ZALACZNIK NR 6 DO SWZ

ZESTAWIENIE WYMAGANYCH FUNKCJI | PARAMETROW TECHNICZNYCH
ZADANIE NR 1
Przedmiot zaméwienia: Dostawa egzoszkieletu dla dorostych

OGOLNY OPIS URZADZENIA

Parametry wymagane
Urzadzenie fabrycznie nowe, nieuzywane do prezentacji, rok produkcji min. 2023
1.
Egzoszkielet dla pacjentéw neurologicznych
2.
Egzoszkielet modutowy zbudowany z elementu miednicy, 2 elementéw ud o regulowanej dlugosci, min. 3 par
3. dynamicznych ortez AFO polaczonych z elementami podudzia
Waga egzoszkieletu Maks. 18 kg
4,
Sterowanie parametrami chodu za pomocg bezprzewodowego urzadzenia przenosnego typu smarthphone lub tablet -
5. | komunikacja bluetooth
Oprogramowanie umozliwiajace indywidualne dostosowanie parametrow chodu pacjenta tj. dlugos¢ kroku, kadencja,
6. symetria chodu oraz prowadzenie raportéw z przeprowadzonych sesji
Dostosowanie parametréw na elementach egzoszkieletu w zakresie:
7 e  Szerokos¢ biodra: min. 34 - 42 cm
' e Dlugos$¢ uda: min. 37 - 49 cm
Dlugos¢ podudzia: min. 42 - 55 cm
Maksymalna waga pacjenta 110 kg
8.
Zakres spastyczno$ci: do 3 wg. skali Ashwortha
9.
Zasilanie akumulatorem Li-lon
10.
Wozrost pacjenta min. 155-191 cm
11.
Feedback dla pacjenta w postaci wibracji i kolorowych diod LED
12
Stacja do tadowania egzoszkieletu w zestawie
13.

14.

W zestawie chodzik do stabilizacji pacjenta oraz kule ortopedyczne
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Oprogramowanie do terapii prowadzonej przez pacjenta (generowanie wzorca chodu przez pacjenta z modutem

15. | inicjowania ruchu przez pacjenta)

Mozliwos¢ dostosowania parametrow wzorca ruch (w tym poziomu wspomagania egzoszkieletu) w sposob symetryczny
16. | i asymetryczny

Mozliwos¢ chodu w egzoszkielecie na zewnatrz budynku (po trawie i powierzchni utwardzone;j)
17.

Urzadzenie pozwalajace na prowadzenia terapii u pacjentdw z uszkodzeniem C7 i nizej oraz poruszania si¢ na zewnatrz
18. | (zgodnie z certyfikacja wyrobu producenta)

W zestawie box transportowy wyposazony w elementy piankowe
19.




ZALACZNIK NR 6 DO SWZ

ZESTAWIENIE WYMAGANYCH FUNKCJI I PARAMETROW TECHNICZNYCH
ZADANIE NR 2

Przedmiot zamdwienia: Dostawa stacjonarnego robota rehabilitacyjnego konczyn dolnych.

OGOLNY OPIS URZADZENIA
Parametry wymagane

Urzadzenie fabrycznie nowe, nieuzywane do prezentacji, rok produkcji min. 2023
1.

Platforma stabilometryczna aktywna (wykonujaca ruch samodzielnie)
2.

Trening stymulujacy caty uktad nerwowo-migsniowy.
3.

Wieloosiowa platforma z silnikiem i wbudowanymi czujnikami sity dla konczyn gérnych w uchwyty
4,

Zintegrowany system oceny sprawnos$ci przystosowany do pacjentéw kazdego typu
5.

Mozliwos$¢ pobudzania wielu migsni lub okreslonych grup mig$niowych oraz catego uktadu nerwowo-mig$niowego
6.

Leczenie przebiegajace wedtug 4 podstawowych terapii celowych:

e gibko$¢ i mobilnosé
1. e sila mi¢$niowa (dynamiczne wzmocnienie)
e postawa i balans

wytrzymato$¢

Raport na podstawie oceny postepow
8.

Wgrany system oceny calo$ciowej
9.

Whbudowana testy oceny balansu, rOwnowagi, stania na jednej nodze, sity i koordynacji
10.

Narzedzie analizy danych foto i wideo
11.

Mozliwo$¢ bezprzewodowego polaczenia z platforma stacji kontrolujacej obstuge platformy
12.

Mozliwos$¢ wysylania wynikéw w formacie PDF bezposrednio do pacjentdw lub lekarzy przepisujacych leki
13.
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Mozliwos$¢ dostosowania menu we wlasnym zakresie

14.
Mozliwos¢ zdalnego sterowania urzadzeniem
15.
Mozliwo$¢ nadzorowania ¢wiczen pacjenta na odlegltosc
16.
Obstuga za pomoca tabletu
17.
Platforma pracujaca w sposob aktywny i pasywny
18.
Wymiary Maks. 180 x 140 x 210 cm
19.
Maksymalne wychylenie platformy Min. 10 stopni
20.
Maksymalna predkosé platformy 1 obrét na sekunde przy 10° pochyleniu
21.
Wyswietlacz kolorowy Min. 10,4”
22.
Udzwig Min. 140 kg
23.
Whbudowane porecze boczne dla asekuracji pacjenta
24,
Mozliwos¢ prowadzenia treningu w pozycji siedzacej
25.
Platforma z rozrysowanym uktadem graficznym dla prawidlowego ustawienia konczyn podczas ¢wiczenia
26.
Grafiki instruktazowe do ¢wiczen wyswietlanie na ekranie pacjenta
27.
Wylacznik bezpieczefistwa dla pacjenta
28.
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29.

Modul do nieinwazyjnej neuromodulacji:

Wymiary neuromodulatora (mm): 157,5 (dt.) x 110 (szer.) x 45,5 (wys.)

Waga neuromodulatora: max. 1,2 kg.

Wyjscia na 24 kanatach odizolowane od siebie

Wyjscie na 1 elektrode centrujaca

Maksymalna amplituda migdzyszczytowa: 20 V + 10 V przy wysokim nate¢zeniu pradu
Minimalna amplituda mi¢dzyszczytowa: 6 V przy niskim natezeniu pradu
Maksymalny prad wyjsciowy 0,05 mA na kanat

Czestotliwos¢ impulséow: od 1 do 15 Hz

9 programow terapeutycznych skonfigurowanych do réznych wskazan medycznych
Mozliwos$¢ wyboru niskiej lub wysokiej intensywnosci terapii

Sygnat neurostymulacji: fale prostokatne o zmiennej czestotliwosci i amplitudzie w zaleznos$ci od wybranego
programu i intensywno§ci

Mozliwos¢ przeprowadzania terapii w trakcie treningu




