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I. WSTEP

1. Przedmiot i zakres specyfikacji

Opracowanie ma na celu wskazanie dziatan i sposobu wykonywania prac budowlanych, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami i normami dla zadania: ,,System sygnalizacji pozaru w budynku Szpitala Pro-
Medica w Elku na ul. Baranki 24”.

1.1 Podstawa opracowania
Podstawa niniejszego opracowania sa:

e Prawo zamoéwien publicznych - Ustawa z dnia 29 styczen 2004r. Dz. U. z 2010r. Nr 113 poz. 759.

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z p6zn. zm.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z p6zniejszymi
zZmianami).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonanie i odbiér robét budowlanych
oraz program funkcjonalno-uzytkowego.

1.2. Zakres rob6t objetych Specyfikacjq Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi (ST).

1.2.1 Przedmiot i zakres rob6t budowlanych
Przedmiotem zamoéwienia jest wykonanie instalacji sygnalizacji pozaru w Szpitalu Pro-Medica w Etku.

1.3. Ogolne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ ze Specyfikacja
Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu

Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje obiektu,
przekaze dziennik budowy oraz jeden egzemplarz Specyfikacji Technicznej.

1.3.2 Zgodnos¢ robot ze Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna, oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione W chocby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
maja by¢ zgodne ze Specyfikacja Techniczng. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktéorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okre§lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne ze ST i majg wpltyw na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.3.3 Zabezpieczenia terenu budowy

Wykonawca jest zobowiagzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé
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tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenia, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne niezbedne do ochrony roboét, wygody spotecznosci i innych.

1.3.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykofczeniowych
Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosei dla osob
lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.3.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie budowy, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym, jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.3.6 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadatl za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.3.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespeliajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaj
odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.3.8 Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.3.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401 z p6zn. zm.).

Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne
dokumenty.
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2. Materialy

2.1 Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania
materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Materiaty budowlane powinny spetnia¢é wymagania jakosciowe okre$lone obowigzujacymi normami,
aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Specyfikacji Technicznej (ST). Dopuszcza si¢ stosowanie
produktow zamiennych innych producentéw niz zawarte w projekcie pod warunkiem, ze ich parametry beda nie
gorsze od zaproponowanych w projekcie.

2.2 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materiaty nicodpowiadajace wymaganiom jakoSciowym zostana przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badZ ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym
znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie z
jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i byty dostepne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym, lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowad
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. Transport

4.1 Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktoére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatlow. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nieodpowiadajagce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéow drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wykonywaniu robot zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora
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Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéow i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce nie
pdzniej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzat
pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajaca Stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w umowie i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sg okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali,
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

6.2 Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:
1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z Kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych
przepis6w i informacji o ich istnieniu, zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz.U.99/98 z
pozn. zm.).
2. Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polskg Norma lub Aprobatg Techniczna,
a w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okre$long w pkt. 1 - te ktore spetniajg wymogi ST.
3. Znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, 0 ktorych mowa w rozporzadzeniu MSWiA, z 1998r. (Dz. U.
98/99 z p6zn. zm.). W przypadku materiatow, dla ktorych w/w. dokumenty sg wymagane przez ST,
kazda ich partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

6.3 Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie nastgpujace dokumenty:
a) Umowa,
b) Projekt wykonawczy,
c) Specyfikacja techniczna,
d) Protokoty przekazania terenu budowy,
e) Protokoty odbioru robét
f)  Protokoty z narad i ustalen,

6.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Obmiar robot

7.1 Ogélne zasady obmiaru rob6t
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z umowsg i ST.

7.2 Zasady okreS$lania ilosci robét i materiatow
Zasady okre$lania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w umowie i kosztorysie Wykonawcy.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowane W czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.
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8 0Odbior robot

8.1 Rodzaje odbioréw robot
W zaleznos$ci od ustalef i Specyfikacji technicznej ST roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi czg¢sciowemu (miesi¢cznemu)
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemuy),

8.2 0dbior ostateczny (koncowy)

Zasady odbioru ostatecznego robot. Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego
wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakoniczenie robdt oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie zgloszona przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Odbior ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedstawionych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z podpisang umowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego roboét, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie robot,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnoscei i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej umowy i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nic ma wigkszego wpltywu na cechy ecksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem odbioru koficowego jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodne z ST, termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajacych
wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. Podstawy platnosci
Ustalenia ogoélne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowsa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢
(kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Wynagrodzenie bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w podpisanej umowie. Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie robot
beda obejmowac:
- Robocizng bezposrednig wraz z narzutami,
- Warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- Warto$¢ pracy sprzgtu wraz z narzutami,
- Koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

10. Przepisy zwigzane

2. Prawo zaméwien publicznych - Ustawa z dnia 29 styczen 2004r. Dz. U. z 2010r. Nr 113 poz. 759.

3. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z p6zn. zm.).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z pdzniejszymi
zmianami).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonanie i odbidr robot budowlanych
oraz program funkcjonalno-uzytkowego.
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I1. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umows, oraz za jako$é
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami Specyfikacji Technicznej,
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, a takze w
normach i wytycznych.

1. Roboty rozbiorkowe

1.1.Wymagania dotyczace rob6t rozbiérkowych

W zwigzku z wykonywaniem instalacji systemu sygnalizacji pozaru nie beda wykonywane prace
rozbiorkowe.

1.2 Dokumenty odniesienia

Dokumentacja odniesienia jest:

Umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajacym.

Projekt wykonawczy Instalacji Sygnalizacji Pozaru.

Specyfikacja Techniczna.

Polskie Normy.

Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania robéot budowlanych.

Wykonanie robot rozbiorkowych musi by¢ zgodne z:

a) Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dnia 28.03.1972
r.(Dz. U.Nr13zdn. 10.04.1972r.)

b) Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogélnych
przepisow bezpieczefistwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz. 844)

oupwdE

2 Wymagania dotyczace wykonania robot
2.1. Instalacji systemu sygnalizacji pozaru

2.1.1. Zalecenia ogdlne

Trasa instalacji SSP powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow.
Wskazane jest, aby przebiegala w liniach poziomych i pionowych. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i
nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprgzenia. Rury przewidziane do utozenia w nich instalacji
powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty. Przewody uktada¢ w listwach elektroinstalacyjnych lub
w listwach z wykorzystaniem uchwytow ognioodpornych w zaleznos$ci od rodzaju zastosowanego przewodu.
Elementy systemu nalezy mocowac zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji montazowej wytworcy.

Wszystkie urzadzenia nalezy zamontowaé trawle do elementéw konstrukcyjnych budynku oraz stupow.
Wszystkie urzadzenia oraz instalacje muszg by¢ zainstalowane w sposéb stabilny, uniemozliwiajacy wszelkie
przemieszczanie si¢ urzadzenia. Miejsca polaczen zyl przewoddéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢
doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja. Zyta przewodu powinna by¢
pozbawiona izolacji tylko na dtugo$ci niezbednej do prawidlowego potgczenia z zaciskiem. Nie nalezy
pozostawia¢ nadmiaru dlugos$ci gotej zyty przed lub za zaciskiem.

Po zakonczeniu robot przed ich odbiorem wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. prob
montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych badan
1 pomiarow (prac regulacyjno-pomiarowych) i probnym uruchomieniem poszczegélnych rodzajow instalacji,
urzadzen i aparatury itp.

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen rownowaznych o parametrach nie gorszych niz zastosowane w
projekcie oraz specyfikacji.

2.1.2. Zakres robét zasadniczych
1. Ukladanie przewodéw na wyznaczonych trasach w budynku.
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Montaz czujek i recznych ostrzegaczy pozarowych.

Montaz sygnalizatorow petlowych akustyczno-optycznych z komunikatami gtosowymi.
Montaz gniazd czujek z sygnalizatorami akustycznymi.

Podlaczenie czujek i ROP do centrali pozarowe;j.

Montaz modutéw kontrolno-sterujacych w wyznaczonych punktach.

Montaz central pozarowych.

Montaz konsoli wyniesionej , panelu obstugowego.

9. Montaz zasilaczy pozarowych.

10. Uruchomienie systemu pozarowego.

11. Sprawdzenie dziatania wykonanych instalacji — pomiary.

N~ WD

2.2. Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci robot zgodnie z Specyfikacja Techniczng, Wymaganiami Ogdélnymi oraz sprawnosci

instalacji. Przed montazem nalezy okaza¢ wszelkie atesty. Kontroli w trakcie montazu podlegaja roboty
ulegajace zakryciu.

Po zakonczeniu robot sprawdzeniu podlega:
- jako$¢ i kompletno$¢ wykonania robot,
- zgodno$¢ wykonanych robot z instrukcja producenta.

2.3. Dokumenty odniesienia

1.

2.
3.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych toml ,,Budownictwo
0g6lne”, Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydanie z 1988r.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/2000, poz. 1126 ze zm.)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych Tom V | lInstalacje
elektryczne” Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydanie z 1988r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektoéw budowlanych i terenow [Dz. U. nr 80 poz. 563
z pozn. zm.].

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie [Dz. U. nr 75 poz. 690 z pdzn. zm.].
Dokumentacja projektowo-kosztorysowa ,,System sygnalizacji pozaru w budynku Szpitala Pro-
Medica w Elku na ul. Baranki 24”.
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