Dotyczy postepowania o udzielenie zamówienia publicznego pn.: Dostawa Egzoskopu z ramieniem robotycznym oraz oprogramowaniem dla neurochirurgii dziecięcej, 1 szt. (ZP  60/24)


Załącznik nr 1 do SWZ 
Wykaz przedmiotu zamówienia 
Wadium : 25 0000 
Tabela nr 1 : formularz cenowy
	LP.
	Przedmiot zamówienia
	Ilość

szt.
	Kwota jedn. netto
	Cena jedn. brutto
	Stawka podatku VAT

(w %)
	Kwota netto zamówienia
	Cena  brutto  zamówienia*


	1. 
	Egzoskop z ramieniem robotycznym oraz oprogramowaniem dla

neurochirurgii dziecięcej
	1
	…………..
	……………
	………………
	……………..
	…………………….

	2. 
	Koszty dostawy, zainstalowania sprzętu, dostosowania infrastruktury, serwisowania zakupionego sprzętu oraz szkoleń w zakresie obsługi sprzętu w ośrodku referencyjnym  – min.: 2 osoby)

	X
	XXXXXXXXXX
	XXXXXXXXXXXX
	…………….
	………………
	……………….

	SUMA


	XXXXXXXXXX
	XXXXXXXXXX
	XXXXXXXXXX
	Całkowita wartość netto zamówienia*

……………..
	Całkowita cena  brutto  zamówienia*

……………..
(kryterium oceny ofert)


Poz. nr 1 i poz. nr 2 płatne będą na podstawie osobnych faktur

Obliczenie całkowitej ceny brutto zamówienia

Zamawiający obliczy cenę oferty w następujący sposób:

cena jednostkowa netto + podatek VAT  = cena jedn. Brutto/cena brutto zamówienia  

cena jednostkowa netto x ilość = kwota netto zamówienia,

Całkowita wartość netto zamówienia = kwota netto zamówienia poz. 1 + kwota netto zamówienia poz. 2
Całkowita cena brutto zamówienia = całkowita wartość netto zamówienia + podatek VAT 

*Całkowita wartość netto  zamówienia (bez VAT )................................................................

Słownie zł....................................................................................

Stawka VAT : ………. %
*Całkowita cena brutto zamówienia (z VAT)...................................................................... 

Słownie........................................................................................
*całkowitą wartość netto zamówienia/całkowitą cenę brutto zamówienia należy podać na formularzu ofertowym stanowiącym załącznik nr 2 do SWZ. 

ZESTAWIENIE PARAMETRÓW TECHNICZNYCH

(szczegółowy opis przedmiotu zamówienia)

Tabela nr 2 . Zestawienie parametrów wymaganych (granicznych) 
	LP.
	PARAMETRY
	WYMOGI

(warunki/parametry graniczne)
	Wykonawca poda wymagane informacje  zgodnie z poniższą tabelą

Miejsca zaznaczone „xxx” Wykonawca nie wypełnia. Wykonawca składając ofertę potwierdza, że oferowane dostawy spełniają wymagania dotyczące oferowanych dostaw wskazane w miejscach „xxx”.

	1. 
	Urządzenie fabrycznie nowe, nie powystawowe- wymagany rok produkcji: min. 2024
	PODAĆ
	Rok produkcji: 

	2. 
	Nazwa oferowanego urządzenia: Egzoskop z ramieniem robotycznym oraz oprogramowaniem dla

neurochirurgii dziecięcej
	PODAĆ
	Producent:


Model:

Typ:

	3. 
	Statyw podłogowy, jezdny z niezależną blokadą ruchu statywu na każde z kół.  
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	4. 
	 Wymiary zewnętrzne max (826 x 1 227 x 1 938) (wys. x szer. x gł.) (mm)  
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	5. 
	Masa Własna jednostki głównej max  320 kg

	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	6. 
	Monitor min  26'' 3D rozdzielczość min 1920x1080
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	7. 
	Monitor zewnętrzny min 55" 4k 3D dla operatora, posiadający spersonalizowanie dla niego ustawienia, pozwalający na pracę "face to face", monitor zawieszony na niezależnym statywie
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	8. 
	Stojak - statyw monitora na min 55". Zintegrowane cztery koła, każde z niezależną blokadą. Statyw wyposażony w osobny przewód zasilający

	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	9. 
	Kolorowy ekran dotykowy o przekątnej min 15,6" do sterowania funkcjonalności egzoskopu na jednostce głównej
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	10. 
	Rotacji obrazu na ekranie monitora 0", 90", 180", 270"

	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	11. 
	Zintegrowane ramię robota
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	12. 
	Ramię robota pracujące dla wszystkich ruchów, zwalnianie każdym z dwóch przycisków na uchwytach bocznych głowicy egzoskopu.
 Dowolne programowanie przycisków do pracy w trybie zwalniania ramienia, możliwość blokady jednego przegubu przy zachowaniu ruchów pozostałych

	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	13. 
	Pilotaż głowicy egzoskopu w osiach XYZ wokół dowolnie zaprogramowanego punktu w przestrzeni bez utraty ostrego obrazu na ekranie operatora, tzw. "lock on target"
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	14. 
	Obrót ramienia robota względem podstawy jezdnej o min. 400 stopni 
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	15. 
	Ustawienie szybkości pracy ramienia robota przy ruchu manualnym

	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	16. 
	Ustawienie szybkości pracy ramienia robota przy ruchu sterowanym z przycisków/sterownika nożnego

	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	17. 
	System pamięci pozycji egzoskopu. 
System pozwalający na automatyczne i zrobotyzowane ustawienie egzoskopu, ogniskowej i powiększenia w zapamiętanym punkcie w przestrzeni. Pamięć nieograniczonej ilości pozycji, system nie wymagający podłączenia dodatkowych urządzeń. Obsługa funkcji, zarówno ze sterownika nożnego, uchwytów przy głowicy kamery oraz ekranu roboczego - dotykowego.
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	18. 
	Cofnięcie ostatniego ruchu, powrót do ostatniego ustawienia ramienia robota
	TAK
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	

	19. 
	System automatycznego balansowania ramienia robota realizowany jednym przyciskiem. Nie wymagający rebalansowania w trakcie zabiegu
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	20. 
	Przycisk bezpieczeństwa na jednostce głównej
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	21. 
	Zintegrowane wbudowane awaryjne zasilanie w systemie zapobiegające nagłemu wyłączeniu się systemu w przypadku chwilowego braku zasilania (UPS)
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	22. 
	Uchwyty boczne na głowicy egzoskopu służące do przestawienia głowicy egzoskopu - ustawione symetrycznie
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	23. 
	Programowanie jednej z min 34 możliwości funkcyjnych dla każdego z programowalnych przycisków na każdym uchwycie bocznym
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	24. 
	Kamera egzoskopu min Full HD 3D, praca wyłącznie w okularach 3D

	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	25. 
	Zintegrowana kamera Full HD 3D nie wymagająca zewnętrznych adapterów. Kamera zintegrowana w obudowie głowicy egzoskopu
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	26. 
	Brak analogowego systemu optycznego (okularu mikroskopu)
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	27. 
	Automatyczny autofocus po każdorazowym ruchu głowicy kamery, system nie wymagający podłączenia dodatkowych urządzeń
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	28. 
	Automatyczne (bez konieczności naciśnięcia przycisku na głowicy) wyzwolenie funkcji autofocus po zmianie pozycji głowy
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	29. 
	Całkowicie zintegrowany w głowicy egzoskopu, system automatycznego ustawienia ostrości obrazu. Autofocus wyzwalany jednym przyciskiem i/lub po każdym ruchu ramienia robota
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	30. 
	Ogniskowa w zakresie  min (od 200 mm do 450 mm), realizowana jedną głowicą kamery, zmiana płynna w całym zakresie - nie skokowo
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	31. 
	Zoom i Focus zmotoryzowane




Zoom - płynny 
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	32. 
	Zwężenie pola widzenia po przez zastosowanie cyfrowej obróbki obrazu z regulacją natężenia światła
	Tak.
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	33. 
	Oświetlenie LED-owe, źródło światła zimnego w postaci diod LED bezpośrednio w głowicy egzoskopu






Oświetlenie główne dioda LED




Oświetlenie awaryjne - dioda LED
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	34. 
	Gniazda wyjścia 2 x HDMI (max. UHD 3840 x 2160 50/60 Hz), 2D/3D do wyboru dla każdego monitora
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	35. 
	Interfejs min 4 x Gigabit - LAN, min 6 x USB
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	36. 
	Manualne dostosowanie parametrów obrazu tj. jasność, kontrast, nasycenie barw
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	37. 
	Klawiatura zewnętrzna
 medyczna 
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	38. 
	Okulary  3D umożliwiające pracę operatora bez powiększenia 25 szt oraz sterylne obłożenia  szt min 10
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	39. 
	Bezprzewodowy sterownik z przyciskami funkcyjnymi umożliwiającymi sterowanie funkcjami egzoskopu i ruchu ramienia robota we wszystkich płaszczyznach (osiach X, Y, Z)
	Tak
	

	Oprogramowanie do  archiwizacji i analizy zabiegów 

	40. 
	Zintegrowany w egzoskopie system archiwizacji 2D/3D umożliwiający nagrywanie video min (AVI/MOV) w rozdzielczości max 3840 x 1080 z edycją materiału video, tworzeniem własnych klipów i zdjęć
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	41. 
	Aplikacja do odtwarzania i edycji nagrań min (AVI, MOV, MP4), konwersja plików 3D na 2D
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	42. 
	Zintegrowany w jednostce głównej system pozwalający na wprowadzenie na ekranie dowolnego źródła dodatkowego sygnału, funkcja obraz w obrazie, możliwość dzielenia ekranu w co najmniej dwóch różnych podziałach z urządzeń peryferyjnych np. Endoskopu , Neuronawigacji  
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	43. 
	Wybór jakości nagrania oraz wykonywania zdjęć obrazu
	Tak
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx


	 

	INNE

	44. 
	Przeglądy techniczne  (należy podać częstotliwość przeglądów w przypadku wymaganych przeglądów technicznych) 
	Tak 
	Podać :

	45. 
	DTR w języku polskim i angielskim, w formie pisemnej i elektronicznej 

(PDF) 
	Tak. Wraz z dostawą urządzenia 
	xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	46. 
	Autoryzacja producenta na sprzedaż i serwis urządzeń w Polsce w formie pisemnej i elektronicznej (PDF) na podstawie ustawy z dnia 7 kwietnia 2022 r. o wyrobach medycznych 
	Tak. Przedstawić dokument 

autoryzacji wraz z dostawą 
	Xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

	47. 
	Wykaz autoryzowanych przedstawicieli serwisowych: nazwa firmy, adres, email, telefon
	Tak 
	Podać : 

Nazwa firmy:……………

Adres: ……………………

Email: ……………………

Telefon:…………………

	48. 
	Okres udzielonej gwarancji 
	min: 24 miesiące 
	Wykonawca poda:….…….

W przypadku braku informacji o gwarancji Zamawiający przyjmuje min 24 miesiące. 
*Zamawiający wymaga podania okresu gwarancji w pełnych miesiącach, przy czym okres ten nie może być krótszy niż 24 miesięcy. Podanie krótszego okresu gwarancji spowoduję odrzucenie oferty. Nie podanie żadnego okresu gwarancji    oznacza, że Wykonawca zaoferował min okres gwarancji. Ponadto, Zamawiający przyjmuje, że maksymalny okres gwarancji wynosi: 24  miesięcy tj.: zaoferowanie większej ilości miesięcy nie będzie skutkowała uzyskaniem dodatkowych punktów, okres taki będzie traktowany  przy obliczaniu wartość punktowej  jako 24 miesięcy, z zastrzeżeniem, że na przedmiot zamówienia będzie obowiązywał okres gwarancji podany w ofercie.  Ilość przyznanych punktów zostanie zaokrąglona do dwóch miejsc po przecinku.




  Wykonawca wypełni tabele  zgodnie z wymogiem Zamawiającego. Brak żądanej opcji lub niewypełnienie pola odpowiedzi traktowany będzie jako brak danego parametru/warunku w oferowanym asortymencie i spowoduje odrzucenie oferty, z zastrzeżeniem art. 107 ust 2 pzp. Miejsca zaznaczone „xxx” Wykonawca nie wypełnia. Wykonawca składając ofertę potwierdza, że oferowane dostawy spełniają wymagania dotyczące oferowanych dostaw wskazane w miejscach „xxx”
 Tabela nr 3  - Zestawienie parametrów ocenianych (w ramach kryterium oceny ofert: Ocena parametrów technicznych)
	L.p.
	Parametry oceniane
	Wymogi
Tak/nie
	Odpowiedź wykonawcy
Tak/nie
	Parametry oferowane
Przez wykonawcę
(opisać)
	Punktacja

	1. 
	Możliwość rozbudowania na dzień składania ofert systemu o System wizualizacji 3D ICG 
	Tak/Nie
	Podać ……….

W przypadku braku informacji  Zamawiający przyjmuje NIE


	
	Tak –5 pkt

Nie – 0 pkt

	2. 
	Możliwość rozbudowania na dzień składania ofert o system wizualizacji 3D fluoroskopii śródoperacyjnej do zabiegów onkologicznych z wykorzystaniem kwasu 5-ALA
	Tak/Nie
	Podać ……….

W przypadku braku informacji  Zamawiający przyjmuje NIE


	
	Tak –5 pkt

Nie – 0 pkt

	3. 
	Wbudowany moduł komunikacji DICOM


	Tak/Nie
	Podać ……….

W przypadku braku informacji  Zamawiający przyjmuje NIE


	
	Tak –10- pkt

Nie – 0 pkt

	4. 
	Bezprzewodowy sterownik z przyciskami funkcyjnymi umożliwiającymi sterowanie funkcjami egzoskopu i ruchu ramienia robota we wszystkich płaszczyznach (osiach X, Y, Z) z funkcją podłączenia awaryjnego  przewodowego  
	Tak/nie 
	Podać ……….

W przypadku braku funkcji   podłączenia awaryjnego  przewodowego  Zamawiający przyjmuje NIE


	
	Tak –15- pkt

Nie – 0 pkt

	5. 
	Funkcja włączenia i wyłączenia spotów wspomagających manualne wyostrzenie obrazu
	Tak/nie
	Podać ……….

W przypadku braku informacji  Zamawiający przyjmuje NIE
	
	Tak –5 pkt

Nie – 0 pkt


Wykonawca wypełni tabelę  zgodnie z wymogiem Zamawiającego. 

 W przypadku parametru technicznego, będącego zarazem parametrem ocenianym - wymaga się potwierdzenia spełnienia warunku słowem „TAK” (lub „NIE”) oraz podania oferowanej wartości parametru (należy opisać). Wartość poszczególnego parametru zostanie oceniona w sposób szczegółowo podany w tabeli/ach.

Wykonawca  oświadcza, że Zamawiający nie poniesie żadnych dodatkowych kosztów związanych z realizacją przedmiotu zamówienia.



Wykonawca oświadcza, że zaproponowany przedmiot zamówienia jest fabrycznie nowy i spełnia wszystkie wymagania określone przez Zamawiającego w SWZ,  wymienione  w  tabeli.                                
Pozostałe warunki realizacji zamówienia określa projekt umowy stanowiący załącznik nr 9 do SWZ.  

Osobą/osobami odpowiedzialną/nymi  za realizację umowy ze strony Wykonawcy  jest/są  :………………………..… (imię, nazwisko, telefon)
1

