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1. WSTEP.

Nazwa zamé6wienia:
»Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Géra”
Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Pl Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

Kategorie robot; 45111  roboty rozbiérkowe, przygotowanie pod budowe, oczyszczenie, odwodnienie,
45233  prace budowlane, fundamentowe oraz powierzchniowe autostrad, drég

1.1. Przedmiot Specyfikaciji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
drogowych, ktére zostang wykonane w ramach projektu:
»Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Géra”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST,

1.3.1. Wymagania og6ine nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi zawartymi dla
poszczegdlnych asortymentéw robét. Zgodnie z zaleceniami Zamawiajagcego zakres opracowania obejmuje:

»Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Géra”
1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
14.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkows (droge)

albo jego cze$é stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

142, Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpo
wiednio utwardzony.

143.  Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

144.  Dziennik Budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych oraz zdarze i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét.

1.4.5.  Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

146. Kierownik budowy - osoba Wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

14.7.  Inzynier - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do kierowania Robotami i do wystepowania
W jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.48.  Kierownik Projektu — osoba Wyznaczona przez Zamawiajacego do prowadzenia Projektu w zakresie okre$lonym
Warunkami Kontraktu.

1.49.  Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.410.  Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.11.  Konstrukeja nawierzehni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.




1.4.12,

1.4.13.

14.14.

1.4.15.

14.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23,

1.4.24.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$é wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni,

Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami shizacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Rob6t w formie wylicze, szkicéw i ew. dodatkowych zalgeznikéw.
Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialéw oraz Robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6! warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nier6wnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzeri od ruchu na podloze. Podbudowa
moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa  zasadnicza — goma  czgé¢  podbudowy spelniajaca  funkcje  nosne
w konstrukeji nawierzchni. Moze ona sklada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza ~ dolna czes¢ podbudowy spemiajaca, obok funkcji nosnych, finkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé
warstwe mrozoochronng, odsaczajaca Iub odcinajacy.

£) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajgca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesh
przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Rob6t budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowa¢ teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozli-
wienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace




sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.26. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.27. Przetargowa Dokumentacja Projektowa/Rysunki - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje loka-
lizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robét.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnoéci technologicznej ich wykonania.

1.4.30. Zadanie budowlane - cze$é przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbng catosé konstrukcyjng lub technolo
giczng, zdolng do samodzielnego spenienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze pole
ga¢ na wykonywaniu Robét zwiazanych z budowa, modemizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej tub
jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robét.

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z ST, Dokumentacijg
Projektows i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Zalgczniku do oferty przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Zgodnosé Robot z Dokumentacjg Projektowy i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig czg$é Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w cafej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegblnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich wazmosci
wymieniona w Warunkach Kontraktu:

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw Iub opuszczefi w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacja Projektows i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beds uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopusz-
czalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziah tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli muszg byé
jednorodne i wykazywaé bliska zgodno§¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pemi zgodne z Dokumentacja Projektows Iub ST, i wplynie to

na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu kotowego, ruchu pieszych, itp na terenie budowy,
W spos6b okreslony w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia
i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca wykona i przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien byé
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.




W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczeristwo pojazd6w i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez Inzyniera,

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony

z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilogciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Dojazdy do dziatek zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny byé¢ utrzymywane przez Wykonawce na
Jego koszt przez caly czas budowy. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie,
Ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Roboét.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykarczania Robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla
0s6b lub wiasnoéci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych
W nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegblny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatéw, magazyn6w, skiadowisk, ukopow i drég dojazdowych
2)  Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a)  zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b)  zanieczyszczeniem powietrza gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru,
Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robét norm okreslonych w odpowiednich przepisach dot. punktéw
powyzej obcigzaja Wykonawce.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0s6b trzecich,

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, kt6re w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robét beda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
Jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakoriczeniu Robét ich szkodliwosé zanika
(op. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych
organéw administracji pafistwowej. Konsekwencje, uzycia materialéw szkodliwych dla otoczenia wg warunkéw kontraktu i
zgodnie ze Specyfikacjami, poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem Ilub zniszczeniem wlasnosci publicznej
i prywatnej.
Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robét, zaniedbaniem lub brakiem dzialan ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie whasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swéj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wlasnoéé w taki sposdb, aby stan naprawionej wiasnosci byl nie gorszy niz przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych whascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczo-




nych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodzaju Robét,
kt6re maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego. Ewentualne urzadzenia i instalacje nie wykazane w dokumentacji projektowe;j nie beda obcigzaly
Wykonawcy.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczefi naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia
i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze polecié, aby pojazdy nie speliajagce tych warunkéw
zostaly usunigte z terenu budowy.

Pojazdy Wykonawcy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukoriczony
fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie
Z poleceniami InZyniera.

1.5.9. Bezpieczeristwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy.
W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehiieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robot od
Daty Rozpoczgcia do daty wydania Potwierdzenia Zakorficzenia przez Inzyniera. .

Wykonawca bedzie utrzymywag Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac
Roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

W przypadku prowadzenia rob6t w warunkach wysokiego poziomu wod gruntowych, odwodnienie wykopow na
czas budowy Wykonawca wykona we wlasnym zakresie.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepis6w i wytycznych podezas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowagé
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii (cze$ci) materiatow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego Zrédta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badari w celu udokumentowania, ze




materialy uzyskane z dopuszczonego zrédla w sposob ciagly speiniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robét,

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowvch.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od whascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatéw
z jakichkolwiek Zrédel miejscowych wlaczajac w to Zrédia wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowiazany dostarczyé
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za
spelnienie wymagan ilociowych i Jjakosciowych materialow z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zZwigzane
z dostarczeniem materialéw do Robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w haldy
i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy Iub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie beda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagari Kontraktu lub wskazan
Inzyniera. Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzié¢ zadnych wykopéw
w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegélnione w Kontrakcie. Eksploatacja 7rédet materiatéw bedzie
zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekeja wytwérni materialéw.

Wytwornie materialow moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytwérmni beda zachowane nastegpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych
rob6t, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

. Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwos$é do Robot i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.,

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badaft prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera. Wybrane i zatwierdzone materiaty
nie moga by¢ pézniej zmieniane bez zgody Inzyniera. Koszt wariantowego zastosowania materialéw powinien by¢
odpowiednio dostosowany przez Inzyniera, jednak wzrost ceny jednostkowej nie bedzie miat miejsca.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji. Robét, zaakcep-
towanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera.




Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Rob6t, zgodnie =z zasadami okreslonymi
w  Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy
wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa Iub ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie materiatéw, sprzetu
na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w spos6b
ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie
takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i wiasciwosci przewozonych
materiatéw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniad prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzeri na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawcg pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$é zastosowanych
materialéw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$é z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci  wszystkich
elementéw Rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnogé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robét beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badai materiatow i Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badari naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestig. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ).

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jakosci bedzie zawiera:
a) czgsé og6lng opisujaca:

- organizacje wykonania Rob6t, w tym terminy i sposGb prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- bhp,

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- Wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosé i terminowosé wykonania poszczegblnych elementéw Robot,

- system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robét,

- WyposaZenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub Iaboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) cze$¢ szczegdlows opisujaca dla kazdego asortymentu Robdét:




- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- Trodzaje i ilos¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich whasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzomych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczeg6inych elementéw Robot,

- spos6b postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Rob6t.

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jako$¢ Robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badari materialéw oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz Rob6t z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
Robét zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna
legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do
Robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badar.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co
do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usuniete lub ulepszone z wlasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Na polecenie
Inzyniera Wykonawca pobierze prébki przy udziale Inzyniera, odpowiednio je opisze i oznakuje w sposéb zaakceptowany
przez Inzyniera, dla potrzeb badan Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwick badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji

Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej
Jjednak niZ w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.




Wyniki badar (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialéw u Zrédla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materialéw

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie oceniaé
zgodnos¢ materialéw i Robét z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan przeprowadzonych przez Inzyniera.

Inzynier moze pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badaf wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powt6rnych lub dodatkowych bada, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i Robét z Dokumentacjg Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtérnych lub dodatkowych badar i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikatv i deklaracje.

Inzynier moze dopuscic do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
¢ Polska Normg
* aprobaty techniczng, w przypadku wyrob6w, dla kt6rych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslona w pkt 1. i kiére spetniaja wymogi Specyfikacii Techniczne;j.
W przypadku materialéw, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robét bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiadaé w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materialy, kt6re nie spelniaja tych wymagari beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badari Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie

Inzyniera,

(2) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w pkt (1) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru Robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(3) Przechowywanie dokument6w budowy.
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
Zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Og6lne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaréw .

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej




w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich Robét. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji InZyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i InZzyniera.

7.2. Zasady okre§lania ilosci Robét i materialéw.

Dlugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczeg6inionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.
Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
diugoé¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy,

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét bedg zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badatt
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.,

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru
Obmiar6w, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustale odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacvch zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i Jjakosci wykonywanych Robdt,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéInego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robét do odbioru zglasza Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia .

8.2. Odbidr czesciowy.

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci Robot. Odbioru czgsciowego Robét
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.3. Odbiér ostateczny Robét we zaloZonego eta powania,

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci. Catkowite zakoriczenie Robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbiér ostateczny Rob6t nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia Robét i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera




i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw,
wynikéw badar i pomiaréw wykonanych przez Inzyniera, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot
z Dokumentacjg Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robét
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét uzupehiajacych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robét uzupehiajagcych w warstwie
$cieralnej lub Robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego robét, jezeli ich ilos¢ i jakosé w poszczegolnych asortymentach jest
zgodna z wymaganiami Dokumentacji Projektowej, ST i poleceniami Inzyniera.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, e jako$¢ wykonywanych Robot w poszczeg6lnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywn na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomnigjszong warto$¢ wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagar przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. 1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robét jest protokét odbioru ostatecznego Rob6t
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzgdzona w trakcie
realizacji Kontraktu.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaly).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badai i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST i ew. PZJ.
Opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych rob6t whascicielom urzgdzen.
9. Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza :
a/ inwentaryzacj¢ wykonanych rob6t drogowych
b/ inwentaryzacje sieci uzbrojenia terenu
¢/ analiz¢ granic pasa drogowego zamierzonego wg stanu faktycznego zajecia na gruncie ze stanem okreslonym w
operacie geodezyjnym opracowanym dla potrzeb przedmiotowej
inwestycji.
Brakujagce znaki graniczne nalezy uzupelnié¢ i zastabilizowaé. W przypadku stwierdzenia niezgodno$ci stanu
faktycznego ze stanem prawnym, nalezy wykona¢ dodatkowe podzialy geodezyjne i opracowaé dokumentacje dla
celow nabycia gruntéw na rzecz Skarbu Panstwa.
10. Dokumentacj¢ powstala w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej:
- kopi¢ mapy zasadniczej
- kopi¢ mapy ewidencyjnej z zaznaczeniem granic faktycznego pasa drogowego
- ewentualne wynikajace z analizy granic mapki jednostkowe dodatkowego podziatlu geodezyjnego wraz z
uzyskaniem decyzji na podziat
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupehiajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Rob6t uzupeiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbidér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu zuwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3.,,0dbiér ostateczny Robot”.

Nk w

9. PODSTAWA PEATNOSCL
9.1. Ustalenia Ogdlne.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji Kosztorysu.

Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$é (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnoéci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej Roboty




w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt beda obejmowacé:

- Robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- Wartosé¢ zuzytych Materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na Teren Budowy.

- Wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Qgélne Specvfikacji Technicznej D- 00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogélnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu,

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji rachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem zmian projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi projektu i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazddéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(g)oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
1 $wiatel,

(h)utrzymanie ptynnoéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane

2. Rozporzadzenie MGPIiB z 14.12.1994r (Dz.U Nr 10 z 1995 r.) w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

3.  Rozporzadzenie MGPIiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25 z 19951) w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno —
kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z p6zniejszymi

zmianami).

Warunki Kontraktu

6. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985r

w




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
CPV-45111




1. WSTEP.

Nazwa zaméwienia:
»nRemont drogi gminnej ul.Jana Pawta IT w m. Gliniana Géra”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy
Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Speeyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét Zwiazanych
z oznakowaniem poziomym drég, ktére zostanie wykonane w ramach projektu :
»Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Géra”
1.2, Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana Jjako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
- Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4, OkreSlenia podstawowe.,
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST.D-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw.

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokosciowych wedlug zasad

niniejszej Specyfikacji sa:

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

- sruby stalowe,
badz inne materialy akceptowane przez Inzyniera.
Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe, $ruby stalowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw
zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m i dlugosé 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji




pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o diugosci okoto 0,30 m i srednicy 0,05 do 0,08 m. ,Swiadki”
Wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé dlugos$¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET.

3.1. Ogélne wymagania dotyezace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt.3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasv i punktéw wysoko$ciowych.

Do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé sprzet:
-EDM,
- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
- faty,
- taSmy
lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyezace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-.00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt. 4.

4.2. Transport material6w.

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Wykonawca powinien je ustawiaé réwnomiernie na
calej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robét podano w Specyfikaciji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK).

3.1.1.0snowa realizacyjna - podstawowa (state punkty kontroli)

Wykonawca powinien sprawdzié i zweryfikowaé doktadnogé wszystkich punktéw kontroli oraz uzgodni¢ wartosci

z Inzynierem. W celu uniknigcia wszelkich rozbiezmosci tak poziomych jak i wysokosciowych zobowigzuje sie
Wykonawce, do nawigzania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczenia trasy oraz obiektow inzynierskich, do punkt6w
osnowy podstawowej, ztozonej, pomiarowe; i obliczonej jako jednolita sieé.

5.1.2.0snowa realizacyjno - robocza (okresowe punkty kontroli),

W oparciu o sie€ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowe, Wykonawca zobowiazany jest
do zalozenia, utrzymania i uzupemhiania osnowy roboczej o wspétrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego
wytyczania robét.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy roboczej poziomej i wysokosciowej oraz
system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy, powinny speinia¢ nastepujgce warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania rob6t oraz odpowiednio zabezpieczy¢
przed naruszeniem lub uszkodzeniem,




b) odleglos¢ pomigdzy punktami winna wynosié¢ srednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢ oznaczony w sposéb
zatwierdzony przez Inzyniera tak, aby byt widoczny i fatwy do zidentyfikowania,

¢) nalezy projektowac osnowe tak aby byta stata widoczno$é do co najmniej dwéch sasiednich punktow.

d) sposéb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej dokladnosci winny by¢ zgodne z polskimi
przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).

5.1.3.Tymczasowe punkty pomiarowe.
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zatwierdzone przez Inzyniera,
konieczne do ukoticzenia rob6t. Wytyczenie powinno byé zgodne z punktem 5.1.2.(d)

5.1.4.Wyznaczenie punktéw na osi.

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodnoéci z Rysunkami w oparciu
0 osnowy wymienione w pkt. 5.1.1.15.1.2.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzgdne punktéw na osi nalezy wyznaczyé z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych projektu.
W przypadku, kiedy dopuszczalne odchylki sa przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi drogi odnoszac
si¢ do istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inzyniera. O$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach
gléwnych i w punktach posrednich, w odleglosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie
1zadziej niz co 20 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno byé zaakceptowane przez Inzyniera

5.1.5.  Wyznaczanie nasypéw i wykop6w (przekrojow poprzecznych).

Wyznaczanie nasypéw i wykopéw polega na oznaczeniu polozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz
krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypow i wykopow nalezy
stosowac dobrze widoczne paliki. Odleglosci migdzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegtos¢ ta powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w Projekcie.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych nasypéw i wykopéw powinno odbywaé sig¢ co 20 m oraz w kazdym
punkcie uzgodnionym z Inzynierem.

5.1.6. Wykonawca zobowigzany jest po zakoriczeniu robét do oddania Inzynierowi szczegotow wszystkich stalych
i okresowych punktéw kontroli.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00.

»Wymagania og6lne” pkt. 6

6.1. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych naleZv prowadzié wg zasad okre§lonych w instrukcjach
i wytyeznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych
w oparciu o stale punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera. Pomiary kontrolne odpowiednich fragment6éw osnowy
roboczej nalezy wykonywac przed rozpoczeciem wickszych roboét, a takze co miesiac w trakcie prowadzenia robot.
Kontrole wytyczenia osi drogi, wyznaczenia nasypow, wykopow i przepustéw nalezy przeprowadzi¢ w odniesieniu do
wymagan punktéw 5.1.4; 5.1.5.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasadv obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.




7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogélne zasady odbioru robét.

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét.

Wniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robét, przekazywany Inzynierowi powinien zawiera¢ niezbedne szkice
wytyczenia, wykazy wspolrzednych i wysokosci wykazujace zgodno$é pomiaréw kontrolnych z danymi podanymi w
rysunkach

9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki cbmiarowei.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktdéw wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1989

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-02.00.01

ROBOTY ZIEMNE
WYMAGANIA OGOLNE
CPV - 45111




1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:
,Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Gora”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

ul. Zamkowa 3, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specxﬁkacii Technicznei.

Przedmiotem piniejsze] specyﬁkacji techniczne] s8 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru liniowych robdt
ziemnych, ktore zostang wykonane w ramach realizacji projektu:

2. ,Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla 11 w m. Gliniana Gora”
2.1. Zakres stosowania ST.

Zakres StOSOWS222 =22

Specyfikacje Techniczne stanowia czeé¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych W podpunkeie 1.1

2.2, Zakres rob6t objetych ST.

Ustalenia zawarte W niniejsze) specyﬁkacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych: wykonanie wykopow
w gruntach nieskalistych.

2.3. Okre$lenia podstawowe.

1.4.1 Budowla ziemna - budowla wykonana W gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spelniajaca
warunki statecznosci i odwodnienia.
1.4.2 Xorpus drogowy - nasyp lub ta cze$é wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami TowOw.

1.4.3.Wysokos¢ nasypu lub glebokosé wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.
1.4 4.Nasyp niski - nasyp, Kktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5 Nasyp §redni - nasyp, ktorego wysokosé jest zawarta W granicach od 1 do3m.
1.4.6.Nasyp wysokKi - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3m.
1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.8.Wykop gredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta W granicach od1do3m.
1.4.9.Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokost przekracza 3 m.
1.4.10.Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony W punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany 0 nieprzesmi@tych blokach, ktorego probki nie wykazuja Zmian
objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymalo$¢ na sciskanie R, ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.4.12. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych Z trasg drogowa.
14.13. Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkos¢é charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okre$lona wg WZor:
=L
Pds
gdzie: pa - gestose objetosciowa szkieletu zaggszczonego grunty, zgodnie Z BN-77/8931-12, (Mgm3),
Das - maksymalna gestose objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988, shuzaca do oceny zaggszezenia gruntu W robotach ziemnych, (Mg/nf).

1.4.14. Wskaznik roznoziarnistosci - wielko§¢ charakteryzujaca zag¢szcza]noéé gruntow niespoistych, okreslona Wg

WZOru:
deo

U=
dio

dzie: dgp - Srednica oczek sita, przez kiore przechodzi 60% gruntu, (mm),

s



dyy - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.15. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre$lona wg wzoru:
E
ly=—%
E1
gdzie:
E;, - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigZeniu badanej warstwy zgodnic z PN-S-

02205:1998,
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigZeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998.

1.4.16. Pozostale okre§lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2.4. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

3. MATERIALY (GRUNTY).
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 2.

3.2. Podzial gruntéw.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

3.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow.
Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar

objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykop6w, nie bedac nadmiarem objgtosci robot ziemnych, zostaly
za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypoéw lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw
przydatnych ze zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydame do budowy nasypéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na odklad.
Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie.
Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnosc wynika jedynie

z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.




Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-8-02205:1998

Lp. | Wyszczeg6lnienie |Jed- |Grupy gruntow

Wriasciwosci Nost | Niewysadzinowe | Watpliwe Wysadzinowe
ki
1 Rodzaj gruntu Rumosz piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina glina piaszczysta zwigzta, glina
Zwir gliniasta zwiczla, glina pylasta zwigzla
Pospétka rumosz gliniasty | if, it piaszczysty, it pylasty
piasek gruby zwir gliniasty bardzo wysadzinowe
piasek éredni pospétka gliniasta | piasek gliniasty ,pyl, pyt
piasek drobny piaszczysty,glina piaszczysta,
zuzel nierozpadowy glina, glina pylasta, it warwowy
2 Zawarto$¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15do 30 >30
<0,02 mm <3 0d 3 do 10 >10
3 Kapilarnos¢ bierna
Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP >35 0od25do 35 <25
4. SPRZET.

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu.
OgoIne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.

4.2. Sprzet do robdt ziemnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoécia korzystania
z nastepujacego sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta$mociagi itp.),
- sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

5. TRANSPORT.
5.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 4.

5.2. Transport gruntéw.

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (matetiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwickszenie
odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczefi Wykonawcy, dotyczacych dodatkowe;j
zaplaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.
6.




6.3. Ogélne zasady wyKkonania robdét.

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

6.4. Dokladno$é wykonania wykop6w i nasypow.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz & 10
c¢m. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robé6t ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zatamar w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznié si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto§ci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczac + 10 cm przy pomiarze lata 3-metrows, albo
powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

6.5. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzefi, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgeych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktére zapewnia
odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntu
nadawaé w catym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwala
nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

6.6. Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robdt ziemnych
nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wod
z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych.

Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termin6w wykonywania innych robot
na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu rob6t ziemnych.

Zrédia wody, odstonigte przy wykonywaniu wykop6w, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
7.3. Og6élne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 6.
7.4, Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych.

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi
w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.




8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

8.3. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

8.4. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych.

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi
w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.

Szczegblng uwage nalezy zwrécic na:
- wlhasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysickéw wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robdt okreslono w punkcie 6 Specyfikacii
Technicznej D-02.01.01.

8.5. Badania do odbioru korpusu ziemnego.

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwo§¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiarow

1 Pomiar  szerokoSci  korpusu | Pomiar tasma, szablonem, fata o diugoéci 3 m i poziomica lub
ziemnego niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2 Pomiar rzednych powierzchni | Prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na fukach o R 2
korpusu ziemnego 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m.

3 Pomiar pochylenia skarp Oraz w migjscach, ktére budza watpliwosci

4 Pomiar réwno$ci powierzchni
korpusu

Pomiar réwnosci skarp

6 Pomiar spadku  podhiznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dna rowu | punktach watpliwych

7 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy
lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m’ warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego.
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.

6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego.

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rézni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 ¢cm lub +1 cm.
6.3.4. Pochylenie skarp.
Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.
6.3.5. Rownos$¢ korony korpusu.
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrows, nie moga przekraczaé 3 cm.
6.3.6. Rownos¢ skarp.
Nieréwnosci skarp, mierzone ata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.




6.3.7. Spadek podiuzny korony korpusu. Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysoko$ciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.8. Zaggszczenie gruntu.

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy
okres$lié wskaznik odksztalcenia Iy, zgodnie z normg PN-5-02205:1998.

8.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagari podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je
na wiadciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wad¢ za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakos¢.

9. OBMIAR ROBOT.
9.3. Ogdlne zasady ocbmiaru rob6t.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

9.4. Obmiar rob6t ziemnych.
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych,

10. ODBIOR ROBOT.

Og6lne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
11. PODSTAWA PLATNOSCL

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w ST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreglenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

10.2. Inne dokumenty.

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:
»Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Géra”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych

z profilowaniem i zageszczeniem podioza, ktére zostang wykonane w ramach projektu:
»Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla Il w m. Gliniana Géra”
1.2, Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji:
- jezdni,
- chodnikéw,
- wjazdow.

1.4. OkreSlenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot.

Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pki 3.

3.2. Sprzet do wykonania rebét.

Wykonawca przystgpujacy do profilowania podioza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania
z nastgpujacego sprzetu:
- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta
i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwoséci gruntu podioza.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyezgce transportu




Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00,,Wymagania og6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonania robét.

Ogdlne zasady wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2, Warunki przystapienia do robdt.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt
zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze$nigjsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania
i zageszczania podloza ,jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywag si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmnie;

5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gleboko$é zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy
grunt spehiajgcy wymagania obowigzujace dla gémej strefy korpusu, w iloci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposdéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podloza (Is)

Minimalna wartos¢ Is dla:

Strefa Autostrad i drég | Innych drég

Korpusu Ekspresowych | Ruch cigzki Ruch mniejszy
i bardzo ciezki | od ciezkiego

Gorna warstwa o grubosci 20cm 1,03 1,00 1,00

Na giebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podtoZza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziaristy materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okre$li¢ pierwotny i wtémy modut
odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrmego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien
przekraczaé 2,2. Wilgotmoséé¢ gruntu podioza podczas zaggszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie korvta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.




Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy

mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli

zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdélne zasady kontroli jako$ci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robét.

6.2.1. Czestotliwo$é oraz zakres badar i pomiaréw.
6.2.2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacyvch cech geometryeznych i zageszezenia koryta

i wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegolnienie badafi | Minimalna czgstotliwo$¢
i pomiaréw badati i pomiaréw

1 Szerokos¢ koryta 10razy na 1 km

2 Réwnosé podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km

5 Rzgdne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie *) i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zaggszczenie, wilgotno$é |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢

w punktach gléwnych tukow poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 em i -5 cm.
6.2.3. ROwnos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nier6wnosci podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg * 0,5%.




6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Rézmice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rz¢dnymi projektowanymi nie
powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutéw odksztalcenia, to wartos¢
stosunku wtornego do pierwotnego moduhu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢
wieksza od 2,2.

Wilgotno$é w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnosé gruntu podloza powinna by¢ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami korvta (profilowanego podloza).
Wszystlkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych w punkcie 6.2

powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zaggszczenie,

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogélne zasady obmiaru robdét.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogdlne ustalenia dotvczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m* profilowania i zaggszczania podioza obejmuje:

- profilowanie dna koryta,
- zageszczenie,

- utrzymanie koryta,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.




10.1. Normy.

1. PN-B-04481
2. PN-/B-06714-17
3. BN-64/8931-02

4.  BN-68/8931-04

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci naw. planografem i fata.
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1. WSTEP.

Nazwa zamo6wienia:
sRemont drogi gminnej ul.Jana Pawla Il w m. Gliniana Géra”
Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specvyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z oczyszezeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni, ktére zostang wykonane w ramach projektu:
sRemont drogi gminnej ul.Jana Pawla Il w m. Gliniana Géra”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznei.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

1.4. OkreSlenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyezace robdt.
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji Technicznej
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2

2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia.

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej z thucznia kamiennego:

- kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994,
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:

- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994,

- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170, za zgoda Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materialéw.

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94.
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-96170.

2.4. Zuivcie lepiszezy do skropienia,

Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni




Lp. |Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m’)
Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane
przez Inzyniera. W projekcie przewidziano zuzycie 0,5 kg/m>

2.5. Skladowanie lepiszczy.

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzgdzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszczy w zbiornikach
murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spelieniu tych samych warunkéw, jakie podano dla zbiornikow
stalowych. Emulsj¢ mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonamych zbiornikach pionowych
z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowaé zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni cieczy
wkozucha” asfaltowego zatykajacego pézniej przewody. Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe]j nalezy przestrzegaé zasad
ustalonych przez producenta.

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni.

Wykonaweca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoécia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych, zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z
twardych elementéw czyszczacych i sluzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ miekkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢
uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

- sprezarek,

- zbiornikéw z woda,

- szczotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni.

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna byé wyposazona w
urzgdzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzanie i regulowanie nastgpujacych parametrow:
- temperatury rozkladanego lepiszcza,
- ciénienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozujgcej lepiszcze,
- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,
- wysokosci i dlugo$ci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien byé izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie statej temperatury
lepiszcza. Wykonawca powinien posiada¢ aktualne §wiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna zapewni¢

rozkfadanie lepiszcza z tolerancja + 10% od ilosci zatozone;j.




4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport lepiszezy.

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajgcych izolacje
termiczng, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiem, Ze nie beda korodowaty pod wplywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnoéci nie wigkszej niz 1 m®,
a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeplyw emuisji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawieraé resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasadv wyvkonania robdét,

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.2. Oczvszczenie warstw nawierzchni.

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ciénieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢
0czyszczona z Kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni.

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie
lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia
moze by¢ wilgotna. Skropienie warstwy moze rozpoczac si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia,

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w migjscach trudno dostgpnych recznie
(za pomocg weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miescié¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. |Rodzaj lepiszcza Temperatury (oC)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 *)
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150

3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagana lepkosé.

Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe 1 odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od
rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajge tylko niezbedny ruch budowlany.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogélne zasady kontroli jakos$ci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ prébne skropienie warstwy w celu okreslenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilo$ci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy

przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robét,

6.3.1. Badania lepiszczy.

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowaé dla
kazdej dostawy wlasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.
Tablica 3. Whasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

Lp. |Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wiasciwosci wedlug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkos¢ EmA-94

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134

6.3.2, Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza
Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu

»Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m” (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogéblne zasady odbioru robét.

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeh
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.




Cena 1 m® oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem
woda lub uzyciem sprezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardnialych zanieczyszczen.
Cena 1 m? skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napelienie nim skrapiarek,
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltéw
2. PN-C96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C96173 Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni
drogowych

10.2. Inne dokumenty

,JPowierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do stosowania
pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994 1.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
NA ZIMNO

CPV - 45233




1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:
sRemont drogi gminnej ul.Jana Pawla Il w m. Gliniana Gé6ra”
Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno. Roboty te zostang wykonane w ramach projektu:
»Remont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Géra”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powt6rne uzycie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z nawierzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gérnej warstwy nawierzchni
asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong glebokosé.

1.4.3. Pozostale okre$lenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét.
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET.

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do frezowania

Nalezy stosowa¢ frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okre$long
glebokos¢. Frezarka powinna byé sterowana elektronicznie i zapewniaé zachowanie wymaganej réwnosci oraz
pochyleni poprzecznych i podhuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych robét (naprawy czeéci jezdni) Inzynier
moze dopuscié frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokos¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robét. Przy lokalnych naprawach
szeroko$¢ bebna moze by¢ dostosowana do szerokosci skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowaniu calej
jezdni szerokos¢ bebna skrawajacego powinna byé co najmniej réwna 1200 m.

Przy duzych robotach frezarki musza by¢ wyposazone w przenosnik sfrezowanego materiatu, podajacy go z
jezdni na $rodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych na glebokos$¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego materiatu do
recyklingu na gorgco w otaczarce, zaleca si¢ frezowanie wspétbiezne, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotéw bebna
skrawajgcego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Za zgodg Inzyniera moze by¢ dopuszczone frezowanie
przeciwbiezne, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotéw bebna skrawajacego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.
Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza, a poza nimi powinny, by¢ zaopatrzone w systemy
odpylania. Za zgoda Inzyniera mozna dopusci¢ frezarki bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,
b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca powinien przedstawié
dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci przeprowadzié demonstracje pracy frezarki, na
wilasny koszt.




4. TRANSPORT.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materialu.

Transport sfrezowanego materiatu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarki bez
postojow. Material moze by¢ wywozony dowolnymi §rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonania robot.
Ogoélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie frezowania.

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci i pochylenr zgodnych z dokumentacja
projektows.

Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez ulozenia nowej warstwy $cieralnej, to jej tekstura
powinna by¢ jednorodna, zlozona z nieciagtych prazkéw podiuznych lub innych form geometrycznych, gwarantujacych
réwnos¢, szorstko$é i estetyczny wyglad.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci jezdni, to wowczas, ze wzgledéw
bezpieczenstwa nalezy spelni¢ nastepujace warunki:

a) nalezy usuna¢ $cigty material i oczy$cié¢ nawierzchnie,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysokoséé podtuznych pionowych krawedzi nie moze przekraczaé 40
mm,

¢) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika (Scieku) dopuszcza sig
wigkszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy glebokosci wiekszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $cigte.

5.3. Uszorstnienie warstwy $cieralnej.

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawierzchni nowych, ktére charakteryzuja si¢ malg szorstkoscia
spowodowang polerowaniem przez kota pojazdéw, albo nadmiarem asfaltu.

Frezarka powinna $cigé okolo 12 mm warstwy $cieralnej tworzac szorstkg makroteksture powierzchni. Zeby
skrawajace na obwodzie bgbna frezujacego powinny by¢é tak dobrane, aby zapewnié regularng rzezbe powierzchni po
frezowaniu.

5.4. Profilowanie warstwy $cieralne;j.

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieréwno$ci podluznych i matych kolein lub innych
deformacji. Jezeli frezowanie obejmie calg powierzchni¢ jezdni i nie bedzie wbudowana nowa warstwa $cieralna, to
frezarka musi by¢ sterowana elektronicznie wzgledem ustalonego poziomu odniesienia, a szerokos¢ bebna frezujacego

nie moze by¢ mniejsza od 1800 mm.
Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko na czesci jezdni to frezarka moze by¢ sterowana
mechanicznie, a wymiar bebna skrawajacego powinien by¢ zalezny od wielkosci robot i zaakceptowany przez

Inzyniera.
5.5. Frezowanie warstwy §cieralnej przed ulozeniem nowej warstwy lub warstw

asfaltowych.

Do frezowania nalezy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wzgledem ustalonego poziomu odniesienia,
zachowujac spadki poprzeczne i niwelete drogi. Nawierzchnia powinna byé sfrezowana na gleboko$é projektowang

z doktadnoscia + 5 mm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdélne zasady kontroli jakosci robot.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych.
6.2.1. Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanej na zimno podano w tablicy 1.

Tablica.1. Czegstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni frezowanej
na zimno




Lp. Whasciwoé¢ nawierzchni Minimalna czgstotliwos$¢ pomiaréw
1 | Rownosé podtuzna lata 4-metrowa co 20 metrow
2 | Réwnos¢ poprzeczna latg 4-metrowa co 20 metréw
3 | Spadki poprzeczne co 50 m.
4 | Szerokos¢ frezowania co 50 m.
5 | Glebokos¢ frezowania na biezaco, wedlug SST

6.2.2. Réwnos¢ nawierzchni.

Nieréwno$ci powierzchni po frezowaniu mierzone fatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracza¢ 6 mm.
6.2.3. Glebokos¢ frezowania

Glebokos¢ frezowania powinna odpowiadaé glebokosci okre§lonej w dokumentacji projektowej
z doktadnoscig + 5 mm. W projekcie przyjeto frezowanie na glebokosé 3 cm.

Powyzsze ustalenia dotyczace dokladnosci frezowania nie dotycza wyburzenia kilku lub wszystkich warstw
nawierzchni przy naprawach kapitalnych. W takim przypadku wymagania powinny by¢ okreslone w SST
w dostosowaniu do potrzeb wynikajacych z przyjetej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCIL.
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei.
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoscei podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m® frezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robdt,
— frezowanie,
— transport sfrezowanego materiahu,
przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10 PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy.

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
i fata.
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1. WSTEP.

Nazwa zam6wienia:
sRemont drogi gminnej ul.Jana Pawla II w m. Gliniana Géra”
Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wykonaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego. Roboty te zostang wykonane w ramach projektu:

sRemont drogi gminnej ul.Jana Pawla Il w m. Gliniana Géra”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specvfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem warstwy
Scieralnej i wigzacej z betonu asfaltowego.

Nawierzchni¢ z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Katalogu
typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pélsztywnych”, IBDiM — 1997.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym skladzie uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu wytworzona na
gorgco, w okreslony sposéb, spelniajaca okre§lone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym, utozona i
Zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do materialow
mineralnych oraz zwigksza odpornos¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze byé
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Kruszywo naturalne — kruszywo ze z{6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére poza obrébkg mechaniczna
nie zostalo poddane zadnej innej obrébce.

1.4.6. Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskane w wyniku procesu przemyslowego,
obejmujacego termiczng lub inna modyfikacje.

1.4.7. Wypekiacz — kruszywo, ktérego wigksza czg$¢ przechodzi przez sito 0,063mm lub 0,075mm i moze byé
dodawane do materiatéw budowlanych w celu uzyskania pewnych wlasnosci.

1.4.8. Wypehiacz mieszany — wypelniacz pochodzenia mineralnego wymieszany z wodorotlenkiem wapnia ( wapnem
hydratyzowanym).

1.4.9. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

2. MATERIALY.
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw.

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji Technicznej
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Kruszywo.

W zalezmosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowa¢ kruszywa odpowiadajace wymaganiom wg PN-EN 13043
lub wg dotychczasowego systemu norm PN ( zastapionych obecnie normg PN-EN 13043:2004).




Skladowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem
1 zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Wymagania wg PN-EN s3 nastepujace

| Punkt normy PN- Wihasciwosci kruszywa Wymagania wobec
EN 13043:2004 i kruszyw w
dokumentu zaleznosci od
aplikacyjnego do kategorii ruchu
tej normy KR 3-6
Wymagania wobec kruszywa grubego ( naturalnego i sztucznego)
Zawarto$¢ nadziarnia <10% (m/m.)
Zawarto$¢ podziarnia < 15% (m/m.)
4.1.4 Zawartos¢ pylow wg PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza I
niz:
4.1.6 Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN-EN 933-4; SIys (Flys)
kategoria nie wyzsza niz:
4.1.7 Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i Cosnt

lamanej w kruszywie grubym wg PN-EN 933-5; kategoria
nie nizsza niz:

4.2.2 Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wg normy PN-EN LAy
1097-1, rozdzial 5; kategoria o najmniej
42.7.1 Gestosc ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9 Deklarowana przez
producenta
4.2.8 Gestos¢ nasypowa wg normy PN-EN 1097-3 Deklarowana przez
producenta
4.29.1 Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6, zalacznik B; kategoria nie Wen 0,5

wyzsza niz : (jesli nasigkliwos¢ jest wieksza, to kryterium
oceny przydatno$ci jest badanie mrozodpornosci wg
p.4.2.9.2) — dotyczy surowca skalnego

4292 Mrozoodporno$¢ wg PN-EN 1367-1,;Kategoria nie wyzsza F,
niz:
4212 »Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3: SBra
432 Skiad chemiczny — uproszczony opi petrograficzny wg PN- | Deklarowana przez
EN 932-3: producenta
433 Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1 p.14.2; mypc 0,1
Kategoria nie wyzsza niz
4.34.1 Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego Wymagana
powietrzem wg PN-EN 1744-1, punkt 19.1 odpornoéé
4342 Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chlodzonego Wymagana
powietrzem wg PN-EN 1744-1, punkt 19.2 odporno$é
4343 Statos¢ objgtosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN-EN Vss
1744-1,

p-19.3; kategoria nie wyzsza niz

Wymagania wobec kruszywa drobnego naturalnego lub sztucznego oraz o ciaglym uziarnieniu (
dotyczy piasku tamanego 0,063/2mm i mieszanki drobnej granulowanej 0,063/4mm)

Zawarto$¢ nadziarnia < 15% (m/m.)
414 Zawarto$¢ pytow wg PN-EN 933-1 w kruszywie drobnym; f1s
kategoria nie wyzsza niz:
4.1.5 Jakos¢ pyléw wg PN-EN 033-9; kategoria nie wyzsza od: MBr10
4.1.8 Kanciasto$¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6, rozdzial Ecs 30
8; kategoria nie nizsza niz:
4271 Gestos¢ ziarn wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9: Deklarowana przez
producenta
433 Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1 p.14.2; mpc 0,1

kategoria nie wyzZsza niz:
Wymagania wobec wypehiacza

521 Uziarnienie wg PN-EN 933-1: Zgodnie z tablica

24 PN EN 13043
5.2.2. Jako$¢ pytéw wg PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MBr10
53.1 Zawarto$¢ wody wg PN-EN 1097-5; nie wiecej niz %(m/m.) 1

532 Gestos¢ ziarn wg PN-EN 1097-7 Deklarowana przez




producenta

5.3.3.1 Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypehiaczu Vosgus
wg PN-EN 1097-4; wymagana kategoria
5332 Przyrost temperatury migknienia wg PN-EN 13179-1, Apep8/25
wymagana kategoria:
54.1 Rozpuszczainosc w wodzie wg PN-EN 1744-1; kategoria nie WSy
WyZsza niz:
543 Zawartoé¢ CaCO; w wypelniaczu wapiennym CCy
wg PN-EN 196 —21; kategoria co najmniej
54.4 Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypelniaczu mieszanym, KaNR
kategoria :
552 »Liczba asfaltowa” wg PN —EN 13179 - 2; BNpedarowana

2.3. Asfalt.

Do wytworzenia betonu asfaltowego w warstwie wigzacej nalezy stosowaé asfalt :
- modyfikowany polimerami DE30B ;
- wielorodzajowy MG 35/50 lub drogowy 35/50.

Do wytworzenia betonu asfaltowego w warstwie Scieralnej nalezy stosowaé asfalt :

- wielorodzajowy MG 35/50

Asfalt powinien speia¢ wymagania tablicy 2.1 lub 2.2. w zaleznosci od przeznaczenia. Rozliczanie wiasciwosci

dostarczanych lepiszczy powinno odbywacé si¢ z uwzglednieniem zapiséw normy PN-EN SO 4259.

Tablica 2.1 Wymagane wlasciwosci asfaltu wielorodzajowego MG 35/50.

Wiasciwosci Jednostka | Metoda badania | Wielorodzajowy
asfalt drogowy
35/50
Penetracja w 25° C 0,Imm PN-EN 1426 35+50
Temperatura micknienia, nie mniej niz °C PN-EN 1427 57
Temperatura famliwosci, nie mniej niz °C PN-EN 12593 -15
Indeks penetracji, pen/PiK, nie mniej niz - PN-EN 12591 04
Zawarto$¢ parafiny, nie wiecej niz % PN-EN 12606-1 2,2
Lepko$¢ dynamiczna w 60° C, nie mniej niz Pa*s ASTM D4402 2000
PN-EN 12596
Temperatura zaplonu, nie mniej niz °C PN-EN 22592 240
Gestos¢ w 25° C G/em’ | PN-EN ISO 3838 1,0+1,1
Wtaasciwosci po starzeniu
Zmiana masy po starzeniu, nie wiecej niz Yem/m. PN-EN 12607-1 0,5
Wzrost temperatury migknienia po starzeniu, °C PN-EN 1427 9
nie wigcej niz
Spadek penetracji po starzeniu, nie wiecej niz % PN-EN 1426 40
Tablica 2.1 Wymagane wlasciwosci asfaltu  35/50.
Wlasciwosci Jednostka | Metoda badania Wielorodzajowy
asfalt drogowy
35/50
Penetracja w 25° C 0,lmm |PN-EN 1426 35+50
Temperatura migknienia °C PN-EN 1427 50+58
Temperatura zaplonu, nie mniej niz °C PN-EN 22592 240
Zawarto$¢ skladnikéw rozpuszczalnych, nie % m/m. |PN-EN 12592 99
mniej niz
Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub % m/m. |PN-EN 12607-1 0,5
przyrost) nie wiecej niz N
Pozostata penetracja po starzeniu, nie mniej niz % PN-EN 1426 53
Temperatura migknienia po starzeniu, nie °C PN-EN 1427 52
mniej niz
Zawarto$¢ parafiny, nie wiecej niz % PN-EN 12606-1 2,2
Wzrost temperatury mieknienia po starzeniu, °C PN-EN 1427 8
nie wigcej niz




| Temperatura famliwosci, nie wiecej ﬁiz_ | °C  [PN-EN 12593 | -5

2.4. Srodek adhezyiny.

Decyzje o zastosowaniu $rodka adhezyjnego podejmuje si¢ po przeprowadzeniu przez Wykonawce badan
laboratoryjnych uzasadniajgcych koniecznos¢ jego stosowania w celu poprawy przyczepnosci asfaltu do kruszywa.
Nalezy stosowaé jedynie tylko te §rodki adhezyjne, do ktérych Instytut Badawczy Drég i Mostéw wydat aktualng
Aprobate Techniczna.

3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotvczace sprzetu,

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego.

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé si¢ mozliwoscia

korzystania z nastepujacego sprzetu:

— wytwoérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,

- ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych, wyposazonych w automatyczne sterowanie pozwalajace
na utozenie warstwy z zalozong niweletg oraz gruboscig,

-~ skrapiarek,

— walcéw lekkich, $rednich i ciezkich ,

— walcéw stalowych gladkich ,

— walcéw ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzeri czyszczgcych,

- samochodéw samowyladowczych z przykryciem lub termoséw.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport materialdéw.

4.2.1. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa Iub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
Wypeliacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich,
umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny. Wypetniach nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem

i zanieczyszczeniem.

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami, wyposazonymi w instalacje umozliwiajgce podlaczenie
cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonych we wiasne urzadzenia.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie transportu
i podczas oczekiwania na roztadunek.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczaé 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.
Zaleca si¢ stosowanie samochodéw termoséw z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system
0grZEWCZY.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogéblne zasady wykenania robét.

Og6lne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltoweij.

Przed przystapieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do
akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegélnych
sktadnikow.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,




— doborze optymalnej ilosci asfaltu,

— okresleniu jej wlasciwosci i poréwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe
graniczne.

Rzedne krzywch granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy z betonu asfaltowego 0/25mm oraz
orientacyjne zawartosci asfaltu

l: Wymiar oczek sit #, mm Kategoria ruchu KR3-KRé6
Przechodzi przez: Mieszanka mineralne, mm
31,5 100
25,0 84-100
20,0 75-100
B 16,0 68-90
12,5 62-83
9,6 55-74
8,0 50-69
6,3 45-63
4,0 35-52
2,0 2541
(zawarto$¢ ziarn >2,0) (59-75)
L 0,85 16-30
0,42 10-22
0,30 8-19
0,18 5-14
0,15 5-12
0,075 (lub 0,063) 4-6(3-5)
Orientacyjna zawartos¢ asfaltu w 4,2+5,5
mieszance mineralno-asfaltowej,%m/m. zawarto$¢ asfaltu powinna by¢
(zalecenie do projektowania sktadu skorygowana jesli gesto$é mieszanki
mma) mineralnej znajduje si¢ poza zakresem
2,600-2,700Mg/m’;
nalezy stosowaé wspolczynnik
korekcyiny 0=2,65/Pmm

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan prébek wykonanych wg metody
Marshalla. W przypadku gdy przyczepno$é asfaltu do kruszywa oznaczona zgodnie z PN-84/B-06714 jest mniejsza niz
80%, wzglednie gdy spadek stabilnosci prébek wykonanych wg met.Marshalla, a przechowywanych 48godz. w wodzie
o temp.60C ( a nastgpnie wysuszonych) przekracza 10%, do mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ stosowany
srodek adhezyjny zwigkszajacy przyczepno$é. Bez waznejAprobaty Technicznej wydanej przez IBDiM $rodek nie
moze by¢ zastosowany.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej
prawidlowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikéw i gotowe;j
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.
Dozowanie sktadnikéw, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta.
Dopuszcza si¢ dozowanie objgtosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci od temperatury.
Dla kategorii ruchu od KRS do KR6 dozowanie sktadnikéw powinno byé sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikéw moga wynosié: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeptywomierza, lecz nie wigcej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposdb i w
ilosciach okre$lonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostatowania, zapewniajacym
utrzymanie stalej temperatury z tolerancja + 5° C.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypemmiacza uzyskata
wlasciwg temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

5.4. Przygotowanie podloza.




Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane, réwne i bez kolein. Powierzchnia
podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

5.5. Polaczenie miedzywarstwowe.

Przed ulozeniem warstwy wigzacej, warstwy nizej lezace beda oczyszczone i skropione szybkorozpadows emulsja
asfaltowa. Jesli w warstwie betonu asfaltowego stosowany jest asfalt modyfikowany, do skropienia powinna byé
zastosowana emulsja modyfikowana. Penetracja asfaltu wytraconego z emulsji nie powinna byé wyzsza od
100(0, lmm).

5.6. Warunki przystapienia do robét.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura powietrza w ciggu ostatniej doby byta
nie nizsza od +5° C. Temperatura powietrza w czasie rob6t powinna wynosi¢ nie mniej +10°C (temperatura
powierzchni podtoza nie mniej niz 5°C). Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru..

5.7. Zardb prébny.

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkeji w postaci zarobu prébnego.
Sprawdzenie zawarto$ci asfaltu w mieszance okresla sie wykonujac ekstrakcje.

5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazong w uklad z automatyczmym
sterowaniem grubo$ci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zaggszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejs¢ walcow gwarantujgcym
uzyskanie prawidlowego zageszczenia.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna miescic si¢ w granicach:

- dla DE 30B od 180° C do 190°C,
- dla MG 35/50 od 170° C do 180°C,
- dla 35/50 od 160° C do 180°C,
Temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosié nie mniej niz:
- dla DE 30B od 165° C do 180°C,
- dla MG 35/50 od 160° C do 175°C,
- dla 35/50 od 155° C do 175°C,

Zaggszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Zlacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii
prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi.

ZIacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byé przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ziacza
powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie.

Zlgcze robocze powinno byé réwno obcigte i powierzchnia obcigtej krawedzi powinna byé posmarowana asfaltem lub
oklejona samoprzylepng ta$ma asfaltowo-kauczukowa. Sposéb wykonywania zlacz roboczych powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét.
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypeliacza oraz kruszyw

przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badafi Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét.
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Podczas produkcji mieszanki w otaczarce, Wykonawca powinien pobieraé probki gorgcej mieszanki i
wykonywac¢ badania kontrolne sktadu (uziarnienia i zawartoéci asfaltu).




6.3.2. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skfadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg procedury opisanej w
Zeszycie 64 IBDiM. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja. Dopuszcza si¢ wykonanie badan
innymi réwnowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wlasciwosci kruszywa

Nalezy kontrolowa¢ kazdy rodzaj dostarczonego kruszywa drobnego i kazda frakcje grysow. Wszystkie
odchytki od uziarnienia materialéw uzytych do opracowania recepty powinny by¢ uwzglednione na biezaco w
dozowaniu wst¢pnym otaczarni.

6.3.4. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki.

Pomiar polega na odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego ( wzorcowego) termometru zamontowanego na
otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w p5.8.

6.3.5. Sprawdzenie wygladu mieszanki.
Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowania.

6.3.9. Wlasciwoéci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zageszczonych metoda Marshalla.

Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna. Stabilnosé i odksztalcenie nalezy wykonaé zgodnie z zeszytem 64
wydanym przez [BDiM.

6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlasciwo$ci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego.
6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje

tablica .

Tablica Czestotliwo$¢ oraz zakres badat i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$é badan i pomiaréw

I | Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhugosci 1 km

2 | Rowno$é¢ podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fata co 10 m

3 | Réwnosé poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm.

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosei 1 km

5 |Rzedne wysokoéciowe warstwy | Co 20m. na prostych i co 10 m. na tukach, na osi i
krawedziach jezdni

6 | Uksztaltowanie osi w planie

7 | Szerokosé warstwy 2 razy na odcinkuo diugosci 0,2km

8 | Zlacza podluzne i poprzeczne cala dlugos¢ zlacza

9 |KrawedZ, obramowanie warstwy | cata dlugosé

10 | Wyglad warstwy ocena ciggla

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokoé¢ warstwy dcieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacja projektowa, z
tolerancja +5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w
nowej konstrukeji nawierzchni, powinna byé szersza z kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej polozonej,
nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rowno$¢ warstwy
Nieréwnosci podhuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego nalezy mierzy¢ planografem wg BN-68/8931-04 .

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe




Rzedne wysoko$ciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Of¢ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5 cm.
6.4.7. Grubosé¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna byé zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancia + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o grubosci od 2,5 do
3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynosi + 5 mm.

6.4.8. Zlacza podiuine i poprzeczne

Z1acza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi. Ztacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza powinny byé
catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawaé od 3 do 5 mm
ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla konieczno$é
obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, huszczacych si¢ i spekanych.

6.4.11, Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie.

Zaggszczenie i wolna przestrzefh w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoélne zasadv obmiaru roboét.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCL
9.1. Ogoélne ustalenia dotyezace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m” warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— dostarczenie materialéw,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i krawezmnikéw,
— skropienie migdzywarstwowe,
— rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.




10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

1. PN-EN 13043:2004 Kruszywo do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonychdo ruchu.

2. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

3. PN-EN 12697-22:2004(U) Mieszanki mineralno-asfaltowe.Metody badania mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco.Czesé 22. Trasowanie kolem.,

4. PN-EN ISO 4259:2002 Przetwory naftowe. Wyznaczanie i stosowanie precyzji metod badania.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe.Pomiar réwnosci plantografem i 1a.

6. PN-EN 12697-12:2004(U) Mieszanki mineralno-asfaltowe.Metody badania mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco. Cze§é 12: Okreslenie wrazliwpos$ci probek asfaltowych na wode.

7. PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornoéci kruszywa na dziatanie czynnikéw atmosferycznych.
Cz ¢4¢ 3. Badanie bazaltowe]j zgorzeli stonecznej metoda gotowania.

8. PN-EN 12697-23:2004(U) Mieszanki mineralno-asfaltowe.Metody badania mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco.Czes¢ 23. Okreslenie posredniej wytrzymalosci na rozciaganie probek asfaltowych.

9. PN-EN 12697-27:2004(U) Mieszanki mineralno-asfaltowe.Metody badania mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco.Czesc 27. Pobieranie probek.

10. PN-EN ISO 13473-1 Charakterystyka struktury nawierzchni przy uzyciu profili powierzchniowych — Czgé¢ 1:
Okreslenie sredniej glebokosci profilu.

11. PN-EN 13036-7 Drogi samochodowe i lotniskowe — Metody badan —Cze$¢ 7: Pomiar nieréwnosci nawierzchni;
badanie linialem mierniczym.

b

10.2. Inne dokumenty.

12. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBDiM,
Warszawa, 1999

13. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i péisztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

14. Katalog wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych i polsztywnych. IBDiM, Warszawa, 2001

15. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-2003. Informacje, instrukcje - zeszyt 65,
IBDiM, Warszawa, 2003

16. Procedury badan do projektowania skladu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych.IBDIM Warszawa
2002.Zeszyt 64.

17. Procedury badan do projektowania sktadu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych.Informacje,Instrukcje.Zeszyt
64.1BDiM 2002.

18. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).




