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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z Remontem szlakow zrywkowych w
Nadles$nictwie Gorlice.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru
Robo6t Budowlanych nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie
1.3. Zakres robét objetych STWIORB

1.3.1. Wymagania ogdlne

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejmujg wymagania ogélne, wspolne dla wszystkich robot
objetych Specyfikacjami Technicznymi na poszczeg6lne asortymenty i nalezy je rozumie¢ oraz stosowaé w
powigzaniu z nimi.

1.3.2. Zestawienie robot

Przedmiot inwestycji bedzie wymagatl wykonania nastepujacych robot:
—  roboty przygotowawcze,

— roboty ziemne (profilowanie trasy, profilowanie wodospustow gruntowych, rowy, skarpy wraz z
karczowaniem pni),

— umocnienie przejazdow kamieniem hydrotechnicznym i ptytami betonowymi,
— wykonanie przepustow,
— wykonanie nawierzchni z kruszywa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie pewnych materialow z danego zZrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie
materiatow

z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane

Z dostarczeniem materialdéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopodw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopoéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych

w Kontrakcie beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu
lub wskazan Inzyniera.
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Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow

w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materialéw

Wytwornie materialow, w tym mieszanek mineralno-asfaltowych, a takze te w ktorych produkcja odbywa
si¢

w miejscach nie nalezacych do Wykonawcy moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci produkcji z wymaganiami. Probki materialbw moga by¢é pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow
pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace
warunki:

a./ Inzynier b¢dzie miat zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialtdw w czasie
przeprowadzania inspekcji;

b./ Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytwoérni, gdzie odbywa si¢
produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nicodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Je$li Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatdéw do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialdw zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i niezaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wilasciwos¢ do robot i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu

w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

3.1 Sprzet wymagania ogélne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako§¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢é zgodny z oferta
Wykonawcy

i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkoéw Kontraktu,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym rezerwowym sprzetem, gotowym do uzytku, w przypadku
awarii sprzg¢tu podstawowego.

3.2 Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny, profilowania trasy szlakéw remont przepustow.

Do wykonania robét zwiazanych ze zdjgeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia oraz profilowania i trasy szlakow zrywkowych nalezy stosowac:

—  rowniarki,
—  spycharki,
—  koparki i samochody samowytadowcze — w celu dowozu materiatow.

4, TRANSPORT
4.1 Transport wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniami Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢é wymagania dotyczace przepisdbw ruchu
drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie pojazdéw i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera beda usuni¢te z Terenu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

4.2 Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybdr $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami STWIORB, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawceg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementéw robdt bgda oparte na
wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWIORB, a takze w
normach

i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdw i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i w badaniach materiatdéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych z jako$cia robodt, ocena jakosci
stosowanych materiatow i1 postgpem robot, a takze we wszystkich sprawach zwiazanych z interpretacja
Dokumentacji Projektowej i STWIORB oraz dotyczacych akceptacji wypetienia warunkow Kontraktu
przez Wykonawce.
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Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robot oraz materiatdéw dostarczonych na budowe lub na
jej terenie produkowanych, wiaczajac w to przygotowanie i produkcje materialow. Inzynier powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktére nie spelniaja wymagan
jakosciowych.

5.2 Zdjecie warstwy humusu i profilowanie trasy szlakéw zrywkowych

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot, wzglgdnie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo
budowli), nalezy dodatkowo stosowac rgczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z potrzeba uzyskania profilu trasy szlaku .

Profilowanie wraz z zaggszczeniem trasy szlakow zrywkowych szerokosci min 3m winno uwzgledniaé
wykonie spadkdéw poprzecznych od 3do 5% wraz z wykonaniem odptywdw poza obszar szlaku.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na sprawdzeniu szeroko$ci szlakow, spadkdéw poprzecznych i odptywow
wod poza szlaki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa
—  Jednostka obmiarowa jest [m? ] (metr kwadratowy) wyprofilowanej trasy szlaku. .
— Jednostka obmiarowa remontu przepustow jest [m] (metr).
—  Jednostka wykonanych robot ziemnych jest [m®] (metr sze$cienny)
— Jednostka karczowania pni jest [Szt.] (Sztuka)
—  Jednostka nawierzchni jest m? (metr kwadratowy)
— Jednostka wymiany wodospustéw drewnianych jest [szt.] (sztuka)

— Jednostka oczyszczenia rowow jest [mb] (metr biezacy)

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej pomnozona przez ilos¢ wykonanych robot.
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WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE KATEGORII III

1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z niwelacja szlaku zrywkowego, wykopy
przy przepustach poglebieniem i odmuleniem istniejacych rowow przy szlakach zrywkowych

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Jako czg$¢ Dokumentoéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru
Robot nalezy odczytywacé i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V).

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1 Sprzet do wykonywania i odmulania rowéw.

Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem i odmulaniem rowow nalezy stosowac:
- koparki

- fopaty, szpadle i inny sprze¢t do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzgtu.

4. TRANSPORT.

Grunt z urobku nalezy przemieszcza¢ koparka (na odklad z wyréwnaniem) lub przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybér §rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéow lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Zagospodarowanie gruntu pozyskanego z wykopu.

Grunty uzyskane z wykopu rowdéw powinny by¢ bezposrednio rozplantowane przy krawedzi rowow w
przypadku kopania na odktad lub przetransportowane w miejsce wskazane przez inwestora z
rozplantowaniem na miejscu.

5.2 Dokladno$¢ wykonania wykopow i $ciecia poboczy.

Krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman, skarpa przy poboczu powinna by¢ rowno
obcigta. Szerokos¢ dna rowu winna wynosi¢ min 40 cm, a gltgboko$¢ min 80 cm, pochylenie skarp wykopu
powinno wynosi¢ 1:1 i nie moze si¢ r6zni¢ o wigcej niz 10%. Maksymalna gleboko§¢ wklesnie¢ na
powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3 m.

Usunigcie humusu winno odbywac¢ si¢ ze spadkiem w kierunku rowow z zachowaniem spadku min. 5%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie wykonania wykopoéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:

— zapewnienia statecznosci skarp,

— doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
—  wyprofilowanie skarp wykopu

— calkowite usunigcie humusu do warstwy kruszywa

— rozplantowanie uzyskanego urobku.
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7. OBMIAR ROBOT.

Dhugo$¢ wykonanych i odmulonych rowéw beda obliczone w metrach.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platno$¢ za mb nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci roboét w oparciu o wyniki
pomiarow.

Cena dla wykopu w gruncie 11 kategorii obejmuje:
prace pomiarowe,

wykonanie wykopu na odktad. .

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp

- rozplantowanie urobku
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PODBUDOWY I NAWIERZCHNIE Z KRUSZYWA
NATURALNEGO 0-63 mm

1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB)
sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudéw i nawierzchni z
kruszywa naturalnego.
1.2 Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbud6éw i nawierzchni z thucznia kamiennego i sagczkéw z kamienia technicznego.
1.3. Okreslenia podstawowe.

Podbudowa z kruszywa naturalnego podbudowa grubosci 20cm, nawierzchnia grubosci 10 cm.

2. MATERIALY
2.1 Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy i nawierzchni z thucznia jest:

—  kruszywo naturalne tamane frakcji 0 - 63mm,
2.2 Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-1111] 2 [8]:

—  thuczen od 0 mm do 63 mm,
Moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposréd wymienionych w PN-S-96023 [9], dla
ktérych wymagania zostang okreslone w STWiORB.

— Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okreslonymi dla:
—  klasy co najmniej 11 - dla podbudowy zasadniczej,
—  klasy Il'i lll- dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbuddéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowac kruszywo gatunku co
najmniej
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Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wvmagania dla tlucznia i klinca. we PN-B-

Lp.

Wiasciwosci

Klasa 11

Klasa Ill

1

Scieralno$é w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w thuczniu
- wklincu
b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy w stosunku

do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz:

3540
30

50 50
35

Nasigkliwo$¢, wg PN-B-06714-1 8 [4], % mim. nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych

b) dla kruszyw ze skat osadowych

2,030

3,050

Odpornos$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytku masy,
nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych

b) dla kruszyw ze skat osadowych

4,05,0

10,0 10,0

Odpornos¢ na dziatanie mrozu wedhug zmodyfikowanej metody

bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112

Lp.

Wiasciwosci

Podbudowa

j cdtiowamwowa lub
podbudowa
zasadnicza

Podbudowa
pomocnicza

Uziarmenie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawartosc¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsia-

nych na mokro, % m/m, nie wiecej niz:
- w tluczniu

- w klincu

b) zawartos¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej niz:

- w thuczniu i w klincu

c} zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wiecej niz:
- w thuczniu i w klincu

d) zawartos¢ nadziarna, % m/m, nie wiecej niz:

- w tluczniu i w klincu

75

15

15

65

25

20

Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 [1],

% m/m, nie wiecej niz:
- w thuczniu i w klincu

0,2

0,3

Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], %

m/m, nie wiecej niz:
- w tluczniu

40

45

Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w ttuczniu barwa cieczy nie ciemniejsza
niz:

wzorcowa
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5. SPRZET
5.1 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thicznia kamiennego powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—  rowniarek,
—  walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,
—  walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zaggszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego

klincem,

6. TRANSPORT
6.1 Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

7 WYKONANIE ROBOT
7.1 Przygotowanie podloza

Podbudowa thuiczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z STWIORB, z
tolerancjami okre§lonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania
podbudowy powinny by¢ wczesdniej przygotowane.

7.2 Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwiekszych ziaren tlhucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po
zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w
dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i
zaklinowaniu osiggnela grubo$¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywalowa¢ dwoma przejsciami walca statycznego,
gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo
naktadajacymi sie w kierunku osi jezdni. Zaggszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi
si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy
roztozy¢ kruszywo drobne w roOwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo ptytowa zageszczarka
wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2. Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego
powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypetnione kruszywem
drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarzaé
az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym
nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa poluzowanego w
czasie szczotkowania.

7.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
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8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
8.1 Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiardw podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Szerokos$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
5 Réwnoéé podiuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m
tatg na kazdym pasie ruchu
3 Roéwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprze¢zne*- 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 ni w osi jezdni i na jej krawedziach
Cd. tablic v4
6 Uksztattowanie osi w planie™' co 100 m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej
dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m?

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowanie osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych lukow poziomych

—  Szerokos$¢ podbudowy nic moze ro6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm. Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wicksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang przez Zamawijacego.

— Rowno$¢ podbudowy

—  Nieroéwnos$ci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢é 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [lI].

—  Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa lata.

—  Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczaé¢: - 20 mm dla podbudowy zasadniczej, 40mm dla
podbudowy pomocniczej.

—  Spadki poprzeczne podbudowy

—  Spadki poprzeczne podbudowy winny wynnosié 3 %

—  Grubos¢ podbudowy

—  Grubos¢ podbudowy nie moze réznic¢ si¢ od grubosci zatozonej w opisie robot:
— dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,

— dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

9. OBMIAR ROBOT
9.1 Jednostka obmiarowa

—  Jednostka obmiarowa jest [m? ] (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

— Jednostkg obmiarows jest [t] (tona) wykonanego sgczka z kamienia technicznego.

10. PODSTAWA PLATNOSCI
10.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy tluczniowej z 1 t kamienia technicznego obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot, przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

— roztozenie kruszywa,

12
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—  zageszczenie warstw z zaklinowaniem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

13
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PRZEPUSTY

1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (STWiORB) sa wymagania
dotyczace wykonania, przebudowy, oczyszczenia i odbioru przepustow pod zjazdami na drogi na szlaki
zrywkowe i sktady drewna.

2. MATERIALY
2.1 Materialy do wykonania przepustow.

Rury PEHD lub rownowazne - powinny odpowiada¢ wymaganiom norm lub $wiadectw dopuszczenia do
stosowania w budownictwie drogowym i mostowym opracowanym przez IBDM. Wykonawca jest
zobowigzany do udokumentowania atestem dostaw rur, a Inzynier uprawniony do ich akceptacji.

Lawy fundamentowe z pospoétki - pochodzenie pospotki winno by¢ okreSlone w pelnej charakterystyce
technicznej przez producenta i podlega zatwierdzeniu przez inzyniera. Pospotke nalezy sktadowe w miejscu
uzgodnionym z Inzynierem
3. SPRZET
Do wykonania rob6t zwigzanych z wykonaniem przepustow pod zjazdami nalezy stosowac:

—  koparki

—  koparko - tadowarki,

—  zageszczarki

4. TRANSPORT.

Transport rur przepustowych odbywac¢ si¢ moze dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy ustawia¢ obok
siebie 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zakres wykonywanych robét.

5.2.1 Roboty przygotowawcze — przed przystapieniem do robdt powinien dowigzaé przepust do punktow
statych i charakterystycznych tworzacych uktad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuacyjnych i
wysokos$ciowych. W czasie robdt przygotowawczych nalezy wytyczy¢é o$ przepustu w ten sposob, aby
pokrywala si¢ z osig rowu. Punkty stabilizujace o$ przepustu nalezy zabezpieczy¢ tak aby podczas trwania
budowy istniata mozliwos¢ ciagltego obmiaru sytuacyjnego

5.2.2 Wykonanie wykopoéw - wykop wykonany r¢cznie przy glebokosci do 1.5 m o $cianach pionowych
1:1. Dno wykopu winno by¢ wyprofilowane z doktadnoscig + 2 cm. Grunt z wykopu powinien ¢ odtozona
wzdluz goérnej krawedzi wykopu w odleglosci min: 2m

5.2.3 Lawy fundamentowe-z pospotki gr.10 cm powinna by¢ starannie zageszczona i wyrOwnana z
odpowiednim spadkiem.

5.2.4 Wykonanie czg¢sci przelotowej - utozenie rur na gotowej fawie fundamentowe;j

5.2.5 Zasypanie - zasypke nalezy wykonac z piasku, grubosci min.30 cm i zaggszcza¢ w-wami gr. 15 cm,.
przed zasypaniem przepustu nalezy sprawdzi¢ uszczelnienie stykow rur oraz utozenie rur.

5.2.6 Nawierzchnia - nawierzchni¢ wykona¢ z kruszywa tamanego — thucznia 31,5mm -62mm i zagescié
walcem statycznym lekkim.

5.2.7 Roboty wykonczeniowe - rozplantowanie lub odwiezienie nadwyzek mas ziemi oraz uporzadkowanie
terenu.

5.2. Kontrola jako$ci robat.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan kontrolnych robét i materiatow.
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5.3. Badania w czasie budowy.

Do badan i kontroli w czasie budowy nalezy:

sprawdzenie zgodnosci wykonanych robot ziemnych z ze spadkiem rowu
— sprawdzenie zaggszczenia nasypow
—  sprawdzenie lawy fundamentowe;j tj. rodzaj i ilo$¢ materiatu do wykonania lawy oraz jej grubosc¢

— sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wygladu zewnetrznego rur i stwierdzania braku ich
uszkodzenia.

6. ODBIORY ROBOT.
— zanikajace lub ulegajace zakryciu:

— odbiodr koncowy catego przepustu
7. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnos¢ za m /metr/ przepustu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem oraz na podstawie
przedstawionych atestow jakoSci rur oraz wynikoéw badan dotyczacych wbudowanej zasypki. Cena
przepustu obejmuje:

—  roboty pomiarowe i przygotowawcze

—  wykonanie wykopu zgodnie z dokumentacja

— dostarczenie materiatlow

—  wykonanie taw fundamentowych i ich pielegnacja

— montaz rur przepustowych

—  zasypanie przepustu /wykopu/ wraz z zageszczeniem

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego po zakonczeniu robot
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KAMIEN HYDROTECHNICZNY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

Kamien hydrotechniczny — odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot
budowlanych zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWiIORB) nalezy stosowaé do wszystkich Robot
okreslonych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte niniejszej STWiORB dotycza wykonania nawierzchni w postaci kamienia
hydrotechnicznego zaklinowanych kamieniami o mniejszej frakcji, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania kenstrukeji z kamienia hydrotechnicznego

Podstawowym materiatem do wykonania nawierzchni bedzie kamien hydrotechniczny. Cigzar objgtosciowy
kamienia w stosie powinien by¢ nie mniejszy od 20kN/m?

Kamien powinien by¢ pozbawiony zanieczyszczen w postaci gliny, ilow i zwigzkéw organicznych.
Wielkos¢

poszczegolnych kamieni, ich mrozoodporno$¢, wytrzymato$§é na $ciskanie, odpornos¢ na $cierania, jak tez
krzywa uziarnienia narzutu powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. W przypadku ich braku
nalezy

zastosowa¢ kamien o nastepujacych parametrach:

—  cigzar objetosciowy skaty > 20kN/m?
—  wytrzymalos$¢ na $ciskanie > 49MPa
—  Scieralno$¢ 7 —10mm

— nasigkliwos$¢ wagowa < 4%

— mrozoodporno$¢ po 50 cyklach — bardzo dobra
Kamien powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ,,Warunkach Technicznych wykonania i
odbioru
robét regulacyjnych i odwodnieniowych”.

3. SPRZET

3.1. Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni z kamienia hydrotechnicznego

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwosciag korzystania z drobnego sprzetu pomocniczego do
wykonania nawierzchni (mtotki, tomy przecinaki itp.) oraz $rodkami transportu. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos$¢ i
srodowisko wykonywanych robét.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Podczas transportu materiaty
powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utrata statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogélne
Umocnienie kamienne wykonywa¢ zgodnie z odpowiednymi wytycznymi branzowymi. Technologia robét:

—  wyrownanie podtoza,

—  wykonanie podtoza (podbudowy) zgodnie z dokumentacjg projektowa,

— wykonanie nawierzchni z kamienia hydrotechnicznego,

—  wyrownanie powierzchni,

—  zaklinowanie kamienia hydrotechnicznego przy pomocy kruszywa drobniejszej frakcji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
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Sprawdzanie wygladu kamienia hydrotechnicznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oglgdzin elementu
przez pomiar i ocena uszkodzen wystepujacych na powierzchni i krawedzi elementu.

6.2. Badania wykonanych robét

6.2.1 Sprawdzenie zaklinowania plyt kamiennych

Badanie zaklinowania plyt kamiennych kamieniem drobniejszej frakcji polega na sprawdzeniu gtgbokosci
wypelniania spoin oraz sprawdzeniu czy pod wplywem przylozenia sity do poszczegdlnych plyt
kamiennych nie nastepuja ich przemieszczanie si¢ wzgledem siebie.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiaru s3:

— dla pozycji nawierzchnia z ptyt kamiennych — ilo$¢ m2(metrow kwadratowych) nawierzchni

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Konstrukcje wykonane w sposob niezgodny z wymaganiami podlegaja odrebnemu postepowaniu. Moga
by¢ odebrane pod warunkiem, ze odstepstwa nie zagrazaja bezpieczenstwu konstrukcji,oraz nie utrudniaja
warunkow i nie obnizaja komfortu jej uzytkowania. W innych przypadkach

zaleca si¢ opracowanie ekspertyzy technicznej i wykonanie jej zalecen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena wykonania 1m? nawierzchni
kamiennej obejmuje:

—  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatéw,
— uporzadkowanie terenu,

—  przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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NAWIERZCHNIA Z PLYT DROGOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Nawierzchnia z ptyt drogowych — odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.
1.2. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych ptyt pelnych, ktére mozna stosowac
jako drogi state lub budowane na dtuzsze okresy, jak drogi dojazdowe, drogi wewnatrzzaktadowe, state lub
prowizoryczne nawierzchnie ulic, placow, parkingow itp.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa ptyta petna — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej ptyty
(bez otwordw), stuzacy do budowy nawierzchni (dawniej element taki niekiedy nazywano ptyta MON).
1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych zelbetowych plyt pelnych — nawierzchnia z plyt drogowych
zelbetowych, przeznaczona do ruchu lub postoju pojazdow.
1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pomiedzy zelbetowymi plytami nawierzchniowymi, zwykle
wypelniona piaskiem.
1.4.4. System pasowy ukladania pltyt — ulozenie dwoch pasow pojedynczych ptyt, umozliwiajacych
poruszanie si¢ tylko po nich kot samochodow.
1.4.5. System ptatowy uktadania ptyt — ulozenie ptyt na pelnej szerokosci projektowanej jezdni

2. MATERIALY
2.1. Materialy do wykonania robot
2.1.1. Zgodnos$¢ materialow z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna

Materialty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
STWiORB oraz z aprobatg techniczng uprawnionej jednostki.
2.1.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni z zelbetowych ptyt, objetych niniejsza
STWIORB, sa:

—  zelbetowe plyty pelne,

— material na podsypke i do wypetnienia szczelin,
— ewentualne krawezniki,

— woda,

— ew. inne materialy.

2.1.3. Zelbetowe plyty pelne

Prefabrykowane zelbetowe ptyty pelne powinny mie¢ wymiary zgodne z ustaleniem dokumentacji
projektowe;j.

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje szczegdtow dotyczacych ksztattu i rozwigzan technicznych
ptyt, wowczas Wykonawca proponuje typ plyty, przedstawiajac go do aprobaty Inzyniera. Zaakceptowany
typ plyty powinien mie¢ aprobate techniczng uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna by¢ rdwna bez rakéw, peknigé, rys i wylupan. Dopuszczalne sa drobne
wglebienia i wypuklosci o glebokosci lub wysoko$ei do 5 mm.

Beton, z ktorego wykonana jest ptyta, powinien spetnia¢ wymagania dla klasy wytrzymato§ci minimum
C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-06265:2004 [8].

Krawedzie ptyt powinny by¢ proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalne sa drobne odpryski i
wyszczerbienia krawedzi o glebokosci i szerokosci do 5 mm oraz dtugosci do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1
m plyty, przy czym na jednej krawedzi powierzchni gérnej nie moze by¢ wigcej niz 3 wyszczerbienia, a na
powierzchni dolnej nie wigcej niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie krawgdzi powierzchni gornej i dolnej
nie powinno przekracza¢ 3 mm na 1 m dtugosci plyty.

Powierzchnie boczne plyty powinny by¢ wolne od pegknigé, rys, wgitebien i wypuktosci.

Odchytka od wymiaré6w nominalnych powinna wynosi¢: dtugosci = 3 mm, szerokos$ci = 3 mm,
grubosci = 3 mm. Nasigkliwo$¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopien mrozoodpornosci > F 150.

Plyty moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je uktada¢ w stosach, powierzchnia
jezdng zwrdcong do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wysokosci trzech palet.
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2.1.4. Material na podsypke i do wypelnienia szczelin

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiORB nie ustala inaczej, to na podsypke i do wypetniania
szczelin mozna stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Inne materiaty, np. zuzel, pospotke, mozna stosowac pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

Sktadowanie materialu powinno si¢ odbywac na podtozu réwnym, utwardzonym i odwodnionym,
przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.
2.1.5. Woda

Nalezy stosowac, przy zageszczaniu podsypki, kazda czysta wode z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikow otwartych oraz wode studzienna i wodociagows.

Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $mieciami, roslinnoscia wodna,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3.SPRZET
3.1. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznos$ci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— zurawie samochodowe lub samojezdne,
— walce ogumione,

—  wibratory plytowe,

—  ubijaki,

—  zbiorniki na wodg,

—  rowniarki, koparki, ew. spycharki,

—  sprzet transportowy.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, STWiORB,
instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materialow

Materialy sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Plyty nawierzchniowe mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi. Ptyty mozna uktada¢ na drewnianych
paletach w liczbie do siedmiu sztuk spigtych tasma polipropylenowa zbrojona dodatkowo w miejscu styku
tasmy z plyta podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku phyt
na samochod dokonuje si¢ przy pomocy lekkich zurawi lub wozkow widlowych. W szczegodlnych
przypadkach ptyty mozna tadowaé recznie przy zastosowaniu pochylni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robdt

Sposdb wykonania robot powinny by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i STWiORB.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

—  roboty przygotowawcze,
—  przygotowanie podtoza,
— ulozenie nawierzchni z piyt,

— roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robdt nalezy:

— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,

—  przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot
oraz ustalenia danych wysokosciowych,

— usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.,

— zgromadzi¢ wszystkie materialy potrzebne do robot.
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5.4. Przygotowanie podloza

Koryto pod nawierzchni¢ zaleca si¢ wykonywaé bezposrednio przed rozpoczgciem robot
nawierzchniowych. Wcze$niejsze wykonanie koryta jest mozliwe za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Koryto mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie przy uzyciu réwniarek, koparek i spycharek.
Grunt odspojony powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkich zanieczyszczen, nalezy sprawdzié czy
istniejace rzedne umozliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie,
aby rzedne koryta przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu to Wykonawca
powinien spulchni¢ podtoze na glgboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt,
spelniajacy wymagania obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokoSciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wskaznika zaggszczenia 1,00.

Profilowanie podloza zaleca si¢ wykonaé rowniarka. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania,
ktére nalezy kontynuowa¢ do osiagnigecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po
wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
nawierzchni mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka i warstwa odsaczajaca

Piasek powinien by¢ rozktadany przy uzyciu roéwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnieto grubos¢ projektowang.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej nalezy przystapic¢ do jej zageszczania,
ktére nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i przesuwaé w kierunku osi drogi. W miejscach niedostepnych dla
walcow warstwe piaskowa nalezy zageszczaé plytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od Is=1,0.
Wilgotno$¢ materiatu podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -
20% do +10% jej warto$ci.

5.6. Ulozenie nawierzchni z pelnych zelbetowych plyt prefabrykowanych

5.6.1. Sposéb ukladania plyt

Krzywizng utozonych ptyt mozna uzyskac przez rozszerzenie szczelin od strony zewnetrznej tuku.
5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyt zelbetowych pelnych, na uprzednio przygotowanej podsypce piaskowe;j
lub warstwie odsaczajacej, moze odbywac si¢ bezposrednio ze $rodkéw transportowych lub z miejsca
sktadowania, zwykle z pomoca zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoszenia plyt zurawiem
moga shuzy¢ zawiesia czterohakowe.

Mozna stosowacé tez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przy pomocy pochylni ze srodka
transportowego, po ktorej plyty zsuwane sg bezposrednio na miejsce utozenia nawierzchni. Ten typ
montazu wymaga zaostrzonych wymogow bezpieczenstwa pracy.

Plyty zelbetowe nalezy uktadaé tak, aby calg swoja powierzchnig przylegaty do podtoza (podsypki,
warstwy odsgczajgcej). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawaé lub by¢ zaglebione wzgledem siebie
wigcej niz 8§ mm.

Szerokos¢ szczelin migdzy plytami nie powinna by¢ wigksza od 10 mm. W celu zachowania rownej
szerokosci szczelin, mozna stosowaé miedzydystansowe wktadki miedzyptytowe.

Po utoZeniu nawierzchni, szczeliny wypetnia sie przez zamulenie piaskiem na petng grubos¢ phyt.
Zaleca sig, aby piasek uzyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm.
Dopuszcza si¢ zastosowanie innego materiatu do wypekienia szczelin, np. drobnego zwiru, piasku
kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Do robdt wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do

istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— oczyszczenie terenu rob6t z odpadow i usuniecie ich poza plac budowy,
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— niezbgdne uzupehienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew.
drzew,

—  roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodno$ci, deklaracj¢ zgodno$ci, aprobat¢ techniczng, ew. badania materialow
wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatlow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone przez Inzyniera,

—  sprawdzi¢ cechy zewng¢trzne gotowych materiatow prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.2. Badania po zakonczeniu robét
Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powinna spetniaé nastepujace wymagania:

— 0§ nawierzchni w planie nie powinna by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej wigcej niz
+ 10 cm,

— nieréwnosci podtuzne nawierzchni, mierzone tata 4-metrowa, nie powinny przekracza¢ 1 cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%,

—  rb6znice wysokosciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— ulozenie podsypki,
— ew. ulozenie warstwy odsaczajacej.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? nawierzchni z ptyt prefabrykowanych obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

—  przygotowanie podloza,

— dostarczenie materialow i sprzetu,

— rozlozenie i zaggszczenie podsypki piaskowej,

— ew. ulozenie warstwy odsaczajace;j,

—  wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych wedtug wymagan,

— oczyszezenie terenu robot z odpadow i usunigcie ich poza plac budowy,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprzgtu.
9.3. Sposob rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejsza STWIORB obejmuje:
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— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa
przekazywane Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

—  prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
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