OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Wspolny Stownik Zamowien (CPV):
50.23.00.00-6 = Ustugi w zakresie napraw i konserwacji i podobne ushugi osprzgtu drog i innego
sprzetu

l. PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

1. Przedmiotem niniejszego zamowienia sg ustugi polegajace na: Utrzymaniu w sprawnosci i biezaca
konserwacja stacjonarnych urzadzen rejestrujacych stuzacych do pomiaru $redniej predkosci
zlokalizowanych na drodze wojewddzkiej nr 216 Reda - Rekowo Gorne

2. Ustuga bedzie realizowana we wszystkie dni tygodnia, tacznie z dniami ustawowo wolnymi od
pracy i rozliczana ryczattem w cyklach miesigcznych, poczawszy od dnia 1 grudnia 2023 r. do 30
listopada 2024 r.

3.  Wykonawca zobowiazany jest przed ztozeniem oferty do zapoznania si¢ z warunkami terenowymi,
w ktorych bedzie realizowane zamowienie oraz dokonania wizji lokalnej odcinkowego pomiaru
predkosci.

4. Wykonawca z dniem przejecia w utrzymanie i konserwacje odcinkowego pomiaru predkosci
objetego zamowieniem przejmuje je jako sprawne technicznie, bez mozliwosci dodatkowych
roszczen od Administratora.

II. CHARAKTERYSTYKA URZADZENIA.
Przyrzad pomiarowy o nazwie ,,predkosciomierz odcinkowy Unicam VELOCITY3” sktada si¢ z dwoch
jednakowych zestawOw urzadzen umieszczonych na obu koncach odcinka na konstrukcjach
wsporczych. Do kazdego zestawu podtaczone sg kamery UnicamD2 i odbiornik GPS UnicamGPS.
Zestaw urzadzen zamknigty jest w metalowej obudowie typu Rack 19” U16. Zestaw urzadzen lacznie z
kamerami i odbiornikiem GPS tworzy punkt detekcji.
Do punktu detekcji podtaczone sg kamery analizujace ruch w obu Kierunkach, przez co ten sam punkt
detekcji dziata jako wjazdowy dla jednego kierunku ruchu, a jako wyjazdowy dla kierunku
przeciwnego.
Wyposazenie punktu detekcji:
1. Zestaw urzadzen
Podstawowy zestaw urzadzen predkosciomierza zamkniety jest w metalowej obudowie. Zestaw
sktada si¢ z nastgpujacych podstawowych urzadzen:
e zasilacz UnicamPWR
e komputer UnicamCPU
e switch
e modut UnicamJSCGPS
Ponadto w obudowie zainstalowane sg urzadzenia dodatkowe, jak np. modem transmisyjny,
bezpieczniki, listwa zaciskowa, czujnik otwarcia drzwi
Elementami zewngtrznymi zestawu sg odbiorniki GPS typu UnicamGPS oraz skierowane do
przodu pojazdéw kamery UnicamD2 oraz doswietlacze UnicamFLASH - po jednym dla kazdego
kierunku i opasa ruchu.
2. Kontroler UnicamCPU
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Kontroler UnicamCPU stanowi element prgdkosciomierza odcinkowego Unicam VELOCITY3 i
zawiera w sobie komputer przetwarzajagcy dane obrazowe. W komputerze znajduje si¢ software
ANPR/LPR. Kontroler opracowuje dane obrazowe z kamer szczegdlowych, moze takze
opracowywac¢ dane z kamer przegladowych.

Kontroler CPU ma nastgpujace podstawowe wlasciwosci:

e architektura x86/x64

¢ platforma profesjonalna PC

e dysk twardy SSD

e ANPR/LPR software

¢ solidna i kompaktowa obudowa

o standardowe interfejsy komunikacyjne (Ethernet, USB, RS232, SVGA, DVI itp.)

e mozliwo$¢ zainstalowania karty WE/WY

Kontroler jest zamknigty w metalowej obudowie standardu rack 19” o wysokosci 3U

Modut UnicamJSCGPS

Modut UnicamJSCGPS jest przeznaczony do wzmacniania sygnatow GPS PPS i GPS_DATA
otrzymywanych z odbiornika GPS typu SiRF, a takze dystrybucji tych sygnatéw do podtaczonych
kamer UnicamD2 oraz innych urzadzen systemu UnicamVELOCITY, takich jak do$wietlacze.
Modut ten doprowadza takze do podtaczonych urzadzen zasilanie wspotnym ztaczem i przewodem.
Modut UnicamJSCGPS takze w razie potrzeby resetuje lub konfiguruje odbiornik GPS. Urzadzenie
moze rowniez wysyla¢ poprzez interfejs RS232C komunikaty diagnostyczne do podtaczonego
komputera.

Modut jest zamkniety w metalowej obudowie wykonanej w standardzie 19” o wysokosci 3U.
Zasilacz UnicamPWR

Zasilacz UnicamPWR jest zrédlem zasilania dla wszystkich urzadzen systemu Unicam
VELOCITY3. Urzadzenie sktada si¢ z pradowych filtrow wejsciowych, bloku zasilania o wysokiej
wydajnosci, bezpiecznikow po stronie AC i po stronie DC, wylgcznikéw, odgromnikow oraz
sterowanej mikroprocesorowo jednostki komunikujacej si¢ poprzez Ethernet.

Zasilacz UnicamPWR posiada nastgpujace podstawowe cechy:

e szeroki zakres napie¢ wejsciowych

e napiccie wyjsciowe 24V, 12V, 5V

e moc wyjsciowa do 700W

e rozszerzony zakres temperatur

e ochrona przed skutkami udaréw pradowych i napigciowych, np. od pioruna

o solidna i zwarta konstrukcja

o zdalnie sterowane wyjScia

e reset wyjs¢ po utracie pingu (sygnatu kontrolnego)

e sterowanie funkcjami komputera

Zasilacz jest zamkniety w metalowej obudowie wykonanej w standardzie 19” o wysokosci 3U.
Kamera UnicamD2

Kamera UnicamD2 jest zrodtem obrazu w systemie Unicam VELOCITY 3. We wspolnej
obudowie zamknigta jest kamera o wysokiej rozdzielczosci i czulosci z szeregiem wbudowanych
funkcji oraz oswietlacz podczerwieni. Kamera UnicamD2 jest wyposazona w przetwornik CCD o
wysokiej rozdzielczosci, nie mniejszej niz 1392 x 1040 pikseli oraz we wbudowany oswietlacz
IRED pracujacy w podczerwieni. Kamera posiada wbudowany mikroprocesor MSP, szereg funkcji

str. 2



automatycznych oraz ztgcze Ethernet i RS232C. Obudowa jest wykonana ze stopu aluminium i
wyposazona jest w automatycznie wigczang grzatke zapobiegajacg zamgleniu szyby przednie;j.
6. Doswietlacz UnicamFLASH

Doswieltacz podczerwieni UnicamFLASH umozliwiajacy doswietlenie twarzy kierujacego
pojazdem pracuje w pasmie niewidzialnym od 760nm do 1100nm przy catkowitym kacie
promieniowania 12°. Pliki podczerwieni wystepuja przy 822nm oraz 882nm. Doswietlacz
dziatajacy impulsowo w podczerwieni synchronizowany z realizacja zdje¢ pojazdu. Obudowa
dostosowana do warunkoéw pracy zewnetrznej IP 65 w przedziale temperatur -25° + +55°C,
wykonana ze stali nierdzewnej. Zasilany jest 24 V DC / 3 A z calkowitym poborem mocy ponizej
poziomu 30 W.

Zamawiajacy posiada dokumentacje techniczne (do wgladu).

I1l. ZAKRES ZAMOWIENIA
Zabiegi utrzymaniowe zapewniajgce sprawno$¢ urzadzenia
1. prace utrzymaniowe obejmujace:
— sprawdzenie stanu technicznego kamer i urzadzen systemu,
— diagnoze bledow i usterek,
— restart urzadzenia,
— wymiang bezpiecznikow, okablowania, zamka obudowy, anteny GPS,
— wymiang eksploatowanej elektroniki w doswietlaczach podczerwieni,
— utrzymanie kamer w czystosci,
— konserwacje elementow aktywnych systemu,
— biezaca konserwacja oprogramowania,
— koszty posrednie obstugi kontraktu (koszty utrzymania platformy serwisowej, przyjmowanie i
aktualizowanie zgloszen).
2. zapewnienie tacznosci pomiedzy stacja P a stacja T obejmujace:
— utrzymanie transferu danych,
— utrzymanie serwera VPN.
3. ponowna legalizacja:
— zgloszenie legalizacji do Okregowego Urzedu Miar,
— zabezpieczenie prac zwigzanych z procesem legalizacyjnym,
— przeprowadzenie legalizacji ponownej,

— dostarczenie swiadectwa legalizacji.

IV. SPOSOB REALIZACJI ZAMOWIENIA

1. Utrzymanie i konserwacj¢ urzadzen nalezy wykonywa¢ w sposob i w terminie zapewniajagcym
bezpieczenstwo i wygode uczestnikéw ruchu.

2. Uslugi serwisowe urzadzen powinny wykonywaé¢ osoby odpowiednio przeszkolone
i uprawnione do serwisowania stacjonarnych urzadzen rejestrujacych.

3. Usluga bedzie realizowana w trybie cigglego nadzoru, dlatego Wykonawca musi posiada¢ dyzurny
telefon zgtoszeniowy, czynny cata dobe we wszystkie dni tygodnia.
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Zamawiajacy 1 Wykonawca zobowigzuja si¢ do przyjmowania i rejestrowania zgloszen o
nieprawidlowym funkcjonowaniu urzadzen oraz niezwlocznego telefonicznego powiadamiana
kazdej ze stron.
Naprawy wszystkich usterek zauwazonych w czasie kazdego przegladu nalezy dokonywaé na
biezgco, a kolejnos¢, sposob i termin wykonania powinny by¢ uzgodnione z Zamawiajacym.
Po stwierdzeniu uszkodzenia urzadzenia nalezy na miejscu zabezpieczy¢ brak mozliwos¢ dostepu
0s6b trzecich do urzadzen pod napigciem lub wylaczy¢ napiecie, a takze usungc z pasa drogowego
przeszkody spowodowane uszkodzeniem, a do czasu ich usunigcia wlasciwie oznakowac.
Materiaty eksploatacyjne zwigzane z utrzymaniem sprawno$ci urzadzen dostarcza¢ bedzie
Wykonawca na wtasny koszt.
Wykonawca zobowigzany jest raz w miesigcu do sporzadzania pisemnego wykazu dokonanych
czynnosci utrzymaniowych i przekazania go wraz z faktura Zamawiajacemu.
W trakcie prowadzenia prac Wykonawca zobowigzuje si¢ do:
— przestrzegania przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy,
— prowadzenia prac z zachowaniem zasad ochrony $rodowiska,
— zabezpieczenia i oznakowania obszaru robot zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP i
prawa o ruchu drogowym.
— informowania Zamawiajacego na biezaco o problemach i okolicznosciach, ktore moga wptynac
na jako$¢ robot lub opo6znienie terminu wykonania robét.
— Wykonawca ponosi wszelkg odpowiedzialno§¢ za szkody wynikle u oséb trzecich podczas
wykonywania ustugi.

V. ROZLICZENIE Z TYTULU REALIZACJI ZAMOWIENIA

1.

W ryczalt miesigcznego utrzymania nalezy wliczy¢ miedzy innymi robocizng, prace sprzetu jak i
materialy pomocnicze oraz inne koszty wynikajgce z koniecznosci wykonania zamdéwienia w
catosci i gotowosci do uzytkowania.

Za przeprowadzenie zabiegow utrzymaniowych zapewniajagcych sprawno$¢ urzadzenia,
Wykonawca otrzyma wynagrodzenie ryczattowe za miesi¢gczne utrzymanie urzadzenia zgodnie z
oferta Wykonawcy.

Wynagrodzenie za wykonanie ustugi w miesigcu niepetnym tj. rozpoczecia i/ lub zakonczenia
realizacji umowy bedzie iloczynem miesigcznego wynagrodzenia i ilo$¢ dni w miesigcu wykonania
ustugi.

Zaptata za realizacj¢ zamowienia/ ustugi w formie miesigcznego ryczaltu, nastgpowaé bedzie
przelewem na wskazane przez Wykonawce konto w terminie do 30 dni od daty przyjecia faktury
przez Zamawiajgcego. Faktury nalezy wystawia¢ raz w miesigcu w terminie uzgodnionym z

Zamawiajacym.
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