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D-01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa roboty, kidére obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu odtworzenie
i wyznaczenie w terenie przebiegu dojazdéw do obiektu mostowego oraz potozenia jego osi.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét p.n. :

remont wiaduktu nad torami kolejowymi w ciggu ul. Krasickiego
w Gdansku

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze :
- robot pomiarowych przy pracach na obiekcie i dojazdach

1.4. Odtworzenie osi i punktow wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem osi i punktéw wysokosciowych wchodzg :

a) uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,
b) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych .
¢) wyznaczenie rzednych pomostu oraz konstrukcji przeset przed i po remoncie.

1.5. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne osi - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt osi.

2. MATERIALY

Paliki drewniane, szpilki stalowe, farba olejna czerwona.

3. SPRZET

Do odtworzenia i wyznaczenia tras i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- teodolity,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Stuzba geodezyjna Wykonawcy wykonuje pomiary kontrolne osnowy realizacyjnej. Wyniki pomiaréw przekazane zostang
Inspektorowi.
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Stuzba geodezyjna Wykonawcy dokonuje pomiaréw reperéw do monitorowania gtéwnych punktéw elementéw dojazdéw
oraz remontowanego obiektu, a takze dokonuje pomiaru tzw. zerowego.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robét z Dokumentacjg Projektowg i SST.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu, okreslone w Dokumentac;ji Projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych
w Dokumentaciji Projektowej (+ 0,10 m), powinien niezwtocznie powiadomié o tym Inspektora.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiarow przez Inspektora.

Punkty gtéwne dojazdéw i punkty posrednie osi dojazdéw oraz obiektu mostowego muszg byé zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposodb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen po-
winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania remontu.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

Zakres robét obejmuje takze pomiar wysokosciowy ,,gory” ustroju nosnego po catkowitej rozbiorce warstw
wierzchnich na pomoscie i otuliny betonowej zbrojenia. Pomiary powinny obejmowac¢ punkty charakterystyczne
w przekroju, nad wszystkimi podporami i w srodkach przeset.

Wykonawca jest zobowigzany przekazaé Projektantowi wykonane pomiary wysokosciowe w formie operatu, w ce-
lu weryfikacji przyjetych grubosci nadbetonu i pozostatych projektowanych elementéw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) osi i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem punktéw gtéwnych obiektu i dojazdéw w terenie
jest1 km .

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem punktéw gtéwnych dojazdéw i obiektu nastepuje na podstawie
szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub operatéw geodezyjnych, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za 1km nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub operatéw geodezyj-
nych.

Cena jednostkowa obejmuije:

- inwentaryzacje wysokos$ciowg ustroju nosnego po rozbiérce warstw wierzchnich pomostu i sfrezowaniu
otuliny betonowej zbrojenia i przekazanie jej Projektantowi w formie operatu,

- wyznaczenie punktéw gtownych dojazdéw i obiektu oraz punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie dojazdéw do obiektu mostowego dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wykonywanie pomiarow biezgcych w miare postepu robét zgodnie z dokumentacjg projektowa,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszu-
kanie i ewentualne ich odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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Ta strona jest pusta.
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