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WYKONAWCY

postepowania ZP/5/005/D/23 ,,Dostawa zrobotyzowanych stanowisk dydaktycznych,
w dwoéch czesciach (stanowisko z robotem wspétpracujagcym oraz stanowisko z robotem
przemystowym 6-cio osiowym i czujnikiem sily), dla Wydziatu Inzynierii Mechanicznej
i Okretownictwa Politechniki Gdanskiej”

ODPOWIEDZ NA ZAPYTANIA

Wykonawcy zwrocili sie do Zamawiajgcego z wnioskiem o wyjasnienie tresci specyfikacji warunkéw
zamoéwienia postepowania w trybie podstawowym, zgodnie z art. 275 pkt 1 ustawy Prawo zamoéwien
publicznych (tj. Dz.U. z 2022 r. poz. 1710 z pézh. zm.)

Pytania Wykonawcy:
1/ W Opisie Przedmiotu Zaméwienia Czesci 1 punkty 1.23 oraz 1.24 sg prawie identyczne. Prosimy o

wyjasnienie, czy to omyitka pisarska, czy Zamawiajgcy rzeczywiscie wymaga, aby robot posiadat 2 panele
sterowania.

2/ Prosimy tez o potwierdzenie, czy Zamawiajgcy zaakceptuje w Czesci 1, w punkcie 1.16, ramie robota
wspotpracujgcego, w ktérym istnieje mozliwosé zdefiniowania maksymalnego momentu sity w
nastepujgce sposoby (tacznie):

- definiowanie maksymalnego momentu sity generowanego przez TCP

- definiowanie maksymalnej mocy robota (definiowanej jako suma iloczynéw momentu sity i predkosci
katowej dla kazdego przegubu)

- automatyczna, wewnetrzna funkcja robota nadzorujgca nieprzekraczanie maksymalnych fabrycznych

momentéw sity na kazdym przegubie.

Odpowiedzi Zamawiajaceqo:
Odp1:

Pkt. 1.24 jest omylka pisarska. Oczekujemy jednego panelu sterujgcego w formie teaching pendant

Odp 2:
Zaproponowane rozwigzanie zostanie uznane za spetniajgce wymogi pkt 1.16.
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Pytanie Wykonawcy:

Chciatbym upewni¢, czy w postepowaniu jest mowa o robocie "wspétpracujgcym" czy majg Panstwo na
mysli robota "Kolaborujgcego" czyli Cobota ?

Odpowiedz Zamawiajaceqo:

Chodzi o robota w angielskojezycznej terminologii okreslanego jako "collaborative robot" czyli "cobot".

Z powazaniem

Dziekan
prof. dr hab. inz. Andrzej Seweryn
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