SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Klasyfikacja robot wg Wspélnego Stownika Zamowien:

50.23.20.00 -0 Ustugi w zakresie konserwacji publicznych instalacji
oswietleniowych i sygnalizatorow

Obiekt: Biezgce utrzymanie i konserwacja publicznych instalacji
oswietleniowych i sygnalizatoréw na terenie miasta Zgorzelec oraz
montaz i demontaz iluminacji Swigtecznych.

Adres: Miasto Zgorzelec

Inwestor:  Gmina Miejska Zgorzelec
ul. Domanskiego 7
59-900 Zgorzelec



Specyfikacje techniczne ST 00.00

Wymagania ogdlne

1. Wstep.

I.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna ST 00.00 — ,Wymagania ogélne” odnosi sie do wymagan
wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczgcych wykonania
i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach wymiany uszkodzonych urzadzen
oswietlenia drogowego w latach 2017 — 2018 — Miasto Zgorzelec

1.2. Zakres stosowania ST.

Jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne
nalezy odczytywac i rozumie¢ w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podp. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST.

Wymagania ogélne nalezy rozumiec¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

1.4. Okres$lenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

14.1. Dziennik budowy - opatrzony pieczecia zamawiajgcego zeszyt,
z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonanych odbioréw robét,
przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej pomiedzy Inspektorem
nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.2. Budowa - wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze
odbudowa, rozbudowa, nadbudowa, przebudowa oraz modernizacja obiektu
budowlanego.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.4. Roboty budowlane - budowa, a takze prace polegajace na montazu rozbiérce
lub remoncie obiektu budowlanego.

1.4.5. Teren budowy - przestrzen, w ktoérej prowadzone sg roboty budowlane wraz
z przestrzenig zaplecza budowy.

1.4.6. Ksigga obmiaru - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt
z ponumerowanymi stronami stuzgcy do wpisywania przez wykonawce obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych
zatgcznikéw; wpisy w ksiedze obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru.

1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z
Specyfikacja Techniczng, zaakceptowane przez Inwestora.

1.4.8. Dokumentacja budowy - pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty materiatbw kornicowych i czesciowych,
w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne
i ksigzka obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze
dziennik montazu.

1.4.9. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy 2z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.

1.4.10. Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca
jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.




1.4.11. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnoé¢ wykonywania robét
z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony —
z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét
budowlanych.

1.4.12. Polecenia Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem
Dokumentacji Projektowej.

1.4.14. Pozwolenie na budowe - decyzja administracyjna zezwalajaca na
rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robét budowlanych innych niz
budowa obiektu budowlanego.

1.4.15. Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.16. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$é ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z
Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.1. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Zamawiajacy w terminie okreslonym przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Lokalizacje
i wspotrzedne punktéw gtéwnych obiektu oraz reperéw, Dziennik budowy i Ksiege
obmiaru rob6t oraz jeden komplet ST.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z Specyfikacjg Techniczna.

Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe przekazane przez Zamawiajgcego
wymagania dla Wykonawcy stanowig cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegélnione
chocby w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
catej Dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje
nastepujaca kolejno$¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ biedéw lub opuszczeri w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Zamawiajgcego,
ktéry dokona odpowiednich poprawek.

Dane okreslone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okreélonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli muszg by¢ jednorodne iwykazywaé bliska zgodno$¢ z
okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z ST, i wptynie to na
niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang niezwiocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

W czasie trwania budowy Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz dojazd do placu budowy.



Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Fakt przystagpienia do robdt Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni i za urzadzenia
podziemne, w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie potozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora
nadzoru, wiadze lokalne, oraz uzytkownikéw innych sieci i wtascicieli gruntéw

0 zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek
zadbaé. aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych.,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace.
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie. ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg zaptacie i sg uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie urzadzenia
i materiaty uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly
w zadowalajgcym stanie przez caly czas do momentu odbioru koncowego.

1.5.8. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagarn prawnych odnosnie  wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagty bedzie informowac Inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne stosowne
dokumenty.



2. Materiaty.

2.1. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg
one potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ i wiasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez Inspektora
nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktoéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu, na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy
wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami dotyczacymi
ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi ochrony $rodowiska oraz przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie, na jako$§é wykonywanych robét i wiasnosci
przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie
i innych parametréw technicznych.

5. Wykonanie robét.

Ogoblne zasady wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przeprowadzenie robét zgodnie z Kontraktem
(Umowa) oraz za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich
zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
iwyznaczeniu robét zostang, jesli wymagaé bedzie tego Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub
wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw
i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie
(Umowie) i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badari materiatow i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, dos$wiadczenia z
przesziosci, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki wpltywajgce na rozwazang
kwestie.



Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem. aby

osiggna¢ zatozong jako$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole

robot i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora

nadzoru o rodzaju. miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru

lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez

Inspektora nadzoru.

6.3. Atesty jakosci materiatow

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce atest producenta

stwierdzajgcy ich petng zgodnos$¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow dla ktérych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do robét bedzie posiadac atest okreslajgcy w sposoéb jednoznaczny jej

cechy.

Produkty przemystowe bedg posiada¢ atesty wydane przez producenta. Jesli

zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci z ST to takie materiaty zostang

odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy.

6.4.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym

Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania \Wykonawcy terenu budowy

do konica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu

robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony

budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem

osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska

stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone

kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora

nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegélnosci: - date przekazania

Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentaciji Projektowej,

— uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci
i harmonogramoéw roboét, - terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych
elementow robot,

— przebieg roboét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,




- daty zarzgdzenia wstrzymania robét zanikowych, ulegajgcych zakryciu,
czesciowych i koricowych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

- dane dotyczgce czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robét,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia roboét,

— wyniki prob poszczegéinych elementéw budowli z podaniem, kto je
przeprowadzat, - inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda

przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do

ustosunkowania sig. Projektant nie jest strong Kontraktu i nie ma uprawniert do

wydawania polecen Wykonawcy robét.

6.4.2. Ksiega obmiaru.

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu

kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb

ciagly w jednostkach przyjetych w wycenionym slepym kosztorysie i wpisuje do ksiegi
obmiaru.

6.4.3. Pozostate dokumenty budowy .

Do dokumentow budowy zalicza sie oprécz wymienionych w punktach 6.4.1.

do 6.4.2. nastepujace dokumenty

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét.

e) protokoty z narad i ustalen.

f) korespondencje na budowie.

6.4.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robdét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym $lepym
kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaru.




Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robo6t. Btedne dane zostang poprawione wedtug konstrukcji Inspektora
nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czesto$cia wymagang przez
Wykonawce lub Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okre$lania ilosci robét i materiatéw.

Dtugo$ci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koricowym odbiorem robét,
atakze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach i zmiany
wykonawcy robét. Obmiar robét zanikowych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane
w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze
obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. Odbior robot.

8.1. Rodzaje odbioréw roboét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanych przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) Odbiorowi rob6t zanikowych i ulegajacych zakryciu,

b) Odbiorowi cze$ciowemu,

c) Odbiorowi koncowemu,

d) Odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbiodr robét zanikowych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robét zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér roboét zanikowych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany z czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$é danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
nadzoru.

Jakos$¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badar laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesSciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czes$ciowego robét dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze koficowym robét.
8.4. Odbior koricowy robét.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do ich ilosci. jakosci i warto$ci. Catkowite zakoriczenie robot oraz




gotowos¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Odbidr koricowy robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych.
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia
dokumentéw o ktérych mowa w punkcie 8.5

Odbioru koricowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robé6t z Dokumentacjg
Projektowg i ST.

W toku odbioru koricowego robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikowych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robot
W poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j Dokumentacja
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona potracer, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagar przyjetych w
dokumentach kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru korncowego robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokot
odbioru  koricowego robét sporzadzony wediug wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty: - Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze rob6t zanikowych
i ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

dzienniki budowy i ksiegi obmiaru, - wyniki pomiaréw kontrolnych,

atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

powykonawcza dokumentacje geodezyjng obiektu, - inne dokumenty wymagane
przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego robét. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.6. Odbiér ostateczny.

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze koricowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.




WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wymiany uszkodzonych urzgdzen oswietlenia drogowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniowych w punkcie 1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét i obejmuja:
- Teren miasta Zgorzelec
2. Materiaty

e Folie kalandrowane PCW

e Piasek do betonu

e Szafa sterowana oswietleniem

e Zegar astronomiczny microBlue GPS

e Oprawa oswietleniowa sodowa do 70, 100, 150 W kompletna

e Oprawa oswietleniowa LED (parkowa) PILZEO

e Oprawa oswietleniowa drogowa LUG URBINO LED

e Oprawa oswietleniowa parkowa LUCERA LED

e Oprawa oswietleniowa parkowa AVENIDA LENS LED

e Oprawa oswietleniowa parkowa AVENIDA HERITAGE LENS LED

e Oprawa oswietleniowa miejsko-parkowa ARTERA LED

e Urzadzenie sterujgce montowane w wewnetrznym gniezdzie oprawy
oswietleniowej e-BLOC-N LUG

e Woysiegniki rurowe od 0.5-2m

e Wysiegniki rurowe podwdjne 90° od 0.5-2 m

e Woysiegniki rurowe podwdjne 180° od 0.5 - 2 m

e Wysiegniki aluminiowe podwdjne 90° od 0.5-2 m

e Wysiegniki aluminiowe podwadjne 180° od 0.5 - 2 m

e Woysiegniki aluminiowe od 0.5 -2 m

e Woysiegniki typu TRAPP alt Berlin-214

e Elementy zamocowania wysiegnikéw i koron oswietleniowych

e Projektor oswietleniowy kompletny 400 W

o Zestawy montazowe do wykonania muf termokurczliwych na kablach 1-
zytowych

e Opaski kablowe Oki

e Kable energetyczne YAKY 4x35

e Stupy stalowe dla oswietlenia zewnetrznego 8m

e Stupy stalowe dla oswietlenia zewnetrznego do 5m



e Stupy aluminiowe dla oswietlenia zewnetrznego 8m z fundamentem
e Stupy aluminiowe dla oswietlenia zewnetrznego 5 m

e Stupy SM-3W z fundamentem

e Stupy zeliwne dla oswietlenia zewnetrznego do 5 m cze$¢ dolna
e Stupy zeliwne dla oswietlenia zewnetrznego do 5 m czes¢ gorna
e Fundament prefabrykowany betonowy F150

e Fundament prefabrykowany betonowy F80

e Stupki oznaczeniowe typ SO 115x20x30 cm

e Uchwyty

e Asfalt

e Odbojnica

e Materiaty pomocnicze

Wszystkie materiaty przed zakupem powinny by¢ zatwierdzone przez inwestora




Oprawa oswietleniowa sodowa 70 W, 100 W, 150 o parametrach (+/- 25%)

- napiecie zasilania — 230-240 V

- pobo6r mocy — 82 W — 150 W

- wspotczynnik mocy - > 0,85

- klasa ochronnosci — I

- stopien ochrony — od IP54 — IP65

- sprawnosc¢ Swietlna — 0.64

- korpus gérny kompletny z kloszem i uktadem optycznym

- ukfad optyczny zbudowany z odbtysnika (8650 mm) oraz segmentowych
rastrow zewnetrznych, wykonany z blachy aluminiowej malowanej proszkowo
- korpus dolny kompletny w postaci ostony z osprzetem na ptycie montazowej
- korpusy i klosz wykonane z poliweglanu, odpornego na uderzenia
mechaniczne i dziatanie warunkéw atmosferycznych.

Wyalad, styl i wielko$¢ oprawy podobny do rysunku zamieszczonego ponizej:

|




Oprawa oswietleniowa drogowa LUG URBINO LED:
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Wymiary: 550x250x161

Obudowa: aluminium wtryskiwane wysokocisnieniowo

Kolor: szary

Klosz: szyba hartowana

Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK09

Stopien szczelnosci — IP66

Montaz na wysiegniku lub stupie o srednicy 860/40 mm

Oprawa wyposazona w uchwyt pozwalajgcy na montaz zarowno na
wysiegniku jak i bezposrednio na stupie, a takze pozwalajgcy na zmiane kata
nachylenia oprawy w zakresie 0-10° (montaz bezposredni) lub 0-15° (montaz
na wysiegniku)

Oprawy LED wyposazone w standardowe 7-pinowe gniazda NEMA lub Zhaga,
umozliwiajgce tatwy dostep do cyfrowej ery oswietlenia z zaawansowanymi
funkcjami oswietleniowymi, ktére umozliwiajg planowanie, monitorowanie i
sterowanie zewnetrznymi sieciami oswietleniowymi.

Znamionowe napiecie pracy: 220-240V 50/60 Hz

Klasa ochronnosci elektrycznej: |l

Oprawa posiada deklaracje zgodnoéci CE, certyfikat ENEC+30, certyfikat
GOST

Warto$¢ wskaznika udziatu swiatta wysytanego ku gérze (ULOR)

Rodzaj osprzetu: DALI

Zywotno$é LED: 100 000 h

Rodzaje:

Indeks Nazwa oprawy Moc optyka Temperatura
barwowa [K]
130222.5L012.011 | URBINO LED ED 3300 20W (27 W) | MK-14 4000

Im/740 O2 szary Il K.
130222.5L012.011 | URBINO LED ED 3300 27TW MK-14 4000
Im/740 O2 szary Il KI.




130222.50.132.011 | URBINO LED ED 4300 33W (36 W) | MK-14 4000
Im/740 O2 szary 1l Kl.
130222.5L.132.011 | URBINO LED ED 4300 36W MK-14 4000
Im/740 O2 szary 1l Kl.
130222.5L132.361 | URBINO LED ED 4450 37W O60R 4000
Im/740 O60 szary Il k.
130222.5L072.011 | URBINO LED ED 10050 |43 W (80W) | MK-14 4000
Im/740 O2 szary 1l Kl.
130222.5L042.011 | URBINO LED ED 6400 53 W MK-14 4000
Im/740 O2 szary 1l KI.
130222.5L042.351 | URBINO LED ED 6750 55 W O59R 4000
Im/740 O59 szary Il k.
130222.5L722.671 | URBINO LED ED 11850 | 77 W 091 4000
Im/740 091 szary Il kl.
130222.5L072.011 | URBINO LED ED 10050 | 80W MK-14 4000
Im/740 O2 szary |l K.
130222.5L102.351 | URBINO LED ED 13750 | 106 W O59R 4000
Im/740 O59 szary Il k.
L o
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Wymiary: 670x320x105
Strumien oprawy [Im] Moc Temperatura barwowa [K] CRI/Ra
13300 Im 102 W 4000 » 70
17200 Im 205 W 4000 » 70




Oprawa oswietleniowa parkowa LUCERA LED

Wymiary: 400x830x715

Obudowa: aluminium wtryskiwane wysokocisnieniowo

Kolor: czarny

Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK09

Stopien szczelnosci — IP66

Montaz na stupie o srednicy @48/60/76 mm (Swieci w dot), przy pomocy
uchwytow

LUCERA LED uchwyt montazowy 860/48mm czarny

LUCERA LED uchwyt montazowy g76mm czarny

Oprawy LED wyposazone w standardowe 7-pinowe gniazda NEMA lub Zhaga,
umozliwiajgce tatwy dostep do cyfrowej ery o$wietlenia z zaawansowanymi
funkcjami oswietleniowymi, ktére umozliwiajg planowanie, monitorowanie i
sterowanie zewnetrznymi sieciami oswietleniowymi.

Znamionowe napiecie pracy: 220-240V 50/60 Hz

Przytgcze elektryczne: przewdd max 2x1,5 mm?

Klasa ochronnosci elektrycznej: Il

Oprawa posiada deklaracje zgodnoséci CE, certyfikat ENEC+30, certyfikat
GOST

Warto$¢ wskaznika udziatu swiatta wysytanego ku goérze (ULOR)

Rodzaj osprzetu: DALI

Zywotno$é LED: 100 000 h

e Rodzaje:

Indeks Nazwa oprawy moc optyka | Temperatura barwowa

130723.5L042.010 LUCERA LED ED 12 W (22 01 4000
2600Im/740 1P66 W)
czarny Il kl.

130723.5L042.020 LUCERA LED ED 12 W (22 02 4000
2800Im/740 IP66 W)
czarny Il kl.

130723.5L042.030 LUCERA LED ED 12 W (22 03 4000
2750Im/740 IP66 W)
czarny Il kl.




130723.5L042.040 LUCERA LED ED 12 W (22 04 4000
2700Im/740 IP66 W)
czarny Il kl.

130723.5L042.050 LUCERA LED ED 12 W (22 05 4000
2700Im/740 IP66 W)
czarny Il kl.

130723.5L042.060 LUCERA LED ED 12 W (22 06 4000
2700Im/740 IP66 W)
czarny Il kl.

130723.5L042.010 LUCERA LED ED 20W (22 01 4000
2600Im/740 1P66 W)
czarny Il kl.

130723.5L122.030 LUCERA LED ED 52w 03 4000
6800Im/740 1P66
czarny Il K.

Oprawa oswietleniowa parkowa AVENIDA LENS LED
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Wymiary: L:360 H: 482

Obudowa: aluminium wtryskiwane wysokocisnieniowo

Kolor: czarny

Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK10

Stopien szczelnosci — IP66

Montaz na stupie o srednicy 860-76 mm (Swieci w dét), przy pomocy uchwytu
(w komplecie)

Oprawy LED wyposazone w standardowe 7-pinowe gniazda NEMA lub Zhaga,
umozliwiajgce tatwy dostep do cyfrowej ery o$wietlenia z zaawansowanymi
funkcjami oswietleniowymi, ktére umozliwiajg planowanie, monitorowanie i
sterowanie zewnetrznymi sieciami o$wietleniowymi.

Znamionowe napiecie pracy: 220-240V 50/60 Hz

Przytgcze elektryczne: oprawa wyposazona w przewdd 4x1,5 mm? o dtugosci
6 m




e Klasa ochronnosci elektrycznej: Il

e Oprawa posiada deklaracje zgodnosci CE, certyfikat ENEC+30, certyfikat
GOST

e Wartos¢ wskaznika udziatu swiatta wysytanego ku gorze (ULOR)

e Rodzaj osprzetu: DALI

e Zywotno$é¢ LED: 100 000 h

e Rodzaje:
Strumien oprawy [Im] Moc Temperatura barwowa [K] CRI/Ra
2350 Im 19W 4000 » 70
3400 Im 26 W 4000 » 70
4000 Im 36W 4000 » 70

Oprawa oswietleniowa parkowa AVENIDA HERITAGE LENS LED
l . D

e Obudowa: aluminium wtryskiwane wysokocisnieniowo

e Klosz: poliweglan

e Kolor: zgodny z kolorem stupa (czarny/szary)

e Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK10

e Stopien szczelnosci — IP66

e Montaz: zawieszany na rurze montazowej o srednicy @42
e Oprawy LED wyposazone w standardowe 7-pinowe gniazda NEMA lub Zhaga,
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Wymiary: L: 561 H: 426




umozliwiajgce tatwy dostep do cyfrowej ery o$wietlenia z zaawansowanymi
funkcjami oswietleniowymi, ktére umozliwiajg planowanie, monitorowanie i
sterowanie zewnetrznymi sieciami oswietleniowymi.

e Znamionowe napiecie pracy: 220-240V 50/60 Hz

e Przytagcze elektryczne: oprawa wyposazona w przewdd 4x1,5 mm? o dtugosci
7m

e Rozsyt Swiatta: symetryczny - eliptyczny

e Sposob swiecenia: bezposredni

e Typ optyki: 036 — do stref pieszych

e Klasa ochronnosci elektrycznej: Il

e Oprawa posiada deklaracje zgodnosci CE, certyfikat ENEC+30, certyfikat
GOST

e Wartos¢ wskaznika udziatu swiatta wysytanego ku gorze (ULOR)

e Rodzaj osprzetu: DALI

e Zywotno$é LED: 100 000 h

e Rodzaje:
Strumien oprawy [Im] Moc Temperatura barwowa [K] CRI/Ra
4900 Im 35W 3000 » 70

Oprawa oswietleniowa miejsko-parkowa ARTERA LED

Wymiary: L HD D1 D2
550x100x645x165x205

e Obudowa: aluminium wtryskiwane wysokocisnieniowo

e Klosz: szyba hartowana

e Kolor: szary

e Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK10
e Stopien szczelnosci — IP66




Montaz: na stupie, na wysiegniku, przy pomocy uchwytéw

Oprawy LED wyposazone w standardowe 7-pinowe gniazda NEMA lub Zhaga,
umozliwiajgce tatwy dostep do cyfrowej ery oswietlenia z zaawansowanymi
funkcjami oswietleniowymi, ktére umozliwiajg planowanie, monitorowanie i
sterowanie zewnetrznymi sieciami oswietleniowymi.

Znamionowe napiecie pracy: 220-240V 50/60 Hz

Przytgcze elektryczne: oprawa wyposazona w przewod 2x1,5 mm? o dtugosci
1,5m

Sposob swiecenia: bezposredni

Typ optyki: 08 — do drég gminnych i miejskich, 010 — do stref pieszych, 019 —
do drég gminnych i miejskich

Klasa ochronnosci elektrycznej: I

Oprawa posiada deklaracje zgodnosci CE, certyfikat ENEC+30, certyfikat
GOST

Warto$¢ wskaznika udziatu swiatta wysytanego ku gérze (ULOR)

Rodzaj osprzetu: DALI

Zywotno$é LED: 100 000 h

e Rodzaje:
Strumien oprawy [Im] Moc Temperatura barwowa [K] CRI/Ra
3200 Im 21w 4000 » 70
5000 Im 30W 4000 » 70

Oprawa oswietleniowa parkowego PILZEO Schreder o parametrach:

- budowa oprawy — jednokomorowa

- materiat bazy — odlew aluminium ' ’ ' A
- materiat pokrywy — poliweglan | |
- materiat klosza — poliweglan

- stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne —

IK 08

- szczelno$¢ komory optycznej — IP66

- szczelnosé komory elektrycznej — IP66

- montaz na stupie o Srednicy 76mm

- znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz

- moc: 10 - 60 W

- ochrona przed przepieciami — 10kV

- Minimalny strumien swietlny zrédet — 1100 - 7800Im

- Zakres temperatury barwowej zrédet Swiatta — 3900-4300K
- Utrzymanie strumienia swietlnego w czasie: 80% po 100 000h
- klasa ochronnosci elektrycznej: | lub I

- oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE

- wartos¢ wskaznika udziatu swiatta wysytanego ku gorze (ULOR)



- oprawa wyposazona w przewod zasilajgcy o dtugosci 4 m

- Oprawy LED wyposazone w standardowe 7-pinowe gniazda NEMA lub Zhaga,
umozliwiajgce tatwy dostep do cyfrowej ery oswietlenia z zaawansowanymi funkcjami
oSwietleniowymi, ktére umozliwiajg planowanie, monitorowanie i sterowanie
zewnetrznymi sieciami oswietleniowymi.

Wymiary:

AxBXxC (mm | inch) - I
o e

524x539x524 | 20.6x21.2x20.6




Urzadzenie sterujace e-BLOC-N LUG

Wymiary: L: 84 H: 98

Urzadzenie montowane w gniezdzie oprawy oswietleniowej LED, stuzgce do
bezprzewodowego sterowania jej zatgczaniem, wytgczaniem i Sciemnianiem.

e z uniwersalnym interfejsem sterujgcym DALI oraz DIM1-10V

e z mozliwoscig pomiaru mocy pobieranej: czynnej i biernej

e montowany w standardowym 7-stykowym gniezdzie NEMA

« z opcjonalnym lokalizatorem GNSS

e bezpieczny protokdt komunikacii

o Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK10

o Stopien szczelnosci — IP66

e Znamionowe napiecie pracy: 220-240V 50 Hz, 110-127V 60Hz

« Radiowe sterowanie oprawg oswietleniowg LED, z pomiarem elektrycznej
mocy czynnej i biernej



3.Sprzet.

Do wykonania robot sieci elektrycznej Wykonawca powinien dysponowaé
nastepujagcym sprzetem :

— koparko-spycharka 0,15 m3

— samochod dostawczy 0,9 t,

— samochod skrzyniowy do 5 t,

— zuraw samochodowy o no$nosci 4t,

- samochod specjalny liniowy z platformg i balkonem do 12m,

— przyczepa do przewozenia kabli do 4 t,

— ciggnik kotowy 55-63 kM,

— przyczepa dtuzycowa

— spawarka transformatorowa.

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu Sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru oraz na odcinkach
dopuszczonych przez inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu robét
Wykonawca powinien dysponowa¢ Sprzetem sprawnym technicznie.

Z uwagi na zblizenia lub skrzyzowania z innymi sieciami na odlegto$¢ do 3 m, roboty
ziemne nalezy bezwzglednie prowadzié recznie powiadamiajagc na 1 tydzien
eksploatatoréw poszczegélnych sieci zgodnie z uzgodnieniami zatgczonymi do
projektu budowlanego.

4. Transport.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogélne".

5.Wykonanie robét.
5.1 . Ogélne wymagania wykonania robot.
Ogodlne wymagania dotyczgce rob6t Podano w ST.00.00.

5.2. Wykonanie instalacii.
Sie¢ o$wietleniowg wykonaé kablami typu YAKY4x35 mm?,
Materiaty gldwne wymieniono w pkt.2 niniejszej specyfikaciji.

5.3. Wykonanie przepustow.

6. Kontrola jakosci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST. Wszystkie Materiaty do
wykonania muszg odpowiada¢ wymaganiom ST i Inwestora.



7. Obmiar robét.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ,Wymagania ogélne”. Jednostkg obmiaru
sq:
" kpl.
szt.
m

m2

8.0dbioér robét.

Ogoélne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Odbioru robot
nalezy dokonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlano-Montazowych.

9.Podstawa ptatnosci.

Ogélne wymagania dotyczace pfatnosci Podano w ST "Wymagania ogéline ".
Pfatno$¢ za wykonanie sieci o$wietleniowej nalezy przyjmowaé zgodnie z ST na
podstawie obmiaru robot, atestéw produktow materiatbw oraz oceny jakosci
wykonywanych robét.

10. Przepisy zwigzane.

— PN-HD 60364-4-43:2010 - Instalacje elekiryczne niskiego napiecia - Cze$¢ 4-43:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed prgdem przetezeniowym.

—  PN-HD 60364-4-443:2006 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed zaburzeniami napigciowymi i
zaburzeniami elektromagnetycznymi - Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

— PN-IEC 60364-7-714:2003 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizaciji. Instalacje o$wietlenia zewnetrznego.

— PN-EN 40-3-1:2004 — Stupy oswietleniowe. Czes¢ 3-1: Projektowanie i weryfikacja —
Specyfikacja obcigzen charakterystycznych.

— PN-EN 40-5:2004 — Stupy o$wietleniowe. Cze$¢ 5. Stupy oswietleniowe stalowe —
Wymagania.

- PN-EN 60099-1:2002 — Ograniczniki przepie¢. Iskiernikowe zaworowe ograniczniki
przepie¢ do sieci pradu przemiennego.

— PN-EN 60269-1:2010 — Bezpieczniki topikowe niskonapieciowe. Wymagania ogdine.

— PN-EN 60598-2-3:2006 — Oprawy os$wietleniowe — wymagania szczegétowe — Oprawy
o$wietleniowe drogowe i uliczne.

- PN-EN 62275:2010 - Systemy prowadzenia przewodow - Opaski przewodéw do instalacji
elektrycznych.

- PN-EN 61386-24:2010 - Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodoéw - Czgéé
24: Wymagania szczegotowe - Systemy rur instalacyjnych uktadanych w ziemi.

- Norma SEP-E-001. Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa.

- Norma SEP-E-004. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

— PN-E-08501:1998 — Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.






