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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t rozbidérkowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiérek wystepujacych w obiekcie.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami kierownika budowy.

2. Materialy

2.1. Dla w/w rob6t materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet

Do rozbiérki zaleca si¢ wykorzysta¢ elektronarzedzia oraz r¢czne narzedzia w postaci przecinakéw,
mtotkéw itp.

Nie dopuszcza si¢ zastosowania cigzkiego sprzetu burzacego, z uwagi usytuowanie budynku w
granicy.



3.
5.1.

Transport
Transport materiatéw z rozbiérki srodkami transportu.
Przewozony fadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonanie robot
Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbidérkowych nalezy:

5.2

- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowa¢ istniejace zasilanie w energi¢ elektryczng, instalacj¢ alarmowa oraz wszelkie
istniejace uzbrojenie znajdujace si¢ w miejscu wykonywanej rozbiorki.

Roboty rozbidrkowe

10.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi s3:
a) rozbidrka fragmentéw stropéw [1 m?],
b) rozbiérka dachu [1 m?],
c) wywiezienie materialéw pochodzacych z rozbiérki wraz z wniesieniem oplaty za
utylizacje [1 m?).

Odbiér robot
Wszystkie roboty objete pkt 1.3. podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
InZyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Uwagi szczegotowe

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Zamawiajacy.
10.2. Tlo$ci robdt rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Zamawiajacego.



