SST -001 ROBOTY ROZBIORKOWE

CPV 45111100-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczadengnia i odbioru robot polegaych na
rozbidrkach i demontach elementow obiektéw budowlanych zmanych z planowan
termomodernizagjmagazynu nr 6 Sktadnicy RARS w Komorowie .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz agamia wspolne dotyczace wykonania i
odbioru Robot niezi@inych do wykonania celem wykonania projektowanenptamodernizacji
budynku magazynu nr 6.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia nastepujacych robot
rozbiérkowych i demontawych:

- skucia tynkow,

- rozbiorki obrobek blacharskich, rynien i rur sfmysych,

- demonta elementow rénych zamocowanych na dachicianach,

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacynskPol Normami oraz z definicjami
podanymi w specyfikacji ogolnej.

1.5. Okreslenia podstawowe

Rozbidorka demontazowa— prace polegajace na oddzieleniu catych, dajasigechdrebnie
utylizowac, elementow rozbieranego obiektu.

Rozbiorka dewastacyjra — prace polegajace na zburzeniu i rozdrobnieiektu bez
wyodrebnienia jego sktadnikow nadajacych sie doyskiz lud unieszkodliwienia i utylizacji.
Optata sktadowiskowa— ponoszona przez Wykonawce optata z tytutu zdepan@ urobku
powstatego w wyniku przeprowadzonych prac rozbiagnkeh na sktadowisku odpadow
Wywdz odpadow- transport urobku na sktadowisko.

Wywoz surowcdw wtérnych— transport dajacych sie utylizowac elementéw reariych
obiektow do miejsca utylizacji.

1.4. Ogollne wymagania dotycce Robo6t

1. Ogoélne wymagania dotyczace Robo6t podano gécCngolne;. .

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc wykoadobot oraz za ich zgodnosc z
Dokumentacja Projektowa i ST.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdllne stosowania materiatow

Niniejsza specyfikacja nie dotyczy stosowania mal@wv. Odzysk materiatow jest miowy
tylko przy rozbiorce recznej izyciu jedynie lekkich narzedzi mechanicznych.

2.2. Sktadowanie materiatow

Urobek z prac rozbiérkowych me byc hatdowany na placu budowy w pryzmach o wysoko
do 2,0m.Naley ponadto przygotowac kontenery stalowe dla celgmmadzenia gruzu
budowlanego.



3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce spratu

Ogoblne wymagania dotyczace Sprzetu podano gcCogolne;.

3.2. Sprzt do wykonania robot rozbiérkowych

Nie stawia sie szczeg6lnych wymagan w zakresieetipravykraczajacych poza Specyfikac]
0go0lm.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano ggadCagolnej.

Transport surowcow wtérnych i gruzu powinien odbgwée specjalistycznym taborem
samochodowym unitiwiajacym szybki roztadunek. Przewany urobek musi byc w sposob
catkowicie pewny zabezpieczony przed przemieszerasie, wysypywaniem lub spadnieciem
ze skrzyni fadunkowe;j.

Urobek nie mae w czasie transportu wydzielac pytu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robot poda@zéci ogolnej.

5.2 Szczegodtowe zasady wykonania robot

Przed przystapieniem do robot trzeba przeprowattziéadne badanie konstrukcji i stanu
technicznego poszczegdélnych elementow, przystapirozbidrki wedtug projektu rozbiorki.
Usuniecie elementu nie @ powodowac naruszenia statecznosci elementowegizgh.
5.3. Przebieg robo6t rozbiérkowych

Zdemontowane bramy Aadeznicami, obrobki blacharskie, rynny i rury spustowebire
nalery ztozy¢ we wskazanym przez Inwestora miejscu odlegltym@aoriod budowy.
Elementy metalowe pozosiajo dyspozycji Inwestora.

Gruz z rozbiorek podlega wywozowi z terenu budoaywysypisko odpaddw.

Pozostate odpady naleusurnc z budowy.

Koszt transportu gruzu i odpaddw oraz oplatlylizacyjrg nalezy zawrzeé w cenie ryczattowej
dla catego zadania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

1. Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci Rgimlano w Cgsci ogolnej.

6.2. Podstawowe zasady bhp przy robotach rozbiérkoyeh

Roboty rozbidrkowe powinien prowadzic kierownik dpowiednich kwalifikacjach i
doswiadczeniu.

Szczegolne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysiakspadajace odtameki.

Kierownik robot powinien wskazamiejsca ustawiania drabin i rusztowan, zrzucania\gi
wystajacych czesci budynku, miejsca gromadzeniawgrgposoby ich zabezpieczania.
Teren robot rozbiérkowych ogrodzic i oznaczyc tedoni ostrzegawczymi.

Robotnicy zatrudnieni przy rozbiérkach i demontatzpowinni legitymowac sie swiadectwem
dopuszczenia do pracy na wysokosci, byc zaopatmedwtmy ochronne i przy pracy na
wysokosci powyej 2 m nad terenem lub pomostem rusztowania - Wagos w pasy z

lina dtugosci do 3 m, ktora przywiazuje sie do nejazesci sciany, rusztowania lub drabiny
przystawionej i przymocowanej do sciany.



7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Roboét podanagécCogolnej.

Jednostki obmiarowe dla robot opisanych w specygjikastaty podane szczegbtowo w rozbiciu
dla poszczegolnych pozycji w przedmiarze robot wushoentacii tj:

- m*—rozbidrka podtgy betonowych i elementéw konstrukcyjnych ,wywieigegruzu,

- nr—rozbidrka , wykucie @ieznic, obrobek blacharskich,

- m.b. — rozbiorka rynien i rur spustowych, instgiladgromowej,

- szt. — demontadrabiny

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyeae odbioru robdt

1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robét poga@zesci ogodlne;.
2. Roboty wymienione w ST podlegaja odbiorowi plo ikkonczeniu.

9. PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano gécCpngolne;.

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje

» Wykonanie zabezpiecagrzy wykonywaniu rozbieranych elementow na wyscko

* Dla materiatéw nie nadajacych sie do recyclingnaobejmuje transport i optaty za
utylizacje,

» Uporzadkowanie miejsca skladowania urobku z prabidrkowych na terenie budowy,

* oraz wszystkie inne roboty tymczasowe i towaraggzniewymienione, ktére sa niezbedne do
kompletnego wykonania robot objetych niniejsza $ewidzianych w Dokumentaciji
projektowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Praca zbiorowa: Remonty budynkow mieszkalnycaénik. Arkady, Warszawa 1995.

2. Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i RkiiSpotecznej z dnia 28 sierpnia 2003 r. w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzbtinistra Pracy i Polityki Socjalnej w
sprawie ogoélnych przepiséw bezpieczenstwa i hignagy (Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dniasg€rpnia 2004 r. w sprawie warunkow i trybu
postepowania w sprawach rozbidrek giglsowanych lub niewykonczonych obiektow
budowlanych Dz.U. 2004 nr 198 poz. 2043

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnilut@go 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanyeti). 2003 nr 47 poz. 401



SST - 002 TERMOMODERNIZACJA SCIAN

KOD 45410000-4
1. Wstep

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiagego
Termomodernizacja magazynu nr 6 sktadnicy RARS \mB&imwie

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichrécznej § wymagania dotyexe
wykonania i odbioru prac zazanych z ociepleniem i naeniem tynkow cienkowarstwowych
elewacji budynku magazynu nr 6 stthicy RARS w Komorowie.

Szczegotowy zakres prac wraz z ich obmiarem zamiesw jest w zalczonym do specyfikacii
przedmiarze i opisie przedmiotu zamowienia.

Docieplenie do dolnej ptaszczyzny gzymsu okapowego.

Spdd gzymsu okapowego i powierzchnia czotowa pekiyhkiem bez warstwy dociepleniowe;.

1.3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzysazych i robét tymczasowych

Podczas prowadzenia prac jako prace tymczasowwioizie st monta i rozbiorke rusztowa.
Jako prace towarzygeze demontai monta nowych bram wjazdowych do magazynu oraz
wymiare drabiny wejciowej na dach.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okitenia i definicje § zgodne z obowgzujacymi polskimi normami oraz prawem
budowlanym

2. Materiaty.

2.1 Wymagania ogoélne dotycgce wiaciwosci materiatdw i wyrobow
Zastosowane materiaty powinny posiadapowiednie certyfikaty, znaki bezpieészeva "B",
atesty zgodne z Polskimi Normami oraz prawem budowrh

Materiaty powinny by zgodne z dokumentacprojektows i opisem technicznym.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1 Zaprawa tynkarska

Tynk silikatowo — silikonowy, paroprzepuszczaloliarakteryzujcy si niska nasgkliwoscia
oraz odporngciag na zabrudzenia w postaci gotowej diycia masy, barwiony w masie.

Tynk na bazie wodnej dyspersji krzemiandéw potasdwygywic syntetyczno — silikonowych z
wyselekcjonowanymi wypetniaczami na bazie dolomitévarmurow i pigmentow.

Gestasé: ok. 1,8 kg/dm3



Temperatura stosowania: od +5°C do +25°C
Czas przesychania: ok. 15 min
Wodochtonnéc¢ po 24 h: < 0,5 kg/m2 wg ETAG 004

Przyczepnéx: 0,6 MPa wg PN-EN 15824:2010

Przyczepné&t miedzy warstwowa po starzeniu: > 0,08 MPa wg ETAG 004

Odporndg¢ na deszcz: po ok. 24 godz.

Absorpcja wody: kategoria W3 wg PN-EN 15824:2010

Przepuszczalr$oé pary wodnej: -Sg 1,0 m wg ETAG 004 —kategoria V2 wg PN-EN

15824:2010 CT_174_KT_04.16

Wspdétczynnik przewodzenia ciepbe=0,61W/(m*K) wg PN-EN 15824:2010 CERESIT
Odporndg¢ na uderzenie: kategoria | wg ETAG 004

Klasa reakcji na ogiezapewniajca NRO dla catego systemu docieplenia.

2.2.2. Wyprawa tynkarska tynku cokotowego na wysok&ei ok. 50cm od podidga

Tynk na bazie wodnej dyspersjwic syntetycznych z kolorowymi wypetniaczami miakrymi.
Uziarnienie 1,4-2mm. &tas¢ zwirkdw kwarcowych ok. 1,6kg/din

Tynk zabezpieczony przed grzybami,gpi@mi i algami.

Temperatura stosowania od +10 do +20 °C. Czas ymhanria ok. 30min. Petna odpokima
wody opadowe do ok. 3 dobach.

2.2.3. Srodek gruntuj acy

Srodek do gruntowania, produkowanym na bazie wodyspersiji akrylowej, o diej zdoIndgci
penetracji, wnikajcy silnie w ghb podiaa, wzmacniajcy go i powodujcy ujednorodnienie
parametrow catej gruntowanej powierzctsriodek powinien regulowsaproces chtonnai
podiaza i zapobiega,odcigganiu” nadmiernej iléci wody z wykonywanych na nim warstw.
Musi by¢ po wyschngciu bezbarwny i przepuszcaay pag wodra, niepalny. Odporny na
temperatury od -2 do +80C.

2.2.4. Styropian

Dla docieplenigcian elewacji naley zastosowa ptyty ze styropianu samogagego EPS 70-
0038 o grubgci 10cm.

Docieplenie filarkow i éciezy ptytami styropianowymi EPS 70-0032 gr.5cm.

System docieplenia powinien posiaddass NRO.

2.2.5. Siatka z wibkna szklanego

Wigciwosci:
Masa powierzchniowa 150 ¢fm
Sita zrywajca wzdti osnowy i vatku
- warunki laboratoryjna > 1500 N
- w 5 % roztworze NaOH >800 N

Wydtzenie wzgédne wzdtd osnowy i watku



- warunki laboratoryjna <3,5%
- w 5 % roztworze NaOH <3,5%
Przyczepni@ migdzywarstwowa > 0,1 MPa

2.2.6. Zaprawa klejowa do mocowania styropianu i siatki

Sucha mieszanka spoiwa cementowego, kruszyadkdéw modyfikugcych Zapraw musi
cechowa bardzo dobra urabial&@i tatwos¢ formowania, a take zwikkszona przyczepno,
elastycznéc i paroprzepuszczaldé. Musi by wyrobem mrozo - i wodoodpornym.

Wihasciwosci:
Przyczepné&t do betonu min. 0,6 MPa

do styropianu min. 0,1 MPa
Odporndg¢ na temperatury od -20°C do +60°C
Gestas¢ nasypowa ok. 1,3 kg/dm?3

2.2.7. Podktad pod tynk

Masa podktadowprodukowana na bazie produkowana na bagic akrylowych i myczek
kwarcowych. ZawartE kruszywa w tynku podktadowym nadaje zagruntowgoeyierzchni
chropowatéc, ktéra utatwia naktadanie kolejnych warstw, azeakwicksza powierzchgi
polagczenia tynku z podiem. Stosowanie masy tynkarskiej podktadowe] popaawiyczepn&
oraz ogranicza niwos¢ powstawania plam na powierzchni tynku cienkowaostego,
tworzacych s¢ w wyniku niewtd&ciwego przygotowania podta lub jego wiaciwosci.

2.2.8. Farby
Tynk barwiony w masie.

2.2.9. Parapety
Parapety z blachy powlekanej grébiomin. 0,6mm.

3. Sprzet

3.1. Wymagania dotycgce sprztu i maszyn do wykonywania robot budowlanych
Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét

3.2. Sprzet do wykonywania robot
Kielnia, paca styropianowa lub drewniana, listwgwadzce, diuga fata.
Wiertarka z mieszadtem, gtadkie pace: stalowastjdawa.

4. Transport
4.1. Wymagania dotycacesrodkdw transportowych



Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takiéhodkow transportu, jaki nie wptynie
niekorzystnie na stan i jakdtransportowanych materiatow

Zapraw tynkarsly nalezy przewozé i przechowywé w szczelnie zamkaiych pojemnikach, w
suchych warunkach (najlepiej na paletach). Clirpreed nastonecznieniem.

Zaprave przechowywa w temperaturze +5 - +25°C.

Zapraw klejowg nalezy przewozé i przechowywa w szczelnie zamkeiych workach, w
suchych warunkach (najlepiej na paletach). Clirpreed wilgoca.

Emulsg gruntupca nalezy przewozé i przechowywé w szczelnie zamkgiych opakowaniach,
w suchych warunkach, w temperaturze dodatniej. déiqarzed przegrzaniem.

Tynk podktadowy natey przewozt i przechowywa w szczelnie zamketych wiaderkach,

w suchych warunkach, w temperaturze dodatniej€pag| na paletach). Chranprzed
przegrzaniem. Nie wolno pozostawiatwartych napocgych pojemnikow.

5. Wykonanie robot
5.1. Przygotowanie poditaa

Podtaze powinno by suche, stabilne, rowne i éree, tzn. odpowiednio mocne, oczyszczone z
warstw mogcych ostabt przyczepnéc zaprawy, zwtaszcza z kurzu, brudu, wapna, olejéw,
tluszczbéw, wosku, resztek farby olejnej i emulsjjis@abo zwizane czsci powierzchni naley
odkue, za czesci luzne lub sypliwe uswgg przy pomocy szczotki stalowe). BeZpednio przed
tynkowaniem nalgy podtaze zmoczy czyst wodg. Zaleca si stosowanie emulsji gruntigej.

5.2. Gruntowanie

Emulsg gruntupca najlepiej nanosina poditae w postaci nierozciezonej, jednokrotnie
watkiem lub gdzlem, jako cienki rownomierr warstwe. Do pierwszego gruntowania bardzo
chtonnych i stabych podhy maozna zastosowaemulsg rozcieaiczory czyst wodg w proporcji
1:1. Po wyschriciu pierwszej warstwy, gruntowanie najegpowtorzy emulsj bez
rozciehczenia. lytkowanie powierzchni naky rozpocza¢ nie wezéniej niz po 24 godzinach od
natazenia emulsiji.

5.3.  Mocowanie ptyt styropianowych

Wykonanie ocieplenia natg rozpoca¢ od zamocowania regianie listwy cokotowej. Utatwia
ona zachowanie rownomiernego poziomu przy ukladpi@mwszej i kolejnych warstw ptyt
styropianowych, a tade stanowi wzmocnienie dolnej kraglzi systemu. Powinnoesja
mocow& na cokole budynku, nie#ej niz 30 cm nad poziomem gruntu. Ta odlégtaapewnia
ochrore systemu przed wptywem podgania kapilarnego wilgoci, a tag& chroni wypraw
tynkarsk przed zabrudzeniami - drobinkami btota - nanosmumyrzez krople deszczu,
odbijajce s¢ od chodnika idz gruntu. Zamiast listew cokotowych dopuszczastosowanie
pasow siatki pancernejtlz dwoch warstw siatki z wibkna szklanego. Po zamaoow listwy
cokotowej przysipujemy do przyklejania izolacji termicznej. Pierwszad ptyt mocujemy
opierapc go na listwie startowej. Kolejne uktadamy stasyjrzewgzanie w tzw. cegietk Takie



przesurgcie naley wykona zaréwno na powierzchdciany, jak i na nareach budynku.
Gtéwnym elementem mocigym styropian do podia jest zaprawa klgga. Naklada sija na
powierzchn¢ ptyty metod "pasmowo-punktow’. Szerokd¢ pryzmy obwodowe] utzonej
wzdtuz krawedzi ptyty powinna wynosico najmniej 3 cm. Na pozosigdowierzchng nalezy
natazy¢ rownomiernie 6 plackow grednicy 8+12 cm. Naniesiona na ghytaprawa powinna
obejmowd co najmniej 40% jej powierzchni. Po nzémiu zaprawy, phgt nalezy bezzwtocznie
przytozy¢ do podiaa i docisa¢. Nalery zastosowadodatkowe mocowanie w postaci kotkow
plastikowych w iléci okoto 4 na 1m2. Dodatkowe mocowaniezma wykonywa po uptywie 24
godzin od przyklejenia ptyt. @okas¢ zakotwienia kotkow w warstwie konstrukcyjnigjiany
wykonanej z materiatdw petnych powinna wyrgasiin. 6 cm. W materiatach takich jak cegta
dziurawka, pustak ceramiczny czy bloczki z betoamérkowego,dczniki musz by¢
zakotwione na gbokas¢ min. 9 cm.

5.4. Warstwa zbrojona

Warstwe zbrojory stanowi siatka z wtdkna szklanego, zatopiona waa klepcej. Siatka
powinna mié odpowiedri wytrzymatdg¢ mechaniczg, rowny i trwaty splot i by odporna na
alkalia. Do wykonania warstwy zbrojonej voma przysipi¢ nie wczéniej niz po trzech dniach
od przyklejenia ptyt. Prace rozpoczynamy od prafszlnia ewentualnych nierowsa
ptaszczyzny piyt styropianowych. W celu zkgzenia odpornii warstwy termoizolacji na
uszkodzenia mechaniczne, na wszystkich zeio pionowych budynku oraz na nzaoh Gciezy
drzwi i okien, naley wklei¢ aluminiowe listwy nargne. W dalszej kolejriei nalezy wzmocné
powierzchnigcian w gsiedztwie styku pionowych i poziomych naymtworow okiennych i
drzwiowych, poprzez zatopienie w zaprawie pask@itksd wymiarach ok. 20x30 cm. Paski te
powinny by ustawione poddtem 45° do linii wyznaczonych przez kredzie Gciezy.
Wykonanie warstwy zbrojonej polega na rozprowadzeaprawy rownomiernie po catej
powierzchni termoizolacji i wtopieniu w gikolejnych paséw siatki. Wygodnie jest najpierw
wcismg¢ siatke w zaprawg jedynie w kilku punktach, a paéiej doktadnie zatopicaty pas pac
zebaty. Prawidtowo zatopiona siatka powinnalmatkowicie niewidoczna spod powierzchni
kleju i nie powinna bezpoednio stykd sie z powierzchrg ptyt. Warstwa zbrojona musi by
warstwg ciagta, tzn.ze kolejne pasy siatki musby¢ uktadane z zaktadem min. 10 cm§ na
narazach powinien on wyno&imin. 15 cm. Zaktady siatki nie mggokrywa sie ze spoinami
migdzy ptytami styropianowymi. W e%ci parterowej budynku, stosujemy deugarstwe siatki
na wysokdé¢ 2,0 m. Ostatni czynndcia jest wygtadzenie warstwy zbrojonej panetalov.
Starannéc prac jest szczegolnie waa, nie tylko ze wzghow konstrukcyjnych, ale i
estetycznych. Zeli po wygtadzeniu pozostafakies nierowndgci, to naley je koniecznie
zeszlifowa, poniewa ze wzgédu na mad gruba¢ wyprawy tynkarskiej (1,5 mm, 2 mm i 3 mm)
mog one uniemaliwi ¢ jej prawidtowe wykonanie.

5.5. Warstwa wykonczeniowa
Mas; podktadow nalezy rozprowadzi na przygotowanym podta (rownomiernie na catej
powierzchni) przy pomocy watka lulegzla. Nie naleéy naktadé masy w temperaturze paej



+5°C. Tynkowanie powierzchni mna rozpocz¢ po catkowitym wyschriciu masy, tj. po
uptywie ok. 4+6 godzin od momentu jej haniesienia.

Do wykonania warstwy wykicczeniowej mana przysipi¢ po okoto trzech dniach od naknia
warstwy zbrojonej.

Na warstwie zbrojonej natg wykona podktad z masy tynkarskiej. Podkiad powinie® by
odpowiedni dla danego rodzaju tynku.

Zastosowanie podkiadu zapobiega przedostawagidosivarstwy tynku szlachetnego
zanieczyszczez zapraw klejcych, chroni i wzmacnia podie, a przede wszystkim zykisza
przyczepné&é tynku do podtaa. Ponadto podkiady megtanowt tymczasow warstwe
ochronm warstwy zbrojonej (zanim zostanie nadoy tynk) przez okres do so#u miesecy od
jej wykonania.

Wyprawe tynkarslky nalezy wykon& z tynku silikatowo-silikonowego.

Tynk naley naktad@ na przygotowane, zagruntowane paeétav postaci cienkiej warstwy o
grubasci kruszywa, przy pomocy gtadkiej pacy ze stalrdeewnej. Nadmiar materiatu naje
$ciggna¢ z powrotem do wiadra i przemiegz&®owstad powierzchng zaciera si ruchami
okreznymi przy wyciu pacy z tworzywa sztucznego, uzyskujadamn fakture. Czas otwarty
pracy (pomgdzy naciygnieciem masy a zatarciem) zajeod chtonnéci podiaza, temperatury
otoczenia i konsystencji zaprawy. Nafaloswiadczalnie (dla danego typu podéoi danej
pogody) ustai maksymaln powierzchng mazliwa do wykonania w jednym cyklu
technologicznym (naggniecie i zatarcie). Materiat natg nakltadé metod, "mokre na mokre",
nie dopuszczaf do zaschrcia zatartej partii przed naghnieciem kolejnej. W przeciwnym
razie miejsce tego pgizenia lgdzie widoczne. Przerwy technologiczne agle gory
zaplanowad, na przykfad: w natmikach i zatamaniach budynku, pod rurami spustowymai
styku koloréw itp. Tynkowasmpowierzchng nalezy chroni, zaréwno w trakcie prac jak i w
okresie wysychania tynku, przed begmalnim nastonecznieniem, dziataniem wiatru i opadéw
atmosferycznych. Czas wysychania tynku zaike od podtaa, temperatury i wilgotriei
wzglednej powietrza, wynosi od ok. 12 do 48 godzin. Wumkach podwyszonej wilgotnéci i
temperatury okoto +5°C czasazania tynku mee zosta wydtuzony. Temperatura podia i
otoczenia, podczas wykonywania prac i wysychaméuypowinna wynosiod +5°C do +25°C.

6. Kontrola jako $ci robot.

6.1. Kontrola jakaci robot polega na sprawdzeniu zgogtriach wykonania z wymaganiami
niniejszej specyfikacji.

6.2. Kontrola wykonania prac

6.2.1 Kontrola wykonania prac polega na sprawdzeniu zgadmch wykonania z
wymaganiami specyfikacji. Kontrola ta przeprowadzgst przez Inspektora Nadzoru:

a) w odniesieniu do prac zanilajych (kontrola mjdzyoperacyjna) — podczas
wykonania prac przygotowania pogi

b) w odniesieniu do wkxiwosci catej oktadziny (kontrola kacowa) — po
zakaczeniu tynkowania.



6.2.2 Kontrola medzyoperacyjna remontu elewacji polega nadigm sprawdzeniu
zgodndci wykonanych prac z wymogami niniejszej specyfjkerhnicznej.

6.2.3 Kontrola kaxcowa wykonania remontu elewacji polega na sprawidzagodndci
wykonania z wymaganiami specyfikaciji

6.2.4 Uznaje s, ze badania daty wynik pozytywny gdy wszystkie égiavosci materiatow
i wykonanej elewacjigzgodne z wymogami niniejszej specyfikacji technejaub aprobaty
technicznej albo wymaganiami norm przedmiotowych.

7. Obmiar robot
7.1 Jednostk obmiarowg robét jest:

-dla robét — tynkowanie, ocieplanie elewacfi m? ) powierzchni elewacii
7.2 llgs¢ robot
Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres rob6t wykonywanych zgodnie zecgfikacija
techniczn, w ustalonych jednostkach. Obmiaru wykonanych rala&.onuje w sposob gty
kierownik budowy.

8. Odbidr robot budowlanych
8.1. Podstaw do odbioru wykonania robot remontu elewacji stansiwierdzenie
zgodndci ich wykonania z zakresem praetym w przedmiarze i ze specyfikad¢gchnicza.

8.2. Odbior podioza
Badania podtga naley przeprowadz w trakcie odbioru agciowego, przed przygpieniem do
tynkowania i ocieplania

8.3. Ogolne wymagania dotycgce odbioru robGt remontu elewac;ji
8.3.1. Roboty tynkarskie i ociepleniowe jako roboty zamaka, wymagaj odbiorow
czesciowych. Badania w czasie odbiorueéziowego naley przeprowadzadla tych robot, do
ktorych dosgp p&niej jest niemaliwy lub utrudniony
8.3.2. Odbidr czsciowy powinien obejmowasprawdzenie:

e podiaza

e jakasci zastosowania materiatow,
8.3.3. Badanie kitowe remontu elewacji natg przeprowadd po zakaéczeniu robot
8.3.4. Odbior kacowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykottappwiok
tynkarskich.

9. Podstawa ptatnci
Ogolne warunki ptatriei podano w ST — ¢&¢ ogolna.

10. Przepisy zwgzane
Polskie Normy oraz ,Warunki techniczne wykonaniabioru rob6t budowlano-
montaowych”, (tom V) Arkady, Warszawa 1989-1990.



SST - 003 POKRYCIE DACHU PARA TERMOZGRZEWALN A Z
OCIEPLENIEM

CPV 45261214

CPV 45261320

1. Wstp

1.1. Nazwa nadana zamdwieniu przez zamawigiego
Termomodernizacja budynku magazynu nr 6 skiadn®R8 w Komorowie.

1.2. Przedmiot i zakres robo6t

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacghirecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru prac zgazanych z ociepleniem dachu magazynu nr 6.

Szczegotowy zakres prac wraz z ich obmiarem zaoeesy jest w zagtzonym do specyfikacji
przedmiarze, opisie przedmiotu zamdéwienia i pragkeaidowlanym

1.3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszych i robot tymczasowych
W ramach prac towarzyszych przewiduje siwymiarg instalacji odgromowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe ok&enia i definicije g zgodne z obowirzujacymi polskimi normami oraz
prawem budowlanym

2. Materiaty.

2.1. Wymagania ogolne dotycace wiaciwosci materiatow i wyrobow

Zastosowane materiaty powinny posiadadpowiednie certyfikaty, znaki bezpieéazeva "B",
atesty zgodne z Polskimi Normami oraz prawem budowrh

Materiaty powinny by zgodne z dokumentacprojektows i opisem technicznym

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1 Papy
e papa podkiadowa

Papa podktadowa, do mocowania mechanicznego aséltgrzewalna, modyfikowana
SBS, do wielowarstwowych pokiy dachowych. Do produkcji papy stosuje¢ sasfalt
modyfikowany SBS, osnogvstanowi widknina poliestrowa wzmocniona wioknareklanymi.
Od wierzchniej strony papa pokryta jest grubozetgnposypk, wzdtwz jednego brzegu wsgi
znajduje s} pas masy asfaltowej nie pokryty posypkzabezpieczony fali z tworzywa
sztucznego. Spodnia strona papy pokryta jest fotiworzywa sztucznego.

Wymagania podstawowe:
- gramatura osnowy (wioknina poliestrowa wzmocn)at0 g/m2
- zawartd¢ sktadnikéw rozpuszczalnych w chloroformie nie npnie 2000 g/m2
- sita zrywajica na pasku szer. 5 cm wzeluw poprzek 600 N/ 400 N



- wydtuzenie wzgédne przy zerwaniu wzdau poprzek 40%

- gietkos¢ w obnizonych temperaturach na watku @ 30 mm - 15° C
- odpornd¢ na dziatanie wysokiej temp., wagu 2 h +100° C

- gruba¢ 4,0 £ 5%

- odpornd¢ na dziatanie wysokiej temp., wagu 2 h +100° C

e papa nawierzchniowa

Papa asfaltowa zgrzewalna, podktadowa, modyfikowaB&, na osnowie z welonu z widkien
szklanych. Od wierzchniej strony papa pokryta jestbnoziarnist posypls mineralr, jej
spodnia strona zabezpieczona jestfaltworzywa sztucznego.

Wymagania podstawowe:

- gramatura osnowy (welon z wiokien szklanych) @062

- zawartd¢ asfaltu modyfikowanego elastomerem SBS, min. 2062

- maks. sita rozag. na pasku szer. 5 cm wzdhy poprzek, min 350 / 200 N
- wydtuzenie przy maks. sile rozg. wzdtw / poprzek, min. 4,0/ 4,0 %

- gietkos¢ w obnizonych temperaturach - 25° C

- odpornd¢ na dziatanie wysokiej temp., wagu 2 h +100° C

- gruba¢ 5,2 mm £5%

2.2.2 Roztwér asfaltowy do gruntowania
Wymagania wg normy PN-74/B-24622

223 Plyty ze styropianu
Ptyta ze styropianu samogasego laminowanego jednostronnie papPS 120-0038¢gtasc
min. 20 kg/m3, o grubei 16cm.

224 Klej bitumiczny
Wymagania wg normy PN-74/B-24622

2.25 Blacha stalowa ocynkowana ptaska
Wymagania wg normy PN-61/B-10245, PN-73/H-92122cBl stalowe ptaskie o gr. min. 0,7
mm obustronnie ocynkowane w arkuszach. G$tipowioki cynku min.275 g/f

2.2.6 Kraw edziaki z tarcicy ki |
Drewno kil C 27.

3. Sprzet

3.1 Wymagania dotyczce spratu i maszyn do wykonywania robot budowlanych
Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spkzu, jaki nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych roboét

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Do wykonania pokrycia dachowego w technologii pgrzewalnych niezfiine g:
* palnik gazowy jednodyszowy zggem,
» maty palnik do obrébek dekarskich,



* palnik gazowy dwudyszowyalz széciodyszowy z wzem (w przypadku zgrzewania gdich
powierzchni),

* butla z gazem technicznym propan-butan lub prppan

* szpachelka,

* n&z do ckcia papy,

» watek dociskowy z silikonogvrolka,

* przyrzad do prowadzenia rolki papy podczas zgrzewanig/(sm i lekka rurka odpowiednio
wygicta).

Mate palniki gazowe 41z palniki jednoptomieniowe ska do wykonywania detali i obrébek z
pap zgrzewalnych. ¥W¢ do palnikbw gazowych powinien ndiedtugas¢ min. 15 m, aby
umazliwiat swobodne poruszaniegsz palnikiem bez gstego przestawiania butli gazowej. Butle
gazowe powinny way¢ 11 kg lub 33 kg. Zjawisko szronienia butli gazoWwyszczegdlnie 11 kg)
w warunkach znacznego wydatku gazu jest zjawiskimeeturalnym. Szpachelka sk do
ukosowania zgrzewow i ich wygtadzania oraz do spemia poprawrizi wykonanych spoin.
Pracownik majcy dawiadczenie przy zgrzewaniu papy i wykaaniu poszczegolnych detali
praktycznie nie dotykae¢ka papy, lecz postuguje siw tym celu szpacheik Podczas
wykonywania prac pokryciowych w technologii papzgwalnych na dachu musksinajdowa
sprzt ganiczy w postaci gaicy, koca géniczego, pojemnika z wadi z piaskiem oraz
apteczka pierwszej pomocy zaopatrzongodki przeciw oparzeniom.

4. Transport

4.1. Wymagania dotycacesrodkow transportowych
Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takiginodkow transportu, jaki nie wptynie
niekorzystnie na stan i jakdtransportowanych materiatow

4.2. Transport materiatow:

Rolki pap naley przechowywé w pomieszczeniach krytych, chraaych je przed zmiennymi
warunkami atmosferycznymi, a przede wszystkim pidadtaniem promieni stonecznych i zbyt
mocnym nagrzewaniem, w odlegéd co najmniej 120 cm od grzejnikow. Rolki powinby¢
magazynowane W pozycji syoej w jednej warstwie. Rolki pap nale przewoz¢ krytymi
srodkami transportowymi, uktadane w jednej warstwiepozycji stojcej, zabezpieczone przed
przewracaniem &ii uszkodzeniem. Rolki pap m@doy¢ przewaone w kontenerach lub na
paletach.

Piyty styropianowe o jednakowych wymiarach powinoy¢ pakowane w pakiety. Ptyty w
pakiecie nalgy zabezpieczy przed wzajemnym przemieszczaniemisiszkodzeniem w czasie
transportu i przechowywania.

Pakiety naley przechowyw& w przewietrzanych pomieszczeniach, (co najmniejd po
zadaszeniem) bez otwartygtodet ognia, rgdami, najwyej w dwoch warstwach, pozostawsiaj
migdzy rzdami i scianami wolne przestrzenie uwnliviajace dosp. Miejsce skiadowania
powinno by wyposaone w srodki przeciwpgarowe. Piyty ména przewoz dowolnymi
srodkami transportu. Pakiety najeuktad& scisle obok siebie, w sposéb zabezpiegegjprzed
przemieszczeniem i uszkodzeniem. W czasie transporestrzegaprzepisow bezpiecastwa
przewozowego.



5. Wykonanie robot

5.1. Mocowanie ptyt styropianowych i papy podktadowej

Przymocowanie ptyt styropianowych i papy podktadpwe podiza dokona przy wyciu
tacznikbw mechanicznych afiych normami lub  Aprobatami Technicznymi ITB,
dopuszczajcymi te wyroby do tego typu zastosawaZuzycie lcznikéw 5 szt./mi Phyty
styropianowe  uklada warstwg grubcci 12cm. Pap podktadow poza mocowaniem
mechanicznym zgrZana zaktadach podkiadaj pag podktadowy asfaltovy tradycyjry.

5.2. Pokrycie potaci pam termozgrzewalm

Przed przysipieniem do prac naty dokon& pomiarOw potaci dachowej sprawézpoziomy
osadzenia wpustow dachowych, wiglkepadkow dachu oraz 86 przerw dylatacyjnych i na tej
podstawie precyzyjnie rozplanowaoztazenie poszczegoélnych paséw papy na powierzchni
dachu. Wskazane jest wykonanie padnego projektu pokrycia z rozplanowaniem pasowypap
szczegolnie przy bardziej skomplikowanych ksztétatachu. Dokladne zaplanowanie prac
pozwoli na optymalne wykorzystanie materiatow.

Prace z ayciem pap asfaltowych zgrzewalnych ima prowadz w temperaturze nie ¥8zej ni:

» 0°C w przypadku pap modyfikowanych SBS,

» +5°C w przypadku pap oksydowanych.

Temperatury stosowania pap zgrzewalnychzmaoobniy¢ pod warunkiem,ze rolki beda
magazynowane w pomieszczeniach ogrzewanych (oRC)2@vynoszone na dach bezpednio
przed zgrzaniem.

Nie nalery prowadzt prac dekarskich w przypadku mokrej powierzchnihdagej oblodzenia,
podczas opadow atmosferycznych oraz przy silnyntrage

Roboty dekarskie rozpoczynae¢siod osadzenia dybli drewnianych, rynhakéw i innego
oprzyrzdowania, a take od wsgpnego wykonania obrébek detali dachowych (ogniomwiro
kominow, swietlikow itp.) z zastosowaniem papy zgrzewalnejlidadowe;.

Przy matych pochyleniach dachu do 10% papy #yal&ktad& pasami rownolegtymi do okapu,
przy wickszych spadkach pasami prostopadtymi do okapu @guwa powodowanduwza mas
mozliwo$¢ osuwania i uktadanych paséw podczas zgrzewania). Minimalngdeg dachu
powinien by taki, aby nawet po ugiiu elementow Konstrukcyjnych urdiwiat skuteczne
odprowadzenie wody. Z tegoztevzgledu nachylenie potaci dachowej nie powinna Inyniejsze
niz 1%, ale zaleca siaby tam gdzie jest to mlowe przewidzi€ wicksze spadki.

Przed utgeniem papy nalg ja rozwing¢ w miejscu, w ktdrym &dzie zgrzewana, a ngphie po
przymiarce (z uwzghbnieniem zaktadu) i ewentualnym koniecznym pregici zwimné ja z
dwéch kaicow do srodka. Miejsca zakladdéw na wonym wczéniej pasie papy (z ktorym
taczona ldzie rozwijana rolka) naky podgrza palnikiem i przeeagna¢ szpachelk w celu
wtopienia posypki na catej szergkozaktadu (12-15 cm).

Zasadnicza operacja zgrzewania polega na rozgrpahnikiem podiaga oraz spodniej warstwy
papy & do momentu zauwalnego wyptywu asfaltu z jednoczesnym powolnym i
rownomiernym rozwijaniem rolki. Pracownik wykonugeczynna¢, cofagc sk przed rozwijan
rolka. Miarg jakosci zgrzewu jest wyptyw masy asfaltowej o szerwka0,5-1,0 cm na catej
diugasci zgrzewu. W przypadku, gdy wyptyw nie pojawe Samoistnie wzdt brzegu rolki,
nalezy docisr¢ zaktad, aywajgc watka dociskowego z silikonawrolka. Sitke docisku rolki do
papy naley tak dobrd, aby pojawit s wyptyw masy ozadanej szerokgi. Silny wiatr lub
zmienna pgdkos¢ przesuwania rolki me powodowad zbyt duzy lub niejednakowej szeroka
wyptyw masy. Brak wyptywu masy asfaltowsyiadczy o niefachowym zgrzaniu papy.



Arkusze papy nals taczy¢ ze sol na zaktady:

* podtwzny 8 cm,

* poprzeczny 12-15 cm.

Zaktady powinny by wykonywane zgodnie z kierunkiem sptywu wody i zgiedz kierunkiem
najczsciej wystpujacych w okolicy wiatrow. Zaklady natg wykonywa ze szczegOin
starannéciag. Po ul@eniu kilku rolek i ich wystudzeniu nalg sprawdzt prawidiowaé
wykonania zgrzewow. Miejscde zgrzane nalg podgrzé (po uprzednim odchyleniu papy) i
ponownie sklei. Wyptywy masy asfaltowej mima posypé posypk w kolorze pokrycia w celu
poprawienia estetyki dachu.

W poszczegolnych warstwach arkusze papy powinigypbzesunjte wzgkdem

siebie tak aby zaklady (zarowno patie, jak i poprzeczne) nie pokrywatye siAby unikmé
zgrubier papy na zaktadach, zaleca przycicie naranikdw uktadanych pasow papyzigych
na spodzie zakladu podtlem 45°.

5.3. Obraobki

5.3.1 Obroébki blacharskie
Obrobki blacharskie natg przed wgrzaniem papy zagruntowane roztworem bdzmym.

5.3.2 Obrobki blacharskie z blachy stalowej ocyn&oej o grubéci 0,7 mm mana wykonywa
0 kazdej porze roku, lecz w temperaturze nigsaej od - 15°C. Robo6t nie rama wykonywa na
oblodzonych podtzach.

5.3.3 Przy wykonywaniu obrobek blacharskich malpameta¢ o koniecznéci zachowania
dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne powinny dyzabezpieczone w  sposob utlwiajacy
przeniesienie ruchoéw poziomych i pionowych dachutaki sposob, aby nagtowat szybki
odptyw wody z obszaru dylatacji.

5.3.4 W dachach z odwodnieniem zetvanym w warstwach przekrycia powinnydgsadzone
uchwyty rynnowe o wyregulowanym spadku poghym.

5.3.5 Przekroje poprzeczne rynien dachowychspustowych i wpustéw dachowych powinny
by¢ dostosowane do wielkoi odwadnianych powierzchni dachu.
Rynny i rury spustowe powinny odpowigdavymaganiom podanym w PN-EN 612:1999,
uchwyty z& do rynien i rur spustowych wymaganiom PN-EN 14622 PN-B-94701:1999 i
PN-B-94702:1999

6. Kontrola jako $ci robét

6.1. Kontrola jakos$ci robét polega na sprawdzeniu zgodrwi ich wykonania z
wymaganiami niniejszej specyfikaciji.

6.2. Kontrola wykonania pokry ¢
6.2.5 Kontrola wykonania pokiy polega na sprawdzeniu zgodooich wykonania z
powotanymi normami przedmiotowymi i wymaganiami cyfé&acji. Kontrola ta

przeprowadzana jest przez Inspektora Nadzoru:



C) w odniesieniu do prac zanikaych (kontrola midzyoperacyjna) — podczas
wykonania prac pokrywczych,

d) w odniesieniu do wikxiwosci catego pokrycia (kontrola keowa) — po
zakaczeniu prac pokrywczych.

6.2.6 Kontrola medzyoperacyjna pokty papowych polega na bigcym sprawdzeniu
zgodndci wykonanych prac z wymogami niniejszej specyfjkexrhnicznej.

6.2.7 Kontrola kaicowa wykonania pokgy papowych polega na sprawdzeniu zgadno
wykonania z wymaganiami specyfikacji. Kontggrzeprowadza siw sposéb podany w normie
PN-98/B-10240 pkt. 4.

6.2.8 Uznaje s, ze badania daty wynik pozytywny, gdy wszystkie $glaosci materiatow
i pokrycia dachowegogszgodne z wymogami niniejszej specyfikacji techngjzlub aprobaty
technicznej albo wymaganiami norm przedmiotowych.

7. Obmiar robot
7.2 Jednostlg obmiarowa robot jest:
- dla robét — krycie pap—( m*) pokrytej powierzchni dachu
- dla rob6t — obrébki blacharskie, ptyty wetny miakej — ( m* ) wykonanej powierzchni
obrébek blacharskich i powierzchni ocieplenia
-dla rob6t — rynny i rury spustowe(-m ) wykonanych rynien lub rur spustowych

7.3 llos¢ robot

Obmiar robd6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres robo6t wykonywanych zgodnie z do&aotacja
projektowy i specyfikacy techniczn, w ustalonych jednostkach. Obmiaru wykonanych tobo
dokonuje w sposoéb gty kierownik budowy.

8. Odbidr robot budowlanych

Podstaw do odbioru wykonania robét pokrywczych papowydmstvi stwierdzenie zgodsa
ich wykonania z zakresem pragtym w przedmiarze i ze specyfikadechnicza.

8.1. Odbior podiaa
Badania podiga naley przeprowadz w trakcie odbioru agciowego, podczas suchej pogody,
przed przysipieniem do pokrycia potaci dachowych.

Ogolne wymagania dotygee odbioru robot pokrywczych
8.1.1. Roboty pokrywcze jako roboty zanilkag, wymagaj odbiorow czsciowych. Badania w
czasie odbioru ggciowego naley przeprowadzadla tych robot, do ktorych degt
pézniej jest niemaliwy lub utrudniony
8.1.2. Odbior czsciowy powinien obejmowasprawdzenie:
e podiaza
e jakasci zastosowania materiatow,
e doktadndci wykonania poszczegolnych warstw pokrycia,
e doktadndci wykonania obrébek blacharskich i ich pctenia z pokryciem.
8.1.3. Badanie kacowe pokrycia naley przeprowadi po zakdéczeniu robot po deszczu.



8.1.4. Odbior kaacowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykag@apekrycia i
obrébek blacharskich i pgizenia ich z urzdzeniami odwadniggymi.

8.2. Odbior pokrycia z papy.

8.4.1. Sprawdzenie przyklejenia papy do pedimraz do papy nateprzeprowadzd przez
nackcie i oderwanie paska papy szer@timie wickszej ni 5 cm, z tymze pasek nale nach¢
nad miejscem przyklejenia papy.

8.4.2. Sprawdzenie mocowania papy podkiadowejatidaza.

8.4.3. Sprawdzenie szerckozaktadoéw papy naky dokon& w trakcie odbiorow agciowych i
koncowych przez pomiar szeroda zaktadéw w trzech dowolnych miejscach nadea100 .

8.3. Odbidr obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych.

8.5.1. Sprawdzenie prawidtowm pofaczen pionowych i poziomych.

8.5.2. Sprawdzenie mocowania elementowaian.

8.5.3. Sprawdzenie prawidtowm spadkéw rynien.

8.5.4. Sprawdzenie szczeloo polgczen rur spustowych z przewodami kanalizacyjnymi. Rury
spustowe mogby¢ montowane po sprawdzeniu dnasci przewodow kanalizacyjnych.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Pokrycie dachu pap

Placi sk za ustalogilos¢ m? krycia z wykonaniem warstwy dolnej i warstwy wiehniej, ktéra
obejmuje:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatéw i spia,

— przygotowanie lepiku,

— obstug sprztu nie posiadacego etatowej obstugi,

— ustawienie i rozbidrkrusztowa o wysokdci do 4 m,

— oczyszczenie | zagruntowanie pagtp

— pokrycie dachu pama lepiku na zimno lub na gmo (warstwa dolna i warstwa wierzchnia),
— 0czyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

— likwidacja stanowiska roboczego.

10. Przepisy zwiazane

10.1.Normy

PN-B-02361:1999 Pochylenia potaci dachowych.

PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltoviesewane na zimno.

PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-B-24625:1998 Lepik asfaltowy i asfaltowo-poliroety z wypetniaczami stosowanymi na
goraco.

PN-91/B-27618 Papa asfaltowa na osnowie zdwojorzeigzywanej z tkaniny szklanej i welonu
szklanego.

PN-92/B-27619 Papa asfaltowa na folii lubniée aluminiowe.

PN-B-27620:1998 Papa asfaltowa na welonie szklanym.

PN-B-27621:1998 Papa asfaltowa podktadowa na whikipgrzeszywane;.



PN-89/B-27617 Papa asfaltowa na tekturze budowlanej

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blasthiowej ocynkowanej

i cynkowej. Wymagania i badania techniczne przyiode.

PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z papy i powtok lgsfa/ch. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-B-94701:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowaoeuwt spustowych okgtych.

10.2.Inne dokumenty i instrukcje
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budmwyich — czs¢ C: zabezpieczenie i
izolacje, zeszyt 1: Pokrycia dachowe, wydane pfZBz— Warszawa 2004 r.



SST 004 ROBOTY BLACHARSKIE

KOD CPV 45261320-3

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikaciji

1.1. Przedmiot specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghtécznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t rozbiérkowych zyganych z realizagjzadania okrdonego w
pkt. 1.1 SST 1.0

1.2. Zakres specyfikacji
Niniejsza specyfikacjadalzie stosowana, jako dokument przetargowy i kotdnay przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmugzystkie czynnéci umazliwiajace
i majagce na celu wykonanie wszystkich robot rozbiérkowych montaowych
przewidzianych w projekcie budowlanym

1.3. Zakres robot objetych specyfikacp
W ramach prac budowlanych przewiduje wiykonanie nagpujacych robaot:
- demonta istniegcych rynien i rur spustowych,
- demonta uchwytow,
- monta nowych uchwytéw,
- monta& rynien PCW,
- mont& rur spustowych PCW,
- monta obrébek blacharskich

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkzujagcymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.

1.5. Wymagania ogélne dotycace robot
Ogdlne wymagania dotygze robot podano w specyfikacji technicznej STO0O.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonania robot i ich zgodké z
dokumentagj przetargow, specyfikacj techniczag.

1.6. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca zorganizuje plac budowy zgodnie z praepisKoszt zorganizowania placu
budowy nie podlega o¢lonej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrs.

1.7. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowrek zng i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

1.8. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzegat przepisy ochrony przecigsgrowej. Wykonawcaduzie
utrzymywat sprawny spex przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Na terenie wykonywania rob6t i w pomieszczeniaclgaagnowych. Materiaty tatwo
palne lkeda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone
przed dostpem osoéb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane p@arem wywotanym, jako rezultat realizacji robo6t alprzez Personel
wykonawcy.



1.9. Bezpieczdéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawcacdhie przestrzegat przepisow dotycych
bezpieczéstw i higieny pracy. W szczegolém Wykonawca ma obowkek zadbé, aby
Personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpgch, szkodliwych dla zdrowia
oraz niespetnigpych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewnigdzie
utrzymywat wszelkie urglzenia zabezpieczge oraz sprg i odpowiedni odzier dla
ochrony zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie oraapexvnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwranie z wypetnieniem
wymaga okreslonych wyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie i suwzgkdnione w cenie
umownej.
1.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrob6t i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do robot od daty rozpecia do daty zakaczenia robdt, do
wydania potwierdzenia zakozenia roboét przez przedstawiciela Inwestora. Wgkara
bedzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego.

1.11. Stosowanie si do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne,
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdépevs jakikolwiek sposob zwrzane z
robotami i lgdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie typchw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawogdzie przestrzega praw
patentowych i bdzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdikizvymaga
prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod i w sposob agty
bedzie informow& Przedstawiciela Inwestora o swoich dziataniachegstawigc kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. Materialy

2.1 Wymagania ogolne
Zastosowane materiaty budowlane powinny posiadest higieniczny, certyfikaty, oceny
higieniczne i aprobaty techniczne zastosowanyclernadw i wyrobow.

2.2. Wymagania szczegotowe
2.2.1. Uchwyty
- Uchwyt rynnowy:

- materiat stal ocynkowana,
- przeznaczenie do rynien 180mm
- mocowanie: przykicany
- uchwyty do rur spustowych
- obejmy do rur spustowyéh 150mm
2.2.2. Rynny systemu 180
- materiat PCW
- laczenie za poma@owciskania
- dtuga¢ rynien: 1m, 2m
- $rednice rynien: 180mm
2.2.3. Rury spustowg. 125mm
- materiat PCW
- laczenie poprzez wciskanie
- $rednice rur: 125mm



2.2.4. Siatka przeciwdciom kolor bgzowy (opcja)
- dlugas¢ 2 m,
- wielkos¢ oczka 5,5 x 6,5mm,
- stabilizator UV,
- $rednica 150mm
2.2.5. Materiat obrébek — blacha ocynkowana 0,7mm
- obrobki zewgtrzne hczone nagbek stogey lub lezacy(obrobki w czsci opod pap)

3. Sprzet
Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spyiui, ktéry nie powoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké® wykonanych robot. Wykonawca dostarczy
Przedstawicielowi Inwestora kopie dokumentow potdzaepcych dopuszczenie sptn
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
4. Transport
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jaké robot | wiaciwosci przewaonych materiatow.
5. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatdw i wykonanych robdét, za mgodnd¢ z dokumentag)
kosztorysow, wymaganiami SST oraz poleceniami Przedstawidisleestora.
5.1. Roboty przygotowawcze
- demonta istniegcych rynien wraz z uchwytami,
- demonta istniegcych rur spustowych wraz z obejmami,
- demonta pasa nadrynnowego
-demonta pozostatych obrobek
- monta listwy mocupcej wraz z uchwytem rynnowym,
- monta hakéw wraz z obejmami,
- monta obrébek
5.2. Montaz systemu odprowadzenia woéd opadowych
- monta& rynien osr. 180mm na przygotowanych uchwytach,
- monta lejow spustowych 180/125,
- monta pasa nadrynnowego,
- monta rur spustowych 125mm.

6. Kontrola jako $ci
Celem kontroli robét &dzie takie sterownie ich przygotowaniem i wykonamieaby
osiigm¢ zatazong jakasé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t
i jakos¢ materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtiadi wykonywanych
robét. Wykonawca dzie przeprowadzat kontrpkobdt z cezstotliwoscia zapewniagcs,
ze roboty wykonano zgodni z wymaganiami zawartymi S8T oraz poleceniami
Przedstawiciela Inwestora.

7. Obmiar robot
Przy wykonywaniu roboét obfych niniejsz SST nie bdzie wykonywany kosztorys
powykonawczy, a wic obmiar robot nie ma zastosowania.



8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w specyfikagjimej SST 1.0

8.1Rynny
Sprawdzenie rynien polega na stwierdzeniu zgédnp wymaganiami okionymi w
ST, dokumentacji projektowej i Warunkach technicanyvykonania i odbioru robdét,
Tom | Roboty budowlane w zakresie:
- wymiarow
- rozstawu
- wykonania rynien oraz pgdzen
- rozmieszczenia uchwytow: co 50 — 60 cm
- sprawdzenia spadkéw podhych i szczelngci, obowazkowo za pomagwody, spadek
rynny nie mae by mniejszy nk 0,5%
- usytuowania zewgtrznej linii poziomej i linii stanowicej przedtaenie powierzchni
przekrycia brzeg zewtrzny rynny powinien b§ nizej o 10mm od brzegu wewinznego,

8.2Rury spustowe
Sprawdzenie rur spustowych polega na stwierdzergodrzécei z wymaganiami
okreslonymi w ST i Warunkach technicznych wykonania bummtu rob6t, Tom | Roboty
budowlane w zakresie:
- wymiarow
- rozstawu
- wykonania rur i pajczen
- umocowania w uchwytach: co 2 m
- prostoliniowdci : 3mm/2m
- szczelnéci, obecnéci dziur i peknieé
- pionu, za pomagpionu murarskiego i przymiaru, z doktadog do 5mm:
odchylenie od pionu nie niae przekracza20mm/10m

9. Podstawa ptatndgci
Warunki ptatnéci oparte g na zasadach zawartych w umowie

10.Przepisy zwhzane
PN-B-102454 Roboty blacharskie budowlane z blatchlpwej ocynkowanej i cynkowe.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
BN-66/5059-01 Uchwyty do rur spustowych gdtych
BN-66/5059-02 Uchwyty do rynien potaigtych
Instrukcja techniczna producenta.



SST — 005 Wznoszenie rusztowiaDemontaz rusztowan

CPV 45262110-5

CPV 45262120-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotycgce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z rusztowaniami

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy

i kontraktowy przy montau oraz wytyczne dotygze eksploatacji rusztoianetalowych
roboczych ramowych, oznaczonych symbolem klasgfikeym 0812-722 wg PN-M-47900-
1:1996

1.3. Zakres robot gjych w SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robot zganych

z montaem oraz eksploatacjusztowa metalowych roboczych ramowych, oznaczonych
symbolem klasyfikacyjnym 0812-722 woPN-M-47900906

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1 podstawa:

Rama przestrzenna lub ptaska stawiana na pogd@takim rozstawie punktow podparcia, ktére
zapewnia stateczedzewretrzng zmontowanemu na niej wolnosfogmu rusztowaniu
ramowemu.

1.4.2 podczenie czopowe:

Konstrukcja stiaagca do padczenia dwéch elementdéw rusztowania przez zead@ gniazda - tulei
na czop.

1.4.3 rama pionowa:

Glowny element pracggy po zmontowaniu w pozycji pionowej, sktagtaj sie z dwdch
stojakOw padczonych poziomymi poprzeczkami.

1.4.4 rama pozioma:

Element rusztowapracujcy po zmontowaniu rusztowania w pozycji poziomkjadapcy sk z
dwoch podtanie pokczonych poprzeczkami.

1.4.5 rozpora:

Element rusztowania utrzymigly sk w odpowiedniej odlegkei odsciany i przenosgcy
obcigzenie

Z rusztowania néciare.

1.4.6 wezet rusztowania:

Polgczenie roziczne elementdéw rusztowania (np. ram pionowych iqraygch).

1.4.7 wspornik:

Element konstrukcyjny rusztowania zamontowany naskokcji nédnej, stizacy do uktadania
dodatkowych pomostéw roboczych lub daszkéw ochrohny

1.4.8 pozostate okfkenia:

Wedtug PN-M-47900-1:1996. PN-M-47900-2:1996.

1.5. Wymagania dotygze montau

Montaz i demonta rusztowa powinien by wykonywany przez osoby przeszkolone w
zakresie montal i eksploatacji rusztowia pod kierunkiem uprawnionej osoby. Monta



rusztowa nalezy wykonywa zgodnie z dokumentacjechniczig przeznaczondla danego
typu rusztowania.

Konstrukcg rusztowania naley po zmontowaniu kalej kondygnacji wyprostowa
doprowadz jej elementy do wkiwego potaenia.

Montaz drugiej kondygnacji rusztowania prowadzi sipomostu pierwszej kondygnacji
ustawionej na podia.

Poczwszy od trzeciej kondygnacji mortaowinien odbywa si¢ z wykonanego uprzednio
pomostu roboczego, zabezpieczoneg@grami, pod ktérym powinien znajdowai¢
utozony dodatkowo pomost zabezpiegzsj

Podwieszanie ram pionowych

W celu zapewnienia komunikacji przez bramy, pwagy, przegcia mazna stosowa
podwieszanie ram pionowychzgi konstrukcja rusztowania na to pozwalaslijschemat
podwieszenia ram pionowych podany jest w instrukmntau.

Podiaze

Wymagania dotycgce nénosci, odwodnienia, uksztattowania i wzmocnienia padto
powinny by zgodne z wymaganiami PN-M-47900-2:1996. Dla rusatozmontowanych na
rolkach jezdnych, nachylenie terenu nie powinneekraczé 1%.

Posadowienie rusztowa

Wedtug PN-M-47900-2:1996

Siatka konstrukcyjna

Siatka konstrukcyjna pozioma

Dla rusztowa ramowych rozstaw podtny ram pionowych, rozstaw stojakéw ram w kierunku
poprzecznym oraz szeradéopomostu w zatenoéci od wielkaci znamionowej wg PNM- 47900-
1:1996

Siatka konstrukcyjna pionowa

Wysoka¢ powtarzalnej kondygnacji rusztowaamowych powinna wynos m, liczac od
wierzchu pomostu jednej kondygnacji do wierzchu psim nasfpnej kondygnaciji.
Dopuszcza gistosowanie rusztowiad mniejszej wysokiei kondygnacji, wynikajcej z
koieczndci dostosowania wysokoi rusztowania do istniggego budynku.

Stezenia

Stgzenia rusztowa ramowych powinny bywykonane zgodnie z PN-M-47900-2:1996.
Kotwienie rusztowa

Kotwienie rusztowa powinno by wykonane zgodnie z PN-M-47900-2:1996.
Dopuszczalne odchyiki wymiarowe zmontowanej koristjiu

Dopuszczalne odchytki wierzchotkow stojakow rammaiovych

Dopuszczalne odchytki wierzchotkow stojakow ramnaiovych od pionu wynosz
maksimum 15 mm - dla rusztowania o wys@hkdd < 10,0 m,

maksimum 25 mm - dla rusztowania o wys@kdd > 10,0 m.

Odchylenie od pionu ramy pionowej w poziomie jedkejdygnacji nie mze przekraczalO
mm.

Odchylenie od poziomu ram poziomych oraz padie wzdhs osi podtinej

rusztowania

Odchylenie nie powinno przekra@za50 mm na catej diugai rusztowania, bez wzglu na
wielkos¢ rozstawu ram pionowych.

Odchylenie od poziomu ram poziomych oraz poprzecwzdiu 0si poprzecznej
rusztowania

Odchylenie nie powinno przekra@za20 mm.



Porecze gtébwne i pérednie

Odchylenie w rozmieszczeniu gory nie mae by wigksze nk 20 mm.

Drabinki rusztowa

Przynajmniej jedna podhnica drabiny powinna wystawaie mniej nz 750 mm ponad
poziom pomostu roboczego, chylmzastosowano inrfeodki umaliwiajace bezpieczne
wchodzenie. Pochylenie drabin powinng lgniejsze ni 65 stopni w stosunku do poziomu
pomostu.

Maksymalna wysoki rusztowania ramowego nieruchomego

Maksymalna wysoki rusztowania ramowego nieruchomego niezenby¢ wieksza ni 30,0
m. Wysokd¢ rusztowania ramowego ruchomego przeznaczoneg&gboatacji wewastrz
budynku nie mge by wieksza nk 12,0 m, natomiast przeznaczonego do eksploatacji w
terenie otwartym i nat@nego na dziatanie wiatru nie aeoby¢ wicksza nk 8,0 m. W
instrukcji montau i eksploatacji danego typu rusztowania powinnadiyeslona jego
maksymalna wysoké, wynikajaca z przygtego rozwjzania konstrukcyjnego i
przeznaczenia rusztowania. Wysékta nie mae by przekroczona bez wykonania
odpowiednich oblicze statycznych.

Pomosty

Pomosty robocze i zabezpiecrs

Pomosty robocze i zabezpiecgag powinny by do stosowane do olagenia, mi€
szerokd¢ wg 3.5.1 oraz bywyposaone w pogcze gitdwne, paednie i kravgzniki.
Pomosty uktadane z pojedynczych bali (desek)

Pomosty uktadane z pojedynczych bali (desek) zaeaapier& na co najmniej trzech
poprzecznicach.

Sztukowanie desek pomostowychzady wykonane wydcznie na poprzecznicach.
Podczas sztukowania na zaktadétugai¢ zaktadu z kadej strony poprzecznicy powinno
wynosi co najmniej 20 cm.

Pomosty uktadane ze znormalizowanych ptyt pomostbwy

Pomosty uktadane ze znormalizowanych ptyt pomostbmpowinny by uktadane na
poprzecznicach lub podtnicach, jeeli konstrukcja zicza wzdtinego w podhtanicach to
umazliwia. Deski i ptyty pomostowe natg tak uktadé, aby szczeliny nie przekraczaty 15
mm. Kazda konstrukcja rusztowania powinna té najmniej dwa pomosty - pomost
roboczy i pomost zabezpieczey, utazony bezpérednio na niszej kondygnacji. Najwaszy
pomost roboczy rusztowania nie sedoy¢ utozony nizej niz 1,80 m, licac od najwyszego
miejsca pracy do poziomu pomostu.

Na rusztowaniu w widocznym miejscu nafeimiesci¢ tablice okreslajacg dopuszczalne
obcigzenie wytkowe pomostu roboczego.

Komunikacja

Pony komunikacyjne

Piony komunikacyjne powinny odpowiatdaymaganiom wg PN-M-47900-2:1996.
Wysiggniki transportowe

Wysieggniki transportowe powinny kyinstalowane zgodnie z wymaganiami
PN-M-47900-2:1996. W miejscach zainstalowania wysikOw usytowanie

powinno by mocno zakotwiczone.

Wieze szybowe

Wieze szybdw do transportu materiatdw o masie p@jv$50 kg nalgy wykonywa

z elementow rusztowastojakowych zgodnie z wymaganiami wedtug PN-M-4¥90
2:1996.



Urzadzenie piorunochronowe

Zgodnie z wymaganiami PN-M-47900-2:1996.

Linie energetyczne

Usytuowanie napowietrznych linii energetycznyclzgimiegajcych w pobliu
montowanych lub demontowanych rusztévesaz przewodow elektrycznych,
znajdupcych sé na rusztowaniu wg wymogow PN-M-47900-2:1996.

Zabezpieczenie rusztowaamowych

Kazde rusztowanie ruchome na rolkach powinné gbezpieczone przed samoczynnym
niezamierzonym przemieszczeniem\sizgledem budowli za pomaaurzadzenia
zabezpieczafego przed obrotem rolek wtasnej osi. Zale¢daze zabezpieczenie przed
obrotem obsady rolek wokot osi stojaka. Pozostabezpieczenia rusztowawg PN-M-
47900-2:1996.

Demonta rusztowa

Nalezy prowadz¢ zgodnie z instrukcjami producenta. Demamasztowania me nasipic
po zaka@czeniu robot wykonywanych z tego rusztowania o@ugungciu z konstrukcji i
pomostow roboczych wszystkich nedzi i materiatdw. Dopuszczagstzesciowy demonta
od gory w miag postpu prac z najwiszego pomostu. Podczas dementausztowa
niedopuszczalne jest zrzucanie elementow z wysnkBo zakéaczeniu demontal, wszystkie
elementy rusztowapowinny by oczyszczone, przejrzane i posegregowane na:

- nadajce s¢ do dalszegoaytku,

- wymagagce naprawy lub wymiany, w przypadku stwierdzenieatych odksztatae
Dokumenty zwazane

Producent rusztowiazobowizany jest dostarczaizytkownikowi wraz z rusztowaniami
wszystkie dokumenty okémne w PN-M-47900-2:1996.

Pakowanie, przechowywanie i transporscz rusztowa

Pakowanie, przechowywanie i transport rusztowarg PN-M-47900-2:1996.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow

2.1 Zgodné¢ z dokumentagjtechniczig

Materiaty, wymiary i wykonanie elementéw rusztawamowych powinny byzgodne z
dokumentagj techniczia, wymaganiami norm przedmiotowych i niniejszej ngronaz
powinny gwarantowapetrs wymienndgc.

2.2 Rury

Na elementy konstrukcyjne nalestosowa rury atestowane, o gwarantowanych
wiasciwosciach mechanicznych, ze szwem wg PN-H-74244:19RO(®H-74244) lub bez
szwu wg PN-H-74219:1980 (PN-80/H-74219), czarnerh#bowane, o gruldgi scianki co
najmniej 3,2 mm.

Na rury bez szwu natg stosowd materiat w gatunku R35, a na rury ze szwem w datun
12X wg PN-H-84023-07:1981 (PN-81/H-84023/07). Damzs s¢ stosowanie innej stali o R
min 205 MPa, lub rur ze stopow aluminium o gréddécianki nie mniej i 4 mmi R w
granicach 195+260 MPa.

2.3 Ksztattowniki stalowe i blachy

Uzyte do budowy elementéw rusztofveamowych powinny mieostre krawdzie stpione, a
ewentualne wady powinny ndig¢ sie w granicach ustalonych w odpowiednich normach.
2.4 Spawanie elementow rusztagwamowych

Wszystkie spoiny elementow rusztowania powinng Wwykonane przez wykwalifikowanych



spawaczy (zdany ponadpodstawowy egzamin spawazrajnie z wymogami PN-M-69900-
03:1987 (PN-87/M-69900/03). Do spawania nglstosowa elektrody lub drut spawalniczy
0 wilasndciach mechanicznych spoiwa (wytrzym&tma rozcjganie, granica plastyczém,
wydtuzenie) nie gorszych awtasnaci elementéwgczonych.

Powierzchnie, kraadzie pojczer spawanych powinny léygtadkie, rowne, oczyszczone z
rdzy i zgorzeliny.

Spoiny powinny mié:

- odpowiedni (wymagan) grubac¢ i by¢ gtadkie (bez porowaiai),

- przefcia od spoiny do materialu spawanego gtadkie batekbw.

Spoiny nie powinny wykazywsaakich wad, jak nadlewy, niewtopienia, gaeniazuzlowe itp.
2.5 Ckcie na zimno elementéw rusztofveamowych

Ciecie na zimno dopuszczalne jest tylko dla elemera@rubdci mniejszej ni 8 mm. W
materiatach gitych na zimno promiezgiccia nie powinien by mniejszy nt grubg¢ zgianego
materiatu. Cgsci gigte na zimno nie powinny wykazywaeknig¢, rys, nadernma ani

innych wad mogcych mi€ wptyw na wytrzymaté¢ elementu zginanego.

2.6 Elementy gwintowane

Elementy gwintowane powinny ndéigwint zgrubny, gtadki o petnym profilu, bez wyrw,
wgniotéw oraz innych wad magych mi& wptyw na wytrzymatéc.

2.7 Poecze rozsuwane

Porecze rozsuwane powinnyediekko rozsuwé i zsuwa, mie¢ ogranicznik maksyalnego
rozsuwu oraz byzabezpieczone przed samoczynnymaazniem.

2.8 Podstawki

Podstawki zwykte srubowe - wg PN-M-47900-2:1996

2.9 Rolki jezdne

Rolki jezdne powinny lekko obraéaic na wtasnej osi podczas jazdy, jak rOwnieosi
stojaka w celu obrocenia rusztowania przejezdneggroagany kt.

2.10 Drabinki

Wedtug PN-M-47900-2:1996

2.11 Piyty podstawowe, kraaniki i podkiady

Wedtug PN-M-47900-2:1996

2.12 Zabezpieczenie gzi stalowych przed korozj

Wedtug PN-M-47900-2:1996

2.13 Zhcza

Jezeli w rusztowaniach ramowych zostarastosowane atza krzyowe lub wzdtane, to
powinny one spetntawymagania PN-M-47900-4:1996

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu
Montazi demontaz rusztowaodbywa st recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu

Transport elementow rusztowavinien odbywac sisamochodami skrzyniowymi w sposéb
niepowodugcy uszkodze i zagic¢ elementdéw rusztowaniowych. Wytadunek i zatadunek
winien by¢ reczny.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Rusztowania winny:

1)posiada pomost o powierzchni roboczej wystargzaj dla zatrudnionych oraz do
sktadowania narzizi i niezlgdnej ilosci materiatow,

2)posiadé konstrukcg dostosowasdo przeniesienia dziatggych obcizen,

3)zapewnié bezpieczg komunikacg pionowa i swobodny daogt do stanowisk pracy,
4)stwarzé maznos¢ wykonywania pracy w pozycji nie powodagj nadmiernego wysitku.
Rusztowania typowe powinny byvykonane zgodnie z wymaganiami norm.
Rusztowania nietypowe powinny dwykonane zgodnie z projektem.

Rusztowania inwentaryzowane powinnykpaopatrzone w atest wytworni, a ich manta
powinien

by¢ dokonywany zgodnie z instruligproducenta.

Pracownicy zatrudnieni przy ustawianiu i rozbioresztowa powinni by¢ przeszkoleni w
zakresie wykonywania danego rodzaju rusztawa

Przy wykonywaniu robot na wysos@ pracownicy powinni b§ zabezpieczeni pasami
ochronnymi z linly umocowan do statych elementow konstrukcji budowli lub wznarsych
(rozbieranych) rusztowa

Przy wznoszeniu lub rozbiérce rusztawaalezy wyznaczy stret niebezpieczqi zabezpieczy
ja W sposob okrdony w przepisach szczegétowych

Zabronione jest ustawianie i rozbieranie rusztowa

1) o zmroku, jeeli nie zapewniono oswietlenia daggo dobg widocznaeé,

2) w czasie ¢stej mgty, opaddw deszczéniegu oraz gotoledzi,

3) podczas burzy i wiatru o szylkk przekraczajcej 10 m/sek.

Wznoszenie lub rozbieranie rusztawa sgsiedztwie napowietrznych linii elektrycznych
moze by dokonywane wyicznie wtedy, gdy linie tegausytuowane poza steef
niebezpieczy okreslong w innych przepisach i przed rozpeciem robaot linie napowietrzne
nalery wytaczy¢ spod napgicia.

Uzywanie beczek, skrzy cegiet, blokdw betonowych itp. przedmiotow jaksztowa lub
podpdr dla pomostéw rusztowgest zabronione.

Uzytkowanie rusztowania dopuszczalne jest po dokenjagio odbioru przez nadzoér
techniczny, potwierdzonego zapisem w dzienniku ldo

Na rusztowaniu powinna byvywieszona tablica informagao dopuszczalnej wielkoi
obcigzenia pomostow.

Obcigzanie pomostow rusztowtanateriatami ponad ustalgiich na&nos¢ i gromadzenie gi
pracownikdéw na pomostach jest zabronione.

Wchodzenie i schodzenie z rusztaéwsowinno odbywé sic w miejscach do tego
przeznaczonych.

Wspinanie si po stojakach, podimicach, leniach i pogczach rusztow@ajest zabronione.
Piony komunikacyjne, schodnie i pomosty ruszthwalery utrzymywa w czystéci, a w
okresie zimy oczyszczaesniegu i posypywa piaskiem.

Pozostawianie nagdzi przy kravgdziach pomostow rusztodgest zabronione.
Jednoczesna praca na dwoch pomostach roboczyaupegch s¢ w jednym pionie jest
dozwolona pod warunkiem zastosowania odpowiednzafp@zpieczenia, np. szczelnego
daszku ochronnego.

Rusztowania powinny l#ysprawdzane okresowo, a ponadto po silnym wietpadach
atmosferycznych i przerwach roboczychzdizych ni 10 dni.



Podtaze (grunt, konstrukcja itp.), na ktorym ustawiasisztowanie, powinno zapewnigego
stabilna¢, miet zapewnione state odwodnienie oraz odptyw wéod opgdb od budynku.
Dla rusztowa nietypowych liczly zakotwigr oraz wielkd¢ sity kotwiagcej naley
kazdorazowo ustalaw zaleznosci od rodzaju i wysokii tych rusztowa, przyjmupc sik
jednego zamocowania, ktérej sktadowa pozioma jestmiejsza ni 250 kG.

Zakotwienia powinny b§rozmieszczane rownomiernie na catej powierzébiainy, przy
ktorej znajduje sirusztowanie. Poprzecznice w miejscach zakotwipaiginny by
dosunéte dosciany.

Konstrukcja rusztowania nie powinna wystgvp@za najwyej potazon lini¢ kotew wice]
niz 3 m, a pomost roboczy nie powinienchymieszczony wiej niz 1,5 m.

Rusztowania stojakowe powinny raieydzielone bezpieczne piony komunikacyjne.
Odlegtas¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od piamunikacyjnego nie powinna
by¢ wicksza nz 20 m.

Nosnos¢ urzadzenia do transportu materiatdw na wegsiikach mocowanych do konstrukgciji
rusztowania nie me przekraczal50 kg.

Wielkosé¢ przewitu otworu w rusztowaniu dla przejazdu powinna kbipstosowana do
gabarytu pojazdow z tadunkiem, a szergkoatworu powinna b§ nie mniejsza i3 m.
Znajdupce st przy przejedzie stojaki nalgy zabezpieczyprzed zmiag potozenia
(uderzeniem) za pomgodbojnic.

Rusztowania usytuowane bezpexnio przy drogach (ulicach) oraz w miejscach jazsow i
przegé powinny mi€ daszki ochronne wykonane w sposob élkmey w innych przepisach
Rusztowanie z rur stalowych powinnochyziemione i posiadanstalacg odgromovd.
Rusztowanie na koztach najestosowa zgodnie z wymaganiami normiswowych.
Opieranie koztéw na cegtach i innych materiatadhpazedmiotach jest zabronione.
Zrzucanie elementow rozbieranych rusztoyest zabronione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robo6t

Badania obejmuyj

- CZSCi rusztowa,

- zmontowane rusztowania.

Badania rusztowazmontowanych nakg przeprowadzaw 100%.

6.2 Badania ggci rusztowa u wytwaorcy

6.2.1 Rodzaje bada

W celu stwierdzenia zgodsa wykonania czsci rusztowa z wymaganiami niniejszej normy
nalezy przeprowadzi u wytworcy, badania wg PN-M-47900-3

6.2.2 Kontrola jakéci

6.2.2.1 Organizacja kontroli oraz sktad i liczapartii

a) Organizacja kontroli natg do obowgzkow wytworcy, ktory powinien przygotowa
- stanowisko prob,

- przyrzady pomiarowe niezftine do przeprowadzenia bada

- komplet dokumentacji technicznej,

- protokoty odbioru Kontroli Jakkei producenta,

- Swiadectwo dopuszczenia wyrobow do produkciji.

b) Skiad licznéci partii. Partia przedstawiona do kontroli powirzsavierg elementy
rusztowa tego samego rodzaju, o tych samych wymiarach.

6.2.2.2 Sposob pobierania probek



Wedtug PN-83/N-03010:1996.

6.2.2.3 Poziom kontroli

Il og6iny wedtug PN-N-03021:1979 (PN-79/N-03021).

Wadliwos¢ dopuszczalna

Wybér i stosowanie planéw badania

Plany badania przeznaczone do kontroli normalmegj tablicy 3. Wybor i stosowanie
planéw badania do kontroli obostrzonej i ulgoweowarunki przdgia - wg PN-N-
03021:1979 (PN-79/N-03021).

6.2.3 Opis bada

6.2.3.1 Sprawdzanie materiatow

Skontrolowanie atestow i daiadczé materiatowych oraz porownanie ich z dokumentacj
techniczn.

6.2.3.2 Ogidziny zewrtrzne

Ogledziny zewrtrzne naley przeprowadz nie uzbrojonym okiem.

6.2.3.3 Sprawdzenie wymiarow

Nalezy przeprowadz&éna zgodnéc z 2.2.1 za pomacogolnie stosowanych przyadw
mierniczych zapewniagych doktadné podam w dokumentacji technicznej. Dopuszcza si
stosowanie wzornikéw. W czasie tych badalery sprawdzé zgodnd¢ z 2.2.2 1 2.2.10.
6.2.3.4 Sprawdzenie wykonaniaéa rusztowania

Nalezy przeprowadz&ana zgodnéc z 2.2.1. W czasie tych bataalery sprawdzt zgodndé
wymaga z 2.2.7+2.2.9. Zicza wg PN-M-47900-4:1996.

6.2.3.5 Proby monta demonta

Nalezy przeprowad# z kompletu prébek o podstawowej liczbie 32 ramrmpieych. W czasie
przeprowadzenia tych czynded nalery sprawdz¢ wymagania z 2.2.1 a w przypadku
rusztowa ruchomych na rolkach wymaganie z 3.3.

6.2.4 Ocena wynikow bada

Parte elementow rusztowaramowych nalgy uzna za zgodn z wymaganiami, jdi
przejdzie przez wszystkie badania wymienione wl6zavynikiem dodatnim. Zeli co
najmniej jedno z badiada wynik ujemny, partielementow naley uzn& za niezgodap z
wymaganiami normy. Partia niezgodna z wymaganiamny maze by poprawiona i po
wtérnie poddana badaniom, jednak zakres badavinien obejmowate partie elementéw
ktorych badanie dato wynik ujemny, oraz te ktoreskatek naprawienia wad mpdac
wyniki inne niz poprzednie.

6.3 Badanie zmontowanych rusztawauzytkownika

6.3.1 Przygotowanie rusztowania do hada

Badanie eksploatacyjne rusztowania ramowegazpgdezeprowadzakazdorazowo

przed oddaniem go do eksploatacji, po catkowityrongkeniu wszystkich robot
montaowych. Do przeprowadzenia badaalezy przygotowd.

- komplet dokumentacji,

- niezledne przyrady pomiarowe,

- wyniki bada gruntu, opornéci uzioméw i inne, zgodnie z wymaganiami dokumejntac
techniczne,;.

Zagszczenie gruntu podczas zasypywania wykopowenty¢ potwierdzone przez technicznego
kierownika budowy wpisem do dziennika budowy.

6.3.2 Rodzaje bada

6.3.3 Opis bada

6.3.3.1 Sprawdzenie stanu pagio



Jako dowod sprawdzenia wystarczé&wadczenie kierownika budowy o przeprowadzeniu
bada stanu podiga

Sprawdzenie posadowienia rusztowania

Nalezy przeprowadi przez ogdziny zewntrzne.

Sprawdzenie siatki konstrukcyjnej rusztowania

Nalezy sprawdz¢ wymiary zmontowanych rusztowa uwzgkdnieniem dopuszczalnych
odchytek.

6.3.3.4 Sprawdzenieggen

Nalezy przeprowadzaprzez ogdziny zewrtrzne.

6.3.3.5 Sprawdzanie zakotwuie

Nalezy przeprowadzametod, préby wyrywania kotwiciennych za pomacdzwigni 1:10 z
sitag 25*30 daN, jeeli w projekcie nie podano inaczej. Liczba badankatwi powinna by
okreslona w instrukcji montau rusztowania.

Sprawdzenie pomostow roboczych i zabezpiecyah

Sprawdzenie naly przeprowadd przez ogidziny zewrtrzne.

Sprawdzenie wymagadotyczcych komunikacji

Sprawdzenie naky przeprowadzaprzez ogidziny zewrtrzne. Ndnos¢ wysiegnika
nalezy sprawdzé przy obcgzeniu probnym 200 daN.

Sprawdzenie uggzer piorunochronowych

Sprawdzenie naky przeprowadzaprzez pomiar oporrgi.

Sprawdzenie usytuowania i stanu linii energetychnyc

Sprawdzenie na zgodoz 3.11 naley przeprowadzaprzez ogidziny zewrtrzne i
pomiary.

6.3.3.10 Sprawdzenie zabezpiacze

Sprawdzenie naky przeprowadzaprzez ogtdziny zewrtrzne. W przypadku rusztowa
ruchomych naley sprawdza dodatkowo wymagania z 3.12.

6.3.3.11 Sprawdzenie odchylenia od pionu i poziomu

Sprawdzenie zmontowanej konstrukcji rusztowaniaaygbrzeprowadzaprzyrzdami
pomiarowymi, zapewniagymi wymagag doktadndc¢.

6.3.4 Ocena wynikow bada

Badane rusztowanie uwe st za prawidtowo zmontowane zgi przeszto wszystkie badania
wymienione w 6.3.2 z wynikiem dodatnim. W przypaditwierdzenia niezgoddoi nalezy
usterki usug¢ i wykona: ponownie badania.

6.3.5 Péwiadczenie wykonania bafigodbioru rusztowania)

Z przeprowadzonych bafigodbioru) naley sporzdzi¢ protokét.

7. Eksploatacja rusztowtaamowych

7.1 Przegldy rusztowa

W czasie eksploatacji rusztowania podlegagstpujacym przegidom:

a) codziennym,

b) dekadowym,

c) doranym.

Zakres czynn&i obejmugcych poszczegolne przedly powinien by ujety w
odpowiednich instrukcjach moriai eksploatacji danego rusztowania. Za dokonanie
przeghddw w zakresie ok&onym w instrukcjach odpowiedzialny jest kierowtikdowy
lub uprawniona przez niego osoba. Wyniki pradglnaley wpisa do dziennika budowy.
7.2 Obcizenie eksploatacyjne



7.2.10bcizenie materiatami

Materiaty potrzebne do wykonania rob6t nie mbgé gromadzone na poricie roboczym w
ilosci przekraczajcej dopuszczalne okgenie uytkowe pomostu. Materiaty powinny by
roztozone réwnomiernie na catej powierzchni

7.2.2 Obcizenie ludgmi

Pomosty robocze rusztowaie powinny by obcihzone skupiskami ludzi powj
dopuszczalnego ohgienia do jakiego jest przystosowane rusztowaniendg jednego
pracownika zatrudnionego na rusztowaniu przyjmige36

kg.

7.2.3 Obcizenie maszynami

Pomosty robocze nie me@yc obchgzone maszynami, ktére w czasie pracy wywptuj
drgania, jeeli nie przewidziano wyttumienia tych dngaa pomog amortyzatorow. ze do
ttoczenia zaprawy natg podwieszé do elementow konstrukcji rusztowa sposéb
przegubowy.

7.2.4 Paca na dwochadych pomostach

Praca na dwéch #ych pomostach w jednej linii pionowej jest dopusina, jeeli na to
zezwala projekt, pod warunkiem wykonania szczelrgagzku ochronnego
oddzielagcego obydwa stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST "Wymagegddne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 szt. (sztuka) znaku pionowego i 1 m bargetyronnej.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru postawionego rusztowania dokonuje inspekaaizoru lub inynier budowy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje :

- 1 m2 zarusztowanégiany zgodnie z PN-M-47900-3

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-H-74219:1980 (PN-80/H-74219) Rury stalowe $mzu walcowane na
goraco ogoblnego zastosowania

2. PN-M-47900-1:1996 Rusztowania gttg metalowe robocze. Oktenia,
podziat i gtbwne parametry

3. PN-M-47900-2:1996 Rusztowania gttg metalowe robocze. Rusztowania
stojakowe z rur

4. PN-H-74244:1979 (PN-79/H-74244) Rury stalowszgem przewodowe
5. PN-M-47900-4:1996 Rusztowania gttg metalowe robocze.

6. Zlacza PN-M-69900-03:1987 (PN-87/M-69900/03)

7. Spawalnictwo. Ponadpodstawowy egzamin sprawdbiz&l-03021:1979 (PN-
79/N-03021)



8. Statystyczna kontrola jakd. Kontrola odbiorcza wedtug oceny alternatywne;.

9. Plany badania PN-H-84023-07:1989 (PN-89/H-84023/

10. Stal okrélonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki PN-N1030983 (PN-
83/N-03010)

11. Losowy wybor jednostek produktu do probki. $atczna kontrola jakai

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6ot budowlanfgh U. Nr 47, poz. 401)

2. Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i RkiiSpotecznej z dnia 28 sierpnia 2003 r.
w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozpdeenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w
sprawie ogolnych przepiséw bezpiesgiva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650) .



SST-006 KONSTRUKCJE DREWNIANE
CPV -45261100-5

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyczace
wykonania i odbioru belki drewnianej okapowej ilbeician szczytowych stropodachu oraz
belek odbojowych przy bramach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekamadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres rob6t wymienionych w SST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmuwszystkie czynnii umazliwiajace i majce na
celu wykonanie i montakonstrukcji drewnianych wyspujacych w obiekcie zgodnie z
dokumentacja projektoyv.

W zakres tych robavchodzi monta krawedziakow dla mocowanie rynien i obrébek.

1.4. Okrglenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z ofpnyjgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kavykonania robot, ich zgodé®z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora.

2. Materiaty

2.1. Drewno na elementy konstrukcyjne

Do konstrukcji drewnianych zastosoivdrewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem.

Preparaty do nasycania drewna nglstosowa zgodnie z instrukcja ITB — Instrukcja techniczna
w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewn@Wwlanego przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem.

Dla robét wymienionych w pozycjach na elementy kangji stosuje sie drewno klasy C 27
wedtug nastpujacych norm pastwowych:

— PN-82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodeytrizymatgciowymi.

— PN-B-03150:2000/Az1:2001. Konstrukcje drewnidDbliczenia statyczne i projektowanie.
2.1.1. Wytrzymatosci charakterystyczne drewna iglgs w MPa (megapaskale) podaje pena
tabela.

Oznaczenie Klasy drewna C 24

Zginanie 24

Rozcihganie wzdta widkien 0,75

Sciskanie wzdta wiokien 27
Sciskanie w poprzek widkien 7
Scinanie wzdtaz widkien 3

Scinanie w poprzek wiokien 1,5



2.1.2. Dopuszczalne wady tarcicy
Wady C24
ki w strefie marginalnej do 1/4
ki na catym przekroju do 1/4
Skret widkien do 7%
Peknigcia, pcherze, zakorki i zbitki:
a) gkbokie 1/3
b) czotowe 1/2
Zgnilizna niedopuszczalna
Chodniki owadzie niedopuszczalne
Szerokd¢ stojow 4 mm 6 mm
Oblina dopuszczalna na diugo dwu krawedzi zajmugca do 1/4 szeroki
lub dtugaci
Krzywizna podtina
a) ptaszczyzn 30 mm — dla grifisodo 38 mm
10 mm - dla grubaei do 75 mm
b) bokéw 10 mm — dla szerad@ do 75 mm
5 mm — dla szerokai > 250 mm
Wichrowata¢ 6% szerokeci
Krzywizna poprzeczna 4% szergko
Rysy, falist@¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek giciiaszerokdci elementu.
Nierownai¢ ptaszczyzn — ptaszczyzny powinnychyzajemnie rownolegte, boki prostopadie,
odchylenia w granicach odchytek.
Nieprostopadi&é niedopuszczalna.
2.1.3. Wilgotnd¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne p@wivynost nie wiccej
niz:
— dla konstrukcji na wolnym powietrzu — 23%
— dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniei20%.
2.1.4. Tolerancje wymiarowe tarcicy
a) odchytki wymiarowe desek powinnydbgie wicksze:
— w dtugdaci: do + 50 mm lub do —20 mm dla 20%:#ito
— w szerokéci: do +3 mm lub do —1mm
— w grubdgci: do +1 mm lub do —1 mm
b) odchytki wymiarowe bali jak dla desek
c) odchyitki wymiarowe tat nie powinny bywicksze:

» dlatat o grubéci do 50 mm:
—w grubdgci: +1 mm i —1 mm dla 20% ifai
— w szerokéci: +2 mm i —1 mm dla 20% ikai

» dlatat o grubéci powyzej 50 mm:
— w szerokéci: +2 mm i —1 mm dla 20% ikoi
—w grubdci: +2 mm i —1 mm dla 20% ifai
d) odchytki wymiarowe krawdziakdéw na grubii i szerokdci nie powinny byc wgksze ni
+3 mmi—-2 mm.
e) odchytki wymiarowe belek na grubosci i szerokose powinny by wigcksze nk +3 mm i
-2 mm.



2.2. kaczniki

Wkrety do drewna

Nalezy stosowa:

Wkrety do drewna z them sgeiokatnym wg PN-85/M-82501
Wkrety do drewna z them stkowym wg PN-85/M-82503
Wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505

2.3. Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zgibezajace przed dziataniem ognia
powinny byc stosowane wytacznie srodki dopuszczimstosowania decyzja nr 2/ITBITD/
87 2 05.08.1989 r.

a) Srodki do ochrony przed grzybami i owadami

b) Srodki do zabezpieczenia przed sinizna i plesean

c) Srodki zabezpieczajace przed dziataniem ognia.

2.3. Badania na budowie
Kazda partia materiatu dostarczona na budowe przeghjeflowaniem musi uzyskac akceptacje
Inspektora nadzoru.

3. Sprzt

Do transportu i montau konstrukcji nalgy uzywac dowolnego sprzetu.

— sprzet pomocniczy powinien byc przechowywany myleanych pomieszczeniach.

— stanowisko robocze powinno byc urzadzone zgadpizepisami bhp i przeciwparowymi,
zabezpieczone od wptywdw atmosferycznych, oswietlbodostateczna wentylacja.

4. Transport

4.1. Materiaty i elementy moga byc przexwae dowolnymi srodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrys@yinny byc zabezpieczone przed
uszkodzeniami lub utrata statecznosci.

4.2. Sktadowanie materiatow i konstrukcji

4.2.1. Materiaty i elementy z drewna powinny byladkwane na poziomym podio
utwardzonym lub odizolowanym od elementéw warstola. f

Elementy powinny byc sktadowane w pozycji poziomejpodktadkach rozmieszczonych w
taki sposob aby nie powodowac ich deformacji. Odegskladowanych elementéw od
podtaza nie powinna byc mniejsza od 20 cm.

4.2.2. Laczniki i materiaty do ochrony drewna rglskladowac w oryginalnych opakowaniach
w zamknietych pomieszczeniach magazynowych, zabezgjacych przed dziataniem
czynnikow atmosferycznych.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty naley prowadzic zgodnie z dokumentacja techniczna pdayale srodkow, ktére
zapewnia osiagniecie projektowanej wytrzymatoskiadu geometrycznego i wymiarow
konstrukcji.

5.2. Monta elementéw i wymagania

5.2.1. Przekroje i rozmieszczenie elementow powinyiozgodne z dokumentacja techniczna.
5.2.4. Dopuszcza sie nastepujace odchytki nianta :

— w rozstawie belek i elementow : do 1 cm w osiach



— w dtugosci elementu do 10 mm

— w odlegtosci miedzy weztami do 5 mm

— w wysokosci do 10 mm.

5.2.5. Elementy drewniane konstrukcji stykajacezdietonem powinny byc w miejscach styku
odizolowane jedna warstwa papy.

6. Kontrola jakosci rob6t
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosdiongnia robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5. Roboty podlegaihiorowi.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:

a) ilosc m3 wykonanej konstrukciji.

b) llosc szt montau prefabrykowanych elementow podtdg , scian , dachu

8. Odbior robot
Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robidikagacych.

9. Podstawa ptatnaci

Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podamyghinkcie 7.
Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w SST.
Pozostate -zgodnie z warunkami umowy.

10. Przepisy zwaézane

PN-B-03150:2000/Az2:2003 Konstrukcje drewniane.i€ania statyczne

i projektowanie.

PN-EN 844-3:2002 Drewno okragte i tarcica. Termigdh. Terminy ogolne dotyczace
tarcicy.

PN-EN 844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Termagih. Terminy ogolne wspdéine
dla drewna okragtego i tarcicy.

PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sorteavenetodami wytrzymasgiowymi.
PN-EN 10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego.

PN-ISO 8991:1996 System oznaczenia czesci ztacznych

Wydanie II, OWEOB Promocja - 2005 r.



SST - 007 INSTALACJA ODGROMOWA
KOD CPV 45311200-2 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

1. Wstkep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyee
wykonania i odbioru robo6t rozbidrkowych zwanych z realizagjzadania okrdonego w pkt.
1.1SST1.0

1.2.Zakres stosowania specyfikaciji

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowana, jako dokument przetargowy i kohorai przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmugzystkie czynnci umazliwiajace i
majce na celu wykonanie wszystkich roboét rozbiorkowiyotontazowych przewidzianych
instalacji odgromowej

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Specyfikacja dotyczy wykonania malowania wetwmnego i obejmuje wykonanie nggtijacych
czynngGci:

- demonta przewodow odprowadzgjych

- monta wspornikéwsciennych i dachowych,

- monta oston rurowych na przewody odprowaciza,

- monta i podigczenie przewoddéw odprowadzeych,

- monta puszek na ztza kontrolne,

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obovarzujacymi odpowiednimi normami.

. Instalacje elektryczne w obiekcie budowlanym zespo6t wspotpracegych ze solp
elementdéw elektrycznych o skoordynowanych pararmettachnicznych i przeznaczonych do
okreslonych celdw.

. Polaczenia wyréwnawcze- elektryczne patzenia czsci przewodzacych dosgpnych i
czesci przewodzcych obcych wykonane w celu uzyskania wyrownanigpgatow.

. Przewody odprowadzagce— cz$¢ przewodu (odcinekhEzacy zwod z przewodem
uziemiagcym lub innym uziomem.

. Przewdd uziemiapcy — przewdd ochronnyatzacy gidwrg szyre uziemiajca z
uziomem.

. Uziom otokowy-uziom poziomy (bednarka - ptaskownik)amy wokét budynku.

. Zacisk probierczy — rozhczalne pajczenie przewodu odprowadzeggo z przewodem

uziemiapcym, majcym na celu dokonanie pomiaru rezystancji uziemaienb sprawdzenie
ciggtosci galwanicznej nadziemnej wdzenia piorunochronnego.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz SST |
poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego.



Ogdélne wymagania dotygeze zasad prowadzenia rob6t podano w 0Ogllnej Speyifi
Technicznej. Niniejsza specyfikacja obejmuje éataobdt zwgzanych z wykonywaniem
instalacji odgromowej oraz wszystkie roboty pomozai

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kovykonania tych robot oraz ich zgodidaz umowvy,
SST i poleceniami Przedstawiciela Zamawgago. Wprowadzanie jakichkolwiek ogisstw od
tych dokumentéw wymaga akceptacji Przedstawicialmawiajacego

3. MATERIALY

3.1 Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow i ich rodzaju podano w Ogélnej Spikeyfi
Technicznej.

3.2. Wymagania szczegotowe
3.2.1._.Ogdlne wymagania dotyege materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot weglhiniejszej specyfikacjias
- Drut stalowy ocynkowany rednicy 8 mm.
- Wsporniki dachowe podwgzone,
- Rurki i konsolki micowania vicianie,
- Obudowa zjcza kontrolnego (wys. 250mm, szer. 168mm,
- Ztacze kontrolne drut — drut,
- Ztacze kontrolne drut bednarka.
Wszystkie materialy dostarcza wykonawca robot. RéiwvnWykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za spetnienie wymaggakosciowych dostarczonych materiatow.

3.2.2. Odbioér materiatow na budowie
Materiaty naley dostarczé na budow wraz zeswiadectwami jakéci, wymaganymi
atestami. Dostarczone na miejsce budowy materiatgzyn sprawdzt pod wzgédem
kompletngci i zgodndci z danymi wytworcy. W przypadku stwierdzenia whib
nasuwajcych se watpliwosci mogicych mi€ wpltyw na jaké¢ wykonania robot,
materiaty naley przed ich wbudowaniem podtldadaniom okrdonym przez dozor
techniczny robot.

3.2.3. Sktadowanie materialdw na budowie
Skiadowanie materiatéw powinno odbyévaic zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobieggyych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszenguwdasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosfenych lub fizykochemicznych.
Nalezy zachowdé wymagania wynikajce ze specjalnych wdaiwosci materiatow oraz
wymagania w zakresie bezpieageva przeciwpgarowego.

4. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Wykonawca powinien dysponowdrodkami transportu do przewozu materiatdw oraz dyot
sprztem do wykonania robét ofiych niniejsa ST.

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych prigeye st uzycie nasg¢pujacego spretu:

- samochdéd dostawczy do 0,9t

- spawarka transformatorowa do 500A.



- Wibromtiot spalinowy

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych robot.

Sprzt jest wiasnécia Wykonawcy, lub wynajty do wykonywania robot. Musi on byv dobrym
stanie technicznym i peinej gotosedp do eksploatacji. Wykonawca ma obarek
przedstawienia Inspektorowi Nadzoru dokumentéw perizapcych dopuszczenie spta do
uzytkowania.

5. TRANSPORT

Materiaty na budow powinny by przywazone odpowiednimi srodkami transportu,
zabezpieczone w sposob zapobieggajuszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i uuch
drogowego.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0g0lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w Ogolnej @pecji Technicznej.
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt orgasjizaharmonogram robot uwzglniajcy
wszystkie warunki, w jakich doa wykonywane roboty instalacyjne. Trasa instalacji
odgromowych powinna przebieghezkolizyjnie z innymi instalacjami i tydzeniami, powinna
by¢ przejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwacji oraz remontow. \Wskee jest
aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych. nstbukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do ul@nia na nich instalacji odgromowej, powinny¢lmamocowane do podta
w sposoOb trwaty, uwzgtniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dainatalacja
odgromowa bdzie pracowé, oraz sam rodzaj instalacji.
Montaz sztucznych zwodéw odgromowych na budynku
a) przewody odprowadzge
Przewody odprowadzgje powinny by ukiadane na zewitrznych scianach budynku na
wspornikach i uchwytach. Odlegio od scian budynku powinna ldytaka sama jak przy
zwodach poziomych. Przewody odprowadegaj powinny by prowadzone po najkrétszej
trasie pomgdzy zwodem, a przewodem uziem@ym. Pojczenia przewodow
odprowadzajcych z uziomami sztucznymi najewykona przy pomocy zczy probierczych.
Zakres prob pomorntawych naleéy uzgodné z inwestorem. Zakres podstawowych prob
obejmuje:
- pomiary rezystancji uzientie

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli roboét &dzie takie sterownie ich przygotowaniem i wykonamieaby osignaé
zalaozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jaka¢
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system tidadin wykonywanych robot.
Wykonawca bdzie przeprowadzat kontrplrobot z cezstotliwoscia zapewniajca, ze roboty
wykonano zgodni z wymaganiami zawartymi w SST omaeceniami Przedstawiciela
Inwestora.

7.1. Kontrola i badanie w trakcie wykonywanych prac

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robdzopo ich zakiczeniu powinno podlega
- zgodnd¢ z umowg | SST
- wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia.



8. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkastalonych
w kosztorysie.

9. ODBIORY ROBOT

W skiad odbioru rob6t wehodzi:

- Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

- Odbiory kaicowe instalacji odgromowe;j.

Kontrola jak@ci wykonania urgdzenia piorunochronnego powinna obejméwa

- sprawdzenie zgods&o zastosowanych do wbudowania wyrobow normamityfikatami

- sprawdzenie ochrony wewtnzne;j

- ogledziny rozmieszczenia elementow, ich kompléthowymiarow materiatow, z ktérego
zostaty wykonane

- sprawdzenie prawidtovsoi wykonania pajczen elementow oraz zamocowarzewodow
odprowadzajcych, w tym pajczen zaciskowsrubowych poszczegdélnych odcinkow zwodow i
przewoddéw odprowadzgiych, a take ich zabezpieczenie przed kogpzj

- pomiar rezystancji uziemienia

- spetnienia dodatkowych zalécBrzedstawiciela Zamawigjego.

Sprawdzenie gotosci polaczen nalezy wykona za pomog omomierza lub mostka do pomiaru

rezystancji, przyczonego z jednej strony do zwoddw, z drugiej do naglgch przewodow

instalacji piorunochronnej. Pomiar rezystancji uzienia naley wykon& miernikiem do

pomiaru uziemig.

10. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci wedtug zasad okénych w umowie.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
11.1. PN-IEC 61024-1:2001 — Ochrona odgromowa abwelbudowlanych. Zasady ogdine.
11.2. PN-IEC 61024-1:2001 — Ochrona odgromowa abwekbudowlanych. Zasady ogdlne.
Wybér poziomow ochrony dla wdzer piorunochronnych.
11.3. PN-IEC 61312-1:2001 — Ochrona przed piorumowyimpulsem elektroenergetycznym.
Zasady ogolne.
11.4. PN-EN 62305-3 — Ochrona odgromowaesC 8.



