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M-20.01.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
11. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania robot
zwigzanych z rozbiérkg przepustu w ramach rozbudowy drogi wojewddzkiej nr 431 Mosina-Kérnik w
miejscowosci Swiatniki i Mieczewo- cze$¢ Mieczewo.

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiérky elementow
obiektu takich jak:

- elementy konstrukcyjne: betonowe, zelbetowe (ustréj nosny przepustu , podbeton, nadbeton itp.)

Przed przystgpieniem do rozbidrek nalezy wykonaé inwentaryzacje urzadzen przebiegajgcych przez obiekt i
zlokalizowanych w poblizu miejsc rozbidrek. W razie kolizji urzgdzen z planowang rozbiorkg nalezy niezwtocznie
powiadomic¢ projektanta.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i OST D-M-
00.00.00 Wymagania ogdlne.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za sposdb przeprowadzenia robdt rozbidrkowych, za ich zakres zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg oraz z zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Rozbidrce podlegajg elementy obiektu okreslone w Dokumentacji Projektowe;.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M.00.00.00.

Do prac rozbidrkowych nalezy stosowac sprzet posiadajacy atesty i instrukcje uzytkowania. Wykonawca, na
zadanie Inzyniera, jest zobowigzany do probnego uzycia sprzetu w celu sprawdzenia jego przydatnosci.
Sprawdzenie powinno odbywac sie w obecnosci przedstawiciela Inzyniera.

Sprzet do wykonywania robét rozbiérkowych winien byé dobrany przez Wykonawce w Projekcie organizacji
robdt i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M.00.00.00.

Transport gruzu i innych elementéw pochodzacych z rozbiérki powinien odbywaé sie zgodnie z zasadami
obowigzujacymi w resorcie transportu oraz zgodnie z wymaganiami producenta srodkéw transportowych.
Sktadowanie materiaty z rozbidrki nadajgce sie do powtdrnego wykorzystania nalezy ustali¢ zZamawiajgcym.
Materiaty z rozbidrki, ktore nie sg przewidziane do ponownego wykorzystania podlegaja odwozowi do miejsca
sktadowania. Wybdr miejsca sktadowania nalezy do obowigzkdw Wykonawcy. Miejsce sktadowania musi
zaakceptowac Inzynier.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogéine

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M.00.00.00.

Przed przystgpieniem do rozbidrek Wykonawca zobowigzany jest do uzgodnienia z Zamawiajgcym przydatnos¢
oraz miejsce sktadowania materiatéw z rozbidrek, ktére bedzie mozna ponownie wykorzystac .

Przed rozpoczeciem rozbidrek Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji rysunki robocze zadaszen,
podestow roboczych dostosowane do lokalnych potrzeb. Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia we
wtasnym zakresie projektu technologii i organizacji robdt, ktéry podlega zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Wykonawca ma obowigzek zagospodarowac odpady zgodnie z postanowieniami odpowiednich, aktualnych
Ustaw traktujgcych o ich utylizacji i sktadowaniu.

Konstrukcje z zelbetu nalezy rozbiera¢ metodami mechanicznymi - mtotami pneumatycznymi, pitami
tarczowymi.
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Wszelkie materiaty rozbidrkowe nalezy w sposéb uporzadkowany sktada¢ w regularnych pryzmach na
dojazdach do obiektu w miejscach do tego przygotowanych i zabezpieczonych, i w miare mozliwosci regularnie
wywozi¢ w miejsca wskazane przez Inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia obiektu i terenu do niego przylegtego przed
zanieczyszczeniem w wyniku prowadzenia robdt. Niedopuszczalne jest zrzucanie produktéw rozbidérki na
przylegty teren.

Zakres rozbidrki poszczegdlnych elementéw konstrukcji zostat sprecyzowany w Dokumentacji Projektowe;j i taki
tez powinien pozostaé, chyba ze, w trakcie robot Inzynier zadecyduje inacze;j.
Roboty rozbidrkowe wykonywaé w sposéb uporzadkowany i zorganizowany.
Przy ewentualnym zniszczeniu elementdéw nie podlegajgcych rozbiérce, Wykonawca musi naprawié zniszczenia
na wiasny koszt.
Przy prowadzeniu robot rozbiérkowych ustrojéw niosgcych nalezy stosowacd rusztowania zabezpieczajgce przed
spadaniem gruzu na trasy komunikacyjne i cieki wodne potozone pod rozbieranym obiektem i podesty robocze.
Przy prowadzeniu robét rozbidrkowych w poblizu innych obiektéw nalezy przestrzegaé nastepujgcych zasad:
- prace rozbiérkowe powinny by¢ prowadzone sposobem wyburzenia lekkimi mtotami pneumatycznymi lub
elektrycznymi, ciecie pitami diamentowymi wzglednie, gdy zezwalajg na to warunki lokalne, sposobem
hydrodynamicznym, bez stosowania robot strzatowych.

5.2. Wymagania uzupetniajgce
Urzadzenia obce zabezpieczyé tymczasowo wg technologii Wykonawcy.
Sposéb rozbidrki poszczegdlnych elementéw powinien zostaé opisany w projekcie organizacyjno-
technologicznym rozbidrki opracowywanym przez Wykonawce robdt przed ich rozpoczeciem.
W przypadku rezygnacji Zamawiajgcego z elementdow przeznaczonych do wywozu na jego sktadowisko, do
Wykonawcy robdét nalezy zatatwienie wszystkich spraw formalnych zwigzanych ze sprzedazg lub utylizacja
materiatu rozbiérkowego. Srodki pieniezne ze sprzedazy takiego materiatu (np.ztomu) nalezg do
Zamawiajgcego.

5.3. Bezpieczenstwo robét i ochrona srodowiska
Za bezpieczenstwo robdét na rozbieranym obiekcie, w czasie trwania prac odpowiada Wykonawca.
Na okres robdt rozbiérkowych obiekt powinien by¢ odpowiednio zabezpieczony, tak aby nie grozito
robotnikom, ani osobom postronnym, zadne niebezpieczenstwo.
Powinny by¢ wykonane specjalne pomosty zabezpieczajgce i utatwiajgce rozbiérke poszczegdlnych elementow
obiektu.
Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia obiektu i terenu do niego przylegtego przed
zanieczyszczeniem w wyniku prowadzenia robot.
W trakcie prowadzenia robét rozbiérkowych Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia, aby roboty te nie
zagrazaty bezpieczenstwu ruchu na drodze.
Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w szczegdlnosci:
- zabezpieczy( teren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, znaki ostrzegawcze),
- zapoznac pracownikdw ze sposobem wykonywania prac i ewentualnymi zagrozeniami,
- zaopatrzy¢ pracownikc}w w pot[zebny sprzet ochronny (hetmy, okulary, rekawice).
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M.00.00.00.
Kontrola jakosci robdt obejmuje zgodnos$é wykonywanych robdt z Dokumentacjg Projektowa i ustaleniami
Specyfikacji.
Sprawdzeniu podlega réwniez zgodno$é sposobu prowadzenia robdt z zaakceptowanym przez Inzyniera
projektem technologii i organizacji robét, rusztowania, zadaszenia i podesty robocze, zgodnos¢ zakresu robét
rozbiérkowych z Dokumentacjg Projektowg, prawidtowos¢ odstoniecia, oczyszczenia i prostowania pretéw
zbrojeniowych wys'tajacych z elementéw nie rozbieranych (kontrola wizualna).
7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w OST D-M.00.00.00.
Jednostka obmiaru robdt rozbidrkowych jest:
— m3[metr sze$cienny] dla elementéw: zelbetowych i betonowych,
Jednostka obmiaru obejmuje rozbiérke poszczegdinych elementéw wraz z zatadunkiem i transportem
materiaféyv rozbiéfkowych oraz opfatg za sktadowanie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M.00.00.00.
Jezeli wszystkie prace byty wykonane wedtug punktu 5 roboty nalezy uznac¢ za zgodne z wymaganiami SST.
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8.1. Zasady ogdine odbioru roboét

Roboty objete niniejszg SST podlegajg dwdm etapom odbioru robét dokonanym przez Inzyniera:

- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi ostatecznemu.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, OST oraz pisemnymi decyzjami Inzyniera.
Badania wg pkt. 6 nalezy przeprowadzaé¢ w czasie odbiorow robot. Na podstawie wynikdw badan nalezy
sporzgdzi¢ protokoty odbiqru robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w OST D-M.00.00.00. Ptatnos¢ za jednostke obmiarowg
poszczegdlnych asortymentdw robdét wedtug punktu 7 nalezy przyjmowaé  zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg, obmiarem robot i oceng jakosci wykonania robaét.

Cena rozebrania m3 obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

— wyznaczenie miejsc rozbidrek,

— wykonanie elementow zabezpieczajacych koryto cieku i przylegty teren oraz rusztowan,

— oznakowanie i zabezpieczenie robdt,

— zabezpieczenie urzadzen obcych na czas robét,

— rozbidrke i likwidacje nieczynnych urzadzen obcych,

— podziat konstrukcji na segmenty i elementy transportowe,

— rozebranie i ewentualne skucie (rozkruszenie) elementéw zelbetowych, betonowych,

— oczyszczenie terenu,

— zatadunek i odtransportowanie materiatow rozbiérkowych,

— zatadunek i wywiezienie materiatdow z rozbiodrki na sktadowisko Wykonawcy wraz z kosztami sktadowania
lub na sktadowisko Zamawiajgcego;

— utylizacja odpadéw,

— uporzadkowanie terenu.

W cenie jednostkowej robdt rozbidérkowych uwzgledni¢ nalezy koszt projektu technologicznego rozbiérek
opracowanego przez Wykonawce robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Za przestrzeganie aktualnie obowigzujgcych panstwowych i lokalnych przepiséw BHP i ochrony srodowiska
odpowiada Wykonawca.

Inzynier nie moze nakaza¢ wykonania czynnosci, ktérych wykonanie naruszytoby postanowienie tych
przepisow.
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