SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru rob6dt drogowych objetych warunkami szczegotowymi.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
z dokumentacjg przetargowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren

budowy.

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Zrédta uzyskania wszystkich materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce
z odpowiednim wyprzedzeniem, przed rozpoczg¢ciem robot. Wybranie dostawcow
1 dowiezienie materialdow nie oznacza, ze wszystkie materialty beda dopuszczone do
wbudowania. Jesli zamawiajacy zakwestionuje dostarczony material z uwagi na widoczne
wady musi by¢ wymieniony na materiat pelnowartosciowy.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$s¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien by¢ sprawny technicznie oraz posiada¢ wymagane
przeglady i atesty.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umows3.



Sprzet bedacy wlasno$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia elementow robdt beda oparte
na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy i w ST. Polecenia Inspektora
Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zapewnienie jakosci i terminu wykonania robot

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy zapewnienie odpowiedniego sprzetu i transportu oraz
potencjat kadrowy ktory zagwarantuje wykonanie robot zgodnie z przedmiarem, Szczegotowa
Specyfikacja Techniczng.

6.2. Zasady kontroli robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach 1 wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okreSlone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem kontroli wykonanych robot
ponosi Wykonawca.

6.4. Pomiary

Wszystkie pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami SST. W przypadku,
gdy SST nie obejmuja jakiegokolwiek pomiaréw stosowaé mozna inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.



6.8. Dokumenty budowy

Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach nastepujace
dokumenty:
a) protokotly przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robot,
c) Wewngtrzny dziennik budowy

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru
1 przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z przedmiarem roboét i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

7.2. Zasady okres$lania iloSci robot i materialow

Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone
w m?3 jako dhugoéé pomnozona przez $redni przekroj.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotagczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardéw, ktdrego wzoér zostanie
uzgadniany z Inspektorem Nadzoru.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nast¢pujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbior techniczny
c) odbiorowi koncowy przedmiotu umowy
d) odbioér ostateczny — po uptywie okresu rekojmi i gwarancji za wady robét
budowlanych bedgcych przedmiotem umowy.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci

wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesSci robot do odbioru zglasza Wykonawca powiadamiajac Inspektora

Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni

od daty powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow

zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone

pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg przetargowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbior techniczny

1. Odbidér techniczny przeprowadza komisja Zamawiajacego przy udziale kierownika
budowy i inspektora nadzoru. W trakcie odbioru technicznego dokonuje si¢ pomiaru
parametrow i elementéw zrealizowanego zadania.

8.4. Zasady odbioru koncowy robét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci jakoS$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na pi$mie 0 tym fakcie Inspektora Nadzoru i Inwestora.

Odbidr koncowy robodt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentdw,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowe] na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg przetargowa 1 ST.

W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupetiajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.



W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
przetargowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigckszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ przetargowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew.
uzupehiajace lub zamienne),
3. wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z ST,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zastawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér ostateczny — po uptywie okresu r¢kojmi i gwarancji za wady robot budowlanych
bedacych przedmiotem umowy.

Odbidr ostateczny nastepuje po ocenie wykonania robot zwigzanych z usunigciem wad
powstatych 1 ujawnionych w okresie rekojmi i gwarancji

Odbiodr po okresie gwarancji za wady bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbior koncowy robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptlatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong w ofercie, zgodnie SST, przedmiarem robét i sztuka budowlang

Cena jednostkowa bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji przetargowej.

Ceny jednostkowe (netto):

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto§¢  zuzytych materialow (poza materiatami bedacymi  wlasnoscia

Zamawiajacego) wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

I transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,



