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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACII

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwia-
zanych z remontem nawierzchni drog dojazdowych i placow manewrowych do obstugi
magazynow nr 1 i 2, zlokalizowanych na dziatce nr ewid. 50 bedacej we wladaniu Agencji
Rezerw Materialowych Sktadnica w Le$mierzu

1.2. ZAKRES STOSOWANIA

Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizowaniu robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Specyfikacja techniczna obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem remontu, kontrola
i odbiorem nawierzchni koniecznych dla funkcjonowania drég dojazdowych i palcow
manewrowych.

ETAP 1 - nawierzchnie wokét magazynu nrl i szczytow magazynow nr 1 i 2 po stronie
zachodnigj

e Oznaczenie 1 zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia

rozbiorka zniszczonej na fragmentach istniejacej betonowej i asfaltowej nawierzchni
jezdnej

cigcie plyt betonowych

rozbidrka podbudowy

rozbidrka warstwy nasypu piaszczysto-zwirowego

wyprofilowanie koryta — podtoza

zaggeszczenie koryta-podtoza

wykonanie warstwy $cieralnej

wykonanie warstwy wiazacej

ulozenie siatki przeciwspekaniowej

wykonanie warstwy podbudowy

wykonanie opaski wzdhuz budynkow od strony zieleni

utozenie obrzeza betonowego

utozenie kraweznika betonowego na 5 cm podsypce cementowo-piaskowej i tawie
betonowej z oporem

odtworzenie zieleni

odbior podtoza pod nawierzchnie przy udziale Geologa i Inspektora nadzoru
wymiana wpustéw deszczowych

wymiana rurociggdéw odptywowych od wpustow deszczowych

wykonanie i zasypanie wykopow dla wpustow i rurociggow

regulacja wysoko$ciowa armatury i studni

ETAP 2 — parking dla samochodéw osobowych



e Oznaczenie i zabezpieczenie istniejagcego uzbrojenia

e rozbiorka istniejgcej betonowej nawierzchni jezdnej

e rozbiorka podbudowy

e rozbiorka warstwy nasypu piaszczysto-zwirowego

e skruszenie w kruszarce elementow betonowych dla uzyskani kruszywa betonowego do
podbuddéw

e wyprofilowanie koryta

e zageSzCzenie kKoryta

e wykonanie podbudowy z kruszywa betonowego

e wykonanie podsypki

e ulozenie na podbudowie nowej konstrukcji z ptyt betonowych otworowych/ kraty ECO
Recyfix Greek Super Hauraton (z wypehieniem oczek pod zasianie mieszankg piasku
rodzimego i ziemi urodzajnej z nasionami traw, lub kruszywem kamiennym)

e ulozenie kraweznika betonowego na 5 cm podsypce cementowo-piaskowej i fawie
betonowej z oporem

e odtworzenie zieleni

e odbior podtoza pod nawierzchnie przy udziale Geologa i Inspektora nadzoru

ETAP 3 — nawierzchnie wokdét magazynu nr 2 1 szczytdw magazynow nr 1 1 2 po stronie
wschodniej

oznaczenie i zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia

likwidacja dwoch wysp zieleni

rozbiorka istniejgcej nawierzchni jezdnej z trylinki

rozbidrka istniejacej nawierzchni jezdnej z ptyt betonowych jezdnych
rozbiorka istniejacej nawierzchni jezdnej z ptyt betonowych pieszych
ciecie ptyt betonowych

rozbiodrka podbudowy

rozbidrka warstwy nasypu piaszczysto-zwirowego

poglebienie podtoza

wyprofilowanie podtoza

zageszcezenie podloza

uzupelnienie brakow nawierzchni masg asfalto-betonowa

wykonanie warstwy $cieralnej

wykonanie warstwy wiazacej

ulozenie siatki przeciwspekaniowej

wykonanie warstwy podbudowy

utozenie opaski wzdtuz budynkow od strony zieleni

utozenie obrzeza betonowego

ulozenie kraweznika betonowego na 5 cm podsypce cementowo-piaskowej i tawie
betonowej z oporem

odtworzenie zieleni

odbior podtoza pod nawierzchnie przy udziale Geologa i Inspektora nadzoru
wymiana wpustow deszczowych

wymiana rurociggdéw odptywowych od wpustow deszczowych
wykonanie i zasypanie wykopow dla wpustow i rurociggow
regulacja wysokos$ciowa armatury i studni



1.4.  OKRESLENIA PODSTAWOWE

droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i za-
bezpieczeniem ruchu

nawierzchnia — warstwa lub zesp6ot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu

konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem polaczenia

koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni

podbudowa — dolna cze¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktadac¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i pomocniczej

podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnig na glgbokos¢
przemarzania

ksigzka obmiarow — akceptowany przez Inwestora projekt zeszytu z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisania przez Wykonawce obmiaru

materiaty — wszystkie tworzywa niezbedne do wykonania robot
teren budowy — teren udost¢pniony dla wykonania na nim robot

Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych, wyznaczona przez
Zamawiajacego, odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci prowadzonych roboét, bezpieczenstwo uzytkownikéw w trakcie wykonywanych prac,
metody uzyte przy ich wykonywaniu oraz za ich zgodnos$¢ z poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy.

1.5.2. ZABEZPIECZENIE TERENU WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed zanieczyszczeniem istniejacych obiektow takich,
jak: zjazdy, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwadniajgce, itp. wyste-
pujacych na przekazanym terenie w okresie wykonywania robot, az do ich zakonczenia i odbioru
ostatecznego.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Oznakowaniu podlegajg takze



maszyny wykonujgce prace. Maszyny samojezdne winny by¢ dodatkowo wyposazone w pulsu-
jace $wiatta ostrzegawcze w kolorze zottym.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapoér i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wigczony w
cen¢ kontraktowa.

1.5.3. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie wykonywania prac Wykonawca begdzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu wyeliminowanie nadmiernego hatasu, kurzu, wibracji oraz innych ucigzliwosci dla
otoczenia.

1.5.4. OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ]

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urza-
dzef podziemnych z nimi zwigzanych na przekazanym terenie. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robot.
Jezeli teren wykonania robodt przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelki uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej potozonej w sasiedztwie prowadze-
nia robot, spowodowane jego dziatalnoscia.

Wykonawca uwzgledni w kalkulacji robot wszystkie elementy niezbedne do prawidtowego ich
wykonania nawet jesli nie byly ujete w projekcie wykonawczym.

Wykonawca wykona na wtasny koszt dokumentacje powykonawcza i zapewni wszelkie
dokumenty konieczne do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie.

2. MATERIALY

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji
projektowej i powinny na nie zosta¢ przedtozone atesty wytworcow i dopuszczenia do stosowania
w budownictwie oraz wymagane prawem atesty higieniczne, aprobata techniczna ITB lub karta
techniczna wystawiona i potwierdzona przez Producenta w oryginale dotyczaca przedmiotu
zamoOwienia.

Ogolne wymagania dla materialdéw podano w przepisach — wymaganiach og6lnych.

2.1. RODZAIJE MATERIALOW
Do remontu nawierzchni nalezy stosowac nastepujgce materiaty:

mieszanka mastyksowo - grysowa SMA11

beton asfaltowy AC 16W

beton asfaltowy AC 22P

beton C 16/20

beton C 12/15

siatka przeciwspgkaniowa

kruszywo mineralne - piasek

kostka/ptyta betonowa otworowa grub. 8 cm/ krata ECO Recyfix Greek Super Hauraton



e Kostka/ptyta betonowa

* grys

e kruszywo kamienne famane g 0+32
e pospotka

e piasek

e ziemia urodzajna

nasiona traw

kraweznik betonowy 20 x320 cm

kraweznik betonowy 15 x 30 cm

obrzeze betonowe 30 x 8§ cm

cement

woda do betonu

wpusty deszczowe betonowe ¢ 500 z osadnikiem i syfonem oraz rusztem kl. E600
1 pierScieniem odcigzajacym

rura ¢ 200 x 6,5 PVC-U, lite, SN 12, SDR 34
e uszczelki

e mieszanka betonowa

2.2.  ZRODLA UZYSKIWANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem materiatow przeznaczonych
do rob6t Wykonawca przedstawi Inwestorowi szczegoty ich dotyczace, w tym odpowiednie
Swiadectwa 1 probki.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane

z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania w czasie realizacji robot.

2.3.  POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnos$nych wtadz na pozyskanie
materialow ze zrodet miejscowych wilaczajac w to zroédta wskazane przez Zamawiajacego 1 jest
zobowigzany dostarczy¢ Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczegciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia
1 selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej

1 samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materialdow pochodzacych ze zrodel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie
okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopdw 1 miejsc pozyskania materialdéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Kierownika projektu.



Wykonawca nie begdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode
Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowig-
zujacymi na danym obszarze.

2.4. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zalozone w miejscu wskazanym przez Kierownika projektu. Jesli Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdow do innych robot, niz te dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatdéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (Skorygowany)
przez Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem

i niezaptaceniem.

2.5.  PRZECHOWYWANIE I SKEADOWNIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialty, do czasu, gdy beda one uzyte do
rob6t byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwosci 1 byty
dostepne do kontroli przez Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Kierownika projektu.

2.6. INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika projektu

w celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowic¢
podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Kierownika projektu; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Kierownika projektu.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, wskazaniach Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany

w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska

1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych tam, gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.



Jakkolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robo6t 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, wskazaniach Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umows3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Kierownika
Projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawceg oraz poleceniami
Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoS$ci
wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Kierownika Projektu.

Bledy popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem btgdu zawartego

w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Kierownika Projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki
badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, dosSwiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Kierownika Projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,

zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa oraz ustaleniami.
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6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot 1 jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie

I wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadawalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich cze¢stotliwos¢ sg okreslone w normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Kierownik projektu ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia

1 sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu

o0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.

6.4. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywac Kierownikowi Projektu kopie raportoéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan ( kopie ) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5, BADANIA PROWADZONE PRZEZ KIEROWNIKA PROJEKTU

Kierownik Projektu jest upowazniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialow w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania a Wykonawca i Producent materiatow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Kierownik Projektu dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonych przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow i robot
Z wymaganiami na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

6.6. CERTYFIKATY | DEKLARACJE

Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
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o Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw 1 dokumentéw technicznych

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg norma lub
aprobata techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktoérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 1 ktore
spetniajg wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez Producenta a takze

w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez Niego. Kopie wynikow tych badan
dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot w zakresie zgodnym

z umowg, w jednostkach ustalonych w formularzu zaméowienia.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

Wyniki obmiaru bgda pisemnie przedstawione Zamawiajacemu.

7.2.  ZASADY OKRESLENIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli ST whasciwa dla danych robot nie wymaga inaczej, objetosci beda wyliczone w m 3, jako
dhugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. URZADZENIA I SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy beda zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac¢
wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. WAGIIZASADY WAZENIA
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym wymaganiom

ST bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Kierownika Projektu.
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7.5. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,

a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
I jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIORU ROBOT
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
Odbior czgsciowy

Odbidr ostateczny
Odbior koncowy

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.
Odbioru robot dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy

I jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych robot.
Odbioru czg$ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Kierownik Projektu.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.4.1. ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

Gotowos¢ do odbioru ostatecznego zgtasza Wykonawca po catkowitym zakonczeniu robot.
Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajacego zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robdt dokona przedstawiciel Zamawiajacego w obecno$ci Wykonawcy.
Zamawiajacy dokona oceny jakosciowej robot na podstawie przedtozonych dokumentdéw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z umowa.
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W przypadku stwierdzenia wad wykonanych prac, Zamawiajacy okresli ich zakres a Wykonawca
usunie je na koszt wlasny w ustalonym terminie.
Wykonawca po usunigciu usterek dokona powtornego zgtoszenia robot do odbioru.

8.4.2. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

8.5.

Protokoét odbioru ostatecznego robot

Ksigzki obmiaréw ( oryginaly )

Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
Odbidr czesciowy

ODBIOR POGWARANCYJINY

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

USTALENIA OGOLNE

Ceny jednostkowe robdt powinny obejmowac:

Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

Warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy

Warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszacymi

Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Koszt czasowej organizacji ruchu dla prowadzonych robot

Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10.

PRZEPISY ZWIAZANE

Dz.U. 2020, poz. 471 — Ustawa z dnia 13 lutego 2020 r. 0 zmianie ustawy - Prawo
budowlane oraz niektorych innych ustaw

Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650 z dn. 28.08.2003 - w sprawie ogloszenia jednolitego
tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa 1 higieny pracy

Dz.U. Nr 47/03 poz. 401 — W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych

Dz.U. 2010 nr 114 poz. 760 - o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o
systemie oceny zgodnos$ci

PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne

PN-S-96012:1997 — Drogi samochodowe. Podbudowy i ulepszenia gruntu
stabilizowanego cementem
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PN-EN 206:2014-04 - Beton -- Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$¢
PN-B-02481:1998 - Geotechnika -- Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miar

PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN — S — 06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

PN — S — 96014 — Podbudowy z betonu cementowego pod nawierzchni¢ ulepszong --
Wymagania i badania

PN — S — 96013 — Podbudowy z chudego betonu. Wymagania i badania

norma opracowana przez Polska Izbe Nasienng 2004 r. Wydanie IHAR

opracowat:
mgr inz. Maciej Chatadaj
upr. nr 272/87/WL

15



