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1. Zakres stosowania STWiOR

STWiOR jest jedng z podstaw do opracowania kosztorysu inwestorskiego, a ponadto
stanowi istotne przyblizenie przedmiotu zamowienia.

STWiOR jako integralna czg$¢ zamdwienia stanowi rowniez jedng z podstaw zawarcia
umowy o roboty budowlano — montazowe, a zatem jest rowniez dokumentem odniesienia
w ewentualnych sporach powstalych w trakcie realizacji kontraktu.

2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej STWiOR jest okreslenie wymagan ogdlnych dotyczacych sposobu
wykonania 1 odbioru robdt budowlanych zwigzanych z realizacja inwestycji: Budowa
parkingu dla samochodow osobowych na potrzeby rozbudowy i przebudowy budynku
zespolu szkolno — przedszkolnego wraz z zagospodarowaniem terenu i infrastrukturg
techniczng. dz. nr ew. 717, 1010 dr, obr. 0005 Groédkow, jedn. ewid. 240106 2 Psary.
Grodkow, ul. Lesna, 42-512 Psary.

Podstawa opracowania specyfikacji:
e zalozenia od Inwestora,
* kosztorys opracowany w ramach niniejszej umowy,

* wizja lokalna.

3. Zakres robot budowlanych
* przygotowanie placu budowy,

* roboty ziemne,
* nawierzchnie 1 podbudowy.

4. Nazwy i kody zaméwien wg Wspodlnego Stlownika Zamowien

* CPV 45112710-5 ,,Roboty w zakresie ksztatltowania terenéw zieleni przez Inwestora i
Projektanta”.

* (CPV 45100000-8 ,,Przygotowanie terenu pod budowe”.

* (CPV 45233222-1 ,,Roboty budowlane w zakresie uktadania chodnikow 1
asfaltowania”

5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Obioru Robot sa
zgodne z normami i okre§leniami podanymi w opracowaniu pt. ,,Ogdlne specyfikacje
techniczne wykonania 1 odbioru robot — wymagania ogdlne”.
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5.1. Budowla drogowa

Obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa,
(droga) albo jego czg$¢ stanowigca odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

5.2. Chodnik

Wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych 1 odpowiednio utwardzony.

5.3. Droga

Wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

5.4. Droga tymczasowa (montazowa)

Droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunig¢cia po jego zakonczeniu.

5.5. Dziennik Budowy

Opatrzony pieczg¢cia Zamawiajagcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen =zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréw Robodt, przekazywania polecen 1 innej
korespondencji  technicznej pomig¢dzy Kierownikiem Projektu, Wykonawcg 1
Projektantem.

5.6. Kierownik Projektu

Osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

5.7. Jezdnia
Cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
5.8. Korona drogi

Jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielagcymi jezdnie.

5.9. Konstrukcja nawierzchni

Uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
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5.10. Korpus drogowy
Nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
5.11. Koryto

Element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

5.12. Ksi¢ga Obmiaru

Akceptowany przez Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

5.13. Laboratorium

Drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci
materialow oraz Robot.

5.14. Materialy

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektow3 i
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania 1 Obioru Robot, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

5.15. Nawierzchnia

Warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

e Warstwa Scieralna

Gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i1 czynnikéw
atmosferycznych.

e Warstwa wigzaca

Warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

e Warstwa wyréwnawcza

Warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.
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e Podbudowa

Dolna czg$¢ nawierzchni stuzagca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

¢ Podbudowa zasadnicza

Gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e Podbudowa pomocnicza

Dolna czg$¢ podbudowy spehniajagca, obok funkcji nos$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu 1 przenikaniem czgstek podioza. Moze zawiera¢
warstwy mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

e Warstwa mrozoochronna

Warstwa, ktorej gldéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

e Warstwa odcinajgca

Warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

e Warstwa odsaczajaca
Warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
5.16. Niweleta

Wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

5.17. Obiekt mostowy
Most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
5.18. Objazd tymczasowy

Droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

5.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢

Zgodnos$¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jezeli przedziat toleranc;i
nie zostat okre§lony — z tolerancjg okreslong przez Kierownika Projektu.
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5.20. Pas drogowy

Wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rdwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

5.21. Pobocze

Czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczenie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

5.22. Podloze
Grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgboko$ci przemarzania.
5.23. Podloze ulepszone

Gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przej$cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

5.24. Polecenie Kierownika Projektu

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robo6t lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

5.25. Projektant
Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
5.26. Przedsi¢wzi¢cie budowlane

Kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana
parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego polaczenia.

5.27. Przepust

Obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu
matych ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego,
pieszego.

5.28. Przeszkoda naturalna

Element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.
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5.29. Przeszkoda sztuczna

Dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad
droga, kolej, rurociag itp.

5.30. Przetargowa Dokumentacja Projektowa

Cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary
obiektu bedacego przedmiotem Robot.

5.31. Rekultywacja

Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

5.32. Rysunki

Czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary
obiektu bedacego przedmiotem Robot.

5.33. Przedmiar Robot
Wykaz Robdét z podaniem ich ilosci.
5.34. Zadanie budowlane

Czes¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji techniczno
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

II. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
e Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci wykonawczych

— przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych, sktadajacych si¢ na kompletno$¢ robot
wynikajacych z norm, przepisow technicznych, warunkéw technicznych, niniejszej
specyfikacji, przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy, kodeksu pracy oraz zasad sztuki
budowlane;j.

¢ Podstawg wykonania i wyceny robot jest dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne
oraz przedmiary robot, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby byly zawarte w catej dokumentacji.

e Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng, sztuka budowlang i poleceniami
Inspektora Nadzoru.




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

e Nie wywigzywanie si¢ z jakiegokolwiek z wyzej wymienionych warunkoéw moze by¢
podstawg do zerwania kontraktu z winy Wykonawcy z calg konsekwencja skutkow
wynikajacych z umowy.

e Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialy powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i1 specyfikacjami technicznymi, a takze z innymi obowigzujacymi przepisami.

e Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej sa uwazane za
warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji.

e Przy wykonywaniu robdt nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materialow oraz
przepisy zwiazane i obowiazujace, w tym rowniez te, ktore ulegly zmianie lub aktualizacji.
Wykonawca ma rdwniez obowigzek stosowania si¢ do tresci i postanowien obowigzujacych
norm, atestow, certyfikatéw, instrukcji ITB, aprobat technicznych, warunkow technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych i §wiadectw dopuszczenia, rowniez
tych ktore nie sg wyszczegdlnione w dokumentacji.

e Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a w razie ich wykrycia winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory w
porozumieniu z Projektantem dokona odpowiednich zmian i poprawek.

e Wykonawca zobowigzany jest do stosowania materiatow spetniajacych wymagania projektu
budowlanego i specyfikacji techniczne;.

e Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speinienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
dostarczonych materiatow.

e Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora.

e Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane 1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z brakiem jego przyjecia i brakiem
zaplaty.

e Wykonawca zapewni tymczasowe sktadowanie materiatow do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot. Sposob skladowania materialow winien zapewnia¢ zabezpieczenie
przed zanieczyszczeniem, zachowanie jakosci 1 wlasciwos$ci oraz dostepnos¢ do kontroli.
Miejsca czasowego sktadowania powinny by¢ zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inwestorem luz poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

1. Organizacja robot budowlanych

10
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Organizacja robot musi uwzgledni¢ specyfike inwestycji 1 wynikajgce stad ograniczenia.
Roboty nalezy zorganizowa¢ i oznakowac tak, aby ucigzliwos¢ wykonywanych prac, dla
mieszkancoOw byta jak najmniejsza, lecz jednocze$nie zapewniata bezpieczenstwo osobom
wykonujacym roboty drogowe 1 bezpieczenstwo osob postronnych.

2. Organizacja placu budowy

e Zamawiajagcy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy ze wskazaniem punktow poboru wody i pradu.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywatl tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajagce w tym ogrodzenia, porgcze, o$wietlenia, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow i inne niezbedne $rodki do ochrony robot.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposOb uzgodniony z organem nadzorujgcym.

Tablice informacyjne i1 ostrzegawcze beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji prowadzenia robot.

Teren budowy nie wymaga dodatkowych prac ani uzgodnien zwigzanych ze zmiana
organizacji ruchu.

e Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest
wiaczony w cen¢ umowng, chyba, ze strony umowy postanowig inaczej.

3. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robot i1 za wszelkie materialy i1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania przez Inwestora potwierdzenia
zakonczenia robot.

Utrzymanie stanu robdt powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby zrealizowane obiekty
byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpocza¢ prace zmierzajace do prawidlowego utrzymania robot, nie pdzniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

4. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich

e W przypadku przypadkowego uszkodzenia mienia oséb trzecich Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

11
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e Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

e Wykonawca jest zobowigzany dostosowaé si¢ do ograniczen obcigzen osi pojazdow
podczas transportu materialdw i sprzetu na drogach. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢
za uszkodzenie drog 1 dojazdow w czasie trwania budowy.

e Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemnie, takie jak rurociagi, kable, itp. oraz musi uzyska¢ od odpowiednich witadz
bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

e Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

e Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot.

5. Ochrona srodowiska

e Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska.

e Ewentualne optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm i przepiséw
dotyczacych ochrony srodowiska naturalnego obcigzaja Wykonawce.

e W okresie trwania budowy 1 robot Wykonawca bedzie podejmowacé wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob 1
mienia wynikajacych ze skazen, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
dziatania Wykonawcy.

e Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na lokalizacje baz,
warsztatow, magazynow, sktadowisk, wykopéw 1 drog dojazdowych, a takze na
zanieczyszczenie odpadami, rozprzestrzenianie hatasu, mozliwo$¢ powstania pozaru.

6. Warunki bezpieczenstwa pracy

e Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

12
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e W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢ o to, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajgcych
odpowiednich warunkoéw sanitarnych.

e Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

e Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie umowne;.

7. Ochrona przeciwpozarowa
e Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej.

e Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy w czasie prac montazowych.

e Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami o
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

e Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot lun wywotanych przez personel Wykonawcy.

III. MATERIALY

e Wykonawca jest zobowigzany, aby wszystkie materiatly dostarczone na budowe posiadaty
odpowiednie atesty i certyfikaty.

e Wszystkie materialty powinny spetnia¢ wymagania Polskich Norm.

o Wszystkie materialy i wyroby dostarczane na budowe beda posiadaty fabryczne
opakowania z oznaczeniami producenta.

e Wszystkie materialy nalezy przechowywac i transportowa¢ w sposob zgodny z zaleceniami
producenta lub dostawcy.

e Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

e Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow.
1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegodtowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
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materiatow 1 odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Kierownika Projektu. Zatwierdzenie pewnych materialdow z danego zrddia nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materialty z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialty uzyskane z dopuszczonego zrddta w sposdb ciggly speiniajg wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiladz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zZrodel miejscowych wlaczajac w to Zrddia
wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Kierownikowi Projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi do
zatwierdzenia Kierownikowi Projektu dokumentacje zawierajacg raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji
materiatow. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1
jakosciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwiazane z dostarczeniem materialow do Robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdéw 1 miejsc pozyskania kruszywa
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce 1 przywracaniu stanu terenu przy
ukonczeniu Robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie
Budowy Ilub z innych miejsc zatwierdzonych przez Kierownika Projektu beda
wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu. Z
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu, Wykonawca nie begdzie
prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w Kontrakcie. Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materiatow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w
celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda
zachowane nast¢pujace warunki:

e Kierownik Projektu bedzie miat zapewniong wspodtprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdéw w czasie przeprowadzania inspekcji;
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e Kierownik Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
Terenu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesli

Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robét, niz
te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany
przez

Kierownika Projektu. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$§¢
1 wlasciwo$¢ do Robot i byly dostgpne do kontroli przez Kierownika Projektu. Miejsca
czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwos¢
wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru materialu co najmniej 3
tygodnie przed jego uzyciem, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

IV. SPRZET

e Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

e Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacji techniczne;.

e W przypadku braku takich ustalen w dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inwestora.
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e Liczba i wydajnos$¢ sprz¢tu musi gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
ustalonymi w dokumentacji projektowej 1 ST.

e Sprzet bedacy wihasnoscig Wykonawcy badz wynajety do wykonywania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.

e Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inwestorowi kopii dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane
przepisami.

e Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprz¢tu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu.

e Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez
jego zgody.

e Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujagce zachowania
warunkow zlecenia zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie zostang dopuszczone
do robot.

V. TRANSPORT

e Wykonawca zobowigzany jest stosowac si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$
przy transporcie materialow i sprzetu na i z terenu robot.

e Wykonawca musi uzyska¢ wszelkie niezbedne zezwolenia od witadz co do przewozu
nietypowych tadunkow.

e Wykonawca powinien stosowac tylko takie S$rodki transportu, ktore nie wplywaja
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robét i przewozonych materialow.

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
sktadowane na budowie wg zalecen producenta.

e Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach organu nadzorujacego.

e Wykonawca bedzie na biezaco usuwal, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

VI. WYKONANIE ROBOT

e Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnos$ci wykonawczych —
przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych, sktadajacych si¢ na kompletno$¢ i
fachowo$¢ robot wynikajacych z dokumentacji projektowej, norm, przepisow
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technicznych, warunkow technicznych, niniejszej specytikacji, przepisOw bezpieczenstwa i
higieny pracy, kodeksu pracy oraz zasad sztuki budowlane;.

e Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

e Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie wszystkich
elementdéw robdt zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowe;.

e Wyposazy¢ budowe w sprzet mechaniczny do rob6ét ziemnych odpowiedni do ilo$ci mas
ziemnych, glebokosci wykopu, czasu, okresu robdt ziemnych, zmianowosci ilosci srodkow
transportu i odlegtosci wywozu urobku.

VII. KONTROLA JAKOSCI ROBOT I MATERIALOW
1. Program zapewnienia jakoSci (PZJ).

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownika
Projektu programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacjag Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu. Program zapewnienia
jakosci bedzie zawierac:

a. czes¢ ogolna opisujaca:

e organizacje wykonania Robot, w tym terminy 1 sposob prowadzenia Robot,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

* bhp,

e wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

e wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczego6lnych
elementow Robot,

e system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
Robot,

e wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wilasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmow sterujagcych a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych
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korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i1 forme¢ przekazywania tych
informacji Kierownikowi Projektu;

b. cze$¢ szczegélowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

e wykaz maszyn i1 urzagdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo$¢ $rodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i1 zatadunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposob zabezpieczenia i1 ochrony tadunkoéw przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

e sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw Robot,

e sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.
2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozonag jakos¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole
Robot 1 jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i1 wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialow oraz Robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Kierownika Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz Roboét z cze¢stotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwos$¢ sa okreslone w Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik Projektu ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprz¢t badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Kierownik Projektu powinien mie¢ dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Kierownik Projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych wurzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia
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te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Kierownik Projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do

Robot badanych materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatow ponosi Wykonawca.

3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Kierownik Projektu bedzie
mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Kierownika
Projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawce 1 zatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Kierownika Projektu beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w
Specyfikacji Technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Kierownika Projektu. Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan
zostang uznane przez Kierownika Projektu za niewiarygodne, to moze zada¢ powtdrzenia
tych badan. Jezeli wyniki si¢ potwierdza i spelnig wymagania Specyfikacji Technicznej to
koszty tych badan ponosi Inwestor, w przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.

5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie
zapewnienia jakos$ci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu.
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Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i1 badania materiatow u zrodta ich wytwarzania, 1
zapewniona mu be¢dzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1
producenta materialow. Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 Robot z
wymaganiami Specyfikacji Technicznej na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce. Kierownik Projektu moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i Robot z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badan i1 pobierania préobek poniesione zostang przez
Wykonawcg.

7. Atesty jakoSci materialow i urzadzen.

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatow przez Wykonawce, Kierownik Projektu
moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng
zgodno$¢ z warunkami podanymi w Specyfikacji Technicznej. W przypadku materiatow,
dla ktorych atesty sg wymagane przez Specyfikacje Techniczng, kazda partia dostarczona
do Robdt bedzie posiadac atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe beda posiadac¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce Kierownikowi Projektu. Materialy posiadajace atesty 1 urzadzenia —
wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ ich wilasciwosci ze Specyfikacja Techniczng to takie materiaty i/lub
urzadzenia zostang odrzucone.

8. Dokumenty budowy
8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym = obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku
Budowy beda dokonywane na biezagco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis
w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwata technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zalagczone do Dziennika Budowy protokoty i1 inne
dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i1 opatrzone datg i podpisem
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Wykonawcy 1 Kierownika Projektu. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé¢ w
szczegblnosci:

e dat¢ przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
e dat¢ przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

¢ uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow
Robot,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,

e przebieg Robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

e uwagi i polecenia Kierownika Projektu,
e daty zarzadzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czg¢sciowych i
koncowych odbioréw Robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

e 7zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczeg6élnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przediozone Kierownikowi Projektu do ustosunkowania si¢. Decyzje Kierownika Projektu
wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika
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Projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

8.2. Ksiega Obmiaru.

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza sie¢ w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w Wycenionym Przedmiarze Robdt i wpisuje do Ksiegi
Obmiaru.

8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty
robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru Robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Kierownika Projektu.

8.4. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, nastepujace dokumenty:
e pozwolenie na budowe,
e protokoty przekazania Terenu Budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty z odbioru Robét,
e protokoty z narad i ustalen,
e korespondencje na budowie.
8.5. Przechowywanie dokumentéow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostgpne dla Kierownika Projektu i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

VIII. OBMIAR ROBOT, JEDNOSTKA OBMIAROWA
1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa 1 Specyfikacja Techniczng, w jednostkach ustalonych w
Wycenionym Przedmiarze Robdt. Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
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powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzanych Robét 1 terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiggi Obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze
Robot lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Kierownika Projektu na pismie. Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z
czestoscig wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Kierownika
Projektu.

a) Zasady okres$lania iloSci Robdt i materialow

Dhugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robot
nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w metrach szesciennych jako dtugosé
pomnozona przez sredni przekrdj poprzeczny. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo,
beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych. Powierzchnie bedg obliczane na podstawie pomiaru odleglosci wzdhuz osi
badz tez krawedzi elementu oraz jego szerokosci. W przypadkach powierzchni
nieregularnych nalezy je podzieli¢ na mniejsze powierzchnie regularne, obliczy¢
powierzchnie czastkowe 1 zsumowac.

b) Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda
zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

¢) Wagi i zasady wazenia

Wykonawca wskaze dostgpne, =zalegalizowane urzadzenia wagowe zapewniajace
Kierownikowi Projektu prowadzenie biezacej kontroli wymagan okreslonych w
Specyfikacjach Technicznych.

d) Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.
Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Ksiggi Obmiaru, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

IX. ODBIOR ROBOT
1. Ogolne zasady odbioru robot
e Ogolne zasady odbioru robot wspdlne dla zadania inwestycyjnego okresli umowa.

e Sposob odbioru prac zostanie uzgodniony pomiedzy inwestorem a wykonawca; nie
przewiduje si¢ zadnych specyficznych rozwigzan.

e Odbiér odbywat si¢ bedzie w obecnos$ci zamawiajacego, wykonawca przedstawi prace
skonczone catkowicie, przygotowane do odbioru wraz z odpowiednimi atestami i
dokumentami.

e Przed odbiorem wykonawca wyczys$ci 1 posprzata po sobie caty plac robot wraz z
zapleczem, pozostawiajac po sobie miejsce w stanie jakim je zastal.

¢ Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu — zakonczone elementy robot,
- odbiorowi ostatecznemu.

2. Warunki szczegotowe odbioru robot

o W trakcie odbioru nalezy:

- sprawdzi¢ zachowanie wymagan umownych, przy uwzglednieniu wprowadzonych
zmian, zgodno$¢ ze stanem faktycznym wynikajacym z dokumentéw dotyczacych
jakos$ci materialow 1 wyrobow uzytych do robot, wynikéw pomiardéw i badan,

sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawcze;,

dokona¢ szczegdtowych ogledzin robot,

oceni¢ gotowo$¢ obiektu do odbioru 1 podjecia eksploatacii,

sprawdzi¢ kompletno$¢ dokumentacji do odbioru - w szczegdlnosci badan i1 sprawdzen
oraz dokumentow legalizujgcych zastosowane materiaty (certyfikaty, deklaracje
zgodnosci).
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e Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego
postepu robot.

e Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca powiadomieniem Inspektora.
Odbiér bedzie prowadzony niezwlocznie, nie podzniej niz w ciggu 3 dni od daty
powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

o Jakos$¢ 1 ilos¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor w oparciu o przeprowadzone
pomiary, konfrontacji z dokumentacjg projektowa 1 uprzednimi ustaleniami.

e W przypadku stwierdzenia przez inzyniera w czasie odbioru, ze wystepuja odchylenia od
przyjetych wymagan i innych wczesniejszych polecen, inspektor ustala zakres robot
poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych
przypadkach podejmuje ustalenia o dokonaniu potragcen z wynagrodzenia.

¢ Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
Inspektora 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw i1 pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania rob6t z dokumentacjg projektows.

e W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupehniajacych i poprawkowych.

e W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, robdt uzupetniajacych
lub robdt wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i1 ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

e W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonanych robdt nieznacznie odbiega
od wymaganej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne, komisja dokonuje potracen, oceniajac pomniejszang warto$¢ wykonanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

e Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

e Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé dokumenty
wymagane przez Zamawiajacego.

e Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja.
3. Ocena jakosci odbieranych robot

Oceny jakosci odbieranych robot odniesione zostang do:
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e wymagan okreslonych projektem i Polskimi Normami oraz przyjetymi do stosowania
Instrukcjami,

e ustalen umownych,
e decyzji Inspektora Nadzoru.
X. PODSTAWY PLATNOSCI

Przewiduje si¢ wynagrodzenie Wykonawcy w formie ryczaltowej. Na podstawie
przedstawionego w celach informacyjnych i pomocniczych przedmiaru i kosztorysu
slepego Wykonawca przedstawi cen¢ ofertowa za roboty. Kosztorysy $lepe 1 inwestorskie
opracowano zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w
sprawie okre$lenia metod i1 podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw robdt budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym. (Dz. U. z dnia 8 czerwca 2004 r.
Nr 130, poz. 1389). Podstawg platnosci za wykonane roboty budowlane bgdzie umowa
realizacyjna sporzadzona pomi¢dzy Wykonawca 1 Zamawiajacym z zawartg ceng
ryczattowa obejmujaca cale zadanie, zakresami robot, warunkami i terminami ptatnosci.
Podstawa okresowej ptatnosci za ustalony zakres robot i termin bedzie protokoét odbioru
robodt podpisany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Cena za roboty bedzie obejmowac:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— warto$¢ materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

— wartos$¢ pracy maszyn i sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty odwozu i utylizacji odpadéw,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.
XI. DOKUMENTY ODNIESIENIA
¢ Dokumentacja projektowa
e Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych

e Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. ze zmianami z dn. 27 marca 2003 r. Prawo Budowlane (tekst
ujednolicony — Dz. U. Nr 243, poz. 1623 z 2010 r.)
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e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego. (Dz. U. poz. 2072 z
2004r.)

D.01.01.01.WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

(KOD WSZ 45111200-0)
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1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
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Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z wyznaczeniem punktow
wysokosciowych dla Zadania: Budowa parkingu dla samochodéw osobowych na potrzeby
rozbudowy 1 przebudowy budynku zespotu szkolno - przedszkolnego wraz z
zagospodarowaniem terenu 1 infrastrukturg techniczng. dz. nr ew. 717, 1010 dr, obr. 0005
Grodkow, jedn. ewid. 240106 2 Psary. Grodkow, ul. Lesna, 42-512 Psary.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét jest stosowana jako Dokument
Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robodt objetych Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
stanowig wymagania dotyczace Robot zwigzanych z odtworzeniem w terenie przebiegu
trasy drogowej zgodnie z Dokumentacja Projektowg obejmuja:

e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi,
e wyznaczenie i utrwalenie reperow roboczych,
¢ uzupehienie osi dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

¢ wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu Robot,
¢ wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapowego.
1.4. Okreslenie podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy
Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia - sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami,
wytycznymi 1 okre$leniami podanymi w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
Wymagania ogolne.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce Robot

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne".
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2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gldwnych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowaé pale
drewniane z gwozdziem lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej
nawierzchni), shupki betonowe albo rury metalowe o dlugo$ci okoto 0.50 m. Pale
drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zalamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ Srednice 0.15-0.20 m i dlugosci 1.5-1.7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktow nalezy stosowac szpilki stalowe 1 paliki drewniane o dlugosci okoto 0.30m 1
$rednicy 50-80 mm. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé dhugosé
okoto 0.50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
Do wykonania robot konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
e teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
e dalmierze,
e tyczki,
o faty
e taSmy stalowe 1 parciane.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktéw gtownych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

Transport sprz¢tu geodezyjnego oraz materiatow potrzebnych do stabilizacji osi trasy i1
wyznaczenia zakresu Robot moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robot

Ogoélne zasady wykonania Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne”. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z
obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczy¢ i
zastabilizowa¢ w terenie punkty gléwne osi trasy i dostarczy¢ Wykonawcey szkic
wytyczenia trasy oraz wszelkie inne dane, niezbedne do zidentyfikowania punktow
glownych w terenie. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegotowego wytyczenia Robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
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posiadajace  odpowiednie  kwalifikacje 1  uprawnienia. = Wykonawca  ponosi
odpowiedzialno$§¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych Robdt z Dokumentacja
Projektowa, niniejszymi Specyfikacjami Technicznymi oraz zmianami wprowadzonymi w
nich zawczasu przez Kierownika Projektu. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Kierownika Projektu o jakichkolwiek biedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gléwnych trasy. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;j
sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to
powinien powiadomi¢ o tym Kierownika Projektu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Kierownika
Projektu. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdéznic terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika
Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Kierownika Projektu oznacza, Zze Roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawceg. Wszystkie Roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢
rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Kierownika Projektu.
Punkty wierzchotkowe, punkty gltowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Kierownika Projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robdt, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji Robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych

Punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
polozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odleglo§¢ pomiedzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 m, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Reper roboczy nalezy zatozy¢
poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. Rze¢dne repera nalezy okresli¢ z
doktadno$ciag do 0.4 cm/km stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rze¢dnej.
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5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztattowania trasy. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cia
do 1 cm w stosunku do rz¢dnych okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia
osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalowych,
ktorych usuniecie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
e wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,

e wyznaczenie krawedzi wykopow na powierzchni terenu (okres§lenie granicy robot
ziemnych),

e wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) wykopow w
przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych) i powinno by¢
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt zaakceptowanych przez Kierownika
Projektu.

Do wyznaczenia krawegdzi jezdni nalezy stosowacé szpilki stalowe, a do wyznaczenia
poboczy paliki drewniane. Do wyznaczenia krawedzi wykopoéw nalezy stosowac dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku wykopow gtebszych
niz 1 metr.

Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé¢ do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie warstwy
wyrownawczej nawierzchni oraz wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektowa. Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich
punktach gléwnych trasy, zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w innych dodatkowych
punktach zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci Robét

Ogdlne zasady kontroli jako$ci Robdt podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania og6lne". Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem
trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w
instrukcjach 1 wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilometr
[km].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogdlne zasady odbioru Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania og6lne". Odbiér Robdt nastgpuje na podstawie szkicow 1 dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Kierownikowi Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 kilometra [km] wykonanych robot obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy,
¢ uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie reperéw roboczych,

e wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

e wykonanie pomiarow biezacych w miar¢ postepu robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

e zastabilizowanie punktdow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapowego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

e INSTRUKCJA TECHNICZNA 0-1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA PRAC
GEODEZYINYCH.

e INSTRUKCJA TECHNICZNA G-1. GEODEZYJNA OSNOWA POZIOMA. GUGIK,
1978.

¢ INSTRUKCJA TECHNICZNA G-2. WYSOKOSCIOWA OSNOWA GEODEZYJINA,
GUGIK 1983.

e INSTRUKCJA TECHNICZNA G-3. GEODEZYJNA OBSLUGA INWESTYCJI,
GLOWNY URZAD

e GEODEZJI I KARTOGRAFII, WARSZAWA 1979.
e WYTYCZNE TECHNICZNE G-3.1. OSNOWY REALIZACYJNE, GUGIK, 1983.
e WYTYCZNE TECHNICZNE G-3.2. POMIARY REALIZACYINE, GUGIK, 1983.

¢ INSTRUKCJA TECHNICZNA G-4. POMIARY SYTUACYJNE I WYSOKOSCIOWE,
GUGIK, 1979.

e INSTRUKCJA TECHNICZNA G-7. GEODEZYJNA INWENTARYZACJA SIECI
UZBROJENIA

e TERENU, GUGIK

e USTAWA Z DNIA 17 MAJA 1989R. PRAWO GEODEZYINE I
KARTOGRAFICZNE (DZ. U. NR 30,

e POZ. 163 Z POZNIEISZYMI ZMIANAMI).
e PN-N-02251 GEODEZJA. OSNOWY GEODEZYJNE. TERMINOLOGIA.

¢ PN-N-99310 GEODEZJA. POMIARY REALIZACYINE. NAZWY I OKRESLENIA.

D.01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
(kod WSZ 45112210-0)
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
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Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot sg
wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru Robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu dla Zadania: Budowa parkingu dla samochodéw osobowych na potrzeby
rozbudowy 1 przebudowy budynku zespolu szkolno — przedszkolnego wraz z
zagospodarowaniem terenu i infrastrukturg techniczng. dz. nr ew. 717, 1010 dr, obr. 0005
Grodkow, jedn. ewid. 240106 2 Psary. Grodkow, ul. Lesna, 42-512 Psary.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot jest stosowana jako Dokument
Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i1 Odbioru Robot
stanowig wymagania dotyczace Robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu w ramach
robot przygotowawczych. Przewiduje si¢ zdje¢cie darniny z pdzniejszym rozplantowaniem
jej w granicach dziafki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt, ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjag Techniczng Wykonania i Odbioru Robot i1
poleceniami Kierownika Projektu. Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot DM.00.00.00. "Wymagania
Ogdlne".

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

Do wykonania Rob6t zwigzanych ze zdjeciem humusu nalezy wykorzystac: rowniarke,
spycharke, koparke i drobny sprzet rgczny — topaty, szpadle inne. Zastosowanie innego
sprz¢tu nalezy uzgodni¢ z Kierownikiem Projektu.

4. TRANSPORT
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Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek lub przewozié¢
transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od warunkow lokalnych i
przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.2. Wymagania ogolne

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram Robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane
usuni¢cie humusu.

5.3. Zakres wykonywanych Robét:

e Humus nalezy zdja¢ na glebokos¢ jego zalegania, to jest srednio 15 cm. W miejscach,
gdzie warstwa humusu jest grubsza niz 15 cm nalezy ja zdja¢ na petng gleboko$¢ zalegania.

¢ Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, zageszczaniem, najezdzaniem przez pojazdy. Przewiduje si¢
odwiezienie na wysypisko humusu nie przewidzianego do dalszego wykorzystania.

¢ Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich,
aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia humusu z
powierzchni pasa robot ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest metr kwadratowy (m2) zdj¢tej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Zdjecie warstwy humusu podlega odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
wedtug zasad podanych w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

9. WARUNKI PEATNOSCI

Placi si¢ za metr kwadratowy (m2) zgodnie z obmiarem, po odbiorze Robot. Cena
jednostkowa obejmuje zdj¢cie humusu na petna gleboko$¢ jego zalegania wraz z odwozem i
sktadowaniem zgodnie z p. 5.2.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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D.02.05.01 WYMIANA GRUNTU

(KOD WSZ 45112600-1)
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1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wymiany gruntu w ramach projektu pn. Budowa parkingu dla samochodéw osobowych na
potrzeby rozbudowy 1 przebudowy budynku zespolu szkolno — przedszkolnego wraz z
zagospodarowaniem terenu i infrastrukturg techniczng. dz. nr ew. 717, 1010 dr, obr. 0005
Grodkow, jedn. ewid. 240106 2 Psary. Grodkow, ul. Lesna, 42-512 Psary.

2. ZAKRES ROBOT

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot obejmuje wszystkie roboty zwigzane
z prowadzeniem robot ziemnych zwigzanych z wymiang gruntu nieno$nego.

3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Wymiana gruntu - czynno$¢ polegajaca na wybraniu (wykopy) nienos$nego gruntu
rodzimego 1 uzupehieniu (zasypaniu) gruntem nosnym (piasek, pospodika, zwir) tatwo
zageszezalnym.

4. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrdodla materialéw powinny byé wybrane przez
Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robdt nie pozniej niz 3 tygodnie.

Grunty zalecane na wymian¢ gruntu to piaski grubo 1 S$rednioziarniste. Grunty
niewysadzinowe o wskazniku wodoprzepuszczalnosci Kio > 6 x 10 -5 m/s i wskazniku
réznoziarnistosci U > 5.

Grunty 1 materiaty dopuszczone do budowy nasypdéw powinny spetniaé wymagania
okreslone w PN-S-02205.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopu w celu wymiany gruntu powinny by¢
zutylizowane przez Wykonawce.

5. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:

e odspajania i wydobywania gruntdw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

e jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow (spycharki, urzadzenia do
hydromechanizac;ji itp.),

e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),
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e sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

Dla r6znych rodzajow gruntdéw, nalezy stosowac rozny sprzet zageszczajacy.

W tablicy 1 podano, dla r6znych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy doborze sprzetu
zageszezajacego. Sprzet do zageszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.

Tablica.l. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego

. , Uwagi o
Rodzaje urzadzen . .
. Rodzaje gruntu przydatnosci
zageszczajacych
maszyn
niespoiste: piaski, | spoiste: pyty gliny, | gruboziarniste i
zwiry, pospotki ity kamieniste
grubo$¢ | liczba | grubo$é | liczba | grubos¢ | liczba
warstwy | przejs¢ | warstwy | przejs¢ | warstwy | przejsé
[m] n *kk [m] n ok [m] n *kk
Walce statyczne
gtadkie * 0,1do0,2 [4do8 [0,1do0,2|/4do8 (0,2do0,3|4do8 1)
Walce statyczne
okotkowane * - - 0,2do0,3|8do 12 |0,2do0,3|8do 12 |2)
Walce statyczne
ogumione * 0,2do0,5 [6do8 [0,2do0,4|6do 10 |- - 3)
Walce wibracyjne
gtadkie ** 0,4do0,7 [4do8 |0,2do0,4|3do4 |0,3do0,6/]3do5 4)
Walce wibracyjne
okotkowane ** 0,3do0,6 [3do6 [0,2do0,4|6do10 |0,2do0,4/6do 10 |5)
Zageszczarki
wibracyjne ** 0,3do0,5 |[4do8 |- - 0,2do0,5/4do 8 6)
Ubijaki
szybkouderzajgce [0,2do 0,4 [2do4 1[0,1do0,3|3do5 |0,2do0,4|3do4 6)
Ubijaki o masie od
1do 10 Mg
zrzucane z 4do 10 3do6 3do6
wysokosci od 5 do uderzen uderzen uderzen
10 m 2,0do 8,0 |w punkt|1,0 do 4,0 |w punkt|1,0 do 5,0|w punkt
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*) Walce statyczne sa mato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zaggszczaé warstwy grubosci > 15 cm, ciensze warstwy nalezy zaggszczac statycznie.

***) Wartosci orientacyjne, wlasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zaggszczania gornych warstw podloza. Zalecane do codziennego wygladzania (przywatowania) gruntow
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadaja si¢ do gruntdw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatne sg walce $rednie i cigzkie, do gruntdw kamienistych - walce bardzo cigzkie.

5) Zalecane do piaskoéw pylastych i gliniastych, pospotek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypek waskich przekopow

6. TRANSPORT

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtosci transportu. Wydajnos¢ s$rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu). Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile
zwickszone odleglos$ci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

7. TRANSPORT
7.1. Wymiana gruntow.

Przed przystapieniem do wymiany gruntu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢
roboty przygotowawcze.

7.2. Zageszczenie gruntow w podlozu wymienianego gruntu

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia gruntow rodzimych,
zalegajacych w gornej strefie podtoza wymienianego gruntu, do glebokosci 0,5 metra od
powierzchni terenu przy wymianie gruntu. Jezeli warto$¢ wskaznika zaggszczenia jest
mniejsza niz 0,98, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie
zostato spetnione. Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia 0,98 nie moga by¢ osiagnigte
przez bezposrednie zaggszczanie podloza, to nalezy podjac srodki w celu ulepszenia gruntu
podloza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia.

7.3. Zasady wymiany gruntow

W celu zapewnienia réwnomiernego osiadania wymienianego gruntu nalezy przestrzegac
nastepujacych zasad:
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e Wyming gruntu nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych czyli
takich jak do budowy nasypow. Wbudowywany grunt powinien by¢ wznoszone
rOwnomiernie na catej szerokosci. Dla dolnych warstw wskaznik réznoziarnistosci U >
3,0.

e Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od
rodzaju gruntu i sprzgtu uzywanego do zageszczania. Przystgpienie do wbudowania
kolejnej warstwy moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidtowego
wykonania warstwy poprzednie;.

e (Gorng warstwg, o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykona¢ z gruntéw
niewysadzinowych, o wskazniku wodoprzepuszczalnosci K10 > 6 x 10-5s m/s 1 wskazniku
réznoziarnistosci U > 5.

e Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwtocznie wbudowany w
przygotowane miejsce . Inzynier moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod
warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

7.4. Wykonywanie wymiany gruntéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza wartos$¢
dopuszczalng, to znaczy jest wicksza od wilgotnosci optymalnej o wiecej] niz 2 % jej
wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno ukladaé nastepnej warstwy
gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez
wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym. W okresie deszczowym nie nalezy
pozostawia¢ nie zageszczone] warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu
niezageszczonego uleglta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i
zageSci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy
usuni¢cie wadliwej warstwy.

7.5. Zageszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z
zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow. Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi w kierunku jego osi.
Grubos$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przej$¢ maszyny zageszczajacej zaleca
si¢ okresli¢c do$wiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny. Orientacyjne
warto$ci, dotyczace grubo$ci warstw roznych gruntow oraz liczby przejazdow réznych
maszyn do zaggszczania podano w tablicy nr 1.
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Wilgotno$¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, z
tolerancja od = 2 % jej wartosci. Jezeli wilgotno§¢ naturalna gruntu jest nizsza od
wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 2,0 % jej wartosci, to wilgotno$¢ gruntu nalezy
zwiekszy¢ przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnos$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 2 % jej wartosci,
grunt nalezy osuszy¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z
warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy
okresla¢ za pomoca oznaczenia wskaznika zageszczenia lub poréwnania pierwotnego i
wtornego modutu odksztalcenia.

Kontrol¢ zaggszczenia na podstawie porOwnania pierwotnego 1 wtdrnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998, nalezy stosowa¢ tylko dla
gruntow gruboziarnistych, dla ktorych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia
Is, wedlug BN-77/8931-12.Wskaznik zagg¢szczenia gruntow, okreslony wedlug normy BN-
77/8931-12, powinien na calej szerokos$ci korpusu spelnia¢ wymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntu Is = 1,0

Minimalna warto$c¢ Is dla

Strefa nasypu
ruchu KR1 do KR2

Goérna warstwa o grubosci 50 cm 1.00

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow dla ktorych trudne jest
pomierzenie wskaznika zageszczenia, przyjmuje si¢ wartos¢ wskaznika odksztatcenia Io
okreslonego zgodnie z normg PN-S-02205:1998.

Wskaznik odksztatcenia nie powinien by¢ wigkszy niz:
e dla zwirdéw, pospotek i piaskow
e 2.2 przy wymaganej wartosci Is >1,0,
e 2.5 przy wymaganej wartosci Is <1,0,

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i
powtornie zagesci¢. Jezeli powtdrne zagegszezenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usung¢ warstwe i wbudowac nowy
material, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zageszczenia
warstwy.
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8. KONTROLA JAKOSCI
8.1. Sprawdzenie jakoSci wykonania robot
Szczego6lng uwage nalezy zwrocic na:
e badania przydatnosci gruntow do wymiany gruntow,
¢ badania prawidtowos$ci wykonania poszczeg6lnych warstw wymienianego gruntu,

¢ badania zageszczenia wymienianego gruntu,

Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw wbudowywanego
gruntu polegaja na sprawdzeniu:

¢ prawidlowosci rozmieszczenia gruntdw o réznych wlasciwosciach,
¢ odwodnienia kazdej warstwy,

e grubosci kazdej warstwy 1 jej wilgotnoSci przy zaggszczaniu; badania nalezy
przeprowadzi¢ nie rzadziej niz jeden raz na 100 m2 warstwy.

Sprawdzenie zageszczenia n oraz podloza wbudowywanego gruntu polega na
skontrolowaniu zgodno$ci wartosci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku modutéw
odksztalcenia z wartosciami okres§lonymi w p.7. Do biezacej kontroli zageszczenia
dopuszcza si¢ aparaty izotopowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia Is powinno by¢
przeprowadzone wedlug normy BN-77/8931-12, oznaczenie modutéw odksztatcenia

wedtug normy BN-64/8931-02.
Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowac nie rzadziej niz:
e jeden raz w trzech punktach na 50 mz2 warstwy, w przypadku okres§lenia wartosci Is,

e jeden raz w trzech punktach na 200 m2 warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego 1
wtornego modutu odksztalcenia.

Wyniki kontroli zageszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidlowos$¢ zaggszczenia konkretnej warstwy wbudowywanego gruntu

lub podloza pod nim powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku

budowy.
9. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr sze$cienny). Objetos¢ wymienianego gruntu bedzie
ustalona w metrach szesciennych w oparciu o zatozenia projektowe.
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1. WSTEP
1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot  sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagg¢szczeniem podtoza dla Zadania: Budowa parkingu dla samochodéw
osobowych na potrzeby rozbudowy 1 przebudowy budynku zespotu szkolno -
przedszkolnego wraz z zagospodarowaniem terenu i infrastrukturg techniczng. dz. nr ew.
717, 1010 dr, obr. 0005 Grédkow, jedn. Ewid. 240106 2 Psary. Grodkow, ul. Lesna, 42-
512 Psary.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
dotycza zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do
utozenia poszczegolnych warstw konstrukcji nawierzchni, pobocza 1 zjazdow, wykonaniem
umocnien, zakonczen przepustow wedlug Dokumentacji Projektowej oraz profilowaniem i
zageszezaniem podtoza. Zakres niniejszej Specyfikacji Technicznej] Wykonania i Odbioru
Robot obejmuje wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zagg¢szczeniem podloza pod
warstwy placow 1 parkingow.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot DM.00.00.00.
”Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00.
,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Do wykonywania Robot nalezy stosowac:

e rowniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem,
(Kierownik Projektu moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z
zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy
maszyny),
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e walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne.

W miejscach trudno dostepnych roboty nalezy wykona¢ rgcznie. Stosowany sprzet nie
moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.2. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00
, Wymagania og6lne” p. 5.

5.3. Warunki przystapienia do Robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania 1 zageszczania podtoza bezposrednio
przed rozpoczeciem Robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
wykonanie tych Robdt z wyprzedzeniem jest mozliwe wytacznie za zgoda Kierownika
Projektu, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.4. Wykonanie koryta

Rodzaj sprzetu, a w szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w
ktéorym prowadzone sa Roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac
recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonywania musi by¢
zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji
Technicznej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Kierownika Projektu. W wykonanym korycie nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem dolnej warstwy podbudowy.

5.5. Profilowanie podloza

Przed przystagpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Po
oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy
istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskania po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych
podloza. Zaleca si¢ aby rz¢dne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze
niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja
zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Kierownika Projektu, dowiezé
dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla goérnej strefy korpusu, w ilosci
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koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do
uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia okreslonego w normie. Jezeli rzedne podtoza
przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podloza jego powierzchnie nalezy
wstepnie dogescic 3 - 4 przej$ciami sredniego walca stalowego gladkiego lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Do profilowania podioza mozna stosowac
rowniarki. Sciety grunt moze by¢ wykorzystany w robotach ziemnych przy formowaniu
nasypow pod zjazdy lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

5.6. Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez
watowanie. Jakiekolwiek nieréwnos$ci powstale przy zageszczaniu powinny byé
naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Zageszezanie podloza nalezy kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzanej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Wskaznik zageszczenia
nalezy okresli¢ zgodnie z BN- 77/8931-12. Minimalna warto$¢ wskaznika zageszczenia Is
powinna wynosi¢ 1,00.Wilgotno$¢ gruntu podtoza przy zageszczeniu nie powinna rdéznic
si¢ od wilgotno$ci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci. W przypadku, gdy
gruboziarnisty material podtoza uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny 1 wtérny modul odksztatcenia podtoza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

5.7. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi
przerwa w Robotach i Wykonawca nie przystepuje natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, w
sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone
podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do ukladania kolejnej
warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podloza
Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych napraw.

Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy
wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci Robot

Zasady ogolne kontroli jakosci Robdt podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00
“Wymagania og6lne”.
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6.2. Kontrola przed przystgpieniem do Robot

Przed przystapieniem do wykonania Robdt Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawno$¢
sprzetu, srodkow transportu oraz inne czynniki zapewniajgce mozliwo$¢ prowadzenia Robot
zgodnie z PZJ.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania Robot

W czasie Robot Wykonawca powinien sprawdzac zasoby sprowadzonych materialow,
prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie 1 z czestotliwoscig gwarantujaca
zachowanie wymagan jako$ci Robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich
punktach niniejszej specyfikacji.

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12, przynajmniej w dwodch
punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 ma.

Zageszczenie nalezy kontrolowaé na podstawie normalnej proby Proctora, wg PN-88/B-
04481 (metoda I lub II). W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg
metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu
tworzacego podioze, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wg BN-64/8931-02.
Stosunek wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé¢ 2.2.

Wilgotno$¢ gruntdw w czasie zageszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 mo.

6.4. Badania i pomiary podloza
6.4.1. Zageszczenie podloza

Do odbioru zageszczenia podioza Wykonawca przygotuje 1 przedstawi tabelaryczne
zestawienie wynikow badan wskaznika zaggszczenia, wraz z warto$ciami $rednimi dla
calego odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszczenia. Na
odcinkach nie spetniajacych wymagan co do zageszczenia podioze nalezy spulchni¢ i roboty
powtorzy¢ w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6.4.2. Cechy geometryczne

a. Nierownosci profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata co 20 m w kierunku
podtuznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2 metrowa tata co najmniej raz na 50
m. Nier6wnosci nie mogg przekraczac¢ 2 cm.

b. Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 2 metrowej taty i poziomicy co najmniej
raz na 50 m i dodatkowo we wszystkich punktach gtownych tukéw poziomych. Spadki
poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja £0.5%.
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c. Glebokos¢ koryta i1 rzedne nalezy sprawdza¢ co 50m na krawedziach. Réznice pomigdzy
rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +2cm.

d. Usytuowanie krawegdzi nie rzadziej niz co 20 m, dopuszczalne tolerancje +1 cm i -2 cm.

e. Szeroko$¢ nalezy sprawdzi¢ przynajmniej raz na 50 m. Szeroko$¢ nie moze si¢ r6zni¢ od
szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +2cm.

6.4.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.4.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie 1 powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogoélne zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru wyprofilowanego i zaggszczonego podloza jest metr kwadratowy [mz].
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Roboét

Odbidr wykonywanego koryta wraz z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza jest
dokonywany na zasadach odbioru Robot zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu okreslonych
w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

Koryto uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzone przy odbiorach daly wyniki zgodne z wymaganiami.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia og6lne dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za metr kwadratowy [m2] wykonanego koryta wraz z profilowaniem i
zageszezaniem podtoza nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem 1 oceng jakosci Robot na
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podstawie pomiaréw i1 badan. Cena jednostkowa wykonania koryta oraz profilowania i
zageszezania podtoza obejmuje:

e prace pomiarowe,
e odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

e zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na S$rodki transportowe i odwiezienie na
wysypisko na odlegto$¢ 20 km,

e profilowanie dna koryta lub podtoza,
e zageszczanie do wymaganych wskaznikow zageszczenia,
e utrzymanie koryta lub podtoza,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
e PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy 1 okre$lenia.
e PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
e PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
e PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
e BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
¢ podatnych i1 podtoza przez obcigzenia plyta.

e BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i
lotniskowych.

¢ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg.

e BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podloza nawierzchni
podatnych.

e BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

e Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robdt drogowych 1 mostowych realizowanych
na drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP W-wa 1989.
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1. WSTEP
1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Rob6ét zwigzanych z wykonaniem warstw z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie dla Zadania: Budowa parkingu dla samochodéw osobowych na potrzeby
rozbudowy 1 przebudowy budynku zespotu szkolno - przedszkolnego wraz z
zagospodarowaniem terenu i infrastrukturg techniczng. dz. nr ew. 717, 1010 dr, obr. 0005
Grodkow, jedn. ewid. 240106 2 Psary. Grodkow, ul. Lesna, 42-512 Psary.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w p. 1.1.

1.4. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace
Robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie. Zakres Robot obejmuje wykonanie podbudowy z kruszywa gr. 20 cm o
uziarnieniu 0/31,5 mm stabilizowanego mechanicznie, podbudowy z kruszywa gr. 25 cm o
uziarnieniu 31,5/63 mm stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Okreslenia podstawowe
1.5.1. Stabilizacja mechaniczna

Proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o wilasciwie
dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

1.5.2. Pozostale okreslenia

Sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami 1 z definicjami podanymi w
Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.6. Ogolne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét, ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu. Ogodlne
wymagania dotyczace Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
»Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne
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Ogoélne wymagania dotyczace materiatow podano w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakoéw albo ziaren zwiru wigkszych od 8§ mm.
Dopuszcza si¢ rowniez stosowanie zuzla jako materialu do wykonania podbudowy.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa okreslona wg normy PN-91/B-06714/15 powinna biec
pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego i ula wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie do
podbudowy pomocniczej

Sito kwadratowe [mm)] Uziarnienie 0/63 mm Uziarnienie 0/31.5 mm
Przechodzi przez sito [%] Przechodzi przez sito [%]
63 100 -
31,5 76-100 100
16 57-93 77-100
8 42-75 52-75
4 28-58 37-58
2 19-42 26-42
0,5 10-24 14-24
0,075 3-12 4-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta 1 nie przebiega¢ od dolnej do gornej
krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa
nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa
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przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wiece] niz 65% frakcji
przechodzacej przez sito 0,5 mm.

2.2.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okre§lone w ponizszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa.

L.p. Wiasciwosci badane wedtug Wymagania
Kruszywo ..
Zuzel
famane
1 |Zawarto$¢ nadziarna, %, nie wiecej niz 10 10
2 |Zawartos¢ ziaren nieforemnych, % nie wiecej niz 40 -
3 |Zawartosc¢ zanieczyszczen organicznych, %, nie wiecej niz 1 1
4 |Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu metoda | lub Il 30-70 -

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles,

5 |- ubytek masy po petnej liczbie obrotéw, %, nie wiekszy niz 50 50
- po 1/5 liczby obrotéow 30 30
6 |Nasigkliwos¢, %, nie wiecej niz 5 6

Mrozoodpornosc ziaren wiekszych od 2 mm, po 25 cyklach
zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, nie wiecej niz

8 |Rozpad krzemianowy i zelazawy facznie, nie wiecej niz [%] - 1
9 |Zawartosc zwigzkdw siarki w przeliczeniu na SO3, %, nie wiecej niz 1 2
10 |Wskaznik nosnosci wno$ mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz 60 60

2.3. Zrédla materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu. Zrodta materiatéw powinny byé wybrane przez
Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot. Wykonawca powinien
dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wyniki badan laboratoryjnych tacznie z projektowana
krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materialdow. Materialy z zaproponowanego
przez Wykonawce zrodta beda zaakceptowane do wbudowania przez Kierownika Projektu,
jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki
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badan laboratoryjnych prowadzonych przez Kierownika Projektu wykaza zgodno$¢ cech
materiatlowych z wymaganiami.

Zatwierdzanie zrddta materialow nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodla beda
przez Kierownika Projektu dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktore nie speiniajg
wymagan zostang odrzucone.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy
stosowac:

a. mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace wode,

b. rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,

c. walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania. W miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogoélne

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywaé si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego
zanieczyszczeniu i1 rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiozu drogi
powinien by¢ tak zorganizowany by nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi i innych
parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robdt
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Ogoélne zasady wykonania Robdt podano w Specyfikacji Techniczne; DM.00.00.00.
"Wymagania og6lne"

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudoweg z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie stanowi
warstwa pospolki. Jezeli podloze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny by¢ one usunigte
wedtug zasad akceptowanych przez Kierownika Projektu.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia i
wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci
materiatu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji
na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposob przeciwdziatajgcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
Dokumentacja Projektowa lub wedlug zalecen Kierownika Projektu z tolerancjami
okreslonymi w niniejszej Specyfikacji Technicznej. Paliki lub szpilki do kontroli
uksztattowania warstw powinny by¢ wcze$niej, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w
czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia Robdt i nie powinno by¢ wigksze niz co 10
m.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby
jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosc
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwy
kruszywa powinny by¢ rozkladane w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zagg¢szczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie uktadania
nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Kierownika
Projektu.

Kruszywo w miejscach, w ktoérych widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed
zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.5. Zageszczanie
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Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszezenia przez watowanie. Watowanie powinno postepowac stopniowo od dolnej do
gornej krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek
nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyroOwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materialu, az do otrzymania rownej
powierzchni.

W  miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zaggszczona
zageszcezarkami pltytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia podbudowy nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej,
okreslonej wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88B-04481. Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie rozlozonej warstwy i
napowietrzenie. Natomiast jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat w
roztozonej warstwie powinien by¢ zwilzony wodg i rOwnomiernie wymieszany. Wilgotno$¢
przy zageszczaniu powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja +1%, -2%.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezagcych napraw podbudowy
uszkodzonej przez ruch budowlany jak réwniez wskutek oddziatywania czynnikow
atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu 1 mroz.

Wykonawca zobowigzany jest wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadow
deszczu, jezeli wystgpi mozliwos$¢ uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci

Zasady ogolne kontroli jakosci Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00.
»Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystagpieniem do Robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania Rob6t 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi
Projektu w celu akceptacji materialdw. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wiasciwosci okreslone w p.2.

6.3. Badania w czasie Robot

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robdt przy budowie podbudowy z kruszyw
tamanych stabilizowanych mechanicznie podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Czestotliwos$¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie podbudowy z kruszyw
famanych i zula wielkopiecowego stabilizowanych mechanicznie

L.p. Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan

Maksymalna powierzchnia
podbudowy przypadajgca na
jedno badanie [m2]

Minimalna liczba badan na
dziennej dziatce robocze;j

1 |Uziarnienie kruszywa

2 |Wilgotnos¢ kruszywa
2 400

3 |Zageszczenie kruszywa

4 |Zawartos¢ zanieczyszczen obcych

5 |Stopien przekruszenia ziaren

6 |Zawartosc ziaren nieforemnych

Zawartos$¢ zanieczyszczen
organicznych
4000 i przy kazdej zmianie

8 |Granica ptynnosci - zrédta kruszywa

9 |Wskaznik plastycznosci

10 |Mrozoodpornosé

11 |Scieralno$é

12 |Wskaznik piaskowy

6.3.1. Badania wlasciwosci kruszywa

W czasie Robot Wykonawca bedzie prowadzit badania wlasciwos$ci kruszywa, okreslone w
tablicy w p.2. Uziarnienie kruszywa i zawarto$¢ zanieczyszczen obcych powinno by¢ przez
Wykonawce badane co najmniej dwukrotnie dla kazdej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m2 warstwy. Probki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy z roztozonej warstwy,
przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ biezaco przekazywane Kierownikowi
Projektu. Badania petne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych
w p. 2. powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwo$cia gwarantujaca
zachowanie jako$ci robot, lecz nie rzadziej niz raz na 4000 m2 wykonanej podbudowy, a
takze w przypadku zmiany zrédla pobierania materialtbw i w innych przypadkach
okreslonych przez Kierownika Projektu. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane
przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Kierownika Projektu.
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6.3.2. Badania wilgotnosci kruszywa

Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej okreslonej wg normalnej
proby Proctora, wg PN-88B-04481 z tolerancja +1%, -2%. Wilgotno$¢ kruszywa nalezy
bada¢ wg PN-77B-06714/17 przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz w jednym punkcie na 400 m2, przy ocenie zageszczenia warstwy.

6.3.3. Badania zageszczenia

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia
nie mniejszego od 1,0 wg normalnej proby Proctora, wg PN-88/B-04481. Zaggszczenie
nalezy sprawdza¢ przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 mz, wg BN-77/8931-12.

W przypadku gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg Proctora jest niemozliwe, ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych VSS w tym przypadku jeden (wg normy) jeden raz na 3000
m2 lub wedtug zalecen Kierownika Projektu.

6.4. Badania wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ 1 zakres badan i pomiar6w wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos$¢ i zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréow
Podczas budowy:
- w 3 punktach na kazdej dziennej dziatce
., roboczej lecz nie rzadziej niz 1 na 400 m2
1 |Grubo$¢ warstwy .
Przed odbiorem:
- w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
m?2
Nosnosc i zageszczenie wg obcigzen
2 Raz na 3000 m2
ptytowych
3 |Szerokos¢ 10 razy na 1 km
4 |RAGwnosc¢ podtuzna W sposdb ciggty planografem albo co 20 m tatg
5 |Rownosé poprzeczna 10 razy na 1 km tatg 2 — metrowg
6 |Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
7 |Rzedne co50m
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8 |Uksztattowanie osi w planie co50m

*) dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach glownych lukow poziomych: na poczatku i na koncu kazdej krzywej przejsciowej oraz na
poczatku, w §rodku i na koncu kazdego tuku poziomego.

6.4.1. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu co
najmniej w trzech losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i1 nie
rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 400 m2 podbudowy. Bezposrednio przed odbiorem
nalezy wykona¢ pomiary grubos$ci warstwy co najmniej w trzech punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m2. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubo$ci warstw nie powinny
przekraczaé +10%, -15%.

6.4.2. NosSnos¢é i zageszczenie warstw wg obcigzen plytowych

Nalezy wykona¢ pomiary no$nosci podbudowy z kruszywa, wg metody obcigzen
pltytowych, zgodnie z BN-64/8931-02. Obcigzenia nalezy wykonac nie rzadziej ni raz na
3000 m2, lub wg zalecen Kierownika Projektu. Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢
wymagania dotyczgce nosnosci podane ponize;j.

Pierwotny modul odksztalcenia warstwy z kruszywa powinien by¢ wigkszy niz M =60
MPa, wtorny modut odksztalcenia min. M”’e>120 MPa.

Zageszczenie warstwy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek
wtornego modutu odksztatcenia ME’’ do pierwotnego modutu odksztatcenia ME’, mierzony
przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, jest nie wigkszy od 2,2:

MEe”’/MEg’ < 2,2
6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy
6.4.3.1. ROwnos¢ warstwy

Nieroéwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg lub planografem zgodnie
z norma BN-68/8931-04, z czestotliwosci podana w tablicy w p.6.4. Niero6wnosci
poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowa lata z czestotliwoscia jak wyzej. Nierownosci nie
powinny przekraczac:

¢ 20 mm dla podbudowy z kruszywa famanego.

6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy
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Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 2-metrowej taty 1 poziomicy z
czestotliwoscig podang w tablicy w p. 6.4. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowg z tolerancjg +0,5%.

6.4.3.3. Rz¢edne podbudowy

Rzedne podbudowy nalezy sprawdza¢ co 100 m. R6znice migedzy rzednymi wykonanymi i
projektowanymi nie powinny przekraczac:

¢ od +1 do -2 cm dla podbudowy z kruszywa tamanego.
6.4.3.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

Uksztattowanie osi podbudowy nalezy sprawdzi¢ w punktach gléwnych trasy i innych
dodatkowych, rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m. O$ podbudowy w planie nie
moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £5 cm w kazdym
punkcie na calej dlugosci.

6.4.3.5. Szerokos$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nalezy sprawdzi¢ co najmniej 20 razy na 1 km. Szeroko$¢
podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajagce wymagan dotyczacych uziarnienia 1 wlasciwosci
podanych w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji, zostang odrzucone. Jezeli
kruszywa, nie spelniajagce tych wymagan zostaly wbudowane to beda, na polecenie
Kierownika Projektu, wymienione przez Wykonawce¢ na wlasciwe, na koszt Wykonawcy i
bez jakichkolwiek dodatkowych kosztow poniesionych przez Zamawiajgcego.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p.6.4.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie 1 powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.3. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy

Przed odbiorem Wykonawca sprawdzi grubo$¢ warstw w obecnos$ci Kierownika Projektu, z
czestotliwoscig podang w tablicy w p. 6.4. Przynajmniej w 50% otworéw grubos$¢ warstw
powinna by¢ co najmniej rowna projektowanej, a w zadnym otworze niedomiar grubosci nie
moze by¢ wigkszy od 10%. Jezeli warunek ten nie jest spetniony Wykonawca wykona, na
wlasny koszt, w obecnosci Kierownika Projektu, dodatkowe otwory w celu identyfikacji
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powierzchni wadliwych pod wzgledem grubosci. Na wszystkich powierzchniach wadliwych
pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Roboty te Wykonawca
wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych Robdt nastagpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wg wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.5.4. Niewlasciwe zageszczenie podbudowy

Do odbioru zaggszczenia podbudowy Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne
zestawienie wynikéw badan wskaznika zageszczenia, wraz z warto$ciami $rednimi dla
calego odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszczenia. Na
odcinkach nie spetniajacych wymagan co do zaggszczenia podbudowy nalezy material
spulchni¢ i Roboty powtdrzy¢ w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6.5.5. Niewlasciwa nosnos$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej to Wykonawca wykona wszelkie
Roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zlecone przez Kierownika
Projektu, na wtasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [mz2], wykonanej podbudowy oraz warstwy
konstrukcji z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o grubosciach okreslonych
w Dokumentacji Projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Odbidr podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru Robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz na zasadach odbioru czesciowego i koncowego okreslonych w Specyfikacji
Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena 1 metra kwadratowego [m2] wykonania warstw konstrukcji z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o grubo$ciach 15, 20 cm 1 uziarnieniu 0/31,5 mm obejmuje:

® prace pomiarowe,
e sprawdzenie i ewentualng naprawg¢ podtoza,
e przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,
e dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
¢ roztozenie mieszanki,
e zageszczenie roztozonej warstwy,
e przeprowadzenie pomiarow i1 badan okreslonych w Specyfikacji Technicznej,
e utrzymanie podbudowy w czasie Robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy, okreslenia.
2. PN-78/B-01101 Kruszywa sztuczne. Podziat, nazwy, okreslenia.

3. PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy,
okreslenia.

4. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
5. PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.
6. PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, terminologia.

7. PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

8. PN-78/B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci pytow
mineralnych.

9. PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
10. PN-78B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.
11. PN-77B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

12. PN-77B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
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13. PN-78B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

bezposrednia

14. PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie
Los Angeles

15. PN-80/B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemianowego
16. PN-78/B-06714/39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu zelazowego

17. PN-78/B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci siarki metoda
bromowa.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z kostki betonowej gr. 8cm szarej,
dla zadania: Budowa parkingu dla samochodéw osobowych na potrzeby rozbudowy i
przebudowy budynku zespotu szkolno — przedszkolnego wraz z zagospodarowaniem terenu
i infrastrukturg techniczng. dz. nr ew. 717, 1010 dr, obr. 0005 Grédkow, jedn. ewid.
240106 2 Psary. Grodkow, ul. Le$na, 42-512 Psary.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robodt jest stosowana jako Dokument
Przetargowy 1 Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robdt wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.

Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach polaczonych ze
sobg trwale w fazie produkcji. Do produkcji ptyt drogowych betonowych nalezy stosowaé
beton klasy B 25 i B 30. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i1 z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00
"Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".
2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej, w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty techniczne;j.

2.1.2. Wyglad zewnetrzny
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Struktura wyrobu kostki powinna by¢ zwarta, bez rys, pg¢knie¢, plam 1 ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i

proste, wklegsnigcia nie powinny przekraczac:
¢ 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

¢ 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.

Powierzchnie powinny by¢ bez rys, peknie¢ i1 ubytkéw betonu, o fakturze zatarte;j.
Krawedzie powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady, uszkodzenia powierzchni i
krawedzi nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w normie BN-80/6775-03/01 [24].
Sposéb pobierania probek, badania i ocena wynikow badan powinny by¢ zgodne z BN-
80/6775-03/01 [24].

2.1.3. Ksztalt, wymiary i kolor
W kraju produkowane sg kostki o dwoch standardowych wymiarach grubosci:
e 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
e na dtugosci + 3 mm,
e na szerokosci + 3 mm,
e na grubos$ci £ 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy 1
brazowy. W projekcie zastosowano kostki w kolorze szarym, grafitowym.

2.1.4. Wytrzymalos$¢ na Sciskanie

Wytrzymatos$¢ na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza
niz 60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢
mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.1.5. Nasiakliwos¢

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250
[2] 1 wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
2.1.6. Odpornos¢ na dzialanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250 [2]. Odporno$¢ na dzialanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i

odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:
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e probka nie wykazuje pekniec,
e strata masy nie przekracza 5%,
e obnizenie wytrzymatosci na §ciskanie w stosunku do wytrzymatos$ci probek
niezamrazanych nie jest wigksze niz 20%.
2.1.7. Scieralnosé

Scieralno$é kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna
wynosi¢ nie wigcej niz 4 mm.

2.2. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych
2.2.1. Cement

Do produkeji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie
nizszej niz "32,5". Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.2.2. Kruszywo
Nalezy stosowac¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej,
przy zalozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.2.3. Woda

Wtasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkeji betonowych kostek brukowych
powinny odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.2.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow,
zgodnie z receptg laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigkszg
wytrzymatos$¢, mniejsza nasigkliwos¢ 1 wiekszg odpornos¢ na niskie temperatury i dziatanie
soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale zabarwienie. Powinny to by¢
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Jesli powierzchnie
sa duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne
urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wodzka 1 chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozZenia.
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Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku
w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa
sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowaé¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie.

Po uzyskaniu wytrzymato$ci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie
specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina ta§mg stalowa, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe mozna réwniez przewozié
samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Podloze

Podloze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WP > 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchni¢ z kostki brukowej
przeznaczong dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego,
mozna wykonywaé bezposrednio na podtozu z gruntu piaszczystego w uprzednio
wykonanym korycie. Grunt podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony
przed skutkami przemarzania. Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢
przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w ST D-04.01.01 "Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podioza".

5.2. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod ulozenie nawierzchni z kostki
brukowej powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa. Podbudowe, w zaleznos$ci od
przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkow gruntowo wodnych, moze stanowic:

e grunt ulepszony pospotka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem
itp.,
e kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie podbudowa thuczniowa,

zwirowa lub zuzlowa, lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.
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5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowaé krawezniki
uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikéw zgodne z
dokumentacjg projektowg lub zaakceptowane przez Inzyniera.

5.4. Podsypka
Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajagcy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona 1 wyprofilowana.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztattow 1 koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest
utozenie dowolnego wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowe) 1
zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszezeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastepnie zamies$¢
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych 1
przystgpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca. Po
ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnig.

Nawierzchnia z wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz
oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robdét.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST. Niezaleznie od posiadanego
atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na
$ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymato$ci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek)
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dziennie (przy produkcji dziennej ok. 600 m2 powierzchni kostek utozonych w
nawierzchni).

Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza wyréb w zakresie
wymagan podanych w pkt 2.22 i 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podloza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnos$ci z dokumentacja
projektowa 1 odpowiednimi ST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.5
niniejszej SST.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowa oraz
wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:

e pomierzenie szerokosci spoin,

e sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

e sprawdzenie prawidlowosci wypetienia spoin,

e sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nieréwnosci podluzne

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone tata lub planografem zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja + 0,5%.

6.3.3. Niweleta nawierzchni
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Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.3.4. Szerokos¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5
cm.

6.3.5. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé¢ + 1,0
cm.

6.4. Czestotliwos¢ pomiarow

Czgstotliwo$¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowe;,
wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly
przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie
poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej
kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoélne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne". Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e przygotowanie podioza,
¢ ewentualnie wykonanie podbudowy,

e wykonanie podsypki,

e cwentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.
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Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

e przygotowanie podioza (ewentualnie podbudowy),

e dostarczenie materiatow,

¢ wykonanie podsypki,

e ulozenie 1 ubicie kostki,

e wypetnienie spoin,

e przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $Scieralnos$ci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnos$ci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.

9. PN-EN 1342:2003 Kostka brukowa z kamienia naturalnego do zewngtrznych nawierzchni
drogowych — Wymagania i metody badan.
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D.08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE

(KOD WSZ 45233252-0)
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1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru
kraweznikow na tawie z oporem w ramach zadania: Budowa parkingu dla samochodow
osobowych na potrzeby rozbudowy 1 przebudowy budynku zespolu szkolno -
przedszkolnego wraz z zagospodarowaniem terenu i infrastrukturg techniczng. dz. nr ew.
717, 1010 dr, obr. 0005 Grodkow, jedn. ewid. 240106 2 Psary. Grodkow, ul. Lesna, 42-512
Psary.

2. ZAKRES ROBOT

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot obejmuje wszystkie Roboty zwigzane
z wykonaniem, kontrolg i odbiorem kraweznikow betonowych.

Zakres Robot obejmuje:
» wykonanie fawy z oporem z betonu C12/15 pod krawezniki betonowe,

* ustawienie kraweznikow betonowych 15 x 30 x 100 cm, na tawie betonowej i podsypce
cementowo — piaskowej grubosci 5 cm z zamknigciem spoin piaskiem.

3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace plac z
nawierzchni z kostki betonowe;j

Lawa — warstwa nosna sluzgca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obcigzenie
kraweznika na grunt.

Podsypka — warstwa wyréwnawcza utozona bezposrednio na podtozu na tawie.
4. MATERIALY

Wszystkie wymagania uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrdodla materialéw powinny byé wybrane przez
Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robdt nie pozniej niz 3 tygodnie.

Preferowane sa wyroby 1 wytwornie posiadajgce Aprobate Techniczng IBDiM.
4.1. Krawezniki betonowe.

Do wykonania robdt nalezy uzy¢ kraweznika drogowego prostokatnego lub trapezowego,
jednowarstwowego, gatunku I.

Krawezniki powinny by¢ wykonane z betonu, spetniajgcego wymagania:

e Klasa nie nizsza niz C 25/30,
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¢ Nasigkliwo$¢ nie wigksza niz 4%,
e Mrozoodporno$¢ nie nizsza niz F 150,
e Scieralnos$¢ na tarczy Boehmego, okres$lona stratg wysokos$ci nie wigksza niz 3.5 mm.

Powierzchnie kraweznikéw powinny by¢ bez rys, peknig¢ 1 ubytkéw betonu. Krawedzie
elementow powinny by¢ rowne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gtownej (licowej)
powinny by¢ jednorodne, struktura zwarta. Dopuszczalne odchytki wymiarow:

e dla wysokos$ci + 3 mm,
e dla szeroko$ci +£ 8 mm.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
poprzez pomiar 1 policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach 1 krawedziach
elementu. Pomiaréw nalezy dokonywa¢ zgodnie z PN-B-10021.

4.2. Materialy na podsypke i wypelnienie szczelin pomiedzy Sciankami bocznymi.
Nalezy stosowa¢ mieszanke cementowo — piaskow3:

e 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32.5 wg PN-B-19701 i z piasku
naturalnego spetniajgcego wymagania PN-B-06712,

e 1:2 dla wypelnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32.5 wg PN-B- 19701 i z
piasku wg PN-B-06711

4.3. Materialy do wypelnienia szczelin dylatacyjnych.

Do szczelin dylatacyjnych w tawie betonowej nalezy stosowaé bitumiczng mase¢ zalewowg
wg BN-74/6771-04. Do masy zalewowej stosowac¢ asfalt drogowy D100 lub mieszaning
asfaltow drogowych tak dobrang, aby jej penetracja okreslona wg PN-C-04134 wynosita 90
+ 120 w temp. 25°C.

Jako sktadniki mineralne masy nalezy stosowa¢ wypelniacz wapienny oraz wetn¢ mineralng
gatunku I1. Wskazane jest stosowanie dodatkéw uszlachetniajacych wlasciwosci asfaltu, np.
paki thuszczowe, zywice syntetyczne. Wiasciwosci masy zalewowej:

e temperatura mi¢knienia PiK — 54 ~ 65°C,
e plynnos¢ osiaggalna w temp. nie wyzsza niz 180°C,
e splywno$¢ mierzona w blasze falistej w temp. 45 °C nie powinna przekracza¢ 10 mm,

e zdolno$¢ wypekniania szczelin w temp. 180 + 200 ° C bez utraty wlasciwosci,
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¢ odpornos$¢ na zamrazanie wg BN-74/6771-04 pkt 5.3.6.
4.4. Materialy do posadowienia kraweznikow.

Krawezniki 20 x 30 x 100 posadowione sg na tawie z oporem o wymiarach 35 x 40 cm.
Lawa wykonana z betonu klasy C12/15. Do wykonania betonu nalezy uzy¢:

e cementu portlandzkiego klasy 32.5, portlandzkiego z dodatkami,

e uziarnienie kruszywa powinno by¢ tak drobne, aby mieszanka wykazywata maksymalng
szczelno$¢ 1 urabialno$¢ przy minimalnym zuzyciu cementu i wody.

4.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Krawezniki powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podiozu wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podktadek o przektadek lub na
paletach transportowych. Cement mozna przechowywac nie dtuzej niz 3 miesiace.

Kruszywa nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem rdéznych frakcji i
rodzajow.

5. SPRZET
Roboty mozna wykonywac r¢cznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:
e betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo — piaskowe;j,
e wibratorow ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych,
e koparko — tadowarek — do transportu kraw¢znikow na placu budowy,
e nosidet.
Do wytwarzania betonu na lawy:

e wytwornia stacjonarna do wytwarzania mieszanki betonowej wyposazona w urzadzenia
do wagowego dozowania sktadnikow,

e samochody samowytadowcze do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowe;.
6. TRANSPORT

Krawezniki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnigciu przez
beton wytrzymatosci minimum 75% wytrzymatosci gwarantowanej. W trakcie transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniem. Nalezy je uktadac
na podktadkach i przektadkach drewnianych diugosciag w kierunku osi podluznej $rodka
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transportowego. Sposob ich zatadunku na $rodki transportowe i zabezpieczenie przed
przesuni¢ciem w czasie jazdy powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.

Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone. Dane ich powinny by¢ umieszczone na palecie
transportowej. W przypadku przewozenia luzem nalezy oznacza¢ w sposob trwaty co 50
sztuke. Oznaczenie na palecie powinno zawiera¢ co najmnie;j:

e oznaczenie wyrobu,
e znak wytworni,
e date produkcji.

Wyprodukowang mieszank¢ betonowa nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach
zabezpieczajacych przed wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i1 segregacja.

7. WYKONANIE ROBOT
7.1. Lawa betonowa
Lawe betonowa z oporem nalezy wykona¢ w szalowaniu.

Beton rozsécielony w szalowaniu powinien by¢ wyroOwnywany warstwami. Betonowanie
nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06251 z betonu C12/15, przy czym nalezy stosowaé
minimum co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetione bitumiczng masg zalewow3.

Lawa betonowa nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza spadta
ponizej 2°C oraz wtedy, gdy podloze jest zamarznigte i podczas opadow deszczu.
Natychmiast po roztozeniu mieszanki nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia. Operacja ta
powinna zakonczy¢ si¢ po uplywie dwoéch godzin od chwili dodania wody do suchej
mieszanki. Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem
wody. Pielegnacje nalezy rozpocza¢ przed uptywem 90 min. Poprzez kilkakrotne zwilzanie
woda w ciggu dnia co najmniej 3 dni do 7 dni w czasie suchej pogody.

7.2. Ustawienie kraweznikow.

Ustawienie kraweznikéw na lawie betonowej wykonuje sie¢ na podsypce cementowo —
piaskowej 1:4, grubosci 5 cm po zaggszczeniu. Krawezniki nalezy wykonywaé ze spoinami
szerokosci 5 + 8 mm, minimum co 50 m stosowa¢ szczeliny dylatacyjne nad szczelinami
dylatacyjnymi lawy betonowej. Przy uktadaniu krawe¢znikéw na lukach nalezy stosowac
krawezniki o dlugosci 50 cm.

7.3. Wypelnianie spoin.

Spoiny nalezy wypehia¢ zaprawg cementowo — piaskowa 1:2. Spoiny przed zalaniem
zaprawg nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ wodg. Szczeliny dylatacyjne nalezy zalewa¢ masa
zalewow3a po ich uprzednim starannym oczyszczeniu na petng giebokos¢ i osuszeniu.
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8. KONTROLA ROBOT
8.1. Badania przed przystapieniem do robdt.

Dwa tygodnie przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien dostarczy¢ do
niezaleznego laboratorium 6 probek krawe¢znikow, o wadze 1 — 2 kg. Wyniki badan

Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacii.
8.2. Badania w czasie wykonywania robdt.
Kontrola wykonania lawy betonowe;j.

Nalezy sprawdzi¢ co 20 mb. Wymiary tawy, dopuszczalne odchylki to dla wysokosci £10%
wysokosci, dla szerokosci £20%. RoOwnos$¢ gornej powierzchni tawy mierzona fatg 3 m —
nier6wnos$ci nie mogg przekracza¢ 1 cm na kazde 100 mb.

Kontrola ulozenia kraweznikow.

Roéwnos¢ goérnej powierzchni kraweznikow mierzona tata 3 m — nier6wnos$ci nie mogag
przekracza¢ 0.5 cm na kazde 100 mb.

Kontrola wypelnienia spoin.
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