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1.

OPIS TECHNICZNY

Przedmiot opracowania.

Przedmiotem opracowania jest zaprojektowanie czasowej organizacji ruchu dla zadania

»,ROZBUDOWA DROG GMINNYCH NR 110433L | NR 110397L W M.SITANIEC WOLICA W

ZAKRESIE BUDOWY CHODNIKA”.

2.

Inwestor:

Wjt Gminy Zamosé
ul. Peowiakow 92
22-400 Zamos¢

3.

Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowia:

Umowa z Inwestorem

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1 sierpnia 2019 r. zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U. 2019 poz. 1642 z pdz. zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich
usytuowanie. (Dz.U. 2019 poz. 1643 z p6z. zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. 2021 poz. 1376 z poz.
zmianami )

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r . Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. 2021 poz. 450 z
pdZ. zmianami)

Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury i Budownictwa oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipiec 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz.U.
2021 poz. 433 z pdz. zmianami )

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 24 maja 2017 r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla
znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczerstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. 2017 nr 0 poz. 1062 z pdz. zmianami)
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http://isap.sejm.gov.pl/DetailsServlet?id=WDU20170001062+2017%2407%2401&min=1

4. Istniejacy stan zagospodarowania

Droga gminna
Przedmiot opracowania stanowi pas drogowy drogi gminnej nr 110397L oraz nr 110433L w
miejscowosci Sitaniec Wolica. Na przedmiotowym odcinku brak jest ciggéw pieszych —

wystepujg jedynie zjazdy indywidualne.

Struktura ruchowa na drodze gminnej to gtéwnie pojazdy osobowe, dostawcze oraz rolnicze.

Przedmiotowa droga gminna ma charakter lokalny o kategorii ruchu KR1.

5. Zakres robot

Zaprojektowano budowe drogi dla pieszych przylegtej od krawedzi jezdni drogi gminnej nr
110397L oraz drogi gminnej nr 110433L w miejscowosci Sitaniec Wolica o szerokosci statej
réwnej 2,0 m. Nawierzchnie drogi dla pieszych zaprojektowano z kostki brukowej betonowej
koloru szarego gr. 6 cm. Dodatkowo zaprojektowano przebudowe istniejgcych zjazdow. Zjazdy
zaprojektowano o nawierzchni z kostki brukowej betonowej koloru szarego i gr 8 cm .
Szerokosci zjazdéw dostosowano do istniejgcych uwarunkowan i wynoszg one 4,0-5,5 m.

Ponadto zjazdy zaprojektowano ze skosami o stosunku 1,5:1,5.

6. Opis projektowanego oznakowania i zabezpieczenie prowadzonych robét
Zaprojektowano wykonywanie robot dwuetapowo.

ETAP | — Wykonanie chodnika, zjazdéw do poses;ji

ETAP Il — Wykonanie kanatu technologicznego

ETAP | / ETAP Il - Na drogach gminnych o numerze 110397L oraz 110433L w miejscowosci
Sitaniec Wolica zaprojektowano znaki A-14 i znaki A-12b/ A-12c na jednej konstrukc;ji
wsporniczej, znaki T-0 ,Piesi” wraz ze znakiem A-30 na jednej konstrukcji wsporniczej oraz
znaki B-33 ,Ograniczenie predkosci do 30 km/h” i B-25 na jednej konstrukcji wsporczej.
Ponadto wzdtuz obszaru robdét zaprojektowano znaki U21a/b oraz ustawiono znaki B-34
zgodnie z zatgcznikiem graficznym. Dodatkowo na poczgtku oraz koncu obszaru robodt

ustawiono znaki U-3d+U-35a.

1 —
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7.Warunki techniczne oznakowania:

Zabezpieczenie i oznakowanie robét musi by¢ dostosowane do utrudnien na drodze, a
takze zapewnic¢ bezpieczeristwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujgcym prace.

e Urzadzenia bezpieczeristwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robét
na drodze powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien, jak i w nocy oraz utrzymane w
nalezytym stanie przez okres trwania robot.

¢ Do oznakowania robét nalezy zastosowac znaki ,$rednie", z folii odblaskowej ll-gen.

e Znaki i urzagdzenia bezpieczenstwa ruchu nalezy usuwac¢ w miare postepu robét.

* Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢

ubrane w odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowej, wyposazonej w elementy

odblaskowe o barwie z6ttej lub pomaranczowe;j.

8.Zagrozenia ruchu

e Kolizje sprzetu budowalnego z uczestnikami ruchu

9.Utrudnienia ruchu
e utrudnienia w poruszaniu sie pieszych

e zwezenie jezdni ulicy

10.Wprowadzanie zmian

Jezeli Wykonawca uzna, ze moze wprowadzi¢ nowga organizacje w celu usprawnienia

wykonywania robét budowalnych to na swdéj koszt wykona nowga czasowg organizacje ruchu.

11.Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu:

01.06.2023
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Il. CZESC RYSUNKOWA

1. Plan Orientacyjny skala : 1:10000

2. Czasowa organizacja ruchu skala: 1:500
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