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1. WSTEP
1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczgce wykonania i odbioru stolarki budowlanej dla zadania: -,
Przebudowa pomieszczen |l pietra budynku D (blok operacyjny) szpitala w Nowym Tomyslu ,dziatka nr 560/23”
Rodzaje stolarki:
»  Stolarka p.poz.aluminiowa
Stolarka drzwiowa stalowa malowana proszkowo
Stolarka drzwiowa ze stsali nierdzewnej
Automaty do drzwi
okna wewnetrzne z profili aluminiowych EI60
Okno zewnetrzne z profili aluminiowych EI60
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1.2

1.3 Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
okresleniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogolne.

1.4 Klasyfikacja rob6t wg Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis
45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
45420000-7 R_ob_oty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty
ciesielskie

45421000-4 | Roboty w zakresie stolarki budowlanej

45421100-5 | Instalowanie drzwi i okien i podobnych elementéw

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW | MATERIALOW
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robé6t bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji sa:
»  drzwi przeszklone pozarowe z profilu aluminiowych o odpornosci i EI60, takze dymoszczelne.

system profili aluminiowych np.PONZIO PE78EI o parametrach rownowaznosci:
- gtebokos¢ konstrukcyjna oscieznicy 78mm

- gtebokos$¢ konstrukcyjna skrzydfa drzwiowego 78mm

- szerokos¢ profili oscieznicy 70 mm,

- szerokos¢ profili skrzydta 96 mm

- zawiasy naktadkowe minimum 3 szt. na skrzydto

- zamek zapadkowy, samozamykacz, dwustronnie klamka

- $wiatlo przejscia po otwarciu drzwi o £ 900/ 900mm x 2000mm

- szyba pojedyncza np. o gr. 23mm

- kolor $lusarki RAL..........

»  Stolarka wewnetrzna aluminiowa o odpornosci EI30
- Scianka wewnetrzna o odpornosci pozarowej EI30
- trzykomorowy system profili aluminiowych o odpornosci pozarowej
- gtebokos¢ konstrukcyjna oscieznicy 78mm
- gtebokos$¢ konstrukcyjna skrzydta 86mm
- szerokos¢ profili od 62 do 85 mm
- szkto pojedyncze
- kolor $lusarki RAL..........

»  Naped do drzwi przesuwnych np.,.Geze ECdriveo parametrach réwnowaznosci: - naped elektromechaniczny do
drzwi przesuwnych o cigzarze skrzydfa do 120 kg. Gtebokos¢ odsadzenia szyny jezdnej napedu od ptaszczyzny
montazowej max. 101 mm warunkujgca ograniczenie powierzchni pétek kurzowych i bakteryjnych do minimum.
Aktywacja obustronna za pomocg przyciskéw zblizeniowych lub radaréw (w zaleznosci od lokalizacji).
Obustronne zabezpieczenie kurtynami podczerwieni. Zintegrowana jednostka sterujgca umozliwiajgca wpiecie
sygnatu SAP, bez koniecznosci rozbudowy systemu o dodatkowe moduty. Akumulator NiCd, 24 V, 700 mA
warunkujgcy automatyczne otwieranie badz zamykanie po zaniku zasilania. Parametry zasilania 230V AC, 50-
60 Hz, 24 V~/ 2A. Mozliwo$¢ programowania sity docisku drzwi max. 150N. Regulowana szybkos$¢ ruchu do 0,8
m/s. Regulowany czas podtrzymania otwarcia w zakresie 0-60 s. Cyfrowy sterownik kontrolujgcy ruch drzwi -
elektroniczny uktad zmiany kierunku ruchu w momencie napotkania przeszkody. Samodiagnozujacy procesor z
pamiecig btedéw otwarcia DCU1 lub DCU1-2M. Zgodny z Krajowg Oceng Techniczng (KOT). Posiadajgcy Atest
Higieniczny dopuszczajgcy do stosowania na obiektach Stuzby Zdrowia.

»  Naped automatycznych drzwi przesuwnych teleskopowych o wys. zabudowy 70 mm (np.slim drive SLT)
O parametrach nie gorszych niz::
o duza szerokos¢ przejscia przy niewielkich wymiarach zabudowy
. Ekstremalnie niska wysoko$¢ montazowa napedu pozwalajgca ukry¢ naped w elewacji co zwigksza walory
estetyczne drzwi oraz zwigkszy¢ wysokos¢ przejscia
. stosowac¢ waskie profile rygli i wspornikéw
o nowoczesne inteligentne sterowanie oparte o 16-bitowy mikroprocesor rozpoznaje warunki pracy i w
oparciu o nie dobiera parametry pracy
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o centralnie mocowane skrzydta gwarantujg cichg prace oraz dtugi okres eksploatac;ji

modutowa budowa pozwala skréci¢ czas montazu

ptyta montazowa pozwala zamocowac¢ naped na praktycznie kazdym rodzaju $ciany badz fasady
Parametry techniczne:

ograniczenie sity zamykania i otwierania do 150 N

zabezpieczenie barierami swietlnymi

samoczynna zmiana kierunku ruchu w przypadku natrafienia na przeszkode

o O

O O O O

mozliwos¢ podtgczenia do instalacji przeciwpozarowej w celu otwarcia drogi ratunkowej albo ewakuacyjne;j

ryglowanie awaryjne

otwarcie apteczne (otwarcie na szerokos¢ ok.20cm i zaryglowanie)

zredukowana szeroko$c¢ otwarcia (tzw. otwarcie zimowe)

sygnat dzwiekowy informujgcy o zdarzeniu alarmowym (usterce)

predkos¢ otwierania/zamykania — maks. 0,7 m/s

czas podtrzymania otwarcia do 60 s

mozliwo$¢ poditaczenia napedu do systemu przeciwpozarowego lub zarzgdzania budynkiem np. w celu

otwarcia drogi ratunkowej bgdz ewakuacyjnej

3 wejscia programowalne, 2 wyjscia programowalne

dostepnych 6 réznych wersji przetgcznika trybdw pracy oraz modut Bluetooth

o mozliwo$¢ zmiany parametréow napedu za pomocg standardowego programatora, programatora
serwisowego oraz z laptopa via Bluetooth

o tryby pracy : automatyczny, otwarte, tryb nocny, zamkniecie sklepu, wylaczony, zredukowane otwarcie,
otwarcie apteczne

o mozliwos¢ sterowania zdalnie pilotem, przyciskiem, czujkg ruchu lub obecnosci
Standardowe funkcje sterowania:

O OO O OO0 O

o O

o samoczynne rozpoznawanie szerokosci otwarcia, skrajnych punktéw potozenia skrzydta

o samoczynne rozpoznawanie cigzaru skrzydta przez pomiar przyspieszenia

o zapamietywanie regulowanej bezstopniowo szeroko$ci otwarcia zimowego

o wyswietlanie na programatorze aktualnego trybu pracy

o wysSwietlanie na programatorze kodéw usterek i zdarzen alarmowych

o automatyczne dostosowywanie czasu otwarcia do czestosci ruchu (opcja wybierana za pomoca
programatora)

o ustawianie za pomocg programatora wybranych przez uzytkownika parametréw pracy
Elementy sterujgce:

o radarowa czujka ruchu

o czujki ruchu i obecnosci na aktywna i pasywng podczerwien

o przyciski

o czytnik kart magnetycznych

o klawiatura kodujgca

o przycisk z kluczykiem

o biometria, SeculLogic

o zdalne sterowanie za pomocg pilota

o potaczenie z systemem antywtamaniowym
Akcesoria opcjonalne:

o rygiel elektromagnetyczny

o wiatrotap/$luza

o czujka ruchu zabezpieczajgca droge przesuwu w kierunku otwierania

o dodatkowa sygnalizacja dzwiekowa albo $wietlna stanu alarmowego (usterki)

o potaczenie z systemem przeciwpozarowym

Skrzydta przesuwne drzwi wewnetrzne

Skrzydfa przesuwne drzwi wewnetrznych w profilach aluminiowych waskich systemowych np.GEZE ISO lub
réownowazne. Waga skrzydta do 125 kg. Szklenie skrzydet — pakiet szklany jednokomorowy grubosci 22 mm.
Drzwi wyposazone w systemowe prowadzenie podtogowe ciggte szynowe z szyng wpuszczong w posadzke
lub opcjonalnie prowadzenie punktowe.

Naped elektromechaniczny o wysokosci 70 mm do automatycznego otwierania i zamykania drzwi
rozwieranych 1-skrzydtowych. Ze specjalng ptytg sterujgca pozwalajgcg na podiaczenie sygnatu SAP. Sita
zamykania do EN7. Wymiary napedu 70x130x720. W wersji z szyng $lizgowg i ramieniem nozycowym.
Zasilanie 230 V AC. Tryby pracy: state otwarcie, automatyczny (w tym wspomaganie otwarcia),. Aktywacja z
wykorzystaniem przyciskéw sterujgcych, kontroli dostepu, czujnikéw ruchu. Mozliwos¢ konfiguracji predkosci
otwierania i zamykania drzwi. Zabezpieczenie czujnikami na aktywng podczerwien lub laserowymi (zgodnie z
normg PN-EN 16005). Trwato$¢ funkcji napedu - klasa 2 (500.000 cykli).

Drzwi ze stali nierdzewnej do sal operacyjnych —w SST 13.0
Kotwy i elementy montazu oscieznic

Przektadki termiczne: poliamid zbrojony widknem szklanym
Uszczelki: EPDM, silikon

akumulator umozliwiajgcy samoczynne otwarcie drzwi w razie zaniku zasilania (nie dot. pracy w trybie nocnym)
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» Drzwi wewnetrzne stalowe z falcami , z wypetnieniem plaster miodu i z uszczelkami szerokosci 90, 100 i 110cm
w wydaniu jednoskrzydtowym, a drzwi szersze z skrzydtem zasadniczym szerokosci 90 do 110cm
» Drzwi wewnetrzne stalowe z falcami , z wypetnieniem wetna mineralna pozarowe o odpornosci EI60s

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw dostarczanych na
plac budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.

Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4.  WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzgdzen stosowac sprawne technicznie srodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione wystajgcych gwozdzi i innych ostrych elementéw mogacych
uszkodzi¢ stolarke.

Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy tgczyé w bloki zapewniajgce stabilnos$¢ i zwartosé tadunku.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
jakos¢ robét i wiasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU STOLARKI

5.1 Zalecenia ogoélne

»  Wpykonawca powinien dokona¢ montazu okien i drzwi zgodnie ze szczegoétowg instrukcja wbudowania tych
wyrobow, dostarczong przez kazdego producenta.

»  Wyroby stolarki budowlanej mogg by¢ osadzone w wykonanych otworach, jezeli budynek jest zabezpieczony przed
opadami atmosferycznymi. Rdwnocze$nie ze wznoszeniem muréw moze by¢ osadzona stolarka budowlana jedynie
w $cianach dziatowych o grubosci ponizej 25 cm.

»  Stolarke i $lusarke nalezy zamocowywac w osciezu zgodnie z wymaganiami okreslonymi w normach.

»  Okucia powinny by¢ tak przymocowane, aby zapewnity skrzydtom nalezyte dziatanie zgodne z ich przeznaczeniem.

5.2 Zakres roboét przygotowawczych

»  Przed zamowieniem stolarki bezwzglednie obmierzy¢ kazdy otwodr i sprawdzi¢ jego wymiary (budynek istniejgcy i
wymiary oraz typy okien zostaly usrednione i zgeneralizowane).

»  Przed osadzeniem stolarki i Slusarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$cieza i stan powierzchni, do ktérych
ma przylega¢ oscieznica.

» W przypadku wystepowania wad w wykonaniu oscieza lub zabrudzenia powierzchni oscieza, oscieze nalezy
oczysci¢ i naprawic.

> Luz miedzy otworem okiennym lub drzwiowym a oscieznicg powinien wynosi¢:

- na szerokosci otworu 2+6 cm
- na wysokosci otworu 5+9 cm

5.3 Zakres robét zasadniczych

» W sprawdzone i przygotowane oscieze, o oczyszczonych z pytlu powierzchniach nalezy wstawi¢ $lusarke na
podktadkach lub listwach.

»  Po ustawieniu okna lub drzwi nalezy sprawdzi¢ sprawnos¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu i zamykaniu.

»  Zamocowane okno lub drzwi nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym.

» Podczas montazu okien w budynku nalezy stosowac¢ nastgpujace elementy kotwiace:

- Na wysokosci elementu po obydwu stronach okna stosowa¢ co najmniej po dwa elementy mocujgce w
odlegtosci nie wiekszej niz 200 mm od naroza.

- Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami mocowania wynosi 700 mm.

- Dodatkowe elementy mocujace stosowane sg przy punktach zamykajgcych, aby zapobiec powstaniu
odksztatcen podczas zamykania.

- Na szerokosci elementu — jeden element kotwigcy /1mb.

» W oknach rozwieranych o szerokosci wiekszej niz 700 mm stosowane sg klocki podpierajgce utatwiajgce
prawidtowe ustawienie skrzydta wzgledem oscieznicy przy zamykaniu. Jezeli szerokos$¢ okna przekracza 1400 mm
stosuje sie dwa komplety klockéw. Klocki podpierajgce stosuje sie zawsze, jezeli szeroko$¢ okna przekracza jego
wysokosc.
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» Konstrukcja nosna okien elewacyjnych sktada sie z pionowych (stupy) i poziomych (rygle) ksztattownikow
aluminiowych o przekroju skrzynkowym, odpowiednio potgczonych ze sobg i przymocowanych do konstrukcji
budynku. Montaz $ciany elewacyjnej przeszklonej sktada sig z kilku etapow:

- Wykonania konstrukcji, wraz ze wzmocnieniami i dostarczenia na budowe
- Montazu konstrukcji w budynku

- Montazu pakietow szklanych

- Zabezpieczenia elementow

»  Producent $lusarki powinien dysponowa¢ wszelkim potrzebnym sprzetem, rusztowaniem, kadrg pracownikow
wykwalifikowanych itd. niezbednymi do przygotowania konstrukcji w warsztacie i zamontowania na budowie.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT OKLADZINOWYCH
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy materiatéw, sprzetu i sSrodkéw transportu podano w ST 0.0
+Wymagania ogdine".
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jako$ci robo6t, materiatéw i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
Kontrola jakosci obejmuje nastepujace zadania:
Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczng
Sprawdzenie materiatow
Sprawdzenie wypoziomowania stolarki
Sprawdzenie trwatosci potaczen
Sprawdzenie sprawnosci dziatania skrzydet i elementéw ruchomych oraz funkcjonowania okué
Sprawdzenie wodoszczelnosci przegrod
2 Kontrolei badania laboratoryjne
a) Badania laboratoryjne muszg obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatdw podanych w mniejszej ST
oraz wyspecyfikowanych we wiasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych, a czestotliwo$c¢ ich wykonania
musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikdw dla catosci wybudowanych lub
zgromadzonych materiatéw. Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi nadzoru.
b)  Wykonawca bedzie przekazywac inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan nie pdézniej niz w
terminie i w formie okreslonej w PZJ.
6.3 Badania jakosci robét w czasie budowy
Badania jakosci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi witasciwych WTWOR oraz
instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatéw i systemoéw technologicznych.

D'V VVVVY

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robé6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogodine".

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robdt oblicza sie wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiardw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze
obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacji Inspektora nadzoru i muszg
posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe:

W m? mierzy sie:

»  powierzchnig poszczegdlnych rodzajow stolarki

W szt. mierzy sie:

»  oscieznice

»  parapety

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogolne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST10.0

Odbioru wbudowania stolarki dokonuje sie po ich ostatecznym osadzeniu na state

Odbidr osadzenia oscieznic powinien by¢ przeprowadzony przed wykonczeniem osciezy

Oscieznice winny by¢ osadzone pionowo i nie mogg wykazywac luzéw w miejscach potgczen ze Sciang

Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powinno by¢ wieksze niz 2 mm na 1 m wysokosci, jednak nie

wiecej niz 3 mm na catej diugosci elementow oScieznicy.

Ustawienie Slusarki nalezy sprawdzi¢ w pionie i poziomie oraz dokona¢ pomiaru przekatnych.

»  Rdznice wymiaréw przekatnych nie powinny by¢ wieksze niz:

- 1 mm przy dtugosci przekgtnej do 1m
- 2 mm przy dtugosci przekatnej do 2 m
- 3 mm przy dtugosci przekgtnej powyzej 2 m

»  Przy pasowaniu wbudowanych okien i drzwi luzy okien i drzwi jednoskrzydtowych nie powinny przekracza¢ 3 mm, a
dwuskrzydtowych 6 mm.

» Po zamknigciu okna lub drzwi skrzydfa okienne lub drzwiowe nie powinny przy poruszaniu klamkg wykazywac
zadnych luzéw.

»  Otwarte skrzydta okienne lub drzwiowe nie powinny sie same zamykac.

»  Szczelno$¢ okna sprawdza sie przez wiozenie w dowolnym miejscu pomiedzy oscieznicg a ramiakiem paska
papieru pakowego o szerokosci 2 cm. Jezeli po zamknigciu okna pasek nie daje si¢ wyciggnag¢, okno uznaje sie za
szczelne.

»  Przedmiot reklamacji w czasie odbiorow stanowig réwniez wszelkie mechaniczne uszkodzenia na powierzchni
okien, szyb, uszczelek i oku¢

» W przypadku udzielenia przez producenta wieloletniej gwarancji na zamontowang stolarke, nalezy przestrzegaé
warunkéw montazu okreslonych przez producenta, aby gwarancja w petnym zakresie zostata przeniesiona na
Uzytkownika

»  Drzwi i okno z wktadka ofowiana po wykonaniu nalezy przeprowadzi¢ badania skutecznosci ochrony.
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9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ogdinej ST 0.0

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. SIwz

2. umowa zawarta pomigdzy Wykonawcg a Zamawiajagcym wraz z harmonogramem robdt, zatwierdzona przez
Zamawiajgcego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

3. normy

4. aprobaty techniczne

5. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

Najwazniejsze normy:

1. PN-EN 14351-1+A2:2016-10  Okna i drzwi -- Norma wyrobu, wtasciwosci eksploatacyjne
2. PN-EN 14351-1+A2:2016 Okna i drzwi. Wymagania i badania.

3. PN-B-05000:1996 Okna i drzwi-Pakowanie, przechowywanie i transport

4.  PN-EN 13126-2:2011 Okucia budowlane

5.

WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Dla wszystkich produktéw, norm, aprobat, specyfikacji technicznych, tabel réwnowaznosci i systeméw
odniesienia dopuszcza sie rozwigzania rownowazne.



