oznaczenie sprawy MELBDZ.261.40.2023 Warszawa, dnia 27.06.2023 r

INFORMACJA O UNIEWAZNIENIU POSTEPOWANIA
Dostawa czteronoinego robota kroczjco-biegajacego o stabilnosci statyczno-dynamicznej dla Woydziatu Mechanicznego

Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej postepowanie prowadzone w trybie podstawowym na podstawie art. 275.1
ustawy z dnia 11 wrzesnia 2019 r. Prawo Zaméwieri Publicznych (Dz. U. z 2022 r. poz. 1710 z p62n. zm.)

Szanowni Panstwo,
zgodnie z art. 255 pkt 3 ustawy z dnia 11 wrzesnia 2019 r. Prawo Zamowieri Publicznych Zamawiajgcy informuje Wykonawcéw o

uniewaznieniu postepowania ze wzgledu na to, ze cena oferty przewyzsza kwote, ktéra zamawiajacy zamierza przeznaczyé na
sfinansowanie zamdwienia.

Streszczenie oceny i poréwnania ztozonych ofert (wg kofejnosci wolywu):

Numer ] ) Punkty w kategorii Cena Punkty w kategori Punkty razem
oferty Nazwa (firma) i adres wykonawcy Termin Dostawy
Edl sp.z o.0.
ul. Krasinskiego 29, X
! 40-019 Katowice 60 punktdw 20 punktéw 80 punktow
NIP: 8943180770

Wykonawcy wykluczeni0

Oferty odrzucone: 0

Dziekujemy za zfozenie oferty w przedmiotowym postepowaniu i zapraszamy do udziatu w kolejnych postepowaniach o udzielenie zaméwienia
publicznego ogtaszanych przez Wydziat Mechaniczny Energetyki i Lotnictwa.

Z powazaniem

. DZIEKAN
Wydzialu Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa
PolitechnikipVarszawskiej

Prof. dr hab. Mz. Janusz IFrqczek



