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1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (zwanej
dalej Specyfikacja Techniczng - ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z piasku w ramach wykonania robot robot na o zadaniu pn. "Budowa biezni
lekkoatletycznej przy Szkole Podstawowej nr 16 w Inowroctawiu".

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
— wykonaniem nawierzchni z piasku na zeskoczni,
— wykonanie warstwy odcinajacej z geosyntetyku.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Zastosowane materialy
Materialem zastosowanymi

drobnoziarnisty lub $rednioziarnisty.
Materialem do wykonania warstwy odcinajacej jest geowtdknina (geotkanina separacyjna).

przy wykonywaniu warstwy odsgczajacej jest piasek

2.2. Wlasciwos$ci kruszywa

Piasek nie moze by¢ gruboziarnisty oraz nie moze zawiera¢ kamieni i innych niebezpiecznych
czasteczek. Piasek nie moze by¢ rowniez zbyt mialki, aby sie przyklejat do skory zawodnikow.

Piasek nie moze tez si¢ kurzyc¢.

Wymagania podane z ,,Oficjalne przepisy gry w siatkowke plazowa 2013-2016 FIVB”

2.3 Geowldknina

Geowloknina — material wykonany z witokien polipropylenowych lub poliestrowych potaczonych
mechanicznie.

Parametry materiatu:

Parametr Wartos¢  (nie| Tolerancja Metoda badania
mniejsza niz)

Wytrzymalo§¢ na rozciaganie, co

najmniej [kKN/m] EN ISO 10319

e wzdhuz 12 1,5kN

® Wszerz 12 1,5 kN

Statyczny op6r na przebicie CBR 1,5 kN 0,2 kN EN ISO 12236

Opor na przebicie dynamiczne 20 mm 6 mm EN ISO 13433

Masa 120 g/m2 15 g/m2 EN ISO 9864

Charakterystyczna  wielko§¢  porow| 105 um 40 pm EN ISO 12956

(090)
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Wodoprzepuszczalnos¢ prostopadta do| 100 1/m?s 35 1/m?s EN ISO 11058
plaszczyzny

3. SPRZET

Zgodnie z mozliwosciami technicznymi Wykonawcy.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne

Wykonanie nawierzchni z piasku nalezy poprzedzi¢ wykonaniem profilowania dna koryta.
Profilowanie podtoza powinno by¢é wykonane w korzystnych warunkach atmosferycznych i
skoordynowane z kompleksowym wykonaniem wszystkich elementow nawierzchni.

5.2. Przygotowanie podloza

Nawierzchnia z piasku powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacja projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki Iub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Na wyprofiowanym podiozu nalezy wykona¢ podsypke z piasku o grubosci okoto 10 cm i
utozy¢ materiat separujacy (geowldknina), a nastepnie wykonaé nawierzchnie z piasku o grubosci 40
cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli
W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania
kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikéw Inzynierowi.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okre§lone w p. 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$§¢ oraz zakres badan i1 pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsaczajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odcinajacej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
badan i pomiarow
1 | Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | R6wnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosSciowe co25m

Grubo$¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

6.3.1.1. Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm.
6.3.1.2. R6wnos¢ warstwy

Nierownosci podluzne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowg tata, zgodnie z normg BN-68/8931-
04. Nierownosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowa tata. Nieré6wno$ci nie moga
przekracza¢ 20 mm.
6.3.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg +
0,5%.
6.3.1.4. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
6.3.1.5. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1 cm, -2 cm. Powinna by¢ mierzona w co najmniej trzech punktach na kazdej dziatce robocze;j

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni z piasku. Obmiar przeprowadzi¢
W obecnosci Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne. Odbior warstwy odsaczajacej nalezy dokona¢ na zasadach odbioru rob6t zanikajacych i
ulegajacych zakryciu. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw z biezacej kontroli jakosci
materialow i robot, ewentualnych badan i pomiaréw uzupelionych oraz ogledzin warstwy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1m?* warstwy odcinajgcej obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robot,
— zakup, zatadunek, transport i roztadunek materiatow,
— rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
,,Oficjalne przepisy gry w siatkowke plazowa 2013-2016 FIVB”
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