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1. Czesc ogolna

1.1. Nazwa nadana zamodwieniu przez Zamawiajgcego
Przebudowa zasilania elektroenergetycznego: Rozdzielnia SN-15 kV, Rozdzielnia gtdwna nn-0,4 kV
Obiektu szpitalnego im. Madurowicza w todzi przy ul. Wilenskiej 37.

1.2.  Przedmiot i zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt polegajgcych na przebudowie
zasilania elektroenergetycznego Obiektu szpitalnego im. Madurowicza w todzi przy ul. Wilenskiej 37
obejmujacych:

e Demontaz istniejacej rozdzielnicy niskiego napiecia RGnn-0,4 kV w budynku Stacji
transformatorowej nr 23166 t6dz ul. Wileriska 37,

e Demontaz istniejgcej rozdzielnicy $redniego napiecia RSN-15 kV w budynku Stacji
transformatorowej nr 23166 t6dz ul. Wileniska 37,

e Demontaz dwdch istniejgcych transformatoréow olejowych o mocy S=250 kVA,

e Dostawa i montaz rozdzielnicy niskiego napiecia,

e Dostawa i montaz rozdzielnicy Sredniego napiecia,

e Dostawa i montaz dwdch transformatoréw suchych o mocy S=400 kVA.

1.3.  Opis prac towarzyszacych

e Adaptacja istniejgcych kanatéw kablowych,

e Przetgczenie obwodow odbiorczych,

o Woykonanie instalacji elektrycznej wewnatrz pomieszczen Stacji transformatorowej,

1.4. Informacje o terenie budowy
Teren budowy stanowié bedzie istniejgcy budynek Stacji transformatorowej nr 23166 w todzi przy ul.
Wilenskiej 37. Budynek znajduje sie na terenie inwestora.

1.5. Dokumentacja okreslajgca przedmiot zamdwienia

1.5.1. Oznaczenie prac kodami CPV
e 31321000-2 Linie energetyczne
e 45000000-7 Roboty budowlane
e 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
e 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
e 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
e 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
e 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
e 45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych
e 45317000-2 Inne instalacje elektryczne

1.5.2. Dokumentacja majgca wptyw na realizacje inwestycji
Przedmiot zamodwienia okresla Specyfikacja Warunkéw Zamowienia z zatgcznikami, w tym projekt
techniczny.

Dokumentacja techniczna, STWIOR, Tabela Elementéw Rozliczeniowych (przedmiar robét) oraz inne
dokumenty udostepnione w ramach postepowania przetargowego stuzg opisowi Przedmiotu umowy
i wymagania wyszczegdlnione choéby w jednym w nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby
zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich



waznosci jak wymieniona w Umowie. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w
dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. Roboty nie majace odzwierciedlenia w STWIiOR nalezy wykona¢
zgodnie z zasadami wiedzy technicznej oraz normami, projektem.

1.6. Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robét zgodnie z dokumentacjg techniczng (projektem),
STWIOR, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy
Prawo budowlane. Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do
wprowadzonych zmian konstrukcyjnobudowlanych lub zastgpienia zaprojektowanych materiatéw lub
urzgdzen — w przypadku przewidzianym Umowg — przez inne materiaty lub elementy o co najmniej
nie gorszych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej
dokumentacji technicznej nie mogg powodowadé obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych
instalacji, a jezeli dotyczg zamiany materiatéw i elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej
na inne, nie mogg powodowad zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej i bezpieczenstwa. Wielkosci
okreslone w dokumentacji technicznej i w STWiOR sg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Roboty montazowe nalezy
realizowac zgodnie z Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotyczagcymi przedmiotowej
instalacji.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach
okreslonych w Umowie.

1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakoriczenia i odbioru korncowego robdét. Przed przystgpieniem do robét
Wykonawca uzgodni z Inspektorem nadzoru koniecznos¢ przygotowania projektu organizacji i
zabezpieczenia placu budowy lub programu zapewnienia jakosci robét. W przypadku stwierdzenia
przez Inspektora nadzoru konicznosci przygotowania tych dokumentéw Wykonawca przedstawi je do
zatwierdzenia w terminie 7 dni od otrzymania polecenia.

1.6.3. Ochrona srodowiska w czasie trwania robdét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykarczania Robdt Wykonawca bedzie:

e utrzymywadé plac budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét placu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

e |okalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

e Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych
substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami oraz mozliwoscig
powstania pozaru.



1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywacd sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sdb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Roboét albo przez personel Wykonawcy.

1.6.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw na srodowisko. Materiaty, ktdre sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po
zakonczeniu robdt ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw
administracji panstwowej.

1.6.6. Ochrona robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty odbioru koricowego potwierdzonego bezusterkowym protokotem
odbioru oraz bedzie utrzymywac roboty do tego czasu. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposoéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajgcym stanie przez caty czas, do momentu
wydania bezusterkowego protokotu odbioru koncowego.

1.6.7. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagty bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty

1.7. Przygotowanie dokumentacji
Zgodnie z umowg, w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonywania robot
zasadniczych, Wykonawca jest zobowigzany do wykonania i przekazania Zamawiajgcemu za
posrednictwem Inspektora nadzoru do akceptacji nastepujace dokumenty:

e plan organizacji robdt,

e szczegbtowy harmonogram robét i finansowania,

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

e program zapewnienia jakosci, o ile bedzie wymagany,

Po zakonczeniu robot Wykonawca opracuje i przekaze dokumentacje powykonawczg, opracuje i
uzgodni z Inwestorem Instrukcje Eksploatacyjno Ruchowg Urzadzen.



1.7.1. Plan organizacji robot
Opracowany przez Wykonawce plan organizacji robét musi by¢ dostosowany do charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania robét. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposdb realizacji robét, w
oparciu o zasady techniczne, ludzkie organizacyjne, ktére zapewnig realizacje robdt zgodnie z
dokumentacja techniczng, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiajgcego oraz
harmonogramem robét. Moze wedtug potrzeb zawieraé:

e organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,

e projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,

o wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

o wykaz 0séb odpowiedzialnych za jakosé i terminowos¢ poszczegdlnych elementéw robdét.

2. Materiat

2.1. Dopuszczenia
Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do wykonania instalacji muszg posiadac aktualne wazne w
Polsce aprobaty techniczne lub odpowiadaé Polskim Normom (Dz. U. Nr 92 poz. 881 z dnia 16
kwietnia 2004 r.). Materiaty i urzadzenia zastosowane do budowy powinny mie¢ dopuszczenia do
stosowania w budownictwie (znak B lub CE).

2.2.  Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom
Wykonaweca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Projektanta i Inspektora Nadzoru.
Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrédta nie oznacza automatycznego zatwierdzenia
pozostatych materiatdw z tego zrédta. Jezeli materiaty z akceptowanego zrddta sg niejednorodne lub
nie zadowalajacej jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto zaopatrywania w materiaty. Odbior
techniczny materiatéw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposéb okreslony aktualnymi
normami. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom STWIOR zostang przez Wykonawce wywiezione
z placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj Robot, w
ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem. W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub urzadzenia nie
beda zgodne z dokumentacjg lub majg niezadowalajgcy jakosé, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a elementy rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.3.  Przechowywanie i sktadowanie
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosc i wiasciwos¢ do robot i
byty dostepne do kontroli. Wszystkie materiaty urzgdzenia elektryczne nalezy sktadowaé w
zamykanych magazynach w warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca uzyska zgode Projektanta i Inspektora nadzoru na uzycie
materiatu o parametrach nie gorszych niz podane w dokumentacji.



2.5.  Materiaty stosowane w trakcie prac instalacyjnych

2.5.1. Transformatory
Transformator zywiczny tréjfazowy typu TRP:

Kraj pochodzenia Polska
Materiat uzwojen AL./AL.
Znamionowa czestotliwos¢ 50 Hz
Napiecie GN 15750 Vv
Zakres regulac.Jl napiecia po 2% 2,5%
stronie GN
Napiecie DN 420V
Poziom izolacji GN 17,5/38/95 kV
Poziom izolacji DN 1,1/3
Grupa potaczen Dyn5
Uktad potgczen GN Tréjkat
Uktad potaczen DN Gwiazda
Klasy srodowiskowa
,klimatyczna, odpornosci E2-C2-F1
ogniowej
Klasa temperaturowa F/F
Maksymalna temp. Otoczenia 40 °C
Maksymalny przyrost temp. 100/100 K
Wykonanie Whnetrzowy
System chtodzenia AN/AF
Wysokos¢ n.p.m <1000 m
Straty jatowe 675 tol. 0% W
Straty obcigzeniowe 120°C 4500 tol. 0%
Napiecie zwarcia 6 %
Prad biegu jatowego 1,5%
Cisnienie akustyczne LpA 47 db (A)
Wytadowania niezupetne <10pC
Dtugosc 1410 mm
Szerokos¢ 875 mm
Wysokos¢ 1650 mm
Waga 1700 kg
Rozstaw kot 670 mm

Specyfikacja transformatora zgodna z wymaganiami Rozporzadzenia Komisji UE 548/2014 cz. 2.

Transformator musi by¢ wyposazony w akcesoria standardowe:

Tabliczka znamionowa, Tabliczka konfiguracji potaczen,

Zestaw 3 termorezystoréow PT100, Zewnetrzny terminal zaciskowy, Obudowa Terminala,
Uszy transportowe, Uchwyty holownicze,

Dwukierunkowe kota jezdne,

Dwa zaciski uziemiajace,

Przekaznik kontroli temperatury TSX-1

2.5.2. Rozdzielnica nn-0,4 kV
Charakterystyka:

obudowa z blachy stalowej gr. 1,5 mm. Wytrzymatos¢ na udary mechaniczne 1K10,



demontowane Sciany boczne i tylna, a takze mozliwos¢ zastosowania obudowy z
maskownicami bez drzwi,

mozliwosé taczenia szaf w zestawy,

tréjpunktowy system zamkniec zapewniajgcy dobre przyleganie drzwi do szafy i odpowiednig
szczelnosé.

zamek moze by¢ wyposazony w wkfadke patentowg lub zamkniecie pod ktédke.

Zgodnos¢ z normami:

PN-EN 61439-1 - ,,Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Cze$¢ 1: Postanowienia
ogolne”,

PN-EN 60529 - ,Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)”,

PN-EN 62262 - ,Stopnie ochrony przed zewnetrznymi uderzeniami mechanicznymi
zapewniane] przez obudowy urzadzen elektrycznych (Kod IK)”.

Dane elektryczne

Napiecie znamionowe | 690V /1000 V AC1)
izolacji do 1500 V DC
Napiecie znamionowe | 400V /500V /690 V AC2)
taczeniowe do 1200V DC
Napiecie probiercze 8 kv

udarowe

wytrzymywane

Czestotliwos¢ 50 Hz

znamionowa

Prad znamionowy od 250 do 1600 A3)
rozdzielnicy

Prad znamionowy do 30 kA (1s)
krotkotrwaty

wytrzymywany

Prad znamionowy do 63 kA

szczytowy

wytrzymywany

Dane mechaniczne

Wymiary szeroko$¢ od 400 do 1200 mm

wysokos¢ od 1000 do 2000 mm

gtebokos¢ od 400 do 1000 mm




Stopien ochrony IP od IP20 do IP66

Stopien ochrony IK do 1K 10

Ochrona powierzchni - szkielet z blachy stalowej - malowanej lub alucynkowej

w wykonaniu specjalnym z blachy nierdzewnej 1,5 mm

- ostony z blachy stalowej malowanej lub alucynkowej

w wykonaniu specjalnym z blachy nierdzewnej 1,5 mm

- maskownice wykonane z tworzywa sztucznego

Malowanie (w technologii standard - RAL 7035

proszkowej):

Komponenty z tworzyw nie zawierajg halogenu, samogasnace,
sztucznych

ognioodporne, nie zwierajg CFC




2.5.3. Rozdzielnica SN-15 kV

wykonanie tukoochronne - odpornos¢ na skutki zwaré wewnetrznych,

specjalnie wzmocniona konstrukcja pdl (ostony, zamki, zawiasy),

blokady mechaniczne zapobiegajgce btednym czynnosciom taczeniowym oraz
uniemozliwiajgce dotkniecie urzadzen bedacych pod napieciem,

dostep do urzadzen i obwoddw sterowniczych odbywa sie z wyeliminowaniem mozliwosci
dotkniecia czesci obwoddéw gtéwnych,

zastosowanie uktadéw kontrolnych, sygnalizacyjnych, mechanicznych i elektrycznych
wskaznikdw potozenia i wziernikow,

zastosowanie roztgcznikdow i odtacznikdw trédjpozycyjnych ,zatacz - wytacz - uziem” z
mechanicznymi wskaznikami potozenia,

zastosowanie uziemnikéw szybkich z napedem skokowym,

zastosowanie uziemnikéw szybkich z napedem skokowym gwarantujgcych bezpieczeristwo w
przypadku btednego zatgczenia na zwarcie.

Zgodnos¢ z normami:

PN-EN62271-1 - ,,Wysokonapieciowa aparatura rozdzielcza i sterownicza — Cze$¢1:
Postanowienia wspélne”,

PN-EN 62271-200 - ,Wysokonapieciowa aparatura rozdzielcza i sterownicza — Cze$¢ 200:
Rozdzielnice pragdu przemiennego w ostonach metalowych na napiecie znamionowe wyzsze
niz 1 kV do 52 kV wiacznie”,

PN-EN 62271-100 - ,Wysokonapieciowa aparatura rozdzielcza i sterownicza — Czes$¢ 100:
Wytaczniki wysokiego napiecia pradu przemiennego”,

PN-EN 62271-102 - ,Wysokonapieciowa aparatura rozdzielcza i sterownicza — Czes$¢ 102:
Odftaczniki i uziemniki wysokiego napiecia pragdu przemiennego”,

PN-EN 62271-103 - ,Wysokonapieciowa aparatura rozdzielcza i sterownicza — Czes$¢ 103:
Roztaczniki o napieciu znamionowym wyzszym niz 1 kV do 52 kV wtacznie”,

PN-EN 62271-105 - ,Wysokonapieciowa aparatura rozdzielcza i sterownicza — Cze$¢ 105:
Zestawy rozfacznikdw z bezpiecznikami pradu przemiennego”.

Rozdzielnica musi posiada¢ certyfikat Instytutu Elektrotechniki.

Dane elektryczne:

Napiecie nominalne sieci 20 kV

Najwyzsze napiecie urzadzen 25 kv

faz

Czestotliwo$¢ znamionowa / Liczba 50Hz/3




Znamionowe wytrzymywalne 50 kv / 60 kv
napiecie krotkotrwate czestotliwosci
sieciowej
Znamionowe wytrzymywalne 125 kV / 145 kv
napiecie udarowe piorunowe 1,2/50
us
Prad znamionowy ciggty 630 A
Prad znamionowy krétkotrwaty 20 kA (1s)
wytrzymywany
Prad znamionowy szczytowy 50 kA
wytrzymywany
Odpornosci na dziatanie tuku 16 kA (1s)
wewnetrznego
Stopien ochrony IP4X

2.5.4. Kable

Stosowac kable zgodne z dokumentacjg projektowa. Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w
miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych.

2.5.5. Bezprzewodowy pomiar temperatury i wilgotnosci
Bezprzewodowy system pomiaru temperatury i wilgotnosci stuzy do monitoringu elementéw
bedacych pod napieciem, ktdrych temperatura wzrasta w wyniku przeptywu pradu. Taka sytuacja
pojawia sie szczegdlnie w elementach, w ktérych moze wystgpié zwiekszona rezystancja w przypadku
pofaczen skrecanych, przewezen, potaczen wykonawczych i gtowic kablowych, w miejscach stabej
wentylacji lub dtugotrwatego przekroczenia prgdédw znamionowych rozdzielnicy.

System eTemp sktada sie z sieci bezbateryjnych czujnikdw pomiaru temperatury AST-() znajdujgcych
sie w strefie napiecia niebezpiecznego oraz czujnikdow temperatury i wilgotnosci powietrza ASTH-01
zasilanych bateryjnie. Czujnik pomiaru temperatury AST-05 nie wymaga zewnetrznego zasilania i
zasila sie z pradu przeptywajgcego przez mierzony obiekt, taki jak: tor szynowy SN/nn, gtowica
kablowa. Czujniki temperatury mocowane sg do monitorowanych elementéw za pomocg specjalnej
opaski.

Dane techniczne czujnika temperatury

‘ Zasilanie Rozpoczecie pracy przy przeptywie pradu 3A




Komunikacja z jednostkg centralng

Bezprzewodowa

Zasieg

100 m w wolnej przestrzeni, 10-15 m w obrebie
rozdzielnicy

Montaz

Bezposrednio na szyny SN/nn bedace pod
napieciem lub izolacyjne elementy toréw
pragdowych np. gtowice konektorowe, za
pomocg tasmy mocujgcej typu rzep.

Tasma wykonana z certyfikowanego materiatu
trudnopalnego.

Wymiary; waga

25x40x40mm; ~50g

Temperatura otoczenia podczas pracy -25...80°C
Zakres pomiaru temperatury -25...150°C
Temperatura przechowywania -40 ... 70°C

Dane techniczne czujnika wilgotnosci

Zasilanie

Bateria 3V; CR2450; 620mAh

Czas dziatania

Okoto 5 lat (w temp normalnej)

Komunikacja z jednostkg centralng

Bezprzewodowa

Zasieg

100 m w wolnej przestrzeni, 10-15 m w obrebie
rozdzielnicy

Okres transmisji pomiaru do jednostki

Nie rzadziej niz 60s

centralnej

Montaz Za pomocg magnesu i/lub opaski zaciskowej
Wymiary; waga 25x40x40mm; ~30g

Temperatura otoczenia podczas pracy -25...80°C

Zakres pomiaru temperatury -40 ... 125°C

Zakres mierzonej wilgotnosci wzglednej 0% ... 100% RH

Temperatura przechowywania -40...70°C

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIOR i projekcie. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru i Projektanta. Liczba i
wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowad przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji technicznej, STWIOR i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
Umowa. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami krajéw Unii
Europejskiej gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Wykonawca
bedzie utrzymywac w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy, na wtasny koszt.




Materiaty mogg by¢ przewozone odpowiednimi do asortymentu materiatow srodkami transportu.
Nalezy zadbac o wtasciwe zabezpieczenie tadunku i bezpieczerstwo transportu. Wewnatrz obiektu
urzadzenia bedg transportowane z wykorzystaniem zwyktych przejs¢ komunikacyjnych.

5. Wykonanie robot

Do rozpoczecia montazu instalacji mozna przystgpi¢ po stwierdzeniu przez kierownika budowy, ze
zapewnione sg warunki zgodne z przepisami bezpieczeristwa pracy do prowadzenia prac
instalacyjnych i dysponuje planem ,,BIOZ”, a elementy budowlano konstrukcyjne, majace wptyw na
montaz urzadzen odpowiadajg zatozeniom projektowym.

Przed przystgpieniem do prac przetgczeniowych nalezy uzgodnic szczegétowo harmonogram i
program przetgczen odbioréw z inwestorem.

Prace nalezy prowadzié zgodnie z dokumentacjg projektowa.

6. Obmiar robot

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot i
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiadac¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt. Obmiar robdt ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg
stanu na dzien ich zrealizowania. Roboty mozna uznac¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymogami zawartymi w STWIOR, ich ilos¢ podaje sie w jednostkach SI. Obmiaru dokonuje
Wykonaweca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie i terminie obmiaru.
Powiadomienie powinno poprzedzaé obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do
ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez Inspektora nadzoru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w dokumentacji nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
wykonania wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione. Dtugosci i odlegtosci pomiedzy
wyszczegblnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jednostka obmiarowsg jest:

a) dlarozdzielni, szaf, tablic — 1 kpl.
b) dla urzadzen, aparatury,— 1 szt. lub 1 kpl.
c) dlakabliiprzewodéw —1 mb

7. Odbior robot

Przejecia robot nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa

Budowlanego. Odbiorom robdt podlegajg wszystkie operacje zwigzane z montazem urzadzen

i utozenia przewoddéw. Odbioru dokonuje Komisja powotana przez Zamawiajgcego lub Inspektor
nadzoru na podstawie zgtoszenia Wykonawcy. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z
dokumentacjg techniczng i STWIOR, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

7.1.  Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegajg nastepujgcym rodzajom odbioréw dokonywanych przez przedstawicieli
Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy: Odbiory Techniczne — polegajgce na stwierdzeniu jakosci
robot:

e odbidr techniczny robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,



e odbidr techniczny robét po ich zakoriczeniu (préby i proby koricowe),
e odbidr techniczny robét przed uptywem okresu rekojmi.

Przejecie robdt (obiektdw) przez Zamawiajgcego:

e przejecie czesci robat,
e przejecie wszystkich robét po ich zakoriczeniu zgodnie z Umowa.

7.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowosc¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca — Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia. Jakos¢ i ilosé robdt ulegajgcych
zakryciu ocenia Inspektora nadzoru na podstawie dokumentéw i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowg, STWIOR i uprzednimi ustaleniami.

7.3.  Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w danej pozycji Tabeli Elementéw Rozliczeniowych
(Przedmiar robét). Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

7.4.  Odbidr koncowy
Odbidr korncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie

stwierdzona przez Wykonawce protokotem zgtoszenia gotowosci do odbioru. Odbiér korcowy robét
nastgpi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru
zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw powykonawczych. Odbioru Koricowego robdt dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja
projektowg i STWIOR. W toku odbioru koficowego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz odbioréw czesciowych,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w poszczegdlnych
elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru kofcowego lub dokona odbioru warunkowego. W przypadku stwierdzenia przez
Komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjg techniczng i STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonanych robét w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach budowy. Przy odbiorze koricowym nalezy w
szczegolnosci skontrolowac:

e uzycie whasciwych materiatow i elementéw urzadzenia,

o prawidtowosc wykonania potaczen,

e prawidtowos¢ zamontowania urzadzen,

e prawidtowosc¢ dziatania wszystkich zamontowanych urzadzen,

e zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng i instrukcjami producenta.



8. Kontrola, badania

8.1. Prdoby wykonywane przez producentow
Wszystkie urzgdzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach
niniejszego kontraktu powinny by¢ poddane prébom okreslonym w odno$nych normach. Wykonanie
prob musi by¢ potwierdzone atestem wydanym na pi$mie przez producenta.

8.2.  Préby wykonywane w czasie budowy
Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowac pomiar rezystancji izolacji,
biegunowosci i ciggtosci potaczen. Wykonawca zobowigzany jest zapewnié wszystkie niezbedne
przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu robdt wykonawca zobowigzany jest
do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentdw instalacji.

8.3.  Ogledziny po zakonczeniu robot
Po zakonczeniu robdt, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napiecia wykonawca zobowigzany
jest dokonac ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnosci instalacji z projektem,
wiasciwego doboru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegélnie takich, ktore
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi i uzytkowania. Wykonanie powyzszych
czynnosci powinno zosta¢ odnotowane.

8.4. Proby montazowe po zakonczeniu robot.
Po zakonczeniu robdt wykonaweca jest zobowigzany wykonac badania:

e ciggtosci potaczen obwodow,

e rezystancji uziomu,

e rezystancji izolacji,

e ochrony przez zastosowanie przegréd i obuddw wykonanych podczas montazu,

e skutecznosci dziatania srodkdw ochrony przeciwporazeniowe;j,

e proby funkcjonalne potwierdzajgce poprawnosc¢ dziatania wszystkich zastosowanych
urzadzen i aparatéw,

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi przepisami.

8.5. Oddanie stacji transformatorowej do uzytku
Po uzyskaniu satysfakcjonujgcych wynikéw préb po montazowych wykonawca powinien dokonac
uruchomienia stacji transformatorowej, powinien zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie
z rysunkami i specyfikacja.

9. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koricowego robdt, sporzagdzony wg wzoru
zatwierdzonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koicowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

e dokumentacje powykonawczg tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robét oraz protokotami pomiarowymi powykonawczymi,

o deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie ze STWIOR,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robdt



e sprawozdanie z rozruchu

W przypadku, gdy wg Komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego, nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
koncowego odbioru robdt. Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru zatwierdzonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

Powyzszg dokumentacje powykonawczg nalezy dostarczyé rowniez w formie elektroniczne;.

10. Podstawa rozliczenia robot

Zasady odbioréw i ptatnosci za wykonane roboty okresla Umowa. Rozliczenie robét montazowych i
prefabrykacyjnych rozdzielnic moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét
i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych
robaét.

Roboty opisane w kazdym elemencie robét winny by¢ wykonywane w sposéb kompletny opisany w
Dokumentacji technicznej, STWiOR i z zachowaniem jakosci i zgodnie z wymaganiami Inspektora
nadzoru.



