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Dotyczy: odpowiedzi na pyiania, zmiany SWZ do postepowania prowadzonego w trybie przetargu nieograniczonego na
dostawy aparatury medycznegj, sprzgiu medycznego, drzwi przesuwnych w ramach realizacji inwestygji
[Przebudowa, modernizacia | doposazenie Szpitalnege Oddzialu Ratunkowego Szpitala im. Marciniaka”
(sygnatura sprawy EZ/M1050/EMIZ4).

Dyrekcja Dolnoslaskiego Szpitala Specjalistycznego im. T. Marciniaka ~ Centrum Medycyny Ratunkowej, informuje,
ze do ww. postepowania zostaly ztoZone pytania. W zwigzku z powyzszym, zgodnie z art. 135 i art. 137 ustawy Prawo
Zamowiens Publicznych {dalej Pzp), przekazuje tresé zapytan wraz z wyjasnieniami tre$ci SWZ i zmiang SWZ:

Pytanie 1

.Dotyczy zadania nr 2 poz. 1 (Aparat RTG stacjonarny} Szanowni Panstwo, zwracamy sig z prosba, u zmiane parametru
okreslonego w punkcie 38, ti. "Wylkonywanie badan przy uZyciu dwoch ognisk lampy jednoczenie w programowalnej
proporcji mocy w przypadku badan pacfentdw dorosfych” na parametr punktowany.

Zdajemy sobie sprawe, 2e moga wystepowac powody, przez ktore funkcja ta jest przez Zamawiajgcego pozadana,
natomiast pozostawienie tego parametru jako obligatoryiny do spefnienia, a nie fakultatywny, uniemoiliwia ziozenie
oferty Zadnemu innemu producentowi, z wyfatkiem firmy Philips Healthcare, co stof w cafkowitej sprzecznoéci z zasada
uczciwef konkurencji. Sq oni bowiem jedynym producentem, kitéry posiada ww. rozwigzanie i jest ono dystrybuowane
pod nazwg handlowg VarioFocus.

Zwracamy sie zatem z prosba o objecie go punktacja fozsama z pozostatymi parametrami punktowarymi,

Y. wzakresie 5, a 10 pkt.”

Odpowiedz: Zamawiajacy dokonuje modyfikacji ,Karty Paramefrow” dla Zadania 1 poz. 1 poprzez wykreslenie
z wymaganych parametrow technicznych punktu 1.p.38, z jednoczesnym dopisaniem ww. punkiu w dodatkowych
parametrach technicznych. Wobec powyzszego nie bedzie stanowil wymogu obligatoryjnego, tytko dodatkowy.
Zmieniona , Karta Parametréow” dla Zadania 2 poz. 1 w zalgczeniu.

Pytanie 2

JZadanie § Wézki transporiowe do przewozenia pacjentow - 10 szt Pki. 2 Czy Zamawiajacy dopusci do pestepowania wézek
o wymiarach cafkowitych : 74 x 216 cm ?. POZOSTALE PARAMETRY ZGODNIE Z OPISEM PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA”
Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.

Pytanie 3

.9 Wozki transportowe do przewozenia pacjentow - 10 szt Czy Zamawiajgcy dopuscl do postepowania wozek wyposazony w
leze przezieme dla promieni RTG na cafef jego diugosel, mozliwosc wykonywania zdjeé standardowym aparatem RTG oraz
Ramieniem C. Miejsce na kasete RTG pod calym leZzem — moZliwosé wlozenia kasety RTG od sfrony wezglowia, z obu bokdw
wozka [ od strony nog (dostep 3600). Boki wizka wyposaZone w lisiwe pefnigca funkcje odbojnikéw ? PCZOSTALE
PARAMETRY ZGODNIE Z OPISEM PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA®

Odpowiedz: Zamawiajgcy nie dopuszcza.

Pytanie 4
.Dotyczy Zadanie 9 (pki. 2} Czy Zamawiajacy dopusci wozek o wymiarach zewnetrznych 27100x850mm.”
Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.

Pytanie 5

Dot. Zad. nr 8 poz.4

Jootyczy Zadanie 9 (pki. 4) Czy Zamawiajgcy dopusci wozek o regulacii wysokoSei noznef hydraulicznej w zakresie
620x920mm.”

Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.
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Pytanie 6
.Dotyczy Zadanie 9 (pkt. 5) Czy Zamawiajacy dopusci wozek z regulacja przechytow wzdtuznych nozna hydrauliczna
Trendelenburga i anty-Trendelenburga 0-13°"
Odpowiedz: Zamawiajgcy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.

Pytanie 7

.Dotyczy Zadanie 9 (pkt. 6) Czy Zamawiajacy dopusci leze przeziere dla promieni RTG, mozliwosSc wykonywania zdjec
standardowym aparatem RTG oraz Ramieniem C. Pod lezem prowadnice na kasete w celu wykonania zdjecia w
pozycji lezacej. Boki wozka wyposazone w listwe petnigca funkcje odbojnikow, listwa metalowa z nabita guma mogaca
stuzy¢ jako uchwyt do prowadzenia wozka.”

Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.

Pytanie 8

.Dotyczy Zadanie 9 (pkt. 7) Czy Zamawiajacy dopusci regulacje segmentu plecow wspomagana sprezyng gazowg w
zakresie 0 — 70°. Rgczka zwalniajaca blokade sprezyny gazowej, umieszczona bezposrednio przy segmencie plecow w
obu naroznikach.”

Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.

Pytanie 9

JDotyczy Zadanie 9 (pkt. 10) Czy Zamawiajgcy dopusci bezpieczne obcigZzenie robocze pozwalajgce na bezpieczng
prace w sytuacjach ratowania Zycia np. reanimacji 230 kg.”

Odpowiedz: Zamawiajacy nie dopuszcza. Zamawizajacy ckreslit w SWZ parametry | ich nie zmienia.

Pytanie 10

.Dotyczy Zadanie 9 (pkt 14) Czy Zamawiajgcy dopusci barierki boczne skfadane, wykonane z tworzywa i stopu
aluminium. Zabezpieczajgce pacjenta na ok 3/4 leza.”

Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.

Pytanie 11

,Dotyczy Zadanie 9 (pkt.15) Czy Zamawiajacy dopusci szczyty tézka petnigce funkcje uchwytu do prowadzenia wozka.
Szezyty szybko wyjmowane.”

Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza, lecz nie czyni wymogu.

W zataczeniu zmieniona ,,Karta Parametrow Zadanie 2 poz. 1 — ZMIANA 17

Ponadto, w zwiagzku z pytaniami zadanymi do ww. postepowania oraz zmiang SWZ, Zamawiajacy w oparciu o art.
135 i art. 137 ustawy Pzp, przediuza termin skiadania i otwarcia ofert do dnia 09.12.2024r., miejsce i godziny pozostaja
bez zmian. Jednoczes$nie zmianie ulega termin zwigzania oferta do dnia 08.03.2025r. Wobec powyzszego zmianie ulega pkf.
1 Rozdziatow XIV, XVII, XVIII Specyfikacji Warunkdéw Zamoéwienia w zakresie zmiany ww. terminow.

Jednoczesénie Zamawiajgcy informuje, ze w wyniku dokonanych zmian dokonat zmiany tresci ogloszenia
0 zamowieniu.

Zastepca Dyrektora
ds. Ekonowﬂé sploatacyjnych
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Zalacznik nr 3 do SWZ EZM050/EMI24

KARTA PARAMETROW Zadanie 2 poz. 1 - ZMIANA 1

Aparat RTG stacjonarny — 1 szt

miejsca/nr
strony/pliku, w
. e punkty za
L.p. Wymagane parametry techniczne k.torym zn_ajciuje Sie parametry
ich potwierdzenie dodatkowe
parametru w
ztozonej ofercie
GANTRY X
1 |Generator typu HF fwysokiej czestotliwosc) X
2 |Czestotliwose pracy generatora = 100 kHz X
3 |Moc generatora 2 65 kW, X
4 |Zakres napied = 406- 150 kv, X
5 |Zakres mAs min. mAs £ 0.5 mAs, X
6 |Zakres mAs max. mAs 2 400 mAs, X
7 |Zakres praddw min. mA § 20 mA, X
8 | Zakras praddw max. mA 2 1000 mA, X
9 Najkrétszy mozliwy czas ekspozycji £ 1 ms X
Automatyka zdjeciowa {AEC) z moziiwoscia jej wylaczenia | pracy z recznym doborem parametréw
10 ; X
ekspozycji
11 {Zasilanie 3x400V / 50 Hz X
Zawieszenie sufitowe lampy RTG i kolimator X
12 |Zakres obrotu lampy wokol ost poziomej 2 +/-115°, X
13 |Zakres obrotu lampy wokdl osi pionowej 2 330 stopni X
14 |Zakres ruchu picnowego kolumny = 160 cm , X
15 Zakres ruchu wzdluznego 2 300 cm. X
16 |Zakres ruchu poprzecznego z 260cm, X
Zawieszenie sufitowe zmotoryzowane w 5 osiach: ruch géra-dol, obrot lampy wzgledem osi pionowe;,
17 |obrdt lampy wzgledem osi poziome), przesuw zawieszenia wzgledem osi x i y pomieszczenia Pozycie X
zawieszenia ustawiang automatycznie i przypisane do programow anatomicznych
18 |Minimalna odleglosc sradka premienia poziomego od podiogi £ 30 cm, X
19 Funkcja automatycznege pionowego ruchu nadgznego lampy rig wzgledem detektora w siole oraz X
detekiora w statywie (detektor z statywie w pozycji pionows] | poziomai)
50 Cyfrowy dotykewy ekran LCD min. 12 cali w ckolicy lampy rig z informacja o parameirach wykonywanego X
badania minimum: kat lampy, SID, filtr, kolimacja, nazwa badania, komery AEC.
21 jAutomatyczny obrét infermacji na wyswietlaczu przy zmianie kata lampy 0 i +/-80 stopni X
22 iFunkeja wyswistlania danych pacjenta utatwiajaca identyfikacje na ekranie LCD przy lampie X
23 {Kolimator z automatycznag i reczna kelimacya. X
24 |Ustawienie automatycznej kolimacii zgodnie z wybranym programem anatomicznym X
25 Uchwyt (raczka) lampy pozwalajacy na zwoinisnie min. 3 hamuicow zawieszenia suflowego X
jednoczesnie (min. zwolnienie hamulcow ruchow: x, v | gora - déh
26 |Kelimator ze Zrédlem swiata LED X
[Lampa RTG i kolimator X
27 1Qgniska lampy. male/duze € 0,6/1,3 mm X
28 |Pojemnosé ciepina anody 2 300 kMU X
28 |Pojemnosc clepina kolpaka > 2000 kHU X
30 |Predko$¢ wirowania anody 2 8000 obr/min X
31 |Szybkos¢ chiodzenia anody > 30 kHU/min, X
32 |Moc ogniska malego 2 30 kw, X
33 |Moc ogniska duzego 2 100kW X
34 |Zabezpieczenie przeciazeniows lampy minimum 2 stopniowe (sprzgfowe i programowe) X
35 [Filtracja wiasna lampy { kolimatora (suma) =z 2,5 mm Al X
25 Dodatkowa filtracja dobierana automatycznie (2 mozliwosécia reczng} zmiany) zgodnie z programem X
badania; min. 2 fittry w tym Jeden 1mm Al + 0,2 mm Cu
a7 Miernik wartosci DAP przypisujacy wartosc dawki do obrazu lub automatyczna kalkulacja dawki %
Infarmacja o dawce zawarta w cbrazach DICOM.
Bezprzewodowe detektory cyfrowe przenosne do zdjed ,,wolnych” X
Detektor przencény bezprzewcdowy typu 24x30 w technotogii Csl umezliwiajacy wykonanie badania
pacjenia na blacie stohs RTG oraz do roznerodnych projekcji poza obszarem stolu RTG np. na dla
pacjentow na wozkach transportowych. Detekior o parametrach: - Aktywne pole obrazowania = 22 x 28
cm: - Kiasa odpornosci detektora wraz z akumulatorem min. 1P43; - Maksymalna waga pacienta do zdjed,
38 |w kiorych detekior jest abcigzony na calej powierzchni (np. klatka piersiowa na 16zku) 2 300 kg, - X

Rozdzielczost deteklora wyrazona liczba pikseli (min) 2 2,8 Mpiksela, - Rozmiar pikselas 148 pm; -
Wyjmowany akumulator bez uzycia narzedzi; w zestawie z detektorem min. 2 akumulatory;- Waga
detektora z zainstalowanym akumulatorem £ 1,7 kg, podad, - Zewnetrzna ladowarka akumulatorow
umozliwiajaca jednoczesne fadowanie min. 2 akumulatoréw;




Automatyczna funkcja wirtualne) kratii przeciwrozproszeniowe] dia wszystkich obszardw anatomicznych
w projekeii AP i LAT. czyii zestaw aigorytmdw modelujacych promieniowanie rozproszone w celu

40  |subirakcji promigniowania rozproszonedgo £ obrazu X
Parametry ekspozycii dig zdjgeia z wirtuaing kratka jak dla zdjgeia bez kratki. lub 2 kratki
przeciwrozproszeniowe fizyczne (pionowa | pozioma)
41 [Uchwyl do detekiora typu 35x43 do zdjec wiazka pozioma pacjentow na idzkach i slole rig X
49 Osiona dgtektnra typu 35x43 do zdjed w obcigzeniu np stopy na stojace dostosowana do pacjenidw o X
wadze min. 200kg
43 |Detektory w pelni kompatybiine z konsola aparatu mobilnego X
Detektor cyfrowy w statywie 1 sztuka i w stole 1 sztuka {w sumie 2 sztuki) X
44 Detektor cyfrowy Cs!. wbudowany (bez akumulatordw. na stale podiaczony kahlowo do zasilania i X
przesyiu danych obrazowych}
45 {DQEdla 1 ip/mm 2 50%, X
46 [Minimalny rozmiar aktywny detekiora 42 x 42,5 cm X
47 {Rozdzielczosc detektora wyrazona liczba pikseli (min) 2 8,0 Mpx | X
48 {Rozmiar piksela £ 148 pm X
49 {Glebokosc akwizycji = 16 bit X
50 |DQE dia 1.0 Ip/mm 2 50 % X
51 |Rozdzielczose obrazowa minimum 23,4 Lp/mm X
52 {Czas do pojawienia sig obrazu na konsoli £ 5s X
5tot pacjenta X
53 | Stét z zmotoryzowanym ruchem goéra - ddf oraz plywajacym blatem X
54 |Detekior whudowany lub przenoény X
55 |Zmotoryzowany ruch detektora w poziomie min. +/- 22cm X
55 Elektroqiczne zabezpieczenie wylaczajace ruch w dél w przypadku napotkania przeszkody {pacjent. X
krzesio itp.)
57 |Minimaina odlegloss blaiu od podlogi = 51,5 em A
58 [Zmotoryzowany zakres ruchu pionowego = 40 cm X
59  [Maksymaina wysokosé blatu od podiogi 2 90 cm X
B0 |Wymagane pokrycie pacjenta (bez przemigszczania pacjenta wzgledem blatu} min, 186 ¢m X
&1 Maksymalne obcigzenie stotu {ciezar pacjenta na §rodky stotu) z zachowaniem wszystkich ruchow stolu i X
blatu bez dodatkowych cbostrzen 2300 kg
62 |Ekwiwalent Al Piyly pacjenta przy 100kV < 1.2 mm Al X
63 |Diugosc piyty pacjenta 2 240 cm X
64 |Szerokost plyty pacienta 2 75 cm X
65 |Przesuw wzdluzny blatu 2 96 cm X
66 |Przesuw poprzeczny blatu = 25 cm, X
67 |Nadazanie lampy za zmiana wysokosci stolu X
688 |Przyoisk nozne do sterowariua ruchem stofu X
69 |Wyjmowana bez uzycia narzedzi Kratka przeciwrozproszeniowa X
70 |Kratka przeciwrozproszeniowa — oscylacyjna (ruchoma w trakcie ekspozycji) X
71 |Zmotoryzowany przesuw szuflady detekiora w poziomie. X
72 |Automatyczne zdjecia kosci dlugich w zakresie min. 80cm realizowane przez zmiang kata lampy rtg X
Statyw kostno-plucny X
73 |Statyw kostno-plucny z wbudowanym detekiorem X
74 |Minimalna odleglos¢ srodka detekfora od podiogi dla promienia poziomego s 30 cm X
75 |Maksymalna ccleglosc srodka detektora od podlogi dia promienia poziomego 2 172 cm X
76 |Zakres ruchu pionowege min. 150 om X
77 |Zmotoryzowane pochylanie delektora od +90stopni do -20 stopni X
78 |Zmotoryzowany | reczny przesuw detsktora w piorie X
79 |Mozliwosc wykonywania zdjed wiazka - promieniem skosnym X
80 |Wyjmowana bez uzycia narzadzi kratka przeciwrozproszeniowa X
81 |Kratka przeciwrozproszeniowa — oscylacyjna (ruchoma w trakeie ekspozyci) X
82 !Kratka lub kratk: przeciwrozproszeniows zapewniajace zakres pracy SI1D min. 110-180cm X
83 Zintegrowany z modulem dete_ktora w ;tatywig schowek do przech_owywani; 2 kra_tek p'mleciw X
rozproszeniowych w momencig, gdy nie sg uzywane do ekspozycji lub rozwigzanie nascienne
84 |Automatyka AEC min. 3 komorowa X
a5 Uchwyt_go'rny do pozycjonowania pacjenta w trakcie wykonywania zdjec klatki piersiowe] w projekcji X
bocznej
85 |[Wspdlczynnik pochtaniania blatu stojaka przy 100 kV < 0,65mm Al X
a7 Automatyczne obra:z_owanie diugich koécurnja stqjqco bez ruchu lampy gora - dot (}vy{acznie obrot lampy). X
Maksymaina dhugosé obrazowania dla zdjeé kosci diugich min, 120 em 2 3 obrazdw
88 Dedykowe_my padest do zdjec kosci diugich z linijka clowiowa i podparciami pacjenta o regulowanej ¥
wysokosci
Konsola technika X
Konsola operatora zapewniajaca peine sterowanie generatorem i obrobke obrazu. (NIE dopuszcza sig
rozwigzan typu retrofit czyli tzw. ucyfrowlen za pomoca niezaleznego medulu detektora z dedykowanym
88 [oprogramowaniem obrazowym innege producenta niz producent oferowanege aparatu) Aparat RTG ma X
posiadac oryginalna dedykowana stacje operatora bedaca réwniez konsolg generatora z
cprogramowaniem obrazowym producenta aparatu.
9 Dotykowy monitor LCD, 221,0", {asnesé: min: 400cd/m2. kontrast minimum: 700:1, monitor kalibrowany =z X

krzywa DICOM




91 |Konsola na bazie sytemu Windows 10 lub nowszego %
92 |Pamiec obrazdéw w pelnej rozdzielczosci = 10 000 obrazéw X
93 |Interfejs uzytkownika i pomoc kontekstowa w jezyku angielskim X
94 |Wyswietlanie podgladu obrazu z kamery zainstalowanej w kolimatorze lampy X
Wskaznik prawidtowe] dawki detektora dla badania oraz réznicy wzgledem oczekiwang | uzyskanag dawksg
95 (Target and Deviation Index) w celu utatwienia operatorowi oceny poprawnosci wykonanege badania X
(prosta wizualizacja poprawnosci dawki ekspozycji za pomoca ikony o 3 réznych barwach w zaleznosci
od poprawnosci dawki)
96 |Sterowanie blendami kolimatora za pomoca pilota lub za pomoca ekranu dotykowego X
97 |Czas wyswietlenia na monitorze obrazu nieprzetworzonego od zakonczenia akwizycji <5 s X
98 |Regulacja jasnosci i kontrastu obrazow, wstawianie oznaczen stron | dowolnych tekstow X
Programy anatomiczne z mozliwoscig edycji nazw i mozliwosciag tworzenia nowych programow przez
99 : ] X
uzytkownika = 1000
100 Wspétpraca ze standardem DICOM 3.0 z obstugg protokotow: Worklist Manager (WLM), Storage. MPPS %
DICOM Storage Commitment, Q/R Radiography, DICOM Dose SR format
101 |Analiza zdje¢ odrzuconych z mozliwoscig tworzenia raportéw i ich eksportowania na dysk usb X
Zdalna diagnostyka i usuwanie czesci usterek bez koniecznosci wizyt serwisu w migjscu instalacji
102 X
aparatu rtg do 24 godz. od zgloszenia.
103 |Oprogramowanie pediatryczne z podziatem na min. 4 grupy wiekowe lub wagowe X
104 Automatyczne wybieranie badar na podstawie procedury serwera listy roboczej i mozliwosé samodzielngj X
edycji powiazan przez uzytkownika
Inne wymagania b 4
105 |Wykonanie wymaganych testow odbiorczych (akceptacyjnych) i specjalistycznych X
108 |Podtgczenie aparatu do systemu PACS i RIS Zamawiajgcego X
Dodatkowe parametry techniczne
Nie - 0 pkt.,
1 Interfejs uzytkownika, pomoc kontekstowa, komunikaty, btedy, programy anatomiczne w jezyku polskim Tak —
5,00 pkt.
=150
kHU/min —
2 |Szybkosé¢ chiodzenia anody [kHU/min] 5'2?590“
kHU/min - 0
pkt
Nie - 0 pkt.,
3 |Kratka przeciwrozproszeniowa — oscylacyjna (ruchoma w trakcie ekspozycji) Tak —
5,00 pkt.
z 5 komor —
4 |Automatyka AEC (statyw kostno-plucny) & %igrﬁ?r o
Opkt
Nie - 0 pkt.,
5 |Detektor cyfrowy Csl w stole pacjenta 35x43 cm Tak —
10,00 pkt.
5 Funkcja wyséwietlania podgladu obrazu z kamery zainstalowane] w kolimatorze na ekranie konsoli Nig:<0 ."F:L‘_
operatora 10,00 pkt
7 Wykonywanie badan przy uzyciu dwéch ognisk lampy jednoczesnie w programowalne] proporcji mocy w Nigt~ D.‘F;L"_
przypadku badan pacjentéw dorostych 20,00 pkt.
RAZEM| 0-60,00pkt

(Data; kwalifikowany podpis elektroniczny)







