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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (ST) sg
wymagania dotyczgce ustawienia wiat na przystankach autobusowych w ramach przebudowy
drogi gminnej w miejscowosci Kobelniki.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy ustawieniu
wiat na zatokach autobusowych i obejmuja:
a) montaz i ustawienie nowej wiaty o konstrukcji z profili stalowych na fundamentach z
gotowych prefabrykatéw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne"

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét na wedlug zasad niniejszej
Specyfikacji sa:

2.1. Wiaty autobusowe
Wiaty autobusowe o wymiarach = 3,0x1,5 m.
- konstrukcja wiaty z profili stalowych o przekroju prostokgtnym ocynkowana i lakierowana
proszkowo,
- dach pokryty poliweglanem komorowym przyciemnianym,
- &ciany (tylne i boczne) wypetnione szktem hartowanym o gr. 6 mm,
- siedlisko z listew drewnianych.

2.2. Fundament
Gotowe prefabrykaty fundamentowe z elementami montazowymi dla ustawienia wiat.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do ustawiania wiat przystankowych powinien dysponowac
nastepujgcym sprzetem:
- zuraw na podwoziu samochodowym,
- sprzet do montazu modutéw zalecany przez producenta.

4. TRANSPORT

Moduty wiat autobusowych przewozone bedg srodkami transportu zapewniajgcymi
nieuszkodzenie elementow wiaty.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania
ogélne".

5.2. Zakres wykonywanych robét

Nowe wiaty na =zatokach autobusowych ustawione bedg jak w Dokumentacji
Projektowej. Rodzaj wiat Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru po uzgodnieniu z
witadzami lokalnymi. Wiaty mocowane bedg do fundamentéw betonowych prefabrykowanych
wkopanych w grunt z elementami naziemnymi umozliwiajgcymi przymocowanie wiaty (do
zakupu jako komplet z wiatg).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli jakosci robot podlegaja:
- jakosé¢ uzytych materiatow,
- zgodno$¢ wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektowg oraz z poleceniami Inspektora
Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robdt jest 1 szt. (sztuka) ustawionego kompletu wiaty autobusowej
wraz z fundamentami.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,
- zakup i transport materiatow niezbednych do wykonania robét wraz z roztadunkiem,
- wykonanie fundamentéw,
- montaz wiat,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan,
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykly

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. W sprawie szczegoétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach poz. 2181 Dziennik Ustaw Nr 220 z
dnia 23 grudnia 2003 r. Zatgcznik 3 i 4.
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