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SST-E-02.02.00 INSTALACIE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE

CPV 45310000-3

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania dotyczace przebudowy istniejgcego zespotu
pordowego znajdujgcego sie na | p. w budynku 1B szpitala ,,Pro-Medica” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu budowe instalacji
elektrycznej oraz teletechnicznej w wymienionych obiektach zgodnie z punktem 1.1.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robot.
- Montaz instalacji rozdzielczej
- Montaz tablic rozdzielczych.
- Instalacja elektryczna.
- Instalacja wyréwnawcza.
- Badania i pomiary elektryczne.

1.4. Okreslenia podstawowe
Rozdzielnica — jest to element instalacji elektrycznej wystepujacy w przypadku, gdy z jednego ztgcza zasilana jest
wiecej niz jedna linia zasilajgcg. W rozdzielnicy usytuowane sg zabezpieczenia poszczegdlnych linii zasilajacych.
Wewnetrzna linia zasilajaca (WLZ) — jest to obwdd zasilajacy tablice rozdzielcze (rozdzielnice), z ktérych zasilane sg
instalacje odbiorcze.
Obwadd rozdzielczy - jest to obwdd zasilajgcy tablice rozdzielcze. W obiektach budowlanych role obwodéw
rozdzielczych petnig wewnetrzne linie zasilajgce (WLZ).
Obwadd odbiorczy (obwdd koncowy) — jest to obwdd, do ktdrego przytagczone sg bezposrednio odbiorniki energii
elektrycznej lub gniazda wtyczkowe. Gtéwnymi elementami obwodu instalacji elektrycznej sg przewody ( tory
pradowe) umozliwiajgce przesytanie energii elektrycznej, faczniki umozliwiajagce zataczanie i wylaczanie oraz
zabezpieczenia chronigce elementy obwodu przed skutkami zaktdcen.
Kable — wyroby sktadajgce sie z jednej lub wiekszej liczby zyt izolowanych, zaopatrzone w powtoke oraz ewentualnie
— w zaleznosci od warunkéw uktadania i eksploatacji w ostone i pancerz. Kable przystosowane sg do ukfadania
bezposrednio w ziemi, wodzie lub kanatach podziemnych, albo tez do zawieszenia w powietrzu.
Przewody — wyroby sktadajgce sie z jednego lub kilku skreconych drutéw albo jednej wiekszej liczby zyt izolowanych
bez powtoki, lub w zaleznosci od warunkow, w ktérych majg byc¢ zastosowane — zaopatrzone w powtoke
niemetalowa.
Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku pojawienia sie
na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.
Bezpieczniki topikowe — zabezpieczajg przed przetezeniami, przede wszystkim przed skutkami zwaré. Na dziatanie,
parametry i jakos¢ bezpiecznika wptywajg wszystkie jego czesci sktadowe, ale decydujgcy wptyw maja: topik, gasiwo,
i korpus wktadki.
Osprzet instalacyjny — stuzy do mocowania, tgczenia i ochrony przewoddéw. Wybor rodzaju osprzetu zalezy od
zastosowanego w danej instalacji sposobu uktadania przewodoéw lub kabli.
Rury instalacyjne sztywne — chronig przewody instalowane po wierzchu w suchych pomieszczeniach. taczenie rur
odbywa sie przez wsuniecie ich do odpowiednich ztgczek.
Rury winidurowe gietkie — (karbowane) chronig przewody instalowane pod tynkiem lub wewnatrz $cian o
konstrukcji lekkiej ( karton-gips). Mogg by¢ rowniez zatapiane w betonie. Rury te sg wykonane ze zmiekczonego
winiduru. Montaz odbywa sie bez ztgczek, bowiem rury tnie sie na odcinki wystarczajgce do potfaczenia sgsiednich
puszek i innego osprzetu.
Przybory instalacyjne — stuzg do przytaczania odbiornikdw elektrycznych i sterowania nimi oraz zabezpieczania
obwododw w instalacjach elektrycznych.
Gniazda elektryczne — taczniki wtyczkowe — stuzg do przytaczania do instalacji elektrycznej odbiornikéw i urzadzen
elektrycznych w postaci sprzetu komputerowego.
Osprzet instalacyjny — stuzy do mocowania, tgczenia oraz ochrony przed czynnikami mechanicznymi kabli
i przewodow.
Listwy instalacyjne — Sg wykonane z tworzyw sztucznych i stuzg do uktadania przewoddw. Zaleta stosowania to
wymienialnos¢ instalacji.
Perforowane korytka instalacyjne z blachy perforowanej - Korytka metalowe i listwy instalacyjne powinny spetniaé
wymagania normy PN-E-05100-1 i pr. PN-E-05100-2.



taczniki wtyczkowe — gniazda elektryczne — Gniazda powinny spetnia¢ norme PN-IEC 884-1+A 1996, PNE —
93201:1997. Gniazda muszg by¢ dopuszczone do stosowania na rynku polskim.

Wytaczniki nadpradowe instalacyjne — Wytaczniki budowane s3 jako jedno-, dwu-, tréj- oraz czterobiegunowe.
Stosowac wytgczniki zgodne z normg PN-90/E93002, EN 60898.

Roztaczniki bezpiecznikowe — sg konstrukcjami dwucztonowymi i sktadajg sie z dwéch zasadniczych elementow:

- podstawy, w ktérej umieszczone sg m.in. zaciski przytgczeniowe, styki wtykowe wktadek bezpiecznikowych oraz
styki gtdwne nieruchome roztgczne wraz z komorami gaszeniowymi;

- ruchomej pokrywy (czesto odejmowalnej od podstawy), na ktérej sa zamocowane wktadki bezpiecznikowe wraz z
stykami ruchomymi roztgcznymi, a takze mechanizm napedowy z dzwignig reczna.

Wytaczniki gtéwne — Stosowac wytaczniki spetniajagce norme EN60947-2.

Ograniczniki przepiec - Zastosowane urzadzenia powinny spetniac nastepujace normy:
PN-EN 62305-3:20009.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Kierownik robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢é z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

1.5. Nazwy i kody: grup robot, klas i kategorii robé6t

- Montaz obwoddw oraz tablic rozdzielczych kod CPV 45315700-5.

- Instalacja elektryczna kod CPV 45315700-5, kod CPV 45311100-1 i kod CPV 45315100-9.
- Instalacja wyréwnawcza kod CPV 4531000-0.

- Badania i pomiary elektryczne kod CPV 4531000-0.

2. MATERIALY

Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajgce aprobaty techniczne wydane
przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inzyniera
Budowlanego

2.1. Instalacje

Do budowy instalacji elektrycznej stosuje sie nastepujgce materiaty podstawowe :
- kable miedziane typu YKY,

- kable ognioodporne miedziane typu NKGs,NHXH

- przewody kabelkowe miedziane typu N2XH,

- przewody ognioodporne miedziane typu HDGs,

- przewody ognioodporne miedziane typu NHXH

- przewody jednozytowe miedziane typu LgY,

- osprzet elektryczny —taczniki, przyciski, gniazda,

- osprzet elektryczny do prefabrykacji tablic i rozdzielnic,
- oprawy oswietlenia podstawowego,

- oprawy oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego

- bednarke stalowg ocynkowana.

2.2. Aparatura

Dopuszcza sie zastosowanie aparatury réznych firm pod warunkiem zachowania parametrow technicznych i
jakos$ciowych.
Wyszczegdlnienie wszystkich zastosowanych aparatéw w zestawieniach materiatow.

2.3. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot, Kierownik robot przedstawi szczegétowe informacje dotyczgce zamawiania tych materiatow i odpowiednie
Swiadectwa badan. Inspektor maze dopuscié tylko te materiaty, ktére posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczeristwa okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

— deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla
ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3 certyfikacjg okreslong, ktére spetniajg wymogi ST.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badZ ztozone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.



2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt , byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosci do robét i byty dostepne do kontroli
Inzyniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustaler w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Wykonawca dostarczy dla Inzyniera kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych roboét i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac
prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w
terminie przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wtasny koszt wszelkie —zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowg, wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot
lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzyniera uwzgledni wyniki badarn materiatéw i robét, rozrzuty normalne wystepujace przy
produkcji i przy badaniu materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajgce na rozwazng kwestie.
Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1. Wymagania ogdlne i szczegétowe dotyczgce projektowanych instalacji elektrycznych wnetrzowych
5.1.1.Wstep
Bez wzgledu na rodzaj inst. i sposdb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace roboty podstawowe:
- trasowanie,
- montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow,
- przejscia przez Sciany i stropy,
- montaz sprzetu i osprzetu,
- utozenie wewnetrznych linii zasilajgcych,
- utozenie przewoddw zasilajacych,
- taczenie przewodéw,
- podejscia do odbiornikéw,
- przytaczanie odbiornikow,
- montaz roztgcznikdw bezpiecznikowych,
- montaz wyfacznikow gtéwnych,
- montaz wyposazenia tablic i szaf kablowych;
- montaz ochrony przepieciowej,
- montaz zabezpieczen réznicowoprgdowych,
- montaz zabezpieczen nadpradowych,
- montaz gniazd elektrycznych i zasilajgcych,
- montaz puszek odgateznych,
- prace kontrolno odbiorcze,
- ochrona przed porazeniem,
- ochrona antykorozyjna.



5.1.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Trasa instalacji musi przebiegaé¢ w liniach
poziomych i pionowych.

5.1.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

1. Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj
instalacji powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdb trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w
jakich dana instalacja bedzie pracowac oraz sam rodzaj instalacji.

2. Przy uktadaniu przewoddw na uchwytach:

- odlegtosci miedzy uchwytami dla przewoddéw kabelkowych nie powinny by¢ wieksze niz 0,5 m,

- rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie, aby odlegtosci miedzy nimi ze wzgledow estetycznych byty jednakowe,
uchwyty miedzy innymi znajdowatysie w poblizu sprzetu i osprzetu, do ktorego dany przewdd jest wprowadzany
oraz aby zwisy przewoddw miedzy uchwytami nie byty widoczne.

3. Przy uktadaniu przewoddw na specjalnie utworzonych podfozach:

- na przygotowanej trasie nalezy mocowac do konstrukcji budowlanych podtoza specjalne (korytka, wsporniki itp.);
mocowanie to wykonuje sie zgodnie z projektem i odpowiednimi instrukcjami,

- po sprawdzeniu jakosci mocowan oraz ich zgodnosci z projektem i instruk cjami montazu

- na podtozach tych nalezy uktada¢ przewody kabelkowe; w zaleznosci od wymagan okreslonych w projekcie,
rodzaju przewodow kabelkowych oraz kierunku trasy (poziomego, pionowego) mogg one by¢ uktadane "luzem" lub
mocowane.

5.1.4. Przejscia przez $ciany i stropy

1. Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany stropy itp. musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami.

2. Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywac w przepustach rurowych.

3. Obwody instalacji elektrycznych przechodzacych przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowac rury
stalowe, z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka itp.

4. Wprzypadku stosowania specjalnie utworzonych podtozy (korytka, drabinki) przejscia te muszg by¢ dostosowane
do wymiaréw podtozy. Zaleca sie, aby w takich przypadkach otwory do przejs¢ byty wykonywane przy robotach
budowlanych. Do podtozy tych mozna mocowac sprzet i osprzet, zawsze jednak zgodnie z pkt. 5.2.5.

5. Przejscia przez Sciany ognioodporne muszg by¢ zabezpieczone za pomocg certyfikowanyc zapraw o odpornosci
ogniowej nie mniejszej niz Sciana do ktdrej s stosowane.

5.1.5. Montaz sprzetu i osprzetu

1. Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podtoza w sposéb trwaty zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego
osadzenie.

2. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrecane do podtoza za pomoca kotkow i
$rub rozporowych.

5.1.6. taczenie przewodow

1. W instalacjach elektr. wnetrzowych taczenia przewoddw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i
w odbiornikach.

2. W przypadku gdy odbiorniki elektr. majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, sposéb przytaczenia
nalezy uzgodni¢ z projektantem.

3. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

4, Do danego zacisku nalezy przytaczyé przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

5. W przypadku zastosowania zaciskdw, do ktérych przewody sg przytgczane za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a
nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podkfadki metalowe, zabezpieczone przed korozjg w
sposOb umozliwiajgcy przeptyw pradu.

6.Dtugos¢ odizolowanej zyty powinna zapewniac prawidtowe przytgczenie.

7. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

5.1.7. Podejscia do odbiornikow
1. Podejscia instalacji elektr. do odbiornikéw nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w
sposob estetyczny.



2. Podejscia od przewodéw utozonych w podtodze nalezy wykonywaé w rurach stalowych, zamocowanych pod
powierzchnig podtogi. Rury muszg spetnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatos$ciowe i byé wyprowadzone ponad
podtoge do wysokosci koniecznej dla danego odbiornika.

3. Podejscia zwieszakowe stosowac dla odbiornikow zasilanych od géry. Podejscia zwieszakowe nalezy wykonac jako
sztywne lub elastyczne, w zaleznosci od warunkow technologicznych.

4. Do odbiornikéw zamocowanych na Scianach podejscia nalezy wykona¢ przewodami utozonymi na tych Scianach.

5.1.8. Instalowanie pojedynczych aparatéw i odbiornikéw.

1. Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie.

a) aparaty i odbiorniki nalezy mocowac zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji montazowej wytwdércy;

b) oprécz wymagan z pkt. a nalezy przestrzegac¢ nastepujgcych warunkow:

- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy jg uprzednio umocowac zgodnie z projektem,

- odbiornik lub aparat nalezy mocowac srubami lub wkretami do kotkéw rozporowych

- $ruby nalezy umieszczaé we wszystkich otworach maszyny lub aparatu stuzgcych do mocowania,

- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekraczaé 52 jezeli instrukcja wytwoércy nie
podaje inaczej,

- 08 napedu recznego aparatu powinna znajdowa¢ sie na wysokosci umozliwiajagcej wygodne i bezpieczne
przestawienie napedu z poziomu obstugi; zaleca sie aby kraficowe potozenia napedu znajdowaty sie na wysokosci
od0,5do1,5m,

- jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezposrednio na podtozu, warstwa wykonczeniowa
nie zostata potozona, nalezy w otwory stuzgce do umieszczania kotew wtozy¢ kotki wystajgce o kilka centymetrow
ponad przewidywany poziom warstwy wykonczeniowej, a urzadzenia mocowaé po stwardnieniu warstwy
wykoniczeniowej i wyjeciu kotkdw.

2. Wprowadzanie przewoddw do odbiornikdw i aparatow statych:

- zewnetrzne warstwy ochronne przytaczonych przewodéw wolno usuwac tylko z tych czesci przewodu, ktére po
potaczeniu beda niedostepne,

- w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub  odbiornik jest wyposazony w
dtawik, nalezy uszczelni¢ przewdd jak dla instalacjiw wykonaniu szczelnym,

- przewody odbiornikéw statych nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewdd ochronny powinien mie¢ wiekszy
nadmiar dtugosci niz przewody robocze.

3. taczniki nalezy mocowac zgodnie z projektem.

4. taczniki nalezy montowaé na wysokosci umozliwiajgcej:

- bezpieczne sterowanie napedem recznym, bezpieczny dostep do aparatu,

- obserwacje oraz obstuge elementdw sygnalizujgcych stan tacznika, jezeli to jest wymagane.

5. Przytaczanie do zaciskdw tacznika (przetacznika, sterownika) nalezy wykonac zgodnie ze schematem potgczen.

W tgcznikach jednoprzerwowych przewody zasilajgce nalezy przytgczy¢ od strony zaciskdw nieruchomych.

6. taczniki krzywkowe :

- potozenie diwigni tacznika nalezy wyregulowa¢ w ten sposdb, aby taczyt on obwdd elektryczny zgodnie
z programem,

- rolka dzwigni powinna obracac sie swobodnie; w razie potrzeby nalezy pokry¢ ja smarem,

- przy montazu wytgcznika nalezy zatozy¢ uszczelki i dokreci¢ pokrywe obudowy.

5.1.9. Instalowanie opraw oswietleniowych
Oprawy oswietlenia wewnetrznego instalowac zgodnie z rozmieszczeniem na podstawie obliczen technicznych i o
parametrach poszczegdlnych typdw opraw nie gorszych niz przyjeto w projekcie.

5.1.10. Przytaczanie odbiornikéw

1. Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie
musi byé wykonane w sposdb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed
ostabieniem sity docisku i korozja.

2. Przytagczenia sztywne wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz
przewodami kabelkowymi. Wykona¢ je dla odbiornikéw statych, przymocowanych do podtoza i nie ulegajgcych
zadnym przesunieciom.

3. Przewody wychodzgce z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami izolacji np.przez
zatozenie tulejek izolacyjnych.

4. W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzane do odbiorniow muszg by¢
chronione.

5. Zyta przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na diugosci niezbednej do prawidtowego potaczenia z
zaciskiem. Nie nalezy pozostawia¢ nadmiaru dtugosci gotej zyty przed lub za zaciskiem.

6. Dtugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przytaczenie ich do dowolnego
zacisku.



7.Konce zyt przewoddéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych, nalezy izolowa¢ i unieruchomié.

8. Na zyty nalezy zatozy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego; na oznacznikach umiesci¢ symbole zyt
zgodnie ze schematem. Oznaczniki naktadaé¢ na lekki wcisk, aby nie mogty zsung¢ sie lub spas¢ pod wiasnym
ciezarem.

5.1.11.0chrona przeciwporazeniowa

1. Przewody instalacji ochronnej i uziemiajace przytaczone do statych urzadzen elektrycznych lub nieruchomych

przedmiotdw metalowych nalezy uktada¢ w sposéb staty.

Uktadanie i faczenie izolowanych przewoddéw wielozytowych, w ktérych jedna z 2yt spetnia funkcje przewodu

ochronnego, nalezy wykona¢ wg wymagan podanych w pkt. 1.6. a ponadto

a) potaczenia srubowe nalezy wykona¢ srubami o Srednicy co najmniej 10 mm ze stali odpornej na korozje lub
odpowiednio przed nig zabezpieczonych,

b) potgczenia sSrubowe nalezy wykonac w taki sposdb, aby ponad nakretke wystawaty co najmniej dwa zwoje gwintu
sruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokrecic¢ i zabezpieczy¢ podktadka sprezystg przed samoczynnym
rozluznianiem,

c) powierzchnie stykowe potaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i pokryé wazeling bezkwasowa.

3. Zaciski ochronne nalezy wykonac nastepujaco:

a) zacisk ochronny powinien by¢ na state przymocowany do chronionych urzadzen i maszyn elektr. badz innych
przedmiotow objetych dodatkowg ochrong przeciwporazeniows,

b) zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz rézni¢ sie barwg kontrastujgcg z barwg urzadzenia, do
ktérego jest przymocowany,

c) zaciski ochronne powinny spetnia¢ wymagania podane w pkt. 2.

4. Oznakowania barwne nalezy wykonywac wg "PN - 81/E - 05023 Urzadzenia

elektroenergetyczne. Oznaczenie barwami przewoddw gotych oraz izolacji zyt ochronnych i zerowych w przewodach

i kablach." w nastepujgcy sposdb:

a) przewdd neutralny— oznakowac barwg jasnoniebieska,

b) przewody ochronne - oznakowa¢ kombinacjg barwy zielonej i z6ttej. Oznakowanie to realizowac przez naniesienie

przylegajacych do siebie zielonozéttych paskdéw o szerokosci od 15 do 100 mm kazdy. lzolacja zyt powinna by¢

zabarwiona tak, aby na koncach przewodu na dtugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co najmniej 30%, lecz nie
wiecej niz 70%powierzchni, a druga pokrywata pozostata czes¢ powierzchni przewodu,

c) kombinacja barw zielonej i z6ttej nie moze by¢ stosowana do innych celédw poza wyrdznianiem przewodu

petnigcego funkcje przewodu ochronnego,

d) dopuszcza sie stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemoznosci zabarwienia przewodow.

5. Montaz urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

a) Wszystkie state urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporaze-niowej nalezy umocowac i przytaczyé na

state. Aparaty dodatkowe] ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowac za pomocg Srub lub wkretéw do tablic

rozdzielczych lub ptyt montazowych.

b) Przytaczenia przewoddw ochronnych i roboczych do wtasciwych obwoddéw aparatow dodatkowej ochrony

przeciwporazeniowej nalezy wykonaé wyfacznie poprzez zaciski tagczeniowe tych aparatéw.

c) Przewody ochronne w sieci, w ktdrej zastosowano wylfaczniki przeciwporazeniowe réznicowo-pradowe, nalezy

izolowac jak przewody robcze. Przewoddw roboczych nie wolno uziemia¢ za wytgcznikiem ani taczyé z przewodem

ochronnym za lub przed wytgcznikiem.

d) Gniazda wtyczkowe instalacji na napiecie obnizone ochronne powinny sie rézni¢ od gniazd wtyczkowych na nie

obnizone napiecie robocze tak, aby wtyczki przyrzgdéw ruchomych na napiecie obnizone nie pasowaty do gniazd na

napiecie nie obnizone.

6. Préby montazowe

a) Po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna byé przeprowadzona préba

montazowa, tj.:

- ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej wraz z urzadzeniami i aparatami

wchodzacymi w jej skfad,

- pomiary rezystancji uziemien,

b) Na podstawie ogledzin wykonanej instalacji dodatkowe] ochrony przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢, czy

zostata ona wykonana zgodnie z dokumentacjg techniczng i niniejszymi wymaganiami. W szczegdlnosci nalezy

sprawdzic :

- prawidtowos$¢ potgczen i przebiegu tras przewoddw ochronnych,

- rodzaje i wymiary poprzeczne przewodow ochronnych oraz jakos¢ wykonanych potaczen i przytgczen,

- oznakowanie barwne przewoddéw ochronnych,

- prawidtowo$¢ umocowan urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej oraz ich potgczen z

instalacja.



5.1.12. Montaz rozdzielnic.
Montaz rozdzielnic wykonac zgodnie z projektem

5.1.13.Préby montazowe

1.Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robdét wraz z
dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw (prac regulacyjno - pomiarowych ) i prébnym uruchomieniem ( "bieg
luzem" ) poszczegdlnych przewodoéw, instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres préb montazowych nalezy uzgodnic¢ z
inwestorem.

2. Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczegétowych protokotach lub udokumentowane odpowiednim
wpisem w dzienniku roboét ( budowy ) ; stanowig one m.in. podstawe odbioru robdt oraz podstawe do stwierdzenia
przygotowania do podjecia prac rozruchowych.

3. Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje :

a) pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktory nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od strony zasilania;
pomiaréw nalezy dokonaé induktorem 500 V; rezystancja izolacji mierzona miedzy badang fazg, a pozostatymi
fazami potgczonymi z przewodem neutralnym lub ochronnym nie moze by¢ mniejsza od:

-1MQ dlainstalacji 230V,

-1MQ dlainstalacji 400 V;

b) pomiar rezystancji izolacji odbiornikow; rezystancja izolacji silnikdw, grzejnikdw itp. mierzona induktorem 500 V
nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ;

c) pomiary obwoddw ochrony przeciwporazeniowej oraz sprawdzenie dziatania

4. Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.

5. Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych préobami montazowymi nalezy zatgczy¢
instalacje pod napiecie i sprawdzi¢, czy:

- punkty Swietlne sg zataczane zgodnie z zatozonym programem,

- w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg doktadnie dotgczone do wtasciwych zaciskow,

- silniki obracajg sie we wtasciwym kierunku.

5.1.14. Koordynacja robét elektrycznych z innyni robotami

1. Koordynacja robét budowlano - montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonywana we wszystkich
fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skonczywszy na rozruchu i przekazaniu do
eksploatacji. Koordynacja nalezy objac¢ réwniez projekty organizacji budowy i robét, ogélne harmonogramy budowy
oraz faze realizacji

( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywanie robdt koordynowac biezgco z kierownikiem budowy —przedstawicielem
generalnego wykonawcy i kierownikami robot poszczegélnych rodzajéw.

2. Ogdlny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych
rodzajow robdt lub ich etapéw i powinien byé tak uzgodniony, aby zapewniat prawidtowy przebieg zasadniczych
robot ogdlnobudowlanych, a réwnoczesnie umozliwiat technicznie i ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo roboét
specjalistycznych ( w tym i elektrycznych ).

Ogolny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegétowych harmonogramow roboét
elektrycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac zatozong jakos¢
robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole i jakos¢ materiatéw i zapewnia odpowiedni system kontroli
wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzagdzenia niezbedne do pobierania probek wody
i Sciekdw i badan laboratoryjnych oraz roboét.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.3. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw a wynikami badan jak najszybcie;j.



6.4. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i
badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiaréw robédt:
m. (metr) dla uktadania kabli i uziemienia;
szt. dla wykonanych i odebranych rozdzielnic;
kpl. dla osprzetu elektroinstalacyjnego (taczniki, gniazda, puszki itp.);
szt. dla sprawdzenia i pomiaru obwodu elektrycznego;
kpl (komplet) dla montazu opraw oswietleniowych.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robét zgodnie z Warunkami Ogolnymi Specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena za wykonanie robot objemuje:
- trasowanie,
- montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow,
- przejscia przez Sciany i stropy,
- uktadanie kabli i przewodow,
- zakup dostawa i montaz rozdzielnic,
- zakup, dostawa i montaz sprzetu i osprzetu,
- zakup, dostawa i montaz opraw o$wietleniowych,
- taczenie przewodow,
- podejscia do odbiornikéw,
- przytgczanie odbiornikow,
- ochrona przed porazeniem,
- ochrona antykorozyjna,
- pomiary i testy zgodnie z pkt. 6 ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Projekt wykonawczy opracowany przez mgr inz D. Naruszewicza
2. Przepisy i normy zwigzane
- Dz.U.Nr 75,p02.690.2002 Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.
- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych
charakterystyk, definicje.
- PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdlnych charakterystyk.
- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.
- PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczeristwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.
- PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.
- PN-HD 60364-4-443:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed zaburzeniami napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi. Ochrona
przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi.
- PN-HD 60364-4-444:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochronna przed zaburzeniami napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi (oryg.).
- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkdw ochrony dla zapewnienia bezpieczeristwa. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.
- PN-HD 60364-5-51:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogdlne.
- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.
- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata przewodow.



- PN-IEC 60364-5-53:2000 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

- PN-HD 60364-5-534:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Odtaczanie izolacyjne, taczenie i sterowanie. Urzgdzenia do ochrony przed przepieciami (oryg.).
- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia, przewody ochronne i przewody potgczen ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Inne
wyposazenie. Niskonapieciowe zespoty pragdotworcze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe (oryg.).

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczgce specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne lub natrysk

- PN-EN 12464-1:2004 Swiatto i o$wietlenie. Oéwietlenie miejsc pracy. Miejsca pracy we wnetrzach.

- PN-EN 1838:2005 Zastosowanie oswietlenia. Oswietlenie awaryjne.

- PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego.

- PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa. Zasady ogdlne.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowa. Uszkodzenia fizyczne obiektow i zagrozenie zycia.

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
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SST-E-02.03.00. SYSTEM OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO

CPV 45314300-0

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania dotyczace przebudowy istniejgcego zespotu
pordowego znajdujgcego sie na | p. w budynku 1B szpitala ,,Pro-Medica” w Etku.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty objete niniejszg SST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu budowe systemu
okablowania strukturalnego oraz instalacji zasilania gwarantowanego, zgodnie z projektem technicznym
i wymaganiami montowanego systemu.

2. MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania .

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w dokumentacji techniczne;j.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania ogdlne".

3.2 Sprzet do budowy wydzielonej instalacji teletechnicznej.

Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu gwarantujacego wtasciwg jakosé
robét:

- Wiertarka udarowa

- Miernik skutecznosci izolacji

- Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.

- Miernik do pomiaru czasu i pradu zadziatania wytgcznikéw réznicowo — pradowych.

- Zespot pradotworczy tréjfazowy, przewozny 20kVA.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogolne dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STT "Wymagania
ogdlne".

4.2 Srodki transportu
Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu gwarantujgcego wtasciwg jakosé
robét:

1. Samochdd skrzyniowy dostawczy

2. Samochdd dostawczy,
Przewozone materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie w czasie. Przewozone materiaty i
elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla poszczegdlnych
materiatéw i elementdw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

4.3 Odbiér materiatéw na budowie.

- Materiaty na budowe nalezy dostarczac tgcznie ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego.



- Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta.

- W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci co do jakosci materiatéw nalezy przed ich wbudowaniem
poddac je badaniom okreslonym przez inzyniera (dozér techniczny robét).

- Materiaty nie spetniajgce wymagan nie bedg uzyte.

4.4 Sktadowanie materiatow na budowie.

Materiaty takie jak: mufy, gtowice kablowe, folia powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach
przeznaczonych do tego celu, tj. w zamknietych i suchych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST "Wymagania ogdlne".

5.2 Ogdlne ustalenia dotyczace robot

Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, normami, wymaganiami instalacyjnymi producenta
oraz przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy.

W zakres projektu wchodzi wykonanie linii okablowania strukturalnego skretkg U/FTP kat. 6 do gniazd
komputerowych logicznych

Okablowanie strukturalne nalezy wykona¢ zgodnie z normami: FCD ISO/IEC 11801, EN 55022, EN 50082-1,
EN 55024.

Okablowanie wykona¢ zgodnie z wymaganiami okablowania strukturalnego. Na stanowiskach pracy zakonczy¢
instalacje ekranowymi gniazdami RJ45 kat.6.

Topologia sieci — fizyczna gwiazda.

Sie¢ strukturalna budynku zakoriczona bedzie w szafach krosowych w sitnijejacej szafie w pom. SD-0 na parterze w
budynku 1A,.

Wszystkie zainstalowane urzgdzenia powinny posiadac certyfikat na znak bezpieczenstwa i deklaracje zgodnosci z
PN lub aprobatg techniczng.

Okablowanie logiczne w poszczegdlnych pomieszczeniach utozy¢ w listwach PCV razem z dedykowang instalacjg
elektryczng, oddzielone przegroda oraz p/t.

5.3 Uktadanie przewodow.

Roboty instalacyjne wykonywaé zgodnie z dokumentacjg projektowa..

5.3.3. Gniazda.
Gniazda nalezy instalowaé w punktach eletryczno logicznych (PEL) oraz jako pojedyncze w strefach miedzy
stropem a sufitem podwieszanym , oraz magazynach i korytarzach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne

Wykonawca  powinien  zadba¢, aby jakos¢ materiatdbw, urzadzen i montazu byta zgodna
z Dokumentacjg Projektows, niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inspektora.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem powiadomié
Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi Inspektorowi dwa egzemplarze
Swiadectwa badan z jego wynikami.

6.2 Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien przekazaé Inspektorowi wszystkie Swiadectwa jakosci
i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.

6.3 Badania w czasie wykonywania robét

Trasy przewodowe
Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras z Dokumentacjg Projektows.
W przypadku bruzd nalezy sprawdzié ich przebieg z dokumentacja, jak rowniez ich wymiary: szerokosc i gtebokos¢.



Uktadanie przewodéw
Podczas uktadania przewoddéw i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary:
zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.

Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywaé przy uzyciu przyrzadéw o
napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznac¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyty nie majg
przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu korcach linii s3 oznaczone identycznie.

Préba rezystancji izolacji

Pomiary rezystancji izolacji dla przewoddw zasilajgcych nalezy wykonaé za pomoca megaomomierza o napieciu nie
mniejszym niz 1,0kV dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja izolacji
powinna by¢ nie mniejsza niz 1,00 MQ.

Proba napieciowa izolacji

Prébie napigeciowej izolacji powinny zosta¢ poddane linie kablowe o napieciu znamionowym powyzej 1kV. Prébe
napieciowa nalezy wykona¢ pradem statym.

Prad uptywowy nalezy mierzy¢ oddzielnie dla kazdej z zyt. Wyniki préby napieciowej nalezy uznac¢ za dodatni jezeli:
izolacja kazdej zyty wytrzyma przez 20 min, bez przeskoku i bez objawdw przebicia, napiecie probiercze o wartosci
rownej 0,75 napiecia probierczego kabla wg PN-E-90250 i PN-E-90300,

warto$¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300mA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4 minut
badania, w liniach o dtugosci nie przekraczajgcej 300m dopuszcza sie wartosci uptywu 100maA.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

1m dla uktadanych kanatow instalacyjnych;
1m dla uktadanych przewoddw i kabli;

1szt dla montazu gniazd i wytacznikow;

1 kpl dla wyposazenia szafy kablowej;

1 kpl dla pomiaréw i badan.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr roboét zgodnie z Warunkami Ogdlnymi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej.
Cena obejmuje:

- wytyczenie trasy,

- koszt materiatéw,

- dostarczenie materiatow,

- przygotowanie podtoza pod instalacje przewodoéw,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,

- testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST,

- opracowanie Dokumentacji Powykonawcze;j.

10. PPRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 7 lipca 1994 Prawo Budowlane Dz.U. Nr 89 poz. 414 z pdzniejszymi zmianami.

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych
charakterystyk, definicje.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 439-2:1997 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.



PN-EN 60664-1:2011 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia. Zasady, wymagania

i badania.
PN-88/B-01039 Wymiary obrzezy wnek dla elektroenergetycznych urzadzen rozdzielczych.

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odtagczanie izolacyjne i faczenie
PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony dla zapewnienia bezpieczerstwa. Postanowienia ogdélne. Srodki
ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym



SST-E-02.04.00. SYSTEM SYGNALIZACJI ALARMU POZARU- SAP
SYSTEM ODDYMIANIA

CPV 45312100-8

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania dotyczgce przebudowy istniejgcego zespotu
pordowego znajdujgcego sie na | p. w budynku 1B szpitala ,,Pro-Medica” w Etku.

1.2 Zakres robét objetych SST
Szczegotowa specyfikacja SST obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu budowe systemu
automatycznej sygnalizacji pozaru przewidzianego w budowanym obiekcie.

Niniejsza specyfikacja techniczna SST obejmuje nizej wymienione roboty budowlane:
e Utozenie oprzewodowania petli centrali SSP.

e Montaz i podfaczenie czujek systemowych SSP.

e Potaczenie systemu SAP.

e Wykonanie zasilania systemu SAP.

e  Konfiguracja i uruchomienie systemu SAP.

e  Przeszkolenie personelu obstugi obiektu w zakresie uzytkowania systemu SAP.

1.3 Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét instalacyjnych, uruchomienia i konfiguracja systemu automatycznej sygnalizacji pozaru
w zakresie robot okreslonych w punktach 1.1 1.2. niniejszej specyfikacji SST.

1.4 Wymagania ogdlne dotyczace robot
Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe zwigzane z wykonaniem systemu nalezy wykona¢ w oparciu
o dokumentacje projektowg oraz aktualnie obowigzujace normy i przepisy, a w szczegdlnosci w oparciu o
wytyczne Centrum Naukowo Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie.
Wykonawca, do wykonania przedmiotowego zakresu robdt, powinien zatrudnia¢ personel posiadajacy
certyfikaty instalatora w oferowanej technologii. Pracownicy powinni posiadac¢ certyfikaty zawodowe z zakresu
instalowania systemdw sygnalizacji pozaru, sieci teletechnicznych wewngatrz budynkowych i realizacji robdt
elektrycznych do 1kV.
Przed uruchomieniem automatycznej instalacji sygnalizacji pozaru nalezy wykona¢ niezbedne pomiary
elektryczne.
Podczas prowadzenia robét instalacyjnych nalezy zwrdci¢ uwage na prawidtowa polaryzacje potaczen gniazd na
catej linii dozorowej.

1.5. Przeznaczenie instalacji SAP

Centrale nalezy potaczyc z istniejgcym systemem SAP znajdujgcym sie na terenie obiektu

Zadaniem instalacji systemu SASP jest wykrycie pozaru i zaalarmowanie o nim w celu:

e zagwarantowania bezpieczenstwa uzytkownikdw obiektu przez zapewnienie mozliwosci jego szybkiego i
bezpiecznego opuszczenia,

e ograniczenia zniszczen i uszkodzen budynku i wyposazenia i zwigzanych z nimi strat materialnych przez
skrdcenie czasu miedzy wykryciem pozaru i podjeciem skutecznej akcji ratownicze;j.

Zgodnie z norma EN 54 i jej polskim odpowiednikiem system sygnalizacji pozaru w przedmiotowym obiekcie

wykonuje nastepujace funkcje:

e  Wykrywa zagrozenie pozarowe.

e Powiadamia osoby przebywajgce w obiekcie o zagrozeniu.

e Automatyczne zamkniecie klap pozarowych w duktach wentylacyjnych (moduty sterujgce);

e Automatyczne odblokowanie drzwi i urzgdzen sterujgcych wejscia i wyjscia bramek objetych systemem
kontroli dostepu (przekazniki sterujgce);

e Automatyczne otwarcie klap oddymiajacych i otworédw napowietrzajgcych za pomoca central oddymiania
i napowietrzania (moduty sterujgce);

e Automatyczne podanie sygnatu alarmu Il stopnie do sterownika windy (moduty sterujgce);



e Automatyczne wystawienie sygnatdw zagrozenia pozarowego i za posrednictwem dodatkowych urzadzen
UTA (nie sg one objete niniejszg dokumentacjg) powiadomienie PSP.

e Zapewnia odpowiednie warunki ewakuacji na klatkach schodowych ewakuacyjnych.

e Steruje automatyka wind (powodujac ich zjazd na parter i otwarcie drzwi).

e  Przesyta powiadomienie o alarmie do Panstwowej Strazy Pozarne;.

1.5. Gtéwne cechy systemu

Z uwagi na przeznaczenie, specyfike obiektu, rodzaj zagrozenia pozarowego, wszystkie pomieszczenia s

nadzorowane czujkami rozproszeniowymi optycznymi dymu. Zastosowane czujki spetniajag wymagania zgodnie z

pozarami testowymi typu:

e TF1-—ptomieniowe spalanie celulozy - w przestrzeniach wystawowych (podczas trwania wystaw i
targéw), magazynowych i w pomieszczeniach biurowych;

e TF2 —szybkie tlenie sie drewna - w przestrzeniach wystawowych (podczas trwania wystaw i targow),
magazynowych i w pomieszczeniach biurowych;

e TF3 —tlenie sie bawetny — w przestrzeniach wystawowych (podczas trwania wystaw i targdéw),
magazynowych oraz wykfadziny podtogowe w pomieszczeniach biurowych, odziez w szafkach
ubraniowych i szatniach;

e TF4 — ptomieniowe spalanie tworzywa sztucznego - w przestrzeniach wystawowych (podczas trwania
wystaw i targow), magazynowych oraz w pomieszczeniach biurowych, w rozdzielniach elektrycznych,
serwerowni, przetacznicach posrednich i szafkach systemdéw technicznego wspomagania bezpieczenstwa
obiektu;

e TF-7 - powolne tlenie sie drewna - w przestrzeniach wystawowych (podczas trwania wystaw i targdéw) i w
pomieszczeniach magazynowych i biurowych;

Dla powolnych zmian mierzonego parametru otoczenia czujki spetniajg zasade statej czutosci - réznica miedzy
alarmowym poziomem odniesienia a wartoscig mierzonego parametru otoczenia jest stata. Zjawiska pozarowe o
odpowiednio duzej dynamice rozwoju (szybki przyrost w krétkim czasie) powodujg przekroczenie alarmowego
poziomu odniesienia badanego parametru. Ponadto, dla kazdej czujki wykrywane sg i sygnalizowane nastepujace
kryteria ich stanu:

e przekroczenie ustalonego poziomu zabrudzenia,

e uszkodzenie uktadu pomiarowego kazdej czujki.

Kazdy element systemu posiada adresacje dziesietng 01-99 oraz posiada swojg lokalizacje i status zawartg w
pamieci nieulotnej centrali. Czujki i moduty (sterujace, nadzorujgce, ROP) majg oddzielng adresacje. Na tych
samych przewodach, na ktérych zainstalowano elementy inicjujace, zainstalowano moduty sterujace
urzadzeniami wykonawczymi.

Dzieki dwustronnemu zasilaniu petli uzyskuje sie poprawne dziatanie systemu przy wystgpieniu uszkodzenia typu
przerwa. W przypadku powstania uszkodzenia typu zwarcie wytgczany jest odcinek petli znajdujgcy sie miedzy
modutami izolacyjnymi.

Alarmowanie odbywa sie sygnalizatorami akustyczno — optycznymi na kazdej kondygnacji oraz powiadomieniem
radiowym lub telefonicznym do Paristwowej Strazy Pozarnej. Sygnalizatory akustyczne pofaczone sg z wyjsciami
sterujgcymi w centrali CSP przewodem HDGs 2x1 o odpornosci ogniowej minimum PH 90. Kolejne sygnalizatory
sg faczone za pomoca specjalnej puszki PIP przeznaczonej do zastosowan przeciwpozarowych.

System musi by¢ podtgczony - za pomoca stacji monitorujgcej - do Paistwowej Strazy Pozarnej.

1.5 Definicje i okreslenia.
Sygnalizacja alarmowa pozarowa - system alarmowy pozarowy (SAP) - zespdt urzadzen, mogacych ze
sobg wspotpracowac ( kompatybilnych), przeznaczonych do przekazywania informacji o zagrozeniu mienia i
zycia pozarem.
Czujnik dymu - Czujnik reagujacy na produkty spalania i/lub rozktad termiczny materiatéw podczas, ktdrych
wydzielany jest dym. Ze wzgladu na sposdb wykrywania dymu dzielg sie na czujniki jonizacyjne i optyczne.
Jonizacyjny czujnik dymu — Czujka dymu, ktéra do detekcji dymu wykorzystuje zjawisko jonizacji powietrza
miedzy elektrodami szeregowo potgczonych komdr. Do jonizacji powietrza w komorach stuig preparaty
wytwarzajgce promieniowanie alfa, np. izotop ameryku-241, charakteryzujgcy sie matg aktywnoscig. Czujki te
majg dwie komory jonizacyjne wewnetrzng ( odniesienia) i zewnetrzng (pomiarowg). Zjonizowane powietrze
umozliwia przeptyw pradu pomiarowego o matej wartosci. Produkty spalania, ktére wnikajag do komory
pomiarowej, zmniejszaja stezenie jonéw a wiec i pragd pomiarowy. Pojawiajace sie w zwigzku z tym na
komorach napiecie jest oceniane za pomocg wzmacniacza pomiarowego. Czujki jonizacyjne maja duzg
szerokos$¢ pasma detekcji, poniewaz odrdzniajg zarowno dym widzialny, jak tez mniejsze czastki areozolu,
dlatego nadajg sie do rozpoznawania pozardow tlgcych., pozaréw otwartych i pozaréw cieczy.
Optyczny czujnik dymu - W optycznej czujce dymu impulsowe zZrédto promieniowania podczerwonego jest
izolowane przez komore pomiarowg od odbiornika tego promieniowania. Po wniknieciu dymu do komory



nastepuje rozproszenie promieniowania, poniewaz padajgce $Swiatto, padajgce na czastki dymu, odbija sie od
nich, mozliwe jest odebranie przez odbiornik cze$ci promieniowania rozproszonego, gdzie nastepuje jego
pomiar. Czujki optyczne dobrze reagujg na dym widzialny, dlatego nadajg sie do rozpoznawania pozaréw
tlacych, podczas ktérych powstaje dym, np. z pirolizy drewna, poczatkdw spalania papieru, pozaréow tworzyw
sztucznych itd.

Sygnalizator reczny — urzadzenie stanowigce uzupetnienie czujek; jego zadziatanie nastepuje po wcisnieciu
przycisku zwierajgcego styki, ktéry to stan jest przesytany do centralki poprzez nadzorowany obwdd linii
dozorowej. Sygnalizatory reczne nalezy stosowa¢ gtéwnie w ciggach komunikacyjnych. Maja one element
sygnalizacyjny optyczny, potwierdzajgcy przyjecie przez centralke informacji o pozarze.

Czujnik temperatury - Wykrywajg wzrost temperatury otoczenia. Przekroczenie pewnego ustalonego progu
temperatury zadziatanie czujek nadmiarowych, z kolei przekroczenie ustalonego przyrostu temperatury w
czasie, spowoduje zadziatanie czujek temperatury roézniczkowych. Czujkg temperatury nalezy stosowa¢ w
pomieszczeniach, w ktérych moze powsta¢ dym w zwigzku z prowadzonymi pracami. Czujki dymu w takich
warunkach moga. generowac fatszywe alarmy.

Linie dozorowe - stuzg do zasilania wszystkich elementdéw instalacji SAP. Umozliwiajg one

komunikacja miedzy zainstalowanymi na nich elementami adresowalnymi i sg najwazniejszymi obwodami
systemu alarmowego. Jako$¢ i stan linii dozorowej decyduje o tym, czy i w jakim stanie sygnaty wysytane przez
detektory dotrg do centrali. Do podstawowych parametréw charakteryzujacych linia dozorowg naleig -
dopuszczalna dtugos¢ linii (okreslana najczesciej za posrednictwem maksymalnej rezystancji wyrazonej w
omach), dopuszczalna minimalna rezystancja izolacji pomiedzy przewodami i podtozem (wyrazona w kiloomach),
oraz dopuszczalna liczba czujek na linii.

lzolator zwarc - jest elementem umozliwiajgcym ochrong adresowalnej linii dozorowej poprzez odtgczenie
uszkodzonej - zwartej czesci linii. 1zolator po wykryciu spadku napiecia spowodowanego zwarciem w linii
uruchamia przekaznik z podtrzymaniem, ktéry swoim zestykiem przerywa obwdd linii dozorowej. Po
ustgpieniu uszkodzenia izolator automatycznie zatacza z powrotem fragment odtgczonej linii.

Adresowalne urzadzenia wykonawcze - budowane sg w postaci przekaznikow sterowanych z centralki lub
czujek i zasilanych za posrednictwem linii dozorowych ze stykami umozliwiajgcymi podtgczenia zasilania
zewnetrznego. Stuzg one do sterowania wybranymi urzadzeniami pozarowymi (oddymiajgcymi, gasniczymi,
ewakuacyjnymi). Ich zadziatanie nastepuje z chwilg otrzymania sygnatu z centralki sygnalizacji pozarowe;j.
Centralka pozarowa - Centrala sygnalizacji pozarowej koordynuje pracg catego systemu sygnalizacji
pozaru. Umozliwia identyfikacjg numeru i rodzaju elementu liniowego zainstalowanego w linii adresowe;j.

Linia dozorowa typu A - Lnia dozorowa, w ktdrej pojedyncze uszkodzenie ( przerwa lub zwarcie ) nie eliminuje
z dozorowania zadnego ostrzegacza pozarowego. Linig typu A moze by¢ linia petlowa pod warunkiem, ze kazdy
ostrzegacz bedzie wyposazony w izolator zwar¢.

Monitoring - zbieranie przy pomocy tgczy telekomunikacyjnych i radiowych, informacji o stanie niezaleznych,
oddalonych instalacji alarmowych, przez centrum monitoringu w celu podjecia dziatan interwencyjnych w
wypadku odebrania sygnatu alarmu.

Ogien - proces spalania, charakteryzujacy sie emisjg cieplng, ktdremu towarzyszy dym i/ lub

ptomien.

Organizacja alarmowania - koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji sygnalizacji alarmowej i
dziatania ludzi w razie pozaru.

Ostrzegacz pozarowy - urzadzenie inicjalizujgce sygnat alarmowy w zwigzku z wykryciem pozaru.
Ostrzegacze dzielimy na reczne i automatyczne.

Stan alarmowania pozarowego - stan pracy, w ktéry wchodzi centrala po odebraniu od ostrzegaczy
pozarowych informacji o wykryciu pozaru.

Stan blokowania - stan pracy, w ktérym w centrali celowo zablokowane jest przyjmowanie sygnatéw i
wywotywanie alarmow od jakichkolwiek ostrzegaczy lub zablokowane jest wyjscie z centrali i/lub tor transmisji
do jakichkolwiek czesci sktadowych systemu sygnalizacji pozarowej, tworzgcych instalacje alarmowa.

Stan dozorowania - stan pracy, w ktérym centrala jest zasilana ze Zrédfa energii elektrycznej, spetniajgcego
okreslone wymagania i nie jest sygnalizowany zaden inny stan pracy.

Strefa dozorowa - cze$¢ chronionego obiektu, w ktdrej zainstalowano jeden lub wiecej ostrzegaczy i dla
ktérych w centrali przewidziano wspdlng sygnalizacjg strefowa. Strefa dozorowa pozwala na jednoznaczne
rozpoznanie miejsca wykrycia pozaru.

Strefa pozarowa - czes¢ budowli sktadajaca sie z jednego lub wiekszej liczby pomieszczen lub przestrzeni,
wydzielona w taki sposdb, aby w okreslonym czasie powstrzymac przeniesienie sie pozaru do lub z pozostatych
czesci budowli.

Tor transmisji - fizyczne potgczenie znajdujgce sie na zewnatrz obudowy centrali, stuzace do transmisji
informacji i/lub zasilania pomiedzy centralg a innymi cze$ciami systemu sygnalizacji pozarowe;j.

Urzadzenie transmisji alarméw pozarowych (UTA) - wyposazenie posredniczace w przekazywaniu sygnatéw
alarmowych z centrali pozarowej do stacji odbiorczej alarméw pozarowych.



Urzadzenie zasilajace; zasilacz - czes$¢ sktadowa systemu alarmowego, ktéra dostarcza energie (o okreslonych
parametrach) do centrali i innych czesSci sktadowych systemu, zasilanych przez centrale.

Wskainik strefowy - czes$¢ centrali sygnalizacji pozarowej, ktéra optycznie wskazuje strefg, z ktérej pochodzi
sygnat pozarowy lub sygnat uszkodzeniowy.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow.
W zakresie ogdlnych wymagan dotyczacych materiatéw obowigzuja wymagania jakim podlegajg materiaty
budowlane dopuszczone do stosowania na terenie kraju. Wszystkie elementy systemu powinny posiadac
aktualne Certyfikaty Zgodnosci wraz z ich Zatgcznikami wydanymi przez CNBOP.

2.2 Szczegdlne wymagania dotyczace materiatow.

2.2.1. CENTRALA SYGNALIZACJI POZARU SSP

FUNKCIE

¢ Wysoki poziom bezpieczenstwa detekgji

e Alarmowanie i sterowanie zalezne od warunkéw pracy

e W petni programowalna logika (typu OR, AND i NOT)

e Sterowania krzyzowe pomiedzy stacjami

e Sterowanie ewakuacja strefowg

e Tryb awaryjny w systemie — w razie utraty tgcznosci miedzy modutem liniowym a procesorem centrali, linia
dozorowa przechodzi w tryb awaryjny, w ktérym karta liniowa realizuje najwazniejsze funkcje wykrywcze i
alarmowe. Wykrywanie nadal jest mozliwe, odbywa sie wdwczas w sposdb charakterystyczny dla linii
kolektywnych.

OBStUGA

e Mozliwos¢ obstugi catego systemu z jednej konsoli

o Dane konfiguracyjne przechowywane w stacji

e Automatyczna konfiguracja stacji bez oprogramowania narzedziowego

e Petna konfiguracja poprzez PC

¢ Mozliwos$¢ tworzenia konfiguracji bez potgczenia z komputerem

e Aktualizacja firmware-u z poziomu oprogramowania narzedziowego

e Narzedzia serwisowe do tatwego uruchamiania i konserwacji linii dozorowych

e Zdalny dostep serwisowy

2.2.2. OPTYCZNA CZUJKA DYMU

Praca na zasadzie rozproszenia $wiatta, podobnie jak w czujce wielodetektorowej — tu na zasadzie rozproszenia
Swiatta w przdd. Budowa oparta na jednym czujniku optycznym.

Komora prébkowania chroni przed zaktéceniami ze strony oswietlenia zewnetrznego a jednoczesnie zapewnia
optymalne wykrywanie czastek dymu. Wybdr réznych parametrow umozliwia optymalne dziatanie czujki.
Przeznaczona jest do wczesnego wykrywania dymu powstajgcego przy pozarach ptomieniowych, jak réwniez
pozarach tlgcych.

2.2.3. CZUJKI MULTISENSOROWE

W czujce wykorzystano zjawisko optycznego rozpraszania Swiatta w przdd i wstecz oparte o detekcje przez dwa
niezalezne czujniki optyczne. Konstrukcja komory detekcyjnej chroni przed zaktdceniami pochodzgcymi od
oswietlenia zewnetrznego, a jednoczesnie zapewnia optymalne wykrywanie czgstek dymu. Dwa dodatkowe
czujniki ciepta zwiekszajg odpornosé czujki na zjawiska zaktdcajgce, dodatkowo oprogramowanie umozliwia
ustawienie dziatania czujki jako wielodetektora, czujki optycznej lub czujki ciepta, a takze wybor zestawow
parametrow ASA dostosowany do réznych aplikacji.

Czujki tego typu znajdujg zastosowanie we wczesnym wykrywaniu pozaréw ptomieniowych spowodowanych
spalaniem cieczy i ciat statych, jak rowniez pozardéw tlgcych, niezawodnie wykrywa pozary w srodowiskach ze
zjawiskami zaktdcajgcymi.

Czujka moze pracowac jako adresowalna lub kolektywna.

2.2.4. RECZNY OSTRZEGACZ POZAROWY ROP

Przycisk pozarowy przeznaczony jest do natychmiastowego, recznego wtgczania alarmu lub procedury gaszenia,
do zastosowan wewnatrz oraz na zewnatrz budynkéw. Podtgczany moze by¢ do linii natynkowych oraz
podtynkowych w tatwo dostepnych miejscach. Sttuczenie szybki ochronnej oraz wcisniecie przycisku powoduje



zadziatanie mikrowyfacznika i wprowadzenie do systemu sygnatu alarmu pozarowego. Jest to najpewniejszy
sposdb alarmowania o zauwazonym zagrozeniu pozarowym — weryfikacja zdarzenia nastepuje przez cztowieka
(pomijajac przypadkowe uruchomienia lub akty wandalizmu).

Przycisk ROP jest wyposazony w zintegrowany izolator zwarcia, ktory w przypadku wystgpienia uszkodzenia
petli (tj. zwarcia lub przerwania przewodu) zapewnia szybka lokalizacje uszkodzenia i gwarantuje, ze wszystkie
elementy petli dozorowej w petni zachowujg swoje funkcje.

Dziatanie

Witaczenie alarmu nastepuje po zbiciu szybki.

Po wymianie ptytki szklanej przycisk powraca do swojej normalnej pozycji po czym przycisk jest gotowy do
ponownego uzycia.

2.2.5. MODULY STERUJACO-NADZORUJACE

Modut monitorujgco-sterujacy jest przystosowany do kontroli urzadzen peryferyjnych, ktérych stan ma by¢
sygnalizowany na centrali SAP oraz sterowaé urzgdzeniami wykonawczymi, bioracy udziat w zabezpieczeniu
ppoz. obiektu. Jest to element, ktéry moze pracowac wytgcznie w adresowalnych liniach/petlach dozorowych
central sygnalizacji pozarowych.

Dziatanie

4 wejscia bezpotencjatowe.

Wykrywanie rozwarcia oraz zwarcia linii wejsciowych (rezystory konca linii).

Mozliwos¢ niezaleznego konfigurowania wejs¢ z poziomu centrali do odbierania informacji o statusie lub
komunikatéw alarmowych.

4 wyjscia z czterema zestykami bezpotencjatowymi (230VAC/4A) do podtgczania systemoéw
przeciwpozarowych.

Kontrolki LED sygnalizujgce status.

Przeznaczenie

Do podtaczania 4 niezaleznych, bezpotencjatowych zestykow zwiernych lub rozwiernych stuzgcych do
sygnalizowania stanéw technicznych lub do wyzwalania alarmu (np. alarmu tryskaczy).

Dane techniczne

Napiecie robocze 12...33VDC

Pobor pradu (w stanie spoczynku) 0.6...0.75 mA
Temperatura pracy -25...+60 °C

Kat. ochrony EN60529 / IEC529 IP30,

z dodatkowg obudowag. FDCH221 IP65

2.2.7. PRZEWODY ELEKTRYCZNE.

Typ przewodow elektroenergetyczne stosowac zgodnie z dokumentacjg techniczng. Do wykonania instalacji
elektrycznych w budynkach stosowac przewody izolowane do uktadania na state. Przewody wielozytowe - przy
uktadaniu wtynkowym - stosowa¢ w wykonaniu ptaskim. Zyty przewodéw wielozytowych muszg posiadac rézne
barwy izolacji.

Sposob uktadania przewoddw w instalacji musi by¢ dostosowany do charakteru budynku oraz przeznaczenia
pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wptywu instalacji elektrycznych, sygnatowych i $rodowiska.
Przewody instalacyjne stosowa¢ na napiecie znamionowe (750V). Nalezy stosowaé przewody z zytami
miedzianymi.

2.2.8. PRZEWODY SYGNALOWE NHXH.

Do instalacji w systemach sterowania i sygnalizacji alarmu pozaru nalezy stosowac przewody typu NHXH
posiadajace certyfikat zgodnosci wydany przez Centrum Naukowo - Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w
Jozefowie.

Budowa kabla NHXH -

- zyty jednodrutowe wykonane z miedzi, o przekroju zyt w mm2 od 1,5 do5 ;

- izolacja zyt wykonana z gumy silikonowej,

- zyly izolowane skrecone w pary lub czwarki,

- pary skrecone w sSrodek,

- osrodek kabla nie ekranowany lub ekranowany tasma aluminiowg, z zyta uziemiajgcy jednodrutowa
miedziang ocynowang,

- powtoka kabla wykonana z tworzywa bezhalogenowego w kolorze czerwonym,

- odpornos$é na rozprzestrzenianie ptomienia KAT A wg IEC 6033;

- odpornos¢ na dziatanie ognia wg IEC 60331-21,

- napiecie znamionowe 300/500V

Przewody te zaliczamy do grupy nierozprzestrzeniajgcych ptomienia i spetniajag norme nie palnosci PN-89/E-
04160/55 - metoda 1 oraz DIN EN 50265-2-1.



Sygnalizatory akustyczno — optyczne nalezy taczy¢ kablem niepalnym HDGs o odpornosci ogniowej PH 90 min
(wg normy PN-EN 50200:2003 — PH90). Do potaczen nalezy stosowac specjalne przeciwpozarowe puszki PIP.

2.2.9. PRZEWODY SYGNALOWE YNTKSY.

Budowa YnTKSY jest nastepujaca:

- zyly jednodrutowe wykonane z miedzi, o $rednicy 0,8; 1; 1,5 mm

- izolacja zyt wykonana z polwinitu PVC,

- zyly izolowane skrecone w pary lub czwaorki,

- kolory zyt biaty/niebieski, biaty/pomaranczowy

- pary skrecone w Srodek,

- osrodek kabla ekranowany tasmga aluminiowa, z zytg uziemiajacg jednodrutowa miedziang ocynowang,

- powtoka kabla wykonana ze specjalnego polwinitu oponowego o indeksie tlenowym >29% w kolorze
czerwonym,

2.2.10. ELEKTROTECHNICZNY SPRZET INSTALACYJNY.

Do elektrotechnicznego osprzetu instalacyjnego zalicza sie urzadzenia, ktére spetniajg takie zadania jak:
fizyczne zamocowanie przewoddw, ochrona mechaniczna, izolacja elektryczna.

Rury winidurowe sztywne - Rury winidurowe sztywne powinny spetnia¢ norme. EN 50086-2-2 i IEC 61386-2-
1

Rury winidurowe gietkie (karbowane) -Rury powinny spetnia¢ norme EN 50086-2-2 i IEC 61386-2

Listwy instalacyjne - S3 wykonane z tworzyw sztucznych i stuzg do uktadania przewodéw. Zaleta
stosowania to wymienialnos¢ instalacji.

Perforowane korytka instalacyjne z blachy perforowanej - Korytka metalowe i listwy instalacyjne
powinny spetnia¢ wymagania normy PN-E-05100-1 i pr. PN-E-05100-2.

Rury i przepusty kablowe.

Na przepusty kablowe nalezy stosowac rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw sztucznych wg PN-C-
89205.

Ograniczniki przepiec - Zastosowane urzgdzenia powinny spetniaé nastepujgce normy : PN-IEC 61024-1:2001.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
W zakresie ogdlnych wymagan dotyczgcych sprzetu jakie powinien spetniaé sprzet uzyty do budowy systemu
automatycznej sygnalizacji pozaru obowigzujg wymagania jakie naktadajg instrukcje montazu producenta
danego systemu.
3.2 Sprzet do budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.
Wykonawca winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu gwarantujgcego wtasciwa
jakos¢ robot:
- Wiertarka udarowa
- Bruzdownica z odkurzaczem
- Miernik skutecznosci izolacji
- Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.
- Miernik do pomiaru czasu i pragdu zadziatania wytgcznikdw réznicowo - prgdowych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotyczace transportu
W zakresie ogdlnych wymagan dotyczacych transportu jakie powinny spetnia¢ srodki transportu stosowane dla
dostaw materiatow i urzadzen do budowy systemu automatycznej sygnalizacji pozaru obowigzujg wymagania
jakie naktadajg instrukcje montazu producenta danego systemu w zakresie transportu jego urzadzen i
elementéw.

4.2. Srodki transportu budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.
Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu gwarantujgcego
wtasciwg jakosc¢ robot:
1. Samochdéd dostawczy,
2. Przyczepy do przewozenia kabli.
Przewozone materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie w czasie. Przewozone
materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwdérce, dla
poszczegdlnych materiatdw i elementéw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sie na Srodkach
transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne dotyczace wykonania robét
W zakresie ogdlnych wymagan dotyczacych wykonania robdt jakie powinny by¢ spetnione w trakcie
prowadzenia robdét budowlanych na budowie systemu automatycznej sygnalizacji pozaru obowigzujg
wymagania jakie naktadajg instrukcje montazu producenta danego systemu.
Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, aktualnym stanem wiedzy technicznej, normami
oraz przepisami budowy, bezpieczeristwa i higieny pracy.
Wykonawca musi posiada¢ $wiadectwa / certyfikaty producentéw urzgdzen uprawniajgce do ich montazu i
uruchamiania.

5.2. Wymagania szczegdlne dotyczace wykonania robot
Prace, ktore bedg wykonywane w miejscu zainstalowania urzadzen i elementéw systemu SASP obejmuja:
e podstawowe przygotowanie do prac budowlanych,
e rozprowadzenie i umocowanie kabli i przewoddw,
e rozmieszczenie czujek i przyciskdw pozarowych, szaf central SAP,
e wykonanie sieci zasilajgcej system,
e zainstalowanie urzadzen i elementdw,
e kontrole, badanie i odbior
e szkolenie personelu obstugi obiektu.

5.2.1. PRZEWODY

e Wymiar i materiat przewodu elektrycznego oraz jego izolacja powinny by¢ takie, aby napiecie dowolnego
urzadzenia lub elementu nie byto mniejsze niz jego minimalna okreslona wartos¢ robocza, przy pomiarze
w warunkach maksymalnego pradu.

e  Parametry izolacji przewoddéw musza zapewniac ich utozenie w tynku.

e  Kabel linii dozorowych to niepalny HTKSH oraz uniepalniony YnTKSY w czerwonej powtoce.

e Do sterowania i sygnalizacji nalezy zastosowac niepalny kabel HDGs 2x1 o odpornosci ogniowej PH 90 w
czerwonej powtoce. Kabel nalezy mocowaé uchwytami stalowymi w sposdéb uniemozliwiajgcy jego
deformacje podczas pozaru w wymaganym czasie.

5.2.2. POtACZENIA

Potgczenia przewoddéw powinny mie¢ odpowiednig wytrzymatos¢ mechaniczng i elektryczng oraz powinny by¢
od siebie elektrycznie odizolowane. Do potaczen przewoddw nalezy wykorzystywaé listwy zaciskowe w
elementach oraz specjalne puszki potgczeniowe. Puszki réwniez muszg posiadac¢ Certyfikat Zgodnosci.

Nie dopuszcza sie taczenia przewodow w listwach i korytkach instalacyjnych.

5.2.3. OCHRONA

Cate oprzewodowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone w celu
unikniecia uszkodzenia w srodowisku, w ktdrym jest stosowane.

W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje wtynkowg oraz w listwach instalacyjnych natomiast w
przestrzeni miedzy stropowej - na uchwytach zatrzaskowych o odpornosci ogniowej nie nizszej niz uktadane
okablowanie.

5.2.4. UKLADANIE PRZEWODOW INSTALACYJNYCH

Roboty instalacyjne wykonywacé zgodnie z dokumentacjg projektowa

Wymiar i materiat przewodu elektrycznego oraz jego izolacja powinny byc¢ takie, aby napiecie dowolnego
urzadzenia lub elementu nie byto mniejsze niz jego minimalna okreslona wartos¢ robocza, przy pomiarze w
warunkach maksymalnego pradu.

Jako kable petli dozorowych stosowac uniepalnione kable typu YnTKSY.

UWAGA:

Kabel nalezy mocowa¢ uchwytami stalowymi na kotkach stalowych w sposéb uniemozliwiajacy jego
deformacje podczas pozaru w wymaganym czasie.

Przewody nalezy uktadac¢ zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacjg Projektows.

5.2.5. INSTALACJA PODSTAW CZUJEK POZAROWYCH.

Wyszczegdlnienie robaot:
e \Wyznaczenie miejsca zainstalowania.



e Wprowadzenie przewodow.

e  Wykonanie Slepych otwordw i sprawdzenie wymiarow
e  Wywiercenie otwordw

e  Osadzenie kotkow rozporowych

e Zamontowanie do podtoza wkretami lub srubami

e Wykonanie zapinek z tasmy lub drutu

e  Wstrzelenie kotkéw

5.2.6. INSTALACJA CZUJEK POZAROWYCH.

Wyszczegdlnienie robot:

e Sprawdzenie parametréw czujek, przyciskow, wskaznikow zadziatania przed montazem.
e Rozpakowanie czujki.

e Oczyszczenie powierzchni zewnetrznej czujki.

e Transport pionowy czujek.

e Instalowanie czujek dymu, ptomienia, liniowych, iskrowych w uprzednio zainstalowanych gniazdach i
podstawach.

5.2.7. INSTALACJA CENTRALI POZAROWEJ.

Wyszczegdlnienie robaot:

e Wyznaczenie miejsca zainstalowania.

e  Wykonanie Slepych otworow

e Wywiercenie otwordw

e  (Osadzenie Srub kotwigcych.

e Montaz centralki wraz z regulacjg mechaniczna.

e Podtaczenie przewoddw pod zaciski.

e Sprawdzenie prawidtowosci potaczen przewododw.
e  Sprawdzenie prawidtowosci dziatania centralki.

e  Programowanie centrali.

5.3. Potaczenia wyrdwnawcze
Ekwipotencjalizacja elementéw przewodzacych wewnatrz budynku jest realizowana za pomocg potaczen
wyrownawczych.
W przypadku zasilania kablowego zewnetrznego obiektu nalezy potaczyé ptaszcz lub ostong metalowa
kabla z instalacja odgromowa.

5.4. Ochrona przepieciowa

Ogdlne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepieciami atmosferycznymi przenoszonymi przez
rozdzielczg sie¢ zasilajgcg oraz przed przepieciami generowanymi przez urzadzenia przytgczone do
instalacji zostaty zawarte w normie PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie
zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki przepie¢ powinny wyttumic¢ przepiecia do wartosé
ponizej poziomu wytrzymatosci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danej
instalacji. Wymagane znamionowe napiecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia ( w zaleznosci od
napiecia znamionowego i uktadu sieci) zawarte zostaty w normie PN-IEC 61024-1:2001,

5.5. Sprawdzenie i uruchomienie systemu
Sprawdzeniu pod wzgledem poprawnosci dziatania oraz zachowania wymaganych parametréow podlegaja
wszystkie elementy systemu.
Sprawdzeniu pod wzgledem poprawnosci dziatania oraz zachowania wymaganych parametréow podlegaja
urzgdzenia do transmisji sygnatéw alarmowych i uszkodzeniowych do oddalonego centrum
monitorujgcego - nadzorczego.
Konfiguracje programowag systemu nalezy uzgodnic¢ z uzytkownikiem.
Po uruchomieniu systemu wykonawca dokona pomiardw rzeczywistego poboru pradu przez system oraz
dokona weryfikacji pojemnosci akumulatoréw zasilania awaryjnego.

6. ZALECENIA DLA UZYTKOWNIKA / ADMINISTRATORA INSTALACII SASP

6.1. Zalecenia ogdlne
e Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji osdb, ktére bedg obstugiwac centrale.
e Uzytkownik porozumie sie ze strazg pozarng w sprawie sposobu alarmowania na wypadek pozaru.



e Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ statg konserwacje instalacji i urzadzen sygnalizacji

pozarowej.
6.2. Zalecenia szczegétowe

e Zaleca sie aby po sprawdzeniu dziatania systemu SASP, w obecnosci jego uzytkownika i/lub wtasciciela, byt
sporzadzony protokét zdawczo-odbiorczy.

e Uzytkownicy instalacji powinni by¢ poinstruowani o wiasciwym uzytkowaniu systemu SASP.

e Uzytkownik powinien ustali¢ procedury postepowania w przypadkach pojawienia sig:
o alarméw pozarowych,
o ostrzezen o uszkodzeniach,
o wyfaczeniu czesci lub catego systemu SASP ze stanu dziatania.

e Powyzsze procedury powinny byé zatwierdzone przez odpowiednie wtadze przed ich wprowadzeniem oraz
przyjete do wiadomosci i stosowania (za podpisem) przez personel obstugi obiektu..

e Jezeli nastgpi zmiana wystroju lub przeznaczenia pomieszczen, to uzytkownik odpowiednio wczesnie
powinien rozwazy¢ niezbedne zmiany systemu SASP.

o Witasciciel lub uzytkownik obiektu zleci uprawnionej firmie statg konserwacje systemu.

e Konserwacja powinna by¢ wykonywana zgodnie z PN-E-08350-14 z 2002r.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 Wymagania ogdlne
W zakresie ogdlnych wymagan dotyczacych kontroli jakosci wykonania robét jakie powinny byé spetnione w
trakcie prowadzenia robdét budowlanych na budowie systemu SASP obowigzujg wymagania jakie naktadajg w tym
zakresie instrukcje montazu producenta danego systemu.

7.2 Wymagania szczegolne
Wykonawca powinien zadba¢, aby jako$¢ materiatéw, urzadzen i montazu byta zgodna z Dokumentacjg
Projektowa, niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inspektora Nadzoru / Inzyniera Kontraktu. Przed
przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem powiadomié
Inspektora Nadzoru / Inzyniera Kontraktu o rodzaju i terminie badania.
Po pozytywnym zakoriczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru / Inzynierowi
Kontraktu dwa egzemplarze $wiadectwa badan z jego wynikami.

7.2.1. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru / Inzynierowi
Kontraktu wszystkie Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentow
nie mogg by¢ wbudowane.

7.2.2. BADANIA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ ich tras z Dokumentacja
Projektowg. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacjg jak rowniez ich wymiary:
szerokos¢ i gtebokosc.

Uktadanie przewoddow

Podczas uktadania przewoddw i po zakoriczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary;
zgodnos¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.

Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywac przy uzyciu przyrzgdéw
0 napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie
majg przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu koncach linii s3 oznaczone identycznie.

Prdba rezystancji izolacji

Pomiary rezystancji izolacji nalezy wykonac¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2,5kV
dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja izolacji powinna by¢ nie
mniejsza niz:

- 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych zgodnie z PN-E 90303,

- 50 Mohm/km dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z papieru impregnowanego i napieciu znamionowym
powyzej IkV i dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z tworzyw sztucznych.

Préba napieciowa izolacji

Prébie napieciowej izolacji powinny zostac¢ poddane linie kablowe o napieciu znamionowym powyzej IkV. Prébe
napieciowg nalezy wykonac pradem statym.

Prad uptywowy nalezy mierzy¢ oddzielnie dla kazdej z zyt. Wyniki préby napieciowej nalezy uznaé¢ za dodatni
jezeli:



e izolacja kazdej zyty wytrzyma przez 20 min, bez przeskoku, i bez objawdw przebicia, napiecie probiercze
o wartosci réwnej 0,75 napiecia probierczego kabla wg PN-E-90250 i PN-E-90300,

e wartos¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300puA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4
minut badania, w liniach o dtugosci nie przekraczajgcej 300m dopuszcza sie wartosci uptywu 100puA.

8. OBMIAR ROBOT

8.1 Wymagania ogdlne
Wykonawca powinien zadba¢, aby obmiar ilosci materiatdw, urzadzen i montazu byt zgodny z dokumentacjg
techniczng projektowg budowlang, przedmiarami robdt i materiatow, niniejszg specyfikacjg i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

8.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

1m dla uktadania kabli i przewodow

1 kpl. dla montazu rozdzielnic,

1 szt. dla montazu czujek dymu i przyciskow ROP
1 szt. dla montazu czujnikdw temperatury.

1 szt. dla oprogramowania

1 kpl. dla montazu centrali.

9. ODBIOR ROBOT

9.1 Wymagania ogdlne

W zakresie ogdlnych wymagan, dotyczacych odbioru robét budowlanych w zakresie instalacji systemu SASP, jakie
powinny by¢ spetnione w trakcie prowadzenia robdét budowlanych obowigzuja wymagania sformutowane w
instrukcjach montazu producenta danego systemu.

9.2 Wymagania szczegdlne
Odbidr robét powinien odbywac sie zgodnie z ustalonymi warunkami wynikajgcymi z umowy o wykonanie robét
budowlanych, dokumentacji projektowej, przedmiarami, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru / Inzyniera
Kontraktu.
Przed oddaniem systemu SASP do uzytkowania musi by¢ sprawdzony kazdy jego element.
Przy przekazywaniu obiektu do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujace
dokumenty:

e dokumentacje projektowg powykonawczy,

e protokoty pomiaréw elektrycznych,

e protokoty z testow funkcjonalnych,

e protokdt odbioru robét zanikajgcych podpisanych przez Inspektora Nadzoru / Inzyniera Kontraktu,

e protokdt odbioru koncowy i protokoty odbioréw czesciowych

e ocene robdt dokonang przez Inspektora Nadzoru / Inzyniera Kontraktu,

o zestaw deklaracji zgodnosci na zastosowane materiaty.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1 Wymagania ogdlne i szczegdlne
Podziat robdét na obiekcie podlegajgcych odbiorom czeSciowym i koncowemu ustala przyjety w Umowie
wykonawczej harmonogram robot zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Harmonogram ten stanowié bedzie
podstawe do rozliczenia budowy.
Podstawg ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorcze;j.
Cena obejmuje:

e wytyczenie trasy,

e koszt materiatow,

e dostarczenie materiatéw,

e przygotowanie podtoza pod instalacje przewoddw,

e utozenie rur ochronnych i kanatéw elektroinstalacyjnych,

e utozenie przewoddw zasilajgcych,

e utozenie przewoddow sygnatowych,

e montaz gniazd pod czujki dymu,

e montaz czujnikdw dymu,

e montaz recznych ostrzegaczy pozarowych,



e montaz centrali sygnalizacji alarmu pozaru,

e dostarczenie i instalacja oprogramowania

e uruchomienie systemu,

e budowe przepustow w Scianach i stropach,

e wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,

e przeprowadzenie prob i konserwowanie urzadzen w okresie gwarancji,
e instalacja centrali sygnalizacji alarmu pozaru wraz z osprzetem,

e integracja z systemem dozoru technicznego i sterowania,

e opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

e dostarczenie ksigzki przegladéw i konserwacji.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1. Akty prawne
Dz.U.1991 nr 81 poz. 351

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej.

Dz.U. 1992 nr 92 poz. 460

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 3 listopada 1992 roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkdw, innych obiektéw budowlanych i terendw.

Dz.U.1999nr 15 poz. 140

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994

w sprawie warunkéw jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie .

Dz.U.1998nr55poz. 362

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 22 kwietnia 1998 r
w sprawie wyrobdéw stuzgcych do ochrony przeciwpozarowej, ktére mogg by¢ wprowadzane do obrotu i
stosowania wytgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci.

Dz.U.1999nr22po0z.206

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia | marca 1999r
w sprawie zakresu, trybu i zasad uzgadniania projektu budowlanego pod wzglagdem ochrony

przeciwpozarowej.

11.2. Normy podstawowe
PN-1SO 6790:1996

PN-1SO6790/Ak:1997
PN-1SOS421-3-.1997
PN-92/M-51004/05

PN-92/M-51004/06

PN-92/M-51004/09

PN-EN 54-1:1998
PN-E-08350-2:1998

PN-E-08350-3:1999
PN-E-08350-4:1997
PN-E-08350-5:1999

PN-E-08350-7-2000

Sprzet i urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i zwalczania pozarow -
Symbole graficzne na planach ochrony przeciwpozarowej.

Sprzet i urzadzenia do ochrony przeciwpozarowej i zwalczania pozaréw- Symbole
graficzne na planach ochrony przeciwpozarowej - wyszczegdlnienie ( Arkusz krajowy)

Ochrona przeciwpozarowa - wykrywanie pozaru i alarmowanie. Terminologia
(identyczna z norma I1SO 8421-3-1989)

Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej — Czujki
temperatury- Punktowe czujki z jednym elementem o progu statycznym.

Czeéci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej — Czujki

temperatury - punktowe czujki rdziniczkowe bez elementu o statycznym progu
zadziafania.

Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej — Badania
przydatnosci w warunkach testowych.

Systemy sygnalizacji pozarowej - Wprowadzenie (identyczna z normg EN-54-1:1996)
Systemy sygnalizacji pozarowej - centrale sygnalizacji pozarowej (opracowanie w
oparciu o projekt normy EN 54-2:1997).

Systemy sygnalizacji pozarowe] - pozarowe sygnalizatory akustyczne ( opracowanie w
oparciu o projekt normy EN 54-3:1999).

Systemy sygnalizacji pozarowej - Zasilacze ( opracowanie w oparciu o projekt normy
EN 54-4:1997).

Systemy sygnalizacji pozarowej - Punktowe czujki ciepta (opracowanie w oparciu o
projekt normy EN 54-5:1997).

Systemy sygnalizacji pozarowej - Czujki dymu - czujki punktowe dziatajgce z
wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, Swiatta przechodzgcego lub jonizacji (
opracowanie w oparciu o projekt normy EN 54-7:1997).



PN-E-08350-14:1997 Systemy sygnalizacji pozarowej - Wytyczne projektowania, wykonywania, odbioru,
uzytkowania i konserwacji instalacji (opracowanie w oparciu o projekt normy EN 54-

14:2000).
PN-EN 60849: 2000 Dzwiekowe systemy ostrzegawcze - projekt opracowany
w oparciu o EN 60849:1998
PN-EN 50130-4:2001 Systemy alarmowe - kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - norma grupy wyrobdéw -

wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemdéw alarmowych pozarowych,
wtamaniowych i osobistych (identyczna z EN-50130-4:1995)

11.3. Inne dokumenty.

1. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.

2. Rozporzadzenie Ministra budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie bezpieczerstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano montazowych i rozbiérkowych. (Dz. U. Nr 13 z dn.10 .04 .1972
r)

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych
- Czedc V. Instalacje elektryczne, 1988 r.

4. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiadac¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dnia
26.11.1990r.)

5. Instalacje elektryczne, COBO — PROFIL, Warszawa 1999 r.

6. Ustawa z dn. 24.08.1991 o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2002r. Nr 147, poz.
1229z 2003r. Nr 52, poz. 452)

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16.06.2003r. w
sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej
(Dz. U. Nr 121, poz. 1137).

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki ( Dz. U. Nr 75, poz. 690)

9. Dokumentacja techniczna, instrukcje obstugi central i czujek

10. Podrecznik projektanta systemdw sygnalizacji pozarowej. Czes¢ . Wymagania i
podstawy prawne. st. bryg. dr inz. Dariusz Ratajczak, Wstep do automatycznych
systemow sygnalizacji pozarowej. mgr inz. Jerzy Ciszewski. Jozeféw k/Otwocka
16.10.2004r.

11. Podrecznik projektanta systemdw sygnalizacji pozarowej. Czesc Il. st. kpt. mgr inz.

Janusz Sawicki., inz. Ryszard Strzemeski. J6zeféw k/Otwocka 16.10.2004r.

12. Instrukcje i zalecenia producentow sprzetu.



SST-E-02.05.00 SYSTEM MONITORINGU WIZYJNEGO - CCTV
SYSTEM PRZYZYWOWY
SYSTEM KONTROLI DOSTEPU
SYSTEM INTERCOM

CPV 42961000-0
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania dotyczace przebudowy istniejgcego zespotu
pordowego znajdujgcego sie na | p. w budynku 1B szpitala ,,Pro-Medica” w Etku.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Roboty, ktdrych Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu budowe n/w
systemow systemu telewizji dozorowej CCTV systemu kontroli dostepu oraz systemu przyzywowego.

1.4.0kreslenia podstawowe.

Telewizyjny system nadzoru - Zespot telewizyjnych srodkéw technicznych i programowych przeznaczony do
obserwowania, wykrywania, rejestrowania i sygnalizowania nienormalnych warunkdéw wskazujgcych na istnienie
niebezpieczenstwa

Kamera CCTV - Urzadzenie przetwarzajgce obraz znajdujgcy sie w jego polu widzenia na standardowy sygnat wizyjny.

Pole widzenia kamery - Rzut elementu analizujgcego kamery przez uktad optyczny kamery na dang powierzchnie.
Przetacznik wizji - Urzadzenie przetaczajace recznie lub automatycznie, sygnat wizyjny z dwdch lub wiecej wejs¢ na jedno
lub wiecej wyjsé.

Dzielnik ekranu - Urzadzenie do zobrazowania na jednym ekranie dwu lub wiecej obrazéw z réznych kamer.

Multiplekser wizyjny - Urzadzenie taczace cechy przetgcznika wizji oraz dzielnika ekranu.

Monitor - przetwornik elektryczno - optyczny standardowego sygnatu wizyjnego w obraz na ekranie monitora.

Wizyjny detektor ruchu - urzadzenie elektroniczne do wykrywania i sygnalizowania okreslonych zmian w obrazie
telewizyjnym.

Przewody — wyroby sktadajgce sie z jednego lub kilku skreconych drutéw albo jednej wiekszej liczby zyt izolowanych bez
powtoki, lub w zaleznosci od warunkdw, w ktorych maja by¢ zastosowane — zaopatrzone w powtoke niemetalowa.

Linia kablowa — kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno lub
wielozytowych potgczonych réwnolegle facznie z osprzetem, utozone na wspdlnej trasie i tgczace zaciski tych samych
dwadch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

Trasa kablowa — pas terenu w ktérym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

Napiecie znamionowe linii — napiecie miedzyprzewodowe, na ktére linia kablowa zostata zbudowana.

Osprzet linii kablowej — zbior elementéow przeznaczonych do taczenia, rozgatezienia lub zakonczenia kabli.

1.5 Wymagania ogodlne

Wykonawca powinien wykazaé sie zatrudnieniem personelu posiadajgcego licencje pracownika technicznych
zabezpieczen |l stopnia wydang przez policje. Pracownicy powinni posiadac¢ certyfikaty zawodowe z zakresu instalowania
systeméw zabezpieczen wydane przez specjalistyczne osrodki szkoleniowe.

2. SYSTEM MONITORINGU WIZYJNEGO

2.1 Ogoblne wymagania .

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w dokumentacji techniczne;.
Producent okresSlonego dokumentacjg systemu powinien posiada¢ aktualne certyfikaty odpowiednich jednostek
badawczych.



2.2. Struktura sieci

Wewnatrz sie¢ opiera sie o pofaczenie kazdej z kamer z projektowna szafka SD-OP.

2.3. Pofaczenia

Do potaczenia kamer ze rejestratorem wykorzystujemy kable U/FTP cat.6 z dla kamer zgromadzonych wewnatrz budynku.
Projektowany system telewizji dozorowej zapewni obserwacje i rejestracje obrazu z sali ciec cesarkich o raz obserawacje
sali po porodach powiktanych i sal porodowych. Do nadzoru uzyte zostang kamery statopozycyjne o rozdzielczosci 5 Mpx,
i 2.0 Mpx. Rejestracja obrazow z kamer odbywac sie bedzie na srejestratorze seciowym.

Do rejestracji materiatu wideo z projektowanych kamer zaktada sie rejestrator sieciowy, wyposazony w dysk o facznej
pojemnosci 1TB przeznaczonych do pracy ciggtej. Co umozliwi przechowywanie zapisanego materiatu z zainstalowanych
kamer przez co najmniej 7 dni przy zatozeniu rejestracji ciggtej 15 k/s.

Do obstugi systemu przewiduje sie sieciowy rejst rejestrujgcy o parametrach nie gorszych niz NVR-6308P8-H1.

Do oglagdu obrazu na zywo oraz materiatu zarejestrowanego projektuje sie stacje pogladowych jednomonitorowg,
wyposazong w monitory LCD 27”.

Parametry monitora :
e ] Matryca: VA podswietlenie LED;
e przekatna ekranu: 27";
e rozdzielczos¢ matrycy: 1920 x 1080;
e format: 16:9;
e jasnosc: 280 cd/m2;
e kontrast: 20000000:1;
e czas odpowiedzi matrycy: 5 ms;
e wbudowane gtosniki: 2 x 2 W;
e wejscia wideo: 1 x VGA 1 x HDMI 1 x Display Port;
e wejscia audio: 1 x Mini Jack stereo;
e zasilanie: 100 ~ 240 VAC;
e standard mocowania: VESA 100 x 100 mm;

2.4. Kamery

System bedzie sie skatadat z kamer typu:
1) kamer koputkowych 5MPx np. NVIP-5V-6402M/F (NVIP-5DN3615AV/IR-1P/F)
2) kamer koputkowych 2MPx np. NVIP-2VE-6402M (NVIP-2DN3034AV/IR-1P)

Instalacje systemu wykona¢ zgodnie z dokumentacjg techniczna.

3. SYSTEM PRZYWOLAWCZY - PA

Projekt przewiduje wdrozenie cyfrowego systemu przywotawczego z optyczng i akustyczng sygnalizacjag wezwan,
wizualizacjg zdarzen na stanowisku pielegniarskim.

Zaprojektowany system jest zgodny z normg DIN VDE 0834 cze$¢ 1 oraz 2: 2000-04, jak réwniez PN-EN 60601-1:2011
oraz charakteryzuje sie rozproszong topologig. System realizuje funkcje samokontroli, co w przypadku uszkodzenia
modutu lub okablowania skutkuje sygnalizacjg na odpowiedniej lampce korytarzowej i terminalu pielegniarskim.
Wezwania  pielegniarki z  modutu  przytdzkowego, modutéw  trzy- i  dwuprzyciskowych  oraz
modutéw pociggowych muszg by¢ dystrybuowane na lampke korytarzowg oraz wyswietlacz pielegniarski. Na
wyswietlaczach pielegniarskich, zamontowanych w dyzurkach pielegniarskich oraz punktach nadzoru, dostepna ma
by¢ procedura akceptacji zgtoszenia, co spowoduje wstrzymanie ewentualnej eskalacji alarmu po okreslonym czasie
na inne wyswietlacze.

W przypadku zaznaczonej obecnosci pielegniarki w pomieszczeniu musi by¢ mozliwosé wezwania pomocy
pielegniarskiej oraz lekarza. Wezwanie pomocy pielegniarki ma skutkowaé wystaniem zgtoszenia na te same
urzadzenia co w przypadku wezwania pielegniarki, natomiast wezwanie lekarza ma skutkowac¢ odpowiednig
sygnalizacjg na lampce korytarzowej. Po zakonczeniu obstugi zgtoszenia nastepuje automatyczne skasowanie
informacji o zgtoszeniu z wyswietlacza pielegniarskiego.

W  zaprojektowanym  systemie  przywotawczym na  korytarzu nad drzwiami do pomieszczen
objetych  elementami  przywoftawczymi  przewidziano lampki  wyposazone w  przynajmniej  trzy
niezalezne, réznokolorowe zrédta swiatta oparte na technologii LED. Dla zwiekszenia bezpieczenstwa dla kazdego z
zastosowanych koloréw przewidziano wiecej niz jedng jednoczesnie $wiecgcg diode.



Funkcje przyciskéw sg dowolnie konfigurowane w zakresie generowanego zdarzenia i jego priorytetu. Kazdy
kasownik ma mie¢ mozliwos¢ doposazenia w modut rozméwny umozliwiajgcy dwukierunkowg komunikacje gtosowg
personelu z pacjentem.

Przy tézkach pacjentéw przewidziano moduty przytézkowe trzyprzyciskowe z modutem rozméwnym umozliwiajacy
dwukierunkowa komunikacje gtosowa personelu z pacjentem, oraz z manipulatorem trzyprzyciskowym na
przynajmniej dwumetrowym kablu stuzgcym do wezwania pielegniarki oraz umozliwiajgcy sterowanie dwoma
niezaleznymi zrodtami Swiatta. Do przycisku modutu przytézkowego, podobnie jak w modutach trzyprzyciskowych
mozna przypisa¢ dwie funkcje. Manipulator do modufu przytézkowego powinien by¢ poditgczony przez ztacze,
ktorego konstrukcja, w przypadku silnego, nagtego pociggniecia w dowolnej ptaszczyinie, jest odporna na
uszkodzenie tzn. nie powoduje trwatego uszkodzenia zaréwno po stronie modutu jak i manipulatora, a jedynie
roztgczenie elementéw. W przypadku odtgczenia manipulatora od modutu system musi wygenerowac alarm
sygnalizowany na tych samych urzadzeniach co w przypadku wezwania wygenerowanego przez pacjenta. W
projekcie przewidziano wyposazenie manipulatorow w uchwyty montowane na Scianie umozliwiajgce przyczepienie
manipulatora w momencie sprzatania tézka i gdy na tézku nie lezy pacjent oraz klipsy umozliwiajace przyczepienie
manipulatora (np. do poscieli).

W tazienkach dla pacjentéw zamontowane zostang moduty pociggowe przy prysznicach oraz toaletach. Ponadto, w
tazienkach z bezposrednim wejsciem z korytarza przy drzwiach przewidziano dwuprzyciskowy kasownik tazienkowy.
Dla zmniejszenia kosztéw utrzymania systemu linki w modutach pociggowych majg budowe zabezpieczajgcg modut
przed trwatym uszkodzeniem przy zbyt silnym pociggnieciu.

Wszystkie przyciski w modutach posiadajg diody LED wizualizujgce rodzaj wygenerowanego zgtoszenia. Przy braku
aktywnych wezwan modutu diody tlg sie ($wieca ze znacznie zmniejszong intensywnoscig), aby przy stabym
oswietleniu lub jego braku tatwo zlokalizowa¢ modut, natomiast brak jakiejkolwiek sygnalizacji swietlnej wskazuje na
uszkodzenie modutu. System umozliwia programowanie przyciskow w modutach przywotawczych w sposoéb
elastyczny tzn. dla danego modutu lub grupy modutéw umozliwia przypisanie indywidualnego zdarzenia zaréwno
przy nacisnieciu, nacisnieciu i przytrzymaniu oraz pozwala uzalezni¢ przypisanie zdarzenia od stanu modutu — po
uaktywnieniu jednego z przyciskdw drugi moze zachowywac sie inaczej anizeli w przypadku, gdy zaden z przyciskow
wczesniej nie zostat wcisniety.

3.2. Wymagania techniczne dla elementéw systemu przyzywowego:
Modut przytézkowy:
e minimum 3 réznokolorowe przyciski, podswietlane oraz sygnalizujgce wcisniecie,
e unikalny adres oraz jednoznaczna identyfikacja w skali catego systemu przywotawczego,
e wbudowane szybkoztagcze umozliwiajgce podtgczenie manipulatora,
e whudowane ztgcze umozliwiajace podtgczenie modutu gtosowego,
e klasa szczelnosci minimum IP40.

Modut przywotawczo — kasujacy:
e minimum 3 réznokolorowe przyciski, podswietlane oraz sygnalizujace wcisniecie,
e unikalny adres oraz jednoznaczna identyfikacja w skali catego systemu przywotawczego,
e whudowane ztgcze umozliwiajace podtgczenie modutu gtosowego,
e klasa szczelnosci minimum IP40.

Terminal (wyswietlacz) pielegniarski:
e obstuga powiadomien interaktywnych,
o wyswietlacz graficzny LCD z duzg, czytelng czcionka,
e wbudowane ztgcze umozliwiajgce podtgczenie modutu gtosowego,
e wbudowany buzzer do sygnalizacji akustycznej,
e minimum 3 programowalne przyciski funkcyjne,
e przycisk do przewijania (nawigacja géra-dot),
e minimum 3 kolorowe, programowalne przyciski systemowe z podswietleniem LED.

Modut gtosowy:
e przystosowany do montazu z innymi modutami systemu,
e wyposazony w dwa gtosniki dla zapewnienia lepszej jakosci gtosu,
e bardzo czuty mikrofon,



e dwukolorowa dioda (czerowna/zielona), wskazujgca kierunek transmisji.

Modut toaletowy pociggowy:
e unikalny adres oraz jednoznaczna identyfikacja w skali catego systemu przywotawczego,
e linka o dtugosci minimum 2 m umozliwiajgca wezwanie personelu poprzez pociagniecie,
o klasa szczelnosci minimum P44,

Lampka salowa:
¢ 3 niezalezne, réznokolorowe Zrdédta Swiatta oparte na technologii LED,
® niezaleznie programowany sygnat dzwiekowy,
e unikalny adres oraz jednoznaczna identyfikacja w skali catego systemu przywotawczego.

Manipulator:
o 1 przycisk (wezwanie), podswietlany, sygnalizujacy wcisniecie,
e 2 przyciski umozliwiajgce sterowanie 2 niezaleznymi zrédtami Swiatta,
e ztgcze odporne na wyrwanie,
e 2 metrowy przewdd,
e klasa szczelnosci minimum IP67,

e mozliwos¢ dezynfekowania poprzez zanurzenie w ptynie dezynfekujgcym.

Instalacje systemu wykonac zgodnie z dokumentacja techniczna.



4. SYSTEM KONTROLI DOSTEPU
4. OPIS SYSTEMU

System kontroli dostepu swoim zakres obejmuje przejécia kontrolowane jednostronnie. Przejscia jednostronne
wyposazone sg W kontrolery z czytnikami kart magnetycznych, elektrozaczepy, magnetyczny czujnik otwarcia
(kontaktron), kontrorler drzwiowy, oraz przyciski wyjscia i wyjscia awaryjnego. Wyjscie z pomieszczen objetych
kontrolg dostepu realizowane bedzie za posrednictwem kontroli dostepu. Zarzgdzanie systemem kontroli dostepu
realizowane bedzie za posrednictwem istniejgcej centrali CPR 32.

Centrala systemu

Centrala systemu kontroli dostepu rozszerza funkcjonalnos¢ systemu kontroli dostepu oraz umozliwia zarzadzanie
nim bezposrednio przez sie¢ LAN/WAN w oparciu o wbudowany interfejs Ethernet. Sposrdd funkcji dostarczanych
przez centrale najwazniejsze to: centralny bufor zdarzen, centralny zegar i kalendarz systemu, funkcja globalnego
anti-passbacku oraz mozliwos¢ tgczenia kontrolerow w wspétbieznie przezbrajane strefy alarmowe.Centrala
systemu znajduje sie w pomieszczeniu informatykdw na poziomie -2 w budynku 1F/I1.

Kontrloer

Zadaniem kontrolera dostepu jest elektroniczna weryfikacja osdb i sterowanie dostepem do pomieszczenia.
Przeznaczonymi do dozoru jednego przejscia, przy czym moze ono by¢ kontrolowane po jednej lub po dwdch
stronach. Projektowany Kontroler obstuguje logicznie dwa punkty identyfikacji (czytniki).

Cechy podstawowe:

Wejscia binarne- 8

Wejscia bezpotencjatowe- 2

Wejscia linii sygnalizacyjnej 4

Wyjscia prze-kaznika 4

Woyjscia optokopplerowskie 4

Napiecie zasilania 9~30VDC

Moc 9 Watt

Temperatura pracy 0do 70 °C, 10 — 90 % wilgotnosci powietrza,
4. SPRZET

4.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania ogdlne".

4.2 Sprzet do budowy instalacji systemowych teleinformatycznych.
Wykonawca winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu gwarantujgcego wtasciwg jakosc
robét:
1 Wiertarka udarowa
2 Miernik skutecznosci izolacji.

5. TRANSPORT

5.1 Wymagania ogélne dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania
ogdlne".

5.2 Srodki transportu .
Wykonawca winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu gwarantujgcego wiasciwg jakosc
robét:
1 Samochdd skrzyniowy dostawczy 0,9t
2 Samochadd dostawczy,
3 przyczepy do przewozenia kabli.



Przewozone materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie w czasie. Przewozone materiaty i
elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwdrce dla poszczegdlnych
materiatéw i elementdw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

5.3 Odbiér materiatéw na budowie.

5.4

- Materiaty na budowe nalezy dostarcza¢ tagcznie ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego.

- Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta.

- W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci co do jakosci materiatéw nalezy przed ich wbudowaniem
poddac je badaniom okreslonym przez inzyniera ( dozor techniczny robadt).

- Materiaty nie spetniajgce wymagan nie mogg by¢ uzyte.

Sktadowanie materiatow na budowie.

Materiaty takie jak: kable, przewody, kamery, rejestratory powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach
przeznaczonych do tego celu, tj. w zamknietych i suchych.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w SST "Wymagania ogdlne".

6.2 Ogdlne ustalenia dotyczgce robot

Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowga, normami, oraz przepisami budowy, bezpieczeristwa
i higieny pracy.

6.3 Uktadanie przewodéw w instalacjach teletechnicznych

Roboty instalacyjne wykonywac¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg

W budownictwie biurowym stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac instalacje w rurach instalacyjnych
pod tynkiem, w rurach stalowych i z tworzywa PVC na tynku, wtynkowa, w S$cianach szkieletowych, w
prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewnych, we wnekach kablowych. Szczegétowe
wymagania dotyczace linii kablowych okresla norma PN-76/E-05125.

Przewody nalezy uktadac¢ zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacjg Projektows.

6.3.1 Instalacja w rurach instalacyjnych - pod tynkiem jest klasyczng metodg uktadania przewodéw w przypadku
stosowania rur PVC, dla linii zasilajgcych przechodzacych przez posadzki nalezy stosowac rury stalowe..
6.3.2 Instalacja wtynkowa - polega na ukfadaniu specjalnych przewoddéw na scianach lub sufitach i pokryciu
warstwg tynku. Zaletg instalacji jest niski koszt i szybki montaz. Stosowanie w budownictwie lekkich, szkieletowych
$cian dziatowych przyczynia sie do stosowania instalacji w tych scianach.
6.3.3. Instalowanie kanatéw i korytek instalacyjnych.
Wyszczegdlnienie robaot:
. Trasowanie.
. Odmierzenie i uciecie listwy.
. Wykonanie $lepych otwordw.
. Osadzenie kotkéw rozporowych.
. Nawiercenie otwordéw w listwie.
. Mocowanie listew za pomocg wkretéw.
. Zmontowanie elementdw listew.
8. Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listew do podtoza.
6.3.4. Instalowanie przewoddéw w korytkach instalacyjnych.
Wyszczegdlnienie robot:
1. Rozwiniecie, wymierzenie i uciecie przewodu.
2. Zdjecie pokrywek z listew.
3. Utozenie przewoddw z gieciem na tukach i zatamaniach.
4. Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgateznikdw.
5. Zatozenie pokryw.
Przy instalacji przewodow w korytkach instalacyjnych zachowaé wymagang rezerwe przestrzeni korytka.
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6.4. Instalacja urzadzen.
1. Trasowanie miejsca montazu urzadzen.



Wykonanie otworéw w podtozu.

Osadzenie srub kotwigcych w podtozu,
Rozpakowanie urzadzen.

Montaz i kompletacja urzadzen

Obciecie i obrobienie konncowek przewodow.
Podtaczenie przewoddw pod zaciski.

Montaz obudéw do podtoza.

Sprawdzenie prawidtowosci potaczen przewododw.
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6.5. Ochrona przepieciowa

Ogodlne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepieciami atmosferycznymi  przenoszonymi przez
rozdzielczg siec zasilajgcg oraz przed przepieciami generowanymi przez urzgdzenia przytaczone do instalacji zostaty
zawarte w normie PN-HD 60364-4-443:2006.

Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki przepie¢ powinny
wyttumic przepiecia do wartosé ponizej poziomu wytrzymatosci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych
zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionowe napiecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia (w
zaleznosci od napiecia znamionowego i uktadu sieci) zawarte zostaty w normie PN-EN 62305-1:2011.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 Wymagania ogdlne
Wykonawca powinien zadbaé, aby jakos¢ materiatéw, urzadzen i montazu byta zgodna z Dokumentacjg Projektowg,
niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inspektora.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem powiadomi¢
Inspektora o rodzaju i terminie badania.
Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa egzemplarze swiadectwa
badan z jego wynikami.

7.2 Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien przekazac¢ Inspektorowi wszystkie Swiadectwa jakoscii atesty
stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ wbudowane.

7.3 Badania w czasie wykonywania robét

Trasy przewodowe
Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras z Dokumentacjg Projektowa.
W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacjg jak rowniez ich wymiary: szerokos¢ i gtebokosc.

Uktadanie przewodow
Podczas uktadania przewoddw i po zakoriczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:
zgodnos$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.

Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywac przy uzyciu przyrzgdéw o
napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznac¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyty nie majg
przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu korcach linii s3 oznaczone identycznie.

Sprawdzenie przewodow sygnatowych
Przewody sygnatowe powinny zosta¢ sprawdzone pod wzgledem rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia,
rezystancji petli linii dozorowych.

8. OBMIAR ROBOT
8.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
1m uktadanych kabli,
1szt zainstalowanych elementéw.

9. ODBIOR ROBOT
Odbiér robét zgodnie z Warunkami Ogélnymi.



10. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena obejmuje:

- wytyczenie trasy,

- koszt materiatow,

- dostarczenie materiatéw,

- ukfadanie przewoddw,

- montaz osprzetu instalacyjnego,

- budowe przepustow w Scianach i stropach,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,
- przeprowadzenie préb i konserwowanie urzgdzen w okresie gwarancji,
- instalacja urzadzen monitoringu wizyjnego,

- integracja z systemem nadrzednym i sterowania,

- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

- dostarczenie ksigzki przeglagdéw i konserwacji.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z 7 lipca 1994 Prawo Budowlane Dz.U. Nr 89 poz. 414 z pdzniejszymi zmianami.

PN-E-04600:1992 (PN-92/E-04600) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - postanowienia ogdlne i wytyczne
PN-E-04602:1984 (PN-84/E-04602) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - Préby B - sucho gorgco
PN-E-04603-1:1984 (PN-84/E-04603/01) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - Préba Ca - wilgotne gorgco
state

PN-E-04603-2:1992 (PN-92/E-04603/02) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Préba Cb - wilgotne gorgco
state, stosowana gtédwnie dla urzadzen.

PN-E-04604-2:1984 (PN-84/E-04604/02) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Préba Db - wilgotne gorgco
cykliczne (cykl 12+12h)

PN-E-04605-1:1992 (PN-92/E-04605/01) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - Préba Ea i wytyczne - udary
pojedyncze.

PN-E-04605-4:1985 (PN-85/E-04605/04) - Wyroby elektrotechniczne - Préby $rodowiskowe - Préba Ed - spadki
swobodne.

PN-E-04606-3:1986 (PN-86/E-04606/03) - Wyroby elektrotechniczne - Proby s$rodowiskowe - Préba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

PN-E-04610-2:1986 (PN-86/E-04610/02) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - Préoba Kb- mgta solna,
cykliczna (roztwor chlorku sodowego)

PN-E-04610-3:1988 (PN-88/E-04610/03) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - Préba Kc- oddziatywanie
dwutlenku siarki na styki i pofaczenia

PN-E-04613-1:1985 (PN-85/E-04613/01) - Wyroby elektrotechniczne - Préoby $rodowiskowe - Préba N - zmiany

temperatury.

PN-E-04632:1993 (PN-93/E-04632) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - wytyczne do prob wilgotnego
goraca

PN-E-05009-3:1991 (PN-91/E-05009/03) - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ustalenie ogdlnych
charakterystyk.

PN-E-05009-41:1992 (PN-92/E-05009/41) - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo - ochrona przeciwporazeniowa.

PN-E-02031:1969 (PN-69/E-02031) - Przemystowe zaktdcenia radioelektryczne - Dopuszczalne poziomy.
PN-E-06600:1986 (PN-86/E-06600) - Automatyka i pomiary przemystowe - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
urzadzen - Ogdlne wymagania i badania..

PN-E-08106:1992 (PN-92/E-08106) - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.(kod IP)

PN-E-08390-11:1993 (PN-93/E-08390/11) - Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - postanowienia ogdlne.
PN-E-08390-12:1993 (PN-93/E-08390/12) - Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Zasilacze - parametry funkcjonalne
i metody badan.

PN-E-08390-13:1993 (PN-93/E-08390/13) - Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Préby srodowiskowe.
PN-E-08390-14:1993 (PN-93/E-08390/14) - Systemy alarmowe - Wymagania ogodlne - Zasady stosowania.
PN-E-08390-51:1993 (PN-93/E-08390/51) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Ogdlne wymagania
dotyczace systemow.

PN-E-08390-52:1993 (PN-93/E-08390/52) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Ogdlne wymagania
dotyczace urzadzen.

PN-E-08390-54:1993 (PN-93/E-08390/54) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Systemy transmisji alarmu
wykorzystujgce specjalizowane tory transmisji.

PN-E-08390-55:1993 (PN-93/E-08390/55) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Systemy transmisji alarmu
wykorzystujace telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.



PN-E-08390-56:1993 (PN-93/E-08390/56) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Systemy tgcznosci
akustycznej wykorzystujgce telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.
PN-IEC 68-2-1+A#1996 - Badania srodowiskowe - Préby - Préby A: Zimno.

PN-IEC 801-2:1994 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania procesami
przemystowymi - Wymagania dotyczace wytadowan elektrostatycznych.
PN-IEC 801-4:1994 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania procesami

przemystowymi - Wymagania dotyczace serii szybkich elektrycznych zaktécen impulsowych.
PN-IEC 1000-4-3:1996 - Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna - Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na pole
elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowe;j.

PN-EN 50081-1:1996 - Kompatybilno$é elektromagnetyczna - Wymagania ogélne dotyczace emisyjnosci - Srodowisko
domowe, handlowe i lekko uprzemystowione.
PN-EN 50082-1:1996 - Kompatybilnoéé¢ elektromagnetyczna - Wymagania ogdlne dotyczace odpornosci - Srodowisko

domowe, handlowe i lekko uprzemystowione.
PN-EN 60068-2-63:1997 - Badania srodowiskowe - Metody préb - Proba Eg: Uderzenia, mtot sprezynowy.

PN-O-79021:1989 (PN-89/0-79021) - Opakowania - System wymiarowy.

PN-O- 79252:1985 (PN-85/0-79252) - Opakowania transportowe z zawartoscia - Znaki i znakowanie - Wymagania
podstawowe.

PrPN-EN 50130-4 - Systemy alarmowe - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Norma dotyczaca grupy
wyrobdw: Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzen, systemow alarmowych pozarowych, wtamaniowych i osobistych..
PrPN-EN 61000-4-5 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - Metody badan i pomiaréw - Odpornos¢ na
udar napieciowy.

PrPN-EN 61000-4-11 - Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna - Badania odpornosci na zaniki, krotkie przerwy i

zmiany napiecia zasilania.

13.1. Normy uzupetniajace

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych
charakterystyk, definicje.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 439-2:1997 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.
PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

PN-EN 60664-1:2011 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w ukfadach niskiego napiecia. Zasady, wymagania i
badania.

PN-88/B-01039 Wymiary obrzezy wnek dla elektroenergetycznych urzadzen rozdzielczych.

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewnienia bezpieczenstwa.
Odtaczanie izolacyjne i tgczenie.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie $rodkéw ochrony dla zapewnienia bezpieczeistwa. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym.

PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Sprawdzanie.



