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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru rob6t nawierzchniowych dla zadania: ,PLAC

REKREACYJNY W CZAPURACH”

,Klasyfikacja rob6t wg Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV).

Grupy

Klasy

Kategorie

Opis

45200000-9

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

4523000-8

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie
terenu

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

45230000-9 nawierzchni autostrad, drég

45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni

45212000-6

kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych obiektéw budowlanych

45212220-4 Wielofunkcyjne obiekty sportowe

45212221-1 Roboty budowlane w zakresie budowy boisk sportowych

2.  WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW | MATERIALOW

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa:

-+ nawierzchnia syntetyczna o grubosci 13 mm na warstwie z granulatu ET gr.30 mm wraz z wymalowaniem linii —
boisko

-+ opornik betonowy o wym.100x30x8 cm

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Ogélne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST 0.0 - Wymagania ogdine.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora.

Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastepujacy, sprawny technicznie sprzet:

a) walec samojezdny wibracyjny

b)  wibrator powierzchniowy

c) koparko-tadowarko-spycharka

d) rozktadarka mas poliuretanowych

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatéw i sprzetu budowlanego Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$é robét i wiagciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny
by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT NAWIERZCHNIOWYCH

Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych,
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN i EN-PN, WTWOR i
postanowieniami Umowy.

Nawierzchnia:

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubosci warstwy 13 mm — wersja podstawowa, wymagajaca
podbudowy asfaltobetonowej, betonowej lub podbudowy z mieszaniny kruszywa kwarcowego i granulatu gumowego
potgczonego lepiszczem poliuretanowym - ET

Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, sluzy do pokrywania nawierzchni biezni
lekkoatletycznych, sektoréw i rozbiegéw konkurencji technicznych zawodéw la., boisk wielofunkcyjnych, szkolnych,
placéw rekreacji ruchowe;.

Nawierzchnia sktada sie z dwdch warstw elastycznej (nosnej) i uzytkowej . Warstwa nosna to mieszanina granulatu
gumowego i lepiszcza poliuretanowego. Ukladana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozkiadarki mas
poliuretanowych. Tak wykonang warstwe nalezy pokry¢ warstwg uzytkowa, ktéra stanowi system poliuretanowy
zmieszany z granulatem EPDM. Czynno$¢ tg wykonuje sie poprzez natrysk mechaniczny (przy uzyciu specjalnej
natryskarki). Grubos$¢ warstwy uzytkowej 2-3 mm. Po catkowitym zwigzaniu mieszaniny sg malowane linie farbami
poliuretanowymi metodg natrysku.

Nawierzchnia powinna mie¢ parametry nie gorsze niz stanowi norma PN-EN 14877:2014

Ponizej wymagania wg normy PN-EN 14877:2014 dla nawierzchni pu.

parametr wartos¢é wymagana wg normy
PN-EN 14877:2014

Wytrzymato$é na rozcigganie, N/mm-® (MPa) >0,4

Wydtuzenie podczas zerwania, % > 40

Tarcie/opér poslizgu, stopnie PTV:

- nawierzchnia sucha 80+110

- nawierzchnia mokra 55+110

Przepuszczalno$¢ wody, mm/godz (dotyczy tylko wersiji > 150

przepuszczalnej dla wody)

Odpornos¢ na zuzycie/$cieranie aparatem Tabera, g <4

Odpornos¢ po przyspieszonym starzeniu:

- wytrzymatos¢ na rozcigganie, N/mm?2 20,4

- wydtuzenie podczas zerwania, % 240

- amortyzacja, %

- multisport 35+44 typ SA35+44

- lekkoatletyczna 35+50 typ SA35+50

- odpornos¢ nawierzchni lekkoatletycznych na kolce:

- wytrzymatos$¢ na rozcigganie po kolcach, N/mm? 20,4

- zmniejszenie wytrzymatosci, % <20

- wydtuzenie podczas zerwania po kolcach, % =40

- zmniejszenie wydtuzenia podczas zerwania, % <20

Odpornos¢ po sztucznym starzeniu:

- odpornos¢ na zuzycie (Scieranie Tabera), mm <4

- zmiana barwy, stopnie skali szarej 23

Amortyzacja, %:

- multisport 35+44 typ SA35+44

Odksztatcenie pionowe, mm:
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- multisport <6
- lekkoatletyczna <3
Zachowanie sig pitki odbitej pionowo:
- pitka koszykowa, m/% (w stosunku do betonu) = 0,89/z 85
multisport

Uktad warstw i konstrukcja podbudowy:
- warstwa stabilizujgca ET o grubosci 30 £+ 5 mm wykonana z kruszywa mineralnego o granulacji 0,5 — 10 mm,
granulatu gumowego o granulacji 0,5 — 10 mm i jednoskfadnikowego lepiszcza poliuretanowego.
Do wykonania powyzszej warstwy niezbedne jest zastosowanie specjalistycznych maszyn, takich jak mieszalnik
do mas poliuretanowych oraz rozktadarka do mas poliuretanowych.
- warstwa wyréwnawcza kamienna o granulacji 0 - 5 mm grubos¢ po zageszczeniu 5 cm
- kruszywo tamane o granulacji 0 — 31,5 mm grubos$é po zageszczeniu 20 cm
- piasek zageszczony (warstwa odsgczajgca) grubos¢ 10 cm
- grunt rodzimy

Impregnacja podtoza .

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czgsteczek podioza. Do tego celu uzywa sie
odpowiednich materiatéw guntujgcych.

Wykonuije sig jg recznie — za pomoca watka , lub mechanicznie — poprzez natrysk pistoletem . Impregnat jest produktem
jednosktadnikowym

Wykonanie warstwy nosnej - ,,elastycznej”.

Skfada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm , potaczonego lepiszczem poliuretanowym. Uktadana jest
mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany jest z
systemem poliuretanowym (PU) w mikserze.

Wykonanie warstwy uzytkowej .

Warstwe tg stanowi system poliuretanowy, ktéry jest zmieszany z granulatem EPDM o granulacji 0,5-1,5 mm w stosunku
wagowym 60% x 40% . Czynno$¢ tg wykonuje sie w mikserze przeznaczonym dla tworzyw .

Tak przygotowany produkt rozprowadza sie na warstwie no$nej poprzez natrysk mechaniczny.

Catkowita grubos¢ systemu wynosi ok. 13 mm.

Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni
Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotno$¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-

90% , a temperatura podtoza powinna by¢é wyzsza o co najmniej 30C od panujgcej w danym miejscu temperatury
punktu rosy.

Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni

. Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubosc¢ i powinna wynosi¢ dla boiska min. 13 mm a dla sitowni min. 10
min .

. Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor.

. Warstwa uzytkowa powinna by¢é zwigzana na trwate z warstwa elastyczna.

. Nie nalezy dopusci¢ do powstawania zlewéw oraz powstatych z nadmiaru natrysku.
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. Nie nalezy zwigksza¢ grubosci warstwy gérnej. Catos¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody. To jest naturalna
cecha nawierzchni .
. Powstate tgczenia (wynikajgce z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokéw utrudniajacych

pbzniejsze uzytkowanie.

Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw dotyczacych nawierzchni :

. Certyfikat IAAF - na produkt

. Aprobata ITB lub rekomendacja techniczna ITB

. Atest Higieniczny PZH

. Deklaracja zgodnosci

. Badania potwierdzajgce zgodnos¢ z wymaganiami IAAF — wydane przez akredytowang jednostke IAAF;
. Karta techniczna systemu

. Badania potwierdzajace bezpieczenstwo ekologiczne ( zawarto$¢ pierwiastkéw sladowych) wedtug normy DIN
18035-6:2014 — wydane przez akredytowang jednostke IAAF;

. Aktualne badania na zgodno$¢ z PN-EN 14877:2014 wykonane i

potwierdzone przez laboratorium, posiadajagce akredytacje na wykonywanie ww.

badan;

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatéw, sprzetu i $rodkéw transportu podano w ST 0.0
,Wymagania ogélne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakos$ci robot, materiatéw i urzagdzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci rob6t (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Badania jakosci robét w czasie budowy

Badania jakosci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wiasciwych WTWOR oraz
instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatéw i systeméw technologicznych.

Kontroli jakosci podlega wykonanie:

a)  korytowania

b)  podbudowy ijej zageszczenia

c)  nawierzchni poliuretanowej

d) liniowoscii prawidtowosci ustawienia obrzezy

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogélne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 0.0 “Wymagania ogélne”.

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jednostki obmiarowe:

m? - powierzchnie poszczegblnych nawierzchni

m - dtugos¢ obrzezy

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t i ich przejecia podano w SST ,Wymagania ogdine".

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).
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Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc Inspektorowi nadzoru do oceny i
zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robét.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie
badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ogéinej ST 0.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:

1. Slwz

2. umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robét zatwierdzona przez
Zamawiajgcego

3. dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

4.  normy

5. aprobaty techniczne

6. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

Normy

PN-EN 14877:2014-02 nawierzchnia poliuretanowe

DIN 18035-6:2014 bezpieczenstwo ekologiczne — zawarto$¢ pierwiastkow $ladowych

PN-S-06102 — Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

PN-74/B/04452 — Grunty budowlane — Badania polowe

PN-88/B-04481 — Grunty budowlane — Badania prébek gruntu

PN-91/B-06714/15- Kruszywa mineralne — Badania — Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-78/B-06714/16- Kruszywa mineralne — Badania — Oznaczanie ksztattu ziaren

PN-77/B-06714/18- Kruszywa mineralne — Badania- Oznaczanie nasigkliwosci

9. PN-78/B-06714/19 — Kruszywa mineralne — Badania-Oznaczenie mrozoodpornosci

10. PN-79/B-06714/42- Kruszywa mineralne- Badania-Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

11. PN-87/B-06721- Kruszywa mineralne — Pobieranie prébek

12. PN-B-11113 — Kruszywa mineralne- Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych —piasek

13. BN-80/6775-03 arkusz 01 i 04 —Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

14. Certyfikat IAAF S-06-0066

15. Rekomendacja techniczna RT ITB-1120/2008

© N Ok LN~

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.




