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1. WSTEP
1.1 Przedmiot i zakres specyfikaciji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace dostawy i montazu wyposazenia statego i rozbieralnego dla

zadania: ,PLAC REKREACYJNY W CZAPURACH”

1.2 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i

okresleniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogélne.

1.3 Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
45200000-9 budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
Wyrobami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji sa:

>

bramki do pitki recznej: bramka stalowa o wym.3,0x2,0 m, rama w biato-czerwone pasy z wykonana z profilu
kwadratowego 80x80 mm, siatka z polipropylenu catosezonowa,

konstrukcja do koszykéwki, jednostupowa ze stali ocynkowanej, wysieg 1,6 m, tablica epoksydowa 1,80x1,05m,
obrecz uchylna, siatka na obrecz. Konstrukcja mocowane na state, fundament z betonu C12/15,

stupki do siatkdwki stalowe ocynkowane, wielofunkcyjne z ptynng regulacjg wysokosci z mocowaniem siatki i
mechanizmem naciggowym, siatka calosezonowa, tuleje do stupkéw,

urzadzenia zabawowe: elementy drewniane z drewna klejonego zaimpregnowane cisnieniowo przeciw korozji
biologicznej, elementy wykoniczenia z ptyty HDPE i blachy ze stali nierdzewnej, elementy z profili stalowych
malowane proszkowo, mocowanie urzadzen w podtozu w fundamencie betonowym. Przyktadowe wzory

urzadzen przedstawione zostaty w projekcie,

» tawki parkowe z oparciem: konstrukcja stalowa z rur Fl 42,4x3 mm ocynkowana i lakierowana w RAL 9007,
siedzisko i oparcie z desek jodtowych lakierowanych lakierobejca, wys.elementu 95 cm, dt 180 cm, wysokos$é
siedziska 45 cm, gt.siedziska 47 cm, fundamnet betonowy, kotwienie do fundamentu.

Wygedna tawka miejska

lest 1o bardzo lubiany rnodel tawki mispkie]. tgczy w sobie wiels peigdanych cech,
jest bardzo wytzymato, wygodna o zarazem tadna. kawka Mokolowska Bis to idealna

tawka no osiedle mieszkaniowe.
Specyfikacja

- korstrukcjal ura stalowa @42,4x3 mm, ccynkowana | maolowana farbami

proszkawymi,

= sigdziske | oparcie: deski jodiowe 45x%0x1 800 mm, malowane |akierobejcq,

- diugoic tawki 180 cm £ 10 cm,

= wysokos cotkowita $5cm = 10 em.

—wiysokoic siedziska ok 45 cm

3 cm,

- gtebokoid siedziska 47 cm 23 cm
- motiwoid preykiecenio do podicda
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kosze na smieci: kosz na $mieci okragly metalowy ocynkowany z oktadzing z drewna dgbowego, montowany
do podtoza, wkiad wyjmowany

Urzgdzenia sitowni zewnetrzne

SPECYFIKACJA ELEMENTOW SILOWNI

1. Stup konstrukcyjny urzadzen wykonany z rury stalowej @ 114,3x3,6 mm,
zaspawans] od gory dennicg. Dennic kapturkowych nitowanych lub  zaslepek
plastikowych nie dopuszcza sie.

Pylony (jesli wystepuja) wykonane z dwoch rur stalowych @ 88, 9x3,6 mm polgczonych
blachami montazowymi grubosci 8 mm z zagietymi gomymi i dolnymi krawedziami i
otworami do montafu urzadzen. Miedzy nogami znajduja sie blachy informacyjne
grubosci 2 mm na kitdrych znajduje sie czytelna instrukcja obstugi urzgdzenia | dane
producenta.

2. Pozostate elementy rurowe stalowe min. @ 40x2 mm, pochwyty do rgk min.
31,8x2,3 mm Wszystkie koncowki rur szczelnie zaspawane co zapobiega Korozji
wewnatrz rury. Mie dopuszcza sie zaslepek wciskanych i nitowanych. Blachy, w tym
blachy wycinane laserowo, grubosci min. 6 mm.

3. Stopa montafowa urzadzenia zakonczona komierzem z czterema otworami
stuzgzcymi do mocowania do fundamentu za pomocs drub.

4. Dwukrotne malowanie proszkowe: podktadem cynkowym oraz farba, grubosc
warstwy 120 pm. Zastosowane dwa kolory: zielony RAL 6018 i szary RAL 9006.

5. Stopki 1 siedziska wykonane z ryflowane] blachy aluminiowe] 4mm. Opcjonalnie
nierdzewne lub hdpe.

6. Wychylenie elementdw rmuchomych, takich jak noga biegacza lub wahadia
ograniczone odbojnikiem gumowym Srednicy S0mm do wychylenia 55°

T. Erub]‘ kwasoodpome z them kubetkowym na klucz imbusowy M10. Podkiadki
nierdzewns M12, grubosci 2,7 mm,Srednica 24 mm. Nakretki kolpakowe nierdzewnse
M10 zabezpieczone przed odkreceniem.

8. W przegubach lozyska kulkowe, bezobstugowe 2RS, metryczne.

9. Odlegtosc miedzy elementami ruchomymi a stalymi (np. korba orbitreka lub
rowerka) powinna wynosic =60mm.

10. Odlegtosc miedzy najnizszym misjscem ruchomym a ziemig powinna wynosic min.
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60 mm. W miejscach niewidocznych dla ufZytkownika podczas éwiczen min. 110 mm (np.
wycigg gomy , wyciskanie siedzac).

11. Wszystkie urzadzenia, gdzie wystepuje pedalowanie musza miet redukcje obrotow
w postaci hamowania lub wolnego biegu (np. w rowerku).

12. Urzadzenia z obrotowymi elementami typu Kofa Tai-Chi nie moga mied otworow
wiekszych niz & mm lub musi wystepowat hamowanie obracania. Galki nie sg
dopuszczalne.

13. Urzadzenia s wykonane w oparciu o norme PN-EN 16630:2015 poiwierdzone
aktualnym certyfikatem wydanym przez akredytowana jednostke PCA.

14. Urzadzenia montowane do fundamentow, ktorych goma krawedz znajduje sie
minimum 20 cm pod ziemig, co zapobiega przypadkowemu lub celowemu odkryciu
fundameniu i mocowania zgodnie z pki 4.3.15 normy PMN-EN 16630:2015.

15. Wokdt kazdego urzadzenia zachowad strefe bezpieczenstwa min. 1,5m.

16. Dopuszczalna waga cwiczacego to 120 kg.

17. Urzadzenia s3 przeznaczone i bezpieczne dla dorostych i seniorow w podesziym
wieku.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.

Na Zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzgdzen stosowac sprawne technicznie $rodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ robdt i wiasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé¢
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzglgdem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU ELEMENTOW WYPOSAZENIA
Montaz wszystkich elementéw wyposazenia $cisle zgodnie wedtug wskazan wybranego producenta.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ELEMENTOW WYPOSAZENIA ORAZ ICH MONTAZU

Ogdélne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i srodkéw transportu podano w ST 0.0
+Wymagania og6lne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakos$ci rob6t, materiatéw i urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakos$ci robét (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

W zaleznosci od rodzaju robét i warunkéw wystepujgcych na budowie odbiér konstrukcji z drewna moze byé
przeprowadzony czesciowo w trakcie robét (odbiér miedzyoperacyjny) oraz po zakorczeniu robét.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogéine".

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robét oblicza sie wedtug pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacii Inspektora nadzoru i musza
posiada¢ wazne certyfikaty legalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdlne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogdlne zasady dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ogolnej ST 0.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja odniesienia jest:

1. SIwz

2. umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robot, zatwierdzona przez
Zamawiajgcego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

3.  normy

4. aprobaty techniczne

5. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

Normy:

1. PN-EN 749:2006 ,Sprzet boiskowy -- Bramki do pitki recznej -- Wymagania funkcjonalnosci i bezpieczenstwa,
metody badan”

2. PN-EN 1270:2006 ,Sprzet boiskowy -- Sprzet do koszykéwki -- Wymagania funkcjonalnosci i bezpieczenstwa,
metody badan”

3. PN-EN 1271:2006 ,Sprzet boiskowy — Sprzet do siatkéwki -- Wymagania funkcjonalnosci i bezpieczenstwa,
metody badan”

4.  Urzadzenia zabawowe wykonane zgodnie z normg PN-EN 1176-1:2017-12 oraz PN-EN 1176-3:2017-12

Instrukcje montazu wybranych producentow

6.  WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - [TB

o

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.




