Przedmiar robé6t

Zuzia (C) DataComp 1994-2009(lic. 15880)

Podstawa nakiadu, opis pozycji, wyliczenie ilo§ci rob6t llos¢ |Krot. Jedn.
1 Organizacja ruchu - oznakowanie pionowe i poziome - o
1.1 KNNR 6/705/2
Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukowa, linie segregacyjne i krawedziowe ciagle, malowanie
mechaniczne - Analogia oznakowanie grubowarstwowe, linie P-10, P-1b, P-4, P-14, P-12, P-21a, P-7a
83,2 = 83,200000
- B 83,20 83,20 Im2 |
1.2 KNNR 6/702/1 (2) |
Pionowe znaki drogowe, stupki z rur stalowych, Fi-70-mm [ |
6 = 6,000000
- B 6,00 6,00 szt
1.3 KNR 201/307/4 '
Roboty ziemne z przewozem gruntu taczkami, odspojenie i przewéz na odleglo$é do 10-m, kategoria gruntu V-VI -
Analogia reczny wykop w gruncie na odkfad dla znakéw drogowych
(10,4°0,4)6 = 0960000
- - 096 0,96 m3
1.4 KNNR 6/702/5
Pionowe znaki drogowe, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze i informacyjne o powierzchni ponad 0,3-m2 - Analogia
przymocowanie do stupkéw tarcz znakéw drogowych odblaskowych kategorii D (na folii odblaskowej 2 generacji)
6 = 6,000000
6,00 6,00 szt




