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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego

Projekt instalacji wentylacyjnej i klimatyzacyjnej w pomieszczeniach sterowni systemu sygnalizacji pozarowej oraz

pomieszczeniu akumulatorowni.

Budynek Collegium Altum w Poznaniu

Poznan, ul. Powstancow Wielkopolskich 16

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot przy

wykonywaniu instalacji wentylacyjnych, klimatyzacyjnych oraz niskopradowych dla zadania podanego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.2., a objetych zamowieniem okreslonym w pkt. 1.8.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot

o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod

wykonania wynikajacych z doswiadczenia oraz uznanych regul i zasad sztuki budowlanej oraz przy uwzglednieniu

przepisow bhp.

1.4. Przedmiot i zakres robo6t objetych ST

Specyfikacja dotyczy wykonania instalacji wentylacyjnej i1 klimatyzacyjnej w pomieszczeniach sterowni systemu

sygnalizacji pozarowej oraz pomieszczeniu akumulatorowni i obejmuje wykonanie nastgpujacych czynnosci:

e Zaprojektowanie wentylacji pomieszczenia akumulatorowni 1 pomieszczenia strazaka wraz z doprowadzeniem zasilania
do projektowanych trzech wentylatoréw kanatowych zlokalizowanych nad wejsciem do budynku od strony zewnetrzne;j,

e Zaprojektowanie instalacji klimatyzacji pomieszczenia akumulatorowni 1 pomieszczenia strazaka wraz z
doprowadzeniem zasilania do projektowanych jednostek zewnetrznych klimatyzacji,

e Zaprojektowanie rozdzielnicy wentylacji i klimatyzacji pomieszczenia akumulatorowni i pomieszczenia strazaka wraz z
jej zasilaniem z istniejacej rozdzielnicy pigtrowe;,

e Zaprojektowanie systemu detekcji gazéw wybuchowych (wodoru) w pomieszczeniu akumulatorowni,

e Doposazenie istniejacego systemu sygnalizacji pozaru w moduly realizujace wylaczenie pozarowe projektowanych
urzadzen wentylacji, klimatyzacji oraz zamkni¢cie klap pozarowych,

Przedmiotem specyfikacji jest takze okreslenie wymagan odno$nie wlasciwosci materiatow wykorzystywanych do robot

przy wykonywaniu instalacji oraz wymagan dotyczacych wykonania i odbiorow instalacji. Ponadto w specyfikacji zawarto

ustalenia dotyczace prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem instalacji elektrycznych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w ST

»,Wymagania og6lne”

Plac budowy jest to miejsce udostgpnione przez Zamawiajacego dla wykonania zleconych robot oraz inne miejsca

wymienione w umowie.

Teren budowy jest to miejsce (cze$¢ placu budowy) wykonywania poszczego6lnych robot.

Zabezpieczenie placu budowy - Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia placu budowy przed dostgpem o0séb

nieupowaznionych i utrzymanie na nim nalezytego porzadku od momentu przekazania do dnia koncowego odbioru robot.

Warunki §rodowiskowe - w zalezno$ci od stopnia narazenia instalacji na zawilgocenie rozroznia si¢ pigc¢ klas srodowiska

(zgodnie z PN-B-03002):

e Kklasa 1: §rodowisko suche, np. wnetrza budynkéw mieszkalnych i biurowych, a takze nie podlegajace zawilgoceniu
wewngetrzne warstwy $cian szczelinowych,

o Kklasa 2: srodowisko wilgotne wewnatrz pomieszczen, np. w pralni lub srodowisko zewngtrzne, w ktérym element nie jest
wystawiony na dziatanie mrozu, tacznie z elementami znajdujacymi si¢ w nieagresywnym gruncie lub wodzie,

e Kklasa 3: srodowisko wilgotne z wystepujacym mrozem,

e Kklasa 4: $rodowisko wody morskiej elementy pograzone catkowicie lub cze¢$ciowo w wodzie morskiej, elementy
potozone w strefie bryzgéw wodnych lub znajdujace si¢ w powietrzu nasyconym solg

o Kklasa 5: srodowisko agresywne chemicznie (gazowe, pltynne lub state).

Plan BIOZ - plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia wykonany na podstawie Rozp. Min. Infrastruktury z dnia 26.03.2003

w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 ze zmianami).

Cze$¢ czynna - przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad instalacji elektrycznej lub urzadzenia, ktory

w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by¢ pod napigciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego

(przewody ochronne PE i PEN nie sg czgéciag czynnag).

Potgczenia wyrownawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzacych dostepnych lub obcych w celu wyréwnania

potencjatu.

Kable i przewody - materiaty stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow, impulséw elektrycznych w wybrane

miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow - zespot materialow dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu przewodow,

ulatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciaggdw

rownoleglych przewodow itp.
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Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do wytwarzania,
przeksztalcania, przesylania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektryczne;.

Odbiorniki energii elektrycznej - urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w inng forme¢ energii
($wiatto, cieplo, energi¢ mechaniczng itp.).

Klasa ochronnosci - umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze wzglgdu na jego cechy budowy,
przy bezposrednim dotyku.

Stopien ochrony IP - okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementéw instalacji
elektrycznej oraz przed przedostaniem si¢ ciat statych, wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazoéw, a ktorg zapewnia
odpowiednia obudowa.

Obwod instalacji elektrycznej - zesp6t elementow polaczonych posrednio lub bezposrednio ze zrédlem energii
elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem wspdlnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potaczonych
przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodza przewody pod napigciem, przewody ochronne oraz
wszelkie urzadzenia zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane
z danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podloza - zespdt czynnos$ci wykonywanych przed zamocowaniem osprzgtu instalacyjnego, urzadzenia
elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i przewodow majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich
zamocowania zgodnie z dokumentacja.

Do prac przygotowawczych zalicza si¢ nastgpujace grupy czynnosci:

wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,

kucie bruzd i wngk,

osadzanie kotkéw w podlozu, w tym ich wstrzeliwanie,

montaz uchwytow do rur i przewodow,

montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych, szynoprzewodow,

montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

oczyszczenie podloza - przygotowanie do klejenia.

Cze$¢ dostepna - przewodzaca cze$¢ urzadzenia elektroenergetycznego lub innego przedmiotu, bedaca w zasiggu reki ze
stanowiska dostgpnego (1. takiego, na ktorym cztowiek o przecigtnej sprawnosci fizycznej moze si¢ znalez¢ bez korzystania
ze §rodkow pomocniczych np. drabiny, stupotazow itp.), ktéra podczas normalnej pracy nie jest pod napigciem, jednak moze
si¢ pod nim znalez¢ w momencie zaklocenia (uszkodzenia lub niezamierzonej zmiany instalacji elektroenergetycznej,
parametrow, charakterystyk lub uktadu pracy urzadzenia np. zwarcia, wyniesienia potencjatu, uszkodzenia izolacji itp.).
Miejsce wydzielone - zamykana przestrzen lub miejsce eksploatacji instalacji lub urzadzen, do ktoérego dostgp posiadaja
jedynie osoby upowaznione.

Napiecie dotykowe Ud (zrédlowe przy dotyku) - napigcie pojawiajace si¢ przy zwarciu doziemnym pomigdzy
przewodzaca czgscia, ktora moze by¢ (nie jest) dotknigta przez cztowieka a miejscem na ziemi, na ktérym znajduja si¢
stopy.

Oslona izolacyjna - ostona wykonana w celu uniemozliwienia dotknigcia elementéw w czesci dostgpnej, na ktdorych moze
si¢ pojawi¢ niebezpieczne napigcie np. na pancerzu metalowym kabla.

Ziemia odniesienia - miejsce w ktorym prad uziemienia nie powoduje zauwazalnej roznicy potencjatdéw pomi¢dzy dwoma
dowolnymi punktami.

Ochrona wewnetrzna - zespot dzialan i urzadzen zapewniajacy bezpieczenstwo i ochrong przed skutkami wyladowan
piorunowych, ludziom znajdujacym si¢ w budynku. Realizowana jest poprzez: wykonanie ekwipotencjalizacji wszystkich
urzadzen i elementow metalowych, zachowanie odpowiednich odst¢pow izolacyjnych lub stosowanie dodatkowych §rodkoéw
ochrony.

Automatyczny system sygnalizacji pozaru — system, ktory bez udzialu ludzkiego rozpoznaje w poczatkowej fazie i
natychmiast sygnalizuje wystapienie pozaru.

Centrala systemu sygnalizacji poZzaru — czg¢s$¢ systemu sygnalizacji pozaru, przyjmujaca i przetwarzajaca zadania
wlaczania i wylaczenia systemu oraz stany swoich wejs¢. Dziata wg okreslonego algorytmu w celu umozliwienia
wytworzenia stanu alarmowania - szczegélowe wymagania okresla norma PN EN 54 2.

Element kontrolno-sterujacy — element kontrolujacy wejscia i wyjscia ktorego szczegétowe wymagania okresla norma
PN-EN 54-18.

Wyjscie przekaznikowe — wyjscie sterowane stykami przekaznika (relay output).

PH90 — cecha kabla okreslajaca ciagtos¢ dostaw energii (podtrzymanie funkcji kabla) przez kable o $rednicy przewodow do
2,5mm przez 90 minut wg PN-EN 50200.

System kablowy E90 — zespot kabli i systemu nosnego (korytka, mocowania, rurki, uchwyty, kotwy) gwarantujacy
podtrzymanie funkcji kabla (ciagltos¢ dostaw energii) w warunkach pozaru przez czas 90 minut.

1.6. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne powszechnie stosowane wymagania dotyczace robot
podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.7. Dokumentacja robot instalacyjnych

Montaz instalacji nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji, ktorej wykaz oraz podstawy prawne sporzadzenia podano
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w ST ,,Wymagania ogolne”

Dokumentacja powinna w szczegélno$ci zawiera¢ wymagania stawiane elementom, wyrobom 1 materialom

wykorzystywanym przy wykonywaniu instalacji, w zakresie:

e Dbezpieczenstwa instalacji - uwzglednienie wpltywu rozszerzalnosci cieplnej na konfiguracj¢ instalacji, zastosowanie
odpowiednich zabezpieczen w przypadku awaryjnego dziatania itp.,

e bezpieczenstwa uzytkowania, w tym ograniczenia mozliwosci zmian parametréw instalacji przez osoby nieuprawnione,

o trwato$ci poszczegdlnych elementow instalacji itp.,

e okreslenie procedur niezb¢dnych do prawidlowej eksploatacji w warunkach pracy okresowej lub przy zastosowaniu
sterowania automatycznego.

Instalacje powinny by¢ zaprojektowane i wykonane tak, by przez caly przewidywany okres uzytkowania w okreslonych

warunkach srodowiskowych (klasie Srodowiska) i przy wlasciwej konserwacji odpowiadaly zalozonemu przeznaczeniu.

Przy okre$laniu trwalodci instalacji, przy doborze materialdéw nalezy uwzgledni¢ warunki $rodowiskowe, na dzialanie

ktoérych instalacja bedzie narazona oraz umiejscowienie jej elementow w budowli, a takze sposobow zabezpieczenia przed

dziataniem niekorzystnych czynnikow.

1.8. Nazwy i kody:

Grupy robat, klasy robot lub kategorie robot

CPV 45331000-6 Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

CPV 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

CPV 45315100-9 Instalacyjne roboty elektrotechniczne

CPV 45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

CPV 45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych

CPV 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,,Wymagania ogolne”

2.2. Szczegélowe wymagania dotyczace materialow

Materiaty stosowane do wykonywania instalacji co. oraz elektrycznych i bedace w mysl Ustawy o wyrobach budowlanych

z dnia 16 kwietnia 2004 r. materiatami budowlanymi (Dz. U. Nr 92 poz. 881) wprowadzone do obrotu i stosowane

w budownictwie na terytorium RP powinny mie¢:

e oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodno$ci ze zharmonizowana normg europejska
wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobatg techniczng lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za
zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

e oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze s3 to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla
ktéorych dokonano oceny zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczng badz uznano za ,regionalny wyrdb
budowlany”, albo

e deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu
umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez
Komisje¢ Europejska.

Oznakowanie powinno umozliwia¢ identyfikacj¢ producenta i typu wyrobu, kraju pochodzenia oraz daty produkcji (okresu

przydatnosci do uzytkowania).

2.2. Rodzaje materialéw

Materiaty i wyroby wykorzystywane w robotach instalacyjnych

e aparaty,

e kable i przewody,

o koryta kablowe,

e inne wyroby i materiaty.

Wszystkie materiaty i wyroby stosowane do wykonania instalacji wentylacji powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym

w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych), powinny posiada¢ aprobaty techniczne, deklaracje

zgodnosci lub inne dokumenty potwierdzajace zgodno$¢ z wymogami obowigzujagcymi w kraju.

2.3. Elementy instalacji elektrycznych

Wymagania ogolne

Potaczenia elektryczne przewodow:

e powierzchnie stykajacych si¢ elementow toréw pradowych oraz przektadek i podkiladek metalowych, przewodzacych
prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone,

e zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody) pokryte powloka metalowa ogniowa lub galwaniczng nalezy tylko
zmywac¢ odczynnikami chemicznymi i szlifowaé pasta polerska,

e polaczenia nalezy wykona¢ spawaniem, Srubami lub w inny sposob okreslony w projekcie technicznym.
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e S$ruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwg metaliczna,

e polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca si¢ wykonywaé za pomocg spawania. Wszelkie potaczenia
elektryczne w ziemi nalezy zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owinigcie tasmg.

Potaczenia elektryczne kabli:

o 7yly wielodrutowe moga mie¢ zakonczenia proste lub oczkowe, stosowane do przewodow miedzianych, z koncem
prostym lub oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takie zakonczenia dopuszcza si¢ tylko w przypadku; gdy
zaciski nie pozwalaja na zastosowanie koncowki lub tulejki; z koncowka kablowa podiaczane pod $rube; koncowke
montuje si¢ przez prasowanie, lutowanie, lub spawanie; z tulejka (koncéwka rurkowa) umocowang przez zaprasowanie.

Sruby i wkrety w potaczeniach:

e $ruby i wkrety do laczenia szyn oraz przewodow powinny mie¢ taka dlugo$¢, aby po skreceniu potaczenia wystawaly co
najmniej na wysokos$¢ 2-6 zwojoéw. Nie dotyczy to $srub dostarczanych przez wytworce wraz z aparatem, jesli zostanie
zachowana wysoko$¢ ok. 2-3 mm, wystajacej poza nakretke.

Przylaczanie do gniazd bezpiecznikowych itp.:

e w gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowadzajacy nalezy polaczy¢ z szyna gniazda (Srubg stykowa), a przewdd
zabezpieczany z gwintem w oprawach o$wietleniowych i podobnym osprzecie przewod fazowy lub "+-" nalezy taczy¢ ze
stykiem wewngtrznym, a przewdd neutralny lub ,,-,, z gwintem (oprawka).

Uktadanie przewodow kabli:

Wszystkie przewody kabelkowe na obu koncach musza by¢ oznaczone zgodnie z adresami umieszczonymi na liScie

adresowej. Kazde przejscie przewodow kabelkowych przez $ciany musi by¢ zabezpieczone rurg ostonowa lub odpowiednio

obudowane. Sposob utozenia trasy przewodow kabelkowych w kazdym przypadku musi zapewnia¢ tatwos$¢ ich wymiany.

Poziom izolacji przewodoéw kabelkowych: 750V. Wszystkie przewody kabelkowe musza mie¢ zyly przewodzace wykonane

z miedzi, by¢ oznakowane przez producenta (marka), posiada¢ kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodng z wymaganiami tj.:

e przewod ochronny PE - kolor z6ttozielony,
e przewod neutralny N - kolor niebieski,
o przewody fazowe L1, L2, L3 odpowiednio kolor siwy, bragzowy, czarny.

Przy uktadaniu przewodow nalezy zachowac odstgp min. Im od przewodow sygnatowych. Trasy przewodow powinny

przebiega¢ wzdhuz linii prostych rownolegtych i prostopadtych do $cian i stropow zmieniajac swoj kierunek tylko w

zaleznos$ci od potrzeb. Trasa przebiegu przewodéw powinna by¢ tatwo dostgpna do konserwacji i remontdow, a jej

wytyczanie uwzglednia miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji. Wykonawca ma obowigzek uzyskaé
zatwierdzenie przez Projektanta wszystkich tras kablowych przed ich wykonaniem.

Préby pomontazowe:

e Po zakonczeniu roboét elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb
montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jako$ci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiarow
i probnym uruchomieniem poszczegolnych instalacji, rozdzielnicy i urzadzen.

Wymagania szczegélowe

Zasilanie projektowanych odbioréw

Projektowane urzadzenia zasilane beda z projektowanej rozdzielnicy. Projektowana rozdzielnica zasilona zostanie z

wskazanej przez Inwestora istniejacej rozdzielnicy obiektowej. Z pozyskanych informacji, istniejace rozdzielnice posiadaja

rezerw¢ mocy wystarczajaca na pokrycie zapotrzebowania w energie elektryczng projektowanych urzadzen.

Rozdzielnice elektryczne

Projektowana rozdzielnica zostanie wyposazona w zabezpieczenia przetgzeniowe, sygnalizacj¢ napigcia, aparaturg

sterownicza. Ochronnik przepig¢.

Istniejace rozdzielnice obiektowe wyposazone sa w istniejace zabezpieczenia przetezeniowe, réznicowopragdowe oraz

ochrong przeciwprzepieciowa. Rozdzielnice obiektowg nalezy doposazy¢ w niezbedng aparature rozdzielczg na potrzeby

zasilania projektowanej rozdzielnicy.

Wykonawca w przypadku braku wykonanych opiséw aparatow zobowigzany jest do ich uzupelnienia. Na drzwiach

rozdzielnicy umiesci¢ opisy poszczegdlnych obwodow zasilajacych. Wszelkie aparaty tj. wylaczniki i bezpieczniki nalezy

oznakowaé w taki sposob, by byta mozliwo$¢ rozpoznania, do ktérej grupy naleza.

Rozdzielnice powinny spelni¢ normg¢: PN-EN 61439-1:2011 - Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe - Czg$¢ 1:

Postanowienia og6lne.

Trasy kablowe

Zasilania w budynku zostang rozprowadzone przy pomocy istniejacych tras kablowych. Przewody nalezy mocowac do koryt

opaskami zaciskowymi.

W miejscach gdzie nie wystepuja trasy kablowe, kable mocowa¢ do $cian i stropow za pomoca systemowych uchwytow

i/lub prowadzonych w dedykowanych rurkach elektroinstalacyjnych montowanych do stropéw i $cian za pomoca

systemowych elementow montazowych.

Przy montazu tras nalezy stosowaé si¢ $ciSle do rozwigzan katalogowych oraz wytycznych katalogdéw, aprobat

i certyfikatow wybranych przez wykonawce dostawcow.

Instalacje elektryczne

Instalacje elektryczna, na potrzeby doprowadzenia zasilan nalezy uktada¢ jako nastropowa oraz prowadzona na trasach

kablowych. Stosowa¢ przewody o izolacji 750V. Stosowac¢ osprzgt o stopniu ochrony IP odpowiednim dla strefy lokalizacji.
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Projektuje si¢ doprowadzenie zasilania do urzadzen elektrycznych branzy sanitarnej zgodnie z uzyskanymi wytycznymi,
a w szczegolnosci zgodnie z wytycznymi branzy CO, WOD-KAN. Urzadzenia elektryczne nalezy zasili¢ z wydzielonych
obwodéw rozdzielnic obiektowych oraz nalezy je wysterowac zgodnie z branza sanitarng.

Przed przystapien do realizacji instalacji elektrycznej na potrzeby zasilania odbiorow sanitarnych oraz urzadzen, nalezy
potwierdzi¢ ich ostateczng lokalizacje, typy oraz parametry, pod katem zgodnosci z obowigzujacymi projektami
branzowymi oraz wytycznymi producenta.

Dostawa urzadzen i podtaczenie po stronie wykonawcey instalacji automatyki przypisanych do tych instalacji.

Potaczenia wyréwnawcze

Instalacj¢ polaczen wyréwnawczych nalezy wykona¢ zgonie z norma PN-IEC 60364-5-54.

Z szyn uziemiajacych przewodami wyréwnawczymi nalezy polaczy¢: koryta kablowe, czgéci czynne urzadzen
technologicznych, metalowe konstrukcje wsporcze na ktorych moze pojawi¢ si¢ niebezpieczne napiecie. Wykonac
potaczenia wyrdwnawcze bezposrednie wewngtrznych instalacji metalowych linka LgYzo 16 mm2 w odstgpach nie
wigkszych niz 25 m (jezeli nie sa potaczone z konstrukcja metalicznie) Glowne polaczenia wyrdwnawcze nalezy wykonac
przewodem LgY 16mm2, pozostate potaczenia wykonaé przewodem LgY 6mm?2.

Przejécia pozarowe

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki iich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690 z pézn. zm.) przepusty instalacyjne o srednicy
powyzej 4 cm w $cianach i stropach, dla ktorych jest wymagana klasa odpornosci ogniowej co najmniej EI 60 lub REI 60,
powinny mie¢ klas¢ odpornosci ogniowej (EI) tych elementow. Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia
przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (EI) wymagang dla tych elementow.

Nalezy uszczelni¢ zardwno przejscia przez $ciany jak rowniez przejscia przez strop pomi¢dzy kondygnacjami. Przejscia
pozarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie przeszkolenie. Wszystkie przejscia nalezy
oznaczy¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Strefy pozarowe zgodnie z projektem architektury.

System sygnalizacji pozaru

Normy i przepisy:

e PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, odbioru, eksploatacji i
konserwacji

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze zmiana A1:2007

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wejscia/wyjscia; ze zmiang AC:2007

Wytyczne Inwestora

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. w sprawie wykazu wyrobow
shuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania
dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z pdzn. zm.)

e Uzgodnienia z rzeczoznawcg ds. zabezpieczen pozarowych

e Wiytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP — 02:2021

e Dokumentacja techniczno-ruchowa centrali sygnalizacji pozarowe;j

Wymaga sig:

- Zachowania ciaglosci ekranu kabla (o ile wystepuje) — nalezy polaczy¢ ekrany kabla istniejacego i przedtuzanego ze
soba. W przypadku wymiany kabla — nowy kabel rowniez musi posiadaé¢ ekran.

- W przypadku przedtuzenia kabla — kabel musi by¢ przedluzony na wymaganym odcinku na nowy, o identycznym typie
jak istniejacy; wymaga si¢ zachowania numerow lub kolorow zyt 1:1 (np. gdy kable istn. ma 3 zyly o kolorach brazowy,
niebieski, zoltozielony nalezy zapewnié, aby przedtuzany kabel mial identyczng kolorystyke zyt oraz taczy¢ te same kolory
lub numery zyt ze sobg)

- W przypadku wymiany kabla — kabel musi by¢ wymieniony na nowy, o identycznym typie jak istniejacy

- Sprawdzenia ciagglosci okablowania po jego przedtuzeniu dla kazdej z zyt i potwierdzenie protokolem w dokumentacji
powykonawczej

- Wymiany kabli w catosci dla elementow typu termopara lub kabli, ktore sa uszkodzone (uszkodzenia izolacji lub brak
pozytywnego wyniku testu rezystancji izolacji — po wymianie taki test nalezy powtorzyc)

W ramach przedmiotowego opracowania przewiduje si¢ zabudowe nowych moduldw kontrolno-sterujacych w
istniejacej petli systemu. Do potaczenia elementéw systemu nalezy zastosowa¢ kable o odpornosci ogniowej PH90, typu
HTKSH. Poczatek i koniec kazdej petli dozorowej powinien by¢ prowadzony w sposob ograniczajacy mozliwo$é
jednoczesnego uszkodzenia obu przewodow. Nie dopuszcza si¢ prowadzenia przewoddéw palnych z przewodami o
odpornosci ogniowej we wspolnych przewiertach. Wszystkie przejécia instalacji SSP przez strefy pozarowe nalezy
zabezpieczy¢ systemem uszczelnien o odpowiedniej odpornosci ogniowej i oznaczy¢ odpowiednimi opisami.

Projekt wykona¢ w oparciu o obowigzujace normy oraz wytyczne SITP w zakresie projektowania instalacji sygnalizacji
pozarowej (SITP WP - 02:2021).

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
3.1.0go6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogolne”
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3.2. Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu
Sprzet i narzedzia do wykonywania instalacji centralnego ogrzewania wodnego
e Do wyznaczania i sprawdzania kierunku, wymiardw oraz plaszczyzn:
o  pion murarski,
tata murarska,
ata wazona i tata kierunkowa,
w3z wodny,
poziomnic¢ uniwersalng
sznur murarski,
katownik murarski,
wykroj.
e Do uktadania rur i wykonywania potgczen na stanowisku roboczym.
o  prasa do zaciskania ztaczek na rurze z tworzywa sztucznego,
o  gietarka do rur.
Sprzet i narzedzia do wykonywania instalacji elektrycznych
Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego zaakceptowanego przez
Inwestora. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowac sprzg¢tem sprawnym technicznie,
przewidzianym do wykonania tego typu robot. Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych
winny by¢ wykonywane recznie.
Urzadzenia i sprz¢t zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie, powinny
mie¢ aktualne dokumenty i certyfikaty uprawniajace do ich eksploatacji.

O O O O O O O

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Szczegolowe wymagania dotyczace transportu

Wyroby i materialty do wykonywania instalacji moga by¢ przewozone jednostkami samochodowymi, kolejowymi, wodnymi
i innymi.

Zatadunek i wyladunek elementéw instalacyjnych pakowanych w jednostki tadunkowe nalezy prowadzi¢ urzadzeniami
mechanicznymi wyposazonymi w osprz¢t widtowy, kleszczowy lub chwytakowy.

Transport materialtdow do wykonywania instalacji w opakowaniach nie wymaga specjalnych urzadzen i srodkoéw transportu.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty w sposob wykluczajacy uszkodzenie opakowan.

5.WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Szczegdélowe zasady wykonania robét

Przed przystapieniem do robot nalezy wykonaé¢ i odebra¢ wszelkie roboty budowlano-konstrukcyjne, wytypowane jako

niezbedne do rozpoczecia robot instalacyjnych.

Sprawdzenie zgodnosci ich wykonania z dokumentacja projektowa i odpowiednimi szczegétowymi specyfikacjami

technicznymi ST nalezy potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy, zezwalajacym na prowadzenie roboét instalacyjnych.

5.3. Ogolne zasady wykonywania robot instalacyjnych - wytyczne montazowe

Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacja projektowa niniejsza specyfikacja techniczng i zasadami

sztuki budowlanej branzy instalatorskiej.

5.4. Organizacja robét instalacyjnych

Podstawowe zasady prawidtowej organizacji robot:

e wykonywanie prac przez wykwalifikowanych instalatorow, posiadajacych potwierdzone przez wyznaczona jednostke
uprawnienia wykonawcze (np. certyfikat wydany przez producenta lub ,Ksigzeczke spawacza” z uprawnieniami
w okreslonym, wymaganym zakresie),

e prace o znikomym niebezpieczenstwie mozna wykonywa¢ w pojedynke, natomiast wszelkie roboty spawalnicze
wymagaja minimum wspolpracy jednego pomocnika. Przy zorganizowaniu pracy grupami (zespotami) liczebnos¢
zespotu nalezy dostosowac¢ optymalnie do rodzaju, miejsca i warunkow bezpiecznego wykonywania robot,

e racjonalne urzadzenie stanowiska pracy z dogodnym rozmieszczeniem i posegregowaniem materiatdw instalacyjnych
(w miejscu montazu wolny pas o szerokosci, jesli to jest mozliwe, min. 60 cm, dalej materiaty i sprzg¢t najbardziej
potrzebne w danej chwili, a nastepnie zapasy materialowe i drogi transportowe),

e zachowywanie zasad montazu technologicznego, w tym unikanie jednoczesnego rozpoczynania réznych rodzajow robot
instalacyjnych w kilku miejscach,

e zastosowanie odpowiednich rusztowan lub drabin (technicznie niezbednych i ekonomicznie uzasadnionych),

e zaopatrzenie robotnikow we wilasciwy sprzet do wykonywania robdt instalacyjnych i towarzyszacych oraz w wymagany
przepisami sprzet ochronny. Szczegdlnie wykonywanie robot spawalniczych wymaga rygorystycznego przestrzegania
zasad bhp - stosowanie odpowiednich masek lub okularow ochronnych, skérzanych fartuchow i rekawic oraz
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odpowiedniego obuwia,

e dostarczanie materiatéw do zainstalowania na stanowiska robocze w sposob wykluczajacy przestoje,

e zorganizowanie robodt systemem instalowania rownomiernego,

e wykonawca musi posiada¢ niezb¢dna wiedz¢ i doswiadczenie oraz potencjat techniczny, a takze dysponowac osobami
zdolnymi do wykonania i nadzorowania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Odbior robot poprzedzajacych wykonanie instalacji

Nalezy dokonaé¢ zgodnie z wymaganiami odpowiednich szczegdétowych specyfikacji technicznych dla robét, ktore

koniecznie nalezy wykona¢ przed rozpoczeciem robdt instalacyjnych

Badania materialéow

Badania nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie przedtozonych:

o deklaracji zgodnosci lub certyfikatow,

e zapisow dziennika budowy, protokotow przyjecia materialdw na budowe,

o deklaracji producentéw stosowanych wyrobow.

Konieczne jest sprawdzenie czy deklarowane lub zbadane przez producenta parametry techniczne odpowiadaja

wymaganiom postawionym w dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji techniczne;j.

Materiaty, ktorych jako$¢ budzi watpliwosci moga by¢ zbadane na wniosek zamawiajacego przez niezalezne jednostki

certyfikacyjne, zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm.

6.3. Badania w czasie robét

Badania w czasie robot polegaja na sprawdzeniu zgodnosci wykonywanej instalacji dokumentacja projektowa wymaganiami

niniejszej specyfikacji i instrukcjami producentow.

Badania te w szczegodlnosci powinny dotyczyé sprawdzenia prawidtowosci montazu kanatéw ze wzgledu na miejsce

utozenia i stosowane przekroje przewodoéw oraz sposoby ich zamocowania i rodzaje materiatdow montowanych.

Inne elementy instalacji powinny spetnia¢ wymogi zawarte w dokumentacji projektowej co do ich:

o liczby,

wymiaru charakterystycznego np. $rednicy, dtugosci, itp.,

spetnienia dodatkowych zastrzezen np. zawor katowy, wymiary oczek siatki filtrujacej itp.

sprawdzenie i badanie przewodoéw po utozeniu,

sprawdzenie i badanie kabli po utozeniu,

prawidtowosci montazu przewodéw ochronnych.

e sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich instalacji

6.4. Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru robot przeprowadza si¢ celem oceny czy spelnione zostaly wszystkie wymagania dotyczace

wykonywania instalacji, w szczeg6Inosci w zakresie:

e zgodnosci z dokumentacja projektowa specyfikacja technicznag wraz z wprowadzonymi zmianami naniesionymi
w dokumentacji powykonawczej,

e jakosci zastosowanych materialow i wyrobow,

o jakosci wykonywania instalacji

Przy badaniach w czasie odbioru robot nalezy wykorzysta¢ wyniki badan dokonanych wcze$niej oraz zapisy w dzienniku

budowy dotyczace wykonanych robot. Badania polegajg m.in. na:

e sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja - powinno by¢ przeprowadzone przez pordwnanie wykonanych instalacji
z dokumentacja projektowg specyfikacja techniczng oraz ze zmianami naniesionymi w dokumentacji powykonawczej;
sprawdzenia zgodno$ci dokonuje si¢ na podstawie oglgdzin zewnetrznych i pomiardw; pomiar dtugosci rurociagdw
przeprowadza si¢ z doktadnoscia do 10 mm, elementy pozostate nalezy policzy¢ z dokladnos$cia do jednej sztuki. Ilosci
normatywne niektorych elementoéw instalacji mogg by¢ uzaleznione od podstawy wyceny lub wytycznych producenta
izaleza od ilosci innych materiatow. Jednoczes$nie nie sa wyszczegodlnione w ,.Przedmiarze robot”, dlatego po ich
przeliczeniu nalezy sprawdzi¢ ilosci wymagane w materiatach zrodtowych.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robot

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Szczegélowe zasady przedmiaru i obmiaru robot

Ilo$ci poszczegodlnych typéw i wielkosci charakterystycznych (Srednic) rur oblicza si¢ w metrach wg wymiarow
sprawdzonych na budowie, a podanych w dokumentacji projektowej. Obmiaru niektérych rur dokonuje si¢ w innych
jednostkach, zaleznych od podstawy wyceny lub wytycznych producenta np. w sztukach lub kompletach.

Ilosci pozostatych elementdéw oblicza si¢ w sztukach, kompletach, ztaczach wg wytycznych podstawy wyceny. Badania
szczelnosci instalacji moga by¢ odniesione do tacznej dtugosci rurociggdw stanowigcych instalacje.
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W przypadkach niejasnosci nalezy sporzadza¢ obmiary robot w jednostkach podanych nad poszczegdlnymi tablicami
katalogbéw, stanowigcymi podstawy wyceny poszczegodlnych pozycji kosztorysowych (przedmiarowych).

8. WYMAGANIA DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”

8.2. Odbior czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czgsci robdt. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie dla

zakresu okre§lonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Celem odbioru czesciowego jest wezesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usunigcie przed

odbiorem koncowym.

Odbidr czgsciowy robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru w obecno$ci kierownika budowy i moze stanowi¢

podstawe do dokonania czg$ciowego rozliczenia robot

8.3. Odbidr ostateczny (koncowy)

Odbidr koncowy stanowi ostateczng ocen¢ rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci

i zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Odbiodr ostateczny przeprowadza komisja powolana przez zamawiajacego, na podstawie przedlozonych dokumentow,

wynikow badan oraz dokonanej oceny wizualnej. Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna

okresla¢ umowa. Wykonawca robot obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

e dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot

e dokumentacj¢ powykonawcza.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ w szczegdlnos$ci:

szczegdlowe specyfikacje zastosowanych materiatow i urzadzen,

rysunki powykonawcze instalacji przedstawiajace rzeczywiste rozmieszczenie

urzadzen oraz prowadzenie przewodow i usytuowanie osprzetu,

korekte obliczen instalacji, zgodnie ze stanem faktycznym,

schematy instalacyjne oraz rzuty instalacji z zaznaczonymi wszystkimi punktami

pomiarowymi,

certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne, dopuszczenia, etc. Wszystkich zastosowanych elementow instalacji,

szczegolowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robot,

dziennik budowy i ksigzki obmiarow z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych robét,

dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materialow i wyrobow

budowlanych,

protokoty odbioru robét ulegajacych zakryciu,

protokoty odbioréw czesciowych,

instrukcje producentow dotyczace zastosowanych materiatow,

wyniki badan laboratoryjnych, badan kominiarskich i ekspertyz.

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznaé¢ si¢ z przedlozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania zgodnie

z wytycznymi podanymi w pkt. 6.4 niniejszej ST, porownac je z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej

1 niniejszej specyfikacji technicznej oraz dokona¢ oceny wizualnej.

Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sa pozytywne, a dostarczone przez wykonawce dokumenty sa

kompletne i prawidtowe pod wzglgdem merytorycznym.

Negatywny wynik jakichkolwiek badan skutkuje tym, ze roboty przy wykonywaniu instalacji nie zostang przyjete. W takim

przypadku nalezy przyjac jedno z nastepujacych rozwigzan:

e jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usuna¢ niezgodnosci robot z wymaganiami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji technicznej oraz przedstawi¢ roboty wadliwe ponownie do odbioru,

e jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu konstrukcji i uzytkownika oraz trwalosci elementow
instalacji, zamawiajacy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru koncowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci
wynagrodzenia w stosunku do ustalen umownych,

e w przypadku, gdy nie sa mozliwe podane wyzej rozwigzania wykonawca zobowigzany jest do usunigcia wadliwie
wykonanych robot instalacyjnych, bezusterkowego ich wykonania i powtdrnego zgtoszenia do odbioru.

W przypadku niekompletnosci dokumentéw odbiér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu.

Z czynnosci odbioru sporzadza si¢ protokol podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i wykonawcy. Protokot

powinien zawierac:

e ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

e ocen¢ wynikow badan,

e wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usuni¢cia,

e stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot instalacyjnych z zaméwieniem.

Protokot odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy zamawiajacym a wykonawca.
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9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy rozliczenia robot i platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Szczegolowe zasady rozliczenia robdt i platnosci

Rozliczenie wykonywania instalacji moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu roboét i ich koncowym
odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czgsciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.
9.3. Podstawy rozliczenia wykonanego i odebranego zakresu robot przy wykonywaniu instalacji

Wariant I

Podstawy rozliczenia robdt stanowia okreslone w dokumentach umownych (Kkosztorysie ofertowym) ceny

jednostkowe i ilosci robét zaakceptowane przez zamawiajacego.

Ceny jednostkowe wykonania robot uwzgledniaja:

e przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprzetu,

ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robét,

w nakladach na montaz uwzgledniono: wmontowanie odpowiedniej ilosci tgcznikow lub ksztaltek, naktady zwiagzane

z umocowaniem na $cianach i w kanatach oraz zmontowanie odpowiedniej ilosci punktow statych, przejscia przez Sciany

i stropy budynkow.

e usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen w innych elementach obiektu, powstatych na skutek i w trakcie
wykonywania robdt instalacyjnych,

e usunigcie gruzu i innych pozostatosci, resztek i odpadow materiatdw w sposob podany w szczegdtowej specyfikacji
technicznej (opisa¢ sposob usunigcia pozostatosci i odpaddw),

o likwidacje stanowiska roboczego,

o koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Wariant 11

Podstawe rozliczania robét instalacyjnych stanowi ustalona w umowie kwota ryczaltowa za okres§lony zakres robodt
obejmujacy wykonywanie instalacji

Kwota ryczattowa obejmujgca wykonywanie instalacji uwzglednia koszty wykonania robot instalacyjnych oraz prac z nimi
zwigzanych wymienionych w wariancie I (punkcie 9.3) oraz: koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

10.DOKUMENTYODNIESIENA

10.1. Normy

PN-HD 60364-1:2010

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje
PN-HD 60364-4-41:2017-09

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem
elektrycznym.

PN-HD 60364-4-42:2011

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami
oddzialywania cieplnego.

PN-HD 60364-4-43:2012

Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-43: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem
przetezeniowym

PN-HD 60364-5-51:2011

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Czg¢§¢ 5-51: Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia
ogolne.

PN-IEC 60364-5-52:2011

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-52: Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie.

PN-HD 60364-5-54:2011

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg§¢ 5-54: Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajace i
przewody ochronne.

PN-HD 60364-5-559:2012

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-559: Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -- Oprawy o$wietleniowe i
instalacje o§wietleniowe.

PN-HD 60364-6:2016-07

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cz¢$¢ 6: Sprawdzanie

PN-EN IEC 62275:2020-03

Systemy prowadzenia przewodow -- Opaski przewodéw do instalacji elektrycznych.
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PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN IEC 60664-1:2021-02

Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napigcia -- Cz¢$¢ 1: Zasady, wymagania i badania.

PN-EN IEC 60799:2021-07

Sprzgt elektroinstalacyjny -- Przewody przytaczeniowe i przewody posredniczace.

PN-EN 60898-1:2019-02

Sprzgt elektroinstalacyjny -- Wylaczniki do zabezpieczen przetgzeniowych instalacji domowych i podobnych -- Czgs¢ 1:
Wytaczniki do obwoddéw pradu przemiennego.

PN-E-04700:1998

Urzadzenia i1 uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych.

PN-E-04700:1998/ Az1:2000

Urzadzenia i1 uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych (Zmiana Az1).

PN-EN IEC 61386-21:2021-12

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow -- Czgs¢ 21: Wymagania szczegoétowe -- Systemy rur instalacyjnych
sztywnych.

PN-EN IEC 61386-22:2021-12

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow -- Czgs¢ 22: Wymagania szczegoétowe -- Systemy rur instalacyjnych
gietkich.

PN-EN IEC 61386-23:2021-12

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow -- Czgé¢ 23: Wymagania szczegdtowe -- Systemy rur instalacyjnych
elastycznych

10.2. Ustawy

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (teks jednolity Dz.U. 2021 poz. 1213 z pdzniejszymi
zmianami.).

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (tekst jednolity Dz.U. 2021 poz. 1344 z pdzniejszymi
zmianami.).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. O ochronie przeciwpozarowej- tekst jednolity — Dz.U. Nr 147 z 2000 r. poz. 1229 z
pozniejszymi zmianami.

10.3. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 wrzesnia 2021 r. w sprawie sposobu prowadzenia
dziennikéw budowy, montazu i rozbiorki (Dz.U. 2021 poz. 1686),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu deklarowania
wlasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U. 2016 poz.
1966),

Ustawa z dnia 13 czerwca 2013 r. o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o systemie oceny zgodnosci
(Dz.U. 2013 poz. 898),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r. Nr 120, poz. 1126),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (teks jednolity Dz. U. z 2022 r. poz. 1225 z pdzn. zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719)
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