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M.20.04.01 Rozbioérka obiektéw budowlanych i inzynierskich

1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rozbiorek obiektow budowlanych, obiektow inzynierskich i obiektow matej architektury w zwigzku z
opracowaniem dokumentacji projektowej: ,, Rozbiorka istniejgcego przepustu 2x@l00 i budowa nowego
obiektu w ciggu drogi powiatowej nr 2815D w km 0+016 nad potokiem Rogozina w m. Lipa”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonaniu rozbiorek zgodnie z zakresem
wskazanym w dokumentacji projektowej. Roboty nalezy wykona¢ na obiektach / elementach:

1) Istniejacy przepust, Scianki czotowe (glowice przepustu), balustrady, nawierzchni jezdni we wszystkich
jej warstwach, koryto potoku.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami i ST.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

1.5.  Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Wykonawca jest odpowiedzialny za sposob przeprowadzenia prac rozbidorkowych, za ich zgodno$¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY.
Brak.

3. SPRZET.

3.1. Ogo6lne warunki stosowania sprzetu.

Ogo6lne warunki stosowania sprzetu zawiera ST.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jako$ciowych robot,
zostang przez Nadzor Inwestorski zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt. Roboty rozbidrkowe
nalezy wykona¢ recznie lub przy uzyciu sprzetu. Doboér sprzetu winien uwzglednia¢ istniejace
uwarunkowania lokalne, czyli m.in.: drogi dojazdowe, potok, zblizenie do istniejacych zabudowan,
elementow matej architektury, ogrodzen, istniejgce sieci pod / 1 nad ziemne.

4. TRANSPORT.

4.1. Warunki ogolne transportu.

Ogolne warunki transportu podano w ST.00.00.00. "Wymagania og6lne"

Transport materiatéw z rozbiorki powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami producentow Srodkow
transportu. W sytuacji, kiedy Inwestor nie wskaze miejsca wywozu materiatu z rozbidrki, znalezienie tego
miejsca spoczywa na Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot.
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Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Roboty rozbiorkowe wykonywane bedg przy zapewnieniu braku mozliwo$ci przejscia dla pieszych, obszary
rozbioérek zostang wygrodzone, oznakowane i zabezpieczone przez upadkiem, w tym z wysokosci, do wody i
przy zapewnieniu wszelkich niezbednych warunkéw bezpieczenstwa. zamknigtym ruchu pieszych. Do
rozebrania kamiennych i betonowych elementéow konstrukcji uzy¢ sprzgt dostosowany do warunkow
terenowych, wodnych i lokalizacyjnych. Do przecigcia poreczy, elementow stalowych i in. uzy¢ palnikow
tlenowo-acetylenowych. Brak odpowiedniego usuni¢cia elementow z rozbidrki nie moze by¢ podstawg do
formuowania roszczen wobec Inwestora przy problemach z realizacjg robdt nastepujacych po robotach
rozbiérkowych (np. pozostatosci rozbieranego umocnienia i dalsze problemy z pogrqzaniem Scianek
szczelnych). Ze wzgledu na wykonywanie robot w obszarze akwenu, nalezy dobra¢ technologi¢ robot w
sposob zapewniajacy przeptyw wody. Ewentualne czasowe przestawienia ogrodzen posesji przyleglych,
nalezy prowadzi¢ w sposob niepogarszajacy ich stanu technicznego, po zakonczonych pracach odtworzy¢
stan ogrodzen w prawidlowym miejscu.

Materiaty z rozbiorki nalezy zutylizowac chyba, ze Inwestor wskaze przydatnos¢ do ich wykorzystania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST.00.00.00"Wymagania ogdlne".

6.2. Kontrola prawidlowos$ci wykonania robot rozbiérkowych.

Kontrola jako$ci robdt polega na sprawdzeniu czy zakres rozbiorek zostal wykonany zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkami obmiaru robot rozbidrkowych sa:

— 1 komplet wszystkich konstrukcji i elementow niezbednych do prawidtowego wykonania robot;

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.0.0. "Wymagania ogolne".

Roboty objete niniejsza ST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych, ktory jest dokonywany na podstawie
wynikow pomiarow i oceny wizualne;j.

W przypadku stwierdzenia usterek Nadzor Inwestorski ustali zakres robot poprawkowych do wykonania
a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w wyznaczonym przez Inwestora terminie.

9. PLATNOSC.

Platnos¢ odpowiednio za kazda jednostke robodt rozbidrkowych niniejszej ST, zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci wykonanych robot.

Cena jednostkowa robot obejmuje:

- prace przygotowawcze, przygotowanie stref dostepu, platform roboczych i dojazdéw oraz oznakowanie
i zabezpieczenie terenu rozbiorek;

- mobilizacja i demobilizacja niezb¢dnego sprzetu rozbidrkowego, sprzgtu wspomagajacego w tym do pracy
z wody, materialdow pomocniczych, elektronarzedzi i in;

- wykonanie kompleksowych prac rozbiérkowych odwozem materiatu na miejsce: we wlasnym zakresie;

- utylizacja materiatu, uporzadkowanie obszaréw po rozbiorkach;

- wszystkie inne sktadniki produkcji niezb¢dne do prawidtowego wykonania robot;

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
- przepisy z zakresu BHP -
1. "Przepisy BHP obowiazujace przy pracach rozbiérkowych na obiektach mostowych".
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