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M-07.10.01. Tymczasowa organizacja ruchu

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z
tymczasowg organizacja ruchu drogowego w zwigzku z opracowaniem dokumentacji projektowej:
., Rozbiorka istniejgcego przepustu 2x$100 i budowa nowego obiektu w ciggu drogi powiatowej nr 2815D w
km 0+016 nad potokiem Rogozina w m. Lipa”.

Przez czas trwania robot budowlanych nalezy tak zaplanowac i zorganizowacé prace, aby utrzymywana byta
przejezdnos¢ pojazdow samochodowych po drodze.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowia cz¢s¢ dokumentoéw przetargowych i kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych p. 1.1.
i obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie tymczasowej organizacji ruchu
drogowego. Zakres tymczasowej organizacji ruchu wyniknie z ustalen technologicznych Wykonawcy i
Zamawiajacego i moze obejmowaé kilka faz ruchu w zaleznoéci od potrzeb. Roboty budowlane dla
przedmiotowej inwestycji nalezy prowadzi¢ w taki sposob aby w sposéb ciagly utrzymywana byta
przejezdno$é¢ po drodze (ruch ,,potéwkowy”).

Zakres rzeczowy obejmuje:

- wykonanie projektu tymczasowej organizacji ruchu drogowego;

- uzgodnienie tymczasowej organizacji ruchu;

- wprowadzenie uzgodnionej tymczasowej organizacji, utrzymywanie jej przez czas trwania robot;
- likwidacja tymczasowej organizacji ruchu i przywrocenie stanu drogi do uzytkowania;

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogbdlne".

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST D.M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow.

Organizacja ruchu na czas budowy obejmuje:
- oznakowanie poziome,
- oznakowanie pionowe;

- sygnaly ostrzegawcze umieszczone na znakach drogowych zgonie z opracowana dokumentacja;
- kierowanie ruchem przez osoby do tego uprawnione;

Elementy oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym muszg spetnia¢ nastepujace warunki:
- wielkos¢ znakow: duze,

- stupki z rur stalowych o $rednicy 70mm, malowane farba poliwinylowa, modyfikowana w
kolorze jasnoszarym,

- stupki pod znaki nalezy wykona¢ w sposob zapobiegajacy przewrdceniu,

- tarcze znakoéw z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie rgkg, mocowane
do stupkow w sposdb wykluczajacy obrot tarczy wokot stupka,
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- znaki drogowe z folig odblaskowa typu 2, posiadajaca aprobat¢ IBDiM.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzgt do wykonania tymczasowej organizacji ruchu.

Roboty beda wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Nadzor inwestorski.
4, Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow.

Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne §rodki transportu, zaakceptowane przez Nadzor inwestorski.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne warunki wykonania robét.

Ogolne warunki wykonania rob6ot podano w ST D.M00..00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca wykona kompletny projekt tymczasowej organizacji ruchu, uzyska wszystkie niezbedne zgody,
pozwolenia i uzgodnienia i przedstawi do akceptacji Zamawiajacemu.
5.2. Zakres wykonywania robot.

Ustawienie i montaz elementéw organizacji ruchu przewidzianych w ,, Projekcie Organizacji Ruchu na czas
budowy”. Na czas trwania robot nalezy przewidzie¢ mozliwosci wlaczenia si¢ pojazdow do ruchu z odcigtych
posesji.

6. Kontrola jako$ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

6.2. Kontrola jakosci wykonywanych prac.

Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego 1 zgodnosci wykonania Robot
z tymczasowym projektem organizacji ruchu oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot.

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowej organizacji ruchu zgodnie z
wykonang przez Wykonawce dokumentacja, jej utrzymywanie przez caly czas trwania robot oraz likwidacja
oznakowania i umozliwienie uzytkowania drogi.

8. Odbiér robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
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Przewiduje si¢ odbior ustawionej i sprawnie dziatajacej tymczasowej organizacji ruchu, kontrole jej sprawnosci
w trakcie prowadzonych rob6t oraz odbiér koncowy demontazu elementéw organizacji ruchu.

9. Podstawa platnosci

9.1.  Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci.

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

9.2.  Cena jednostki obmiarowej.

Placi si¢ za komplet (kpl.) catosci tymczasowej organizacji ruchu, zgodnie z okre$leniem podanym

wp.7.

Zakres wykonania tymczasowej organizacji ruchu obejmuje:

opracowanie projektu organizacji ruchu na czas robot;
wprowadzenie organizacji ruchu;

ustawienie i montaz elementow tymczasowej organizacji ruchu;
demontaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu;

wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiarow, prob i sprawdzen;

oznakowanie miejsca robdt i utrzymanie;

uzgodnienie w odpowiednich Organach / Instytucjach, wszelkie koszty zwigzanie z uzgodnieniem,
optatami administracyjnymi i in.

po zakonczonych robotach przywrdcenie ruchu na drodze;
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