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ROZDZIAL |

ST 01. Wstep - kod PCV 45000000 - 7

1. CELIZAKRES OPRACOWANIA

Celem niniejszego opracowania jest wskazanie odpowiednich dziatan zgodnych z aktualnie obowigzujacymi przepisami dla
wykonania i odbioru robét potrzebnych do realizacji dokumentacji wykonawczej, zadanie pod nazwg , Projekt techniczny i
wykonawczy remontu instalacji elektrycznych w budynku nr 16 przy ul. Rakowickiej 22 w Krakowie ”.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami specyfikacja zawiera:

»  Nazwe zamdwienia nadang przez Zamawiajgcego,

»  Przedmiot i zakres robét budowlanych,

» Niezbedne dane dla organizacji rob6t, zabezpieczenie intereséw 0sdb trzecich, ochrony srodowiska, bhp, zaplecze

Wykonawcy, organizacja ruchu,

Grup, klas i kategorii robdt zgodnych z wspolnym stownikiem zamoéwien (CPV),
Definicje poje¢,

Wiasciwosci materiatéw i wymagania zwigzane z przechowywaniem, transportem, sktadowaniem i kontrolg jakosci,
Wymagania dotyczace sprzetu i wykonania robot

Wymagania dotyczgce odbioru i obmiaru robét w tym kontrola jakosci,

Opis sposobu realizowania robot tymczasowych,

Dokumenty odniesienia

Przepisy i normy.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawa niniejszego opracowania s3a:

»  Prawo zaméwien publicznych — Ustawa z dnia 29 styczen 2004r. Dz. U. Nr 19 poz. 177, Nr 96 poz. 959, Nr 116 poz.
1207 i Nr 145 poz. 1537.

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2000r. Nr 106 poz. 1126, Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz.
1268 z 2001r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz.
1800 oraz z 2002r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80 poz. 718).

»  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. W sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. 22002 r. Nr 108 poz. 953).

»  Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000r. Nr 71 poz. 838 z pdzniejszymi zmianami).

»  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robé6t budowlanych (Dz. U. z 2003r. Nr 48 poz. 401).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesien 2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonanie i odbiér robét budowlanych oraz program
funkcjonalno-uzytkowego.

»  Rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i rady z dnia 5 listopad 2002r. w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamoéwien (CPV)

»  Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 204/2002 z dnia 19 grudzien 2001r. zmieniajgce rozporzadzenie Rady (EWG) nr
3696/93 w sprawie statystycznej klasyfikacji produktow wedtug dziatalnosci (CPA) w Europejskiej Wspdlnocie
Gospodarczej.

»  Wspodlne stanowisko (WE) nr 33/2003 z dnia 20 marca 2003r. przyjete w celu przyjecia Dyrektywy Parlamentu
Europejskiego i Rady w sprawie koordynacji procedur udzielania zamdwien publicznych na roboty budowlane,
dostawy oraz na ustugi.

»  Wspodlne stanowisko (WE) nr 34/2003 z dnia 20 marca 2003r. przyjete w celu przyjecia Dyrektywy Parlamentu
Europejskiego i Rady koordynujgce procedury udzielania zamoéwien publicznych przez podmioty dziatajace
w sektorach gospodarki wodnej, energetyki, transportu i ustug pocztowych.

3. STRUKTURA SYSTEMU KLASYFIKACJI WG WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIEN
CPV skiada sie

»  Stownika gtéwnego,

»  Stownika uzupetniajgcego.
Stownik gtéwny
Opiera sie na strukturze drzewa obejmujgcego kody skiadajace sie maksymalnie z dziewieciu cyfr, powigzane ze
sformutowaniami, ktére stanowig opis dostaw, robot budowlanych lub ustug towarzyszacych przedmiotowi zamdwienia.

Kod numeryczny sktada sie z 8 cyfr podzielonych w nastepujacy sposéb:

»  Pierwsze dwie cyfry okreslajg dziaty (XX000000-Y)

»  Pierwsze trzy cyfry okreslajg grupy (XXX00000-Y)

»  Pierwsze cztery cyfry okreslajg klasy (XXXX0000-Y)

»  Pierwsze pie¢ cyfr okresla kategorie (XXXXX000-Y).
Kazda z ostatnich trzech cyfr zapewnia wigkszy stopien precyzji w ramach kazdej kategorii. Dziewigta cyfra stuzy do
zweryfikowania poprzednich cyfr.
Stownik uzupetniajacy
Moze byc¢ stosowany w celu rozszerzenia opisu przedmiotu zamowienia. Pozycje sktadajgce sie na kod alfanumeryczny wraz z
odpowiadajacymi mu sformutowaniami umozliwiajgcymi dodanie dalszych szczegdétdw odnoszacych sie do szczegdlinego
charakteru lub miejsca przeznaczenia zamawianych towarow.

Kod alfanumeryczny sktada sie z:

» Pierwszego poziomu zawierajgcego litere odpowiadajgca sekcji,

»  Drugiego poziomu zawierajgcego cztery cyfry, z ktérych trzy wskazujg na poddziat, a ostatnia stuzy do celow

weryfikacji.

W niniejszym opracowaniu nie stosuje sie stownika uzupetniajgcego.
W wiekszosci robot sklasyfikowano zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesieh 2004r. tj, stosujgc
oznaczenia do poziomu kategorii robét. W szczegdlnych wypadkach dla uszczegotowienia zastosowano dalsze kody.
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Rozdziat |
ST 02. Wymagania ogélne - kod CPV 45000000 -7

Spis tresci:
1. Przedmiot specyfikacji technicznej i zakres stosowania
2. Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng
3. Ogodlne wymagania dotyczgce robot
3.1 Przekazanie terenu
3.2 Dokumentacja projektowa
3.3 Zgodnos$c¢ z dokumentacjg projektowg i szczegdtowg specyfikacjg techniczng ST
3.4 Zabezpieczenie terenu budowy
3.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
3.6 Ochrona przeciwpozarowa
3.7 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
3.8 Ograniczenia obcigzen osi pojazdéw
3.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy
3.10 Ochrona i utrzymanie robot
3.11 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
4. Materiaty
4.1 Zrédta uzyskiwania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych
4.2 Pozyskiwanie masowych materiatbw pochodzenia miejscowego
4.3 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym
4.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow
4.5 Wariantowe stosowanie materiatéw
5. Sprzet
6. Transport
6.1 Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
6.2 Wymagania dotyczace transportu po drogach publicznych
Wykonanie robét
Kontrola jakosci robot
8.1 Program zapewnienia jakoSci
8.2 Zasady kontroli jakosci robot
8.3 Pobieranie probek
8.4 Badanie prébek
8.5 Raporty z badan
8.6 Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
8.7 Certyfikaty i deklaracje
8.8 Dokumenty budowy
9. Obmiar robét
9.1 Zasady ogdlne obmiaru robot
9.2 Zasady okreslenia iloSci robot i materiatow
9.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
9.4 Wagiizasady wdrazania
10. Obidr robot
10.1 Rodzaje odbioru robot
10.2 Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
10.3 Odbior czesciowy
10.4 Odbior koncowy
10.5 Odbidr pogwarancyjny
11. Podstawy ptatnosci
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1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdéine dotyczace wykonania i odbioru robét w obiektach

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspdlne dla robét objetych specyfikacjami
technicznymi opisanymi w niniejszym opracowaniu .W wypadku nie ujecia w specyfikacji jakiego$ asortymentu robét ujetych w
projekcie budowlanym nalez y je wykona¢ zgodnie z ustaleniami niniejszego punktu.

Uwaga: Nie ujecie roboty w niniejszej specyfikacji nie zwalnia wykonawcy od jej wykonania bowiem przed
przystapieniem do przetargu winien on zapoznac si¢ z dokumentacja projektowa i w ofercie uja¢ wszystkie zawarte w
niej roboty

3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inspektora nadzoru.

341 Przekazanie terenu
Zamawiajgcy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspétrzedne gtéwnych obiektu oraz reperow,
przekaze dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych punkéw pomiarowych dom chwili odbioru korcowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

3.2 Dokumentacija projektowa
Przekazana dokumentacja projektowa ma zawierac opis, cze$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy , uwzgledniajacym podziat na dokumentacjg projektows :
»  dostarczong przez Zamawiajgcego,
»  sporzadzong przez Wykonawce.

3.3 Zgodnos¢ robét z dokumentacija projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig
zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegoélnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby
zawarte byly w catej dokumentacji .W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona o ,0gdlnych warunkach umowy” .Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub
opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarow sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowg i ST. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji .\W przypadku , gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z
dokumentacjg projektowag lub ST i majg wptyw na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi ,a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

3.4 Zabezpieczenia terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce,
w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne niezbedne do ochrony robét,
wygody spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

3.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej
b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wtasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b)  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

3.6 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robo6t
albo przez personel wykonawcy.

3.7 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
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Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen
w czasie trwania budowy .O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalaciji
na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

3.8 Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie gruntu, materiatow i
wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczonych fragmentach budowy w obrebie terenu budowy i
wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniem Inspektora
nadzoru.

3.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczehnstwa i higieny pracy. W
szczegodlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

3.10 Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego

3.11 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i samorzadowej, ktére sg
w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych
podczas prowadzenia robdt. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003r. Nr 47, poz. 401). Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pemni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

4. MATERIALY

41 Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdtowe informacje dotyczgce, zamawiania lub wydobywania materiatow i
odpowiednie aprobaty techniczne lub Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w ST w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrddta spetniajg wymagania ST w czasie postepu robot. Pozostate materiaty budowlane
powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa
w Specyfikacjach Technicznych (ST).

4.2 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru .Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

4.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robét, byly zabezpieczone
przed zniszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wlasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skiadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru.
Uwaga. Projekt niniejszy zgodnie z zasadami okreslonymi w &29 Prawa Zamoéwien publicznych nie okresla systemu lub
poszczegolnych materiatéw ktore nalezy uzy¢ przy wykonaniu robot. Wobec powyzszego ilekro¢ w tek$cie zostata uzyta nazwa
wiasna materiatu, urzgdzenia lub producenta oznacza to, ze nalezy stosowac¢ materiaty o standardach nie gorszych od
wymienionych w dokumentacji Niemniej jednak bezwzglednie wymaga sie zastosowania systemu producenta posiadajgcego:

- jednolity system zawierajgcy wszystkie zawarte w projekcie produkty

- odpowiednie parametry w tym zwtaszcza pozarowe

- atesty i dopuszczenia do stosowania na terenie kraju

- mozliwo$¢ dobrania koloru zgodnego z kolorystykg dobrang w niniejszej dokumentacji projekcie.
Dla utatwienia doboru materiatu dla wiekszosci materiatdw podano charakterystyki umozliwiajgce okreslenie ich standardu

4.4 Wariantowe stosowanie materiatéw
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow materiatow do wykonywania
poszczegolnych elementéw robét Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos$¢
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typéw i iloSci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
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zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

6. TRANSPORT

6.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentac;ji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
W umowie.

6.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

7. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowag oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacii projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot zostang, jesli
wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt .Decyzje Inspektora nadzoru
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdbw i elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych .Polecenia Inspektora nadzoru
dotyczace realizacji robét bedg wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg
wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1 Program zapewnienia jakosci
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru programu
zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacja projektowg, ST.
Program zapewnienia jakosci winien zawierac:

»  organizacje wykonania robot, w tym termin i sposéb prowadzenia robét

»  organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

»  plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

»  wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

»  wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementéw robot,

»  system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

»  wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

»  sposoéb oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informac;ji Inspektorowi nadzoru,

» wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem

w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

» rodzaje i ilosci Srodkow transportu oraz urzgdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

» sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot.

8.2 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajgc w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materiatdw oraz robot .Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowe;j
i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaty one tam
okreslone, Inspektor nadzoru wustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie
z umowg .Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich
inspekcji .Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptyngé ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma
uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagnigecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow .Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robot ponosi Wykonawca.
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8.3 Pobieranie probek
Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze

wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobiefnstwem wytypowane do badan. Inspektor
nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy Pojemniki do pobierania probek
beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

8.4 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru .Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

8.5 Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz
w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru
na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

8.6 Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i
badania materiatéw u zrddta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatdw. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$é materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i ST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce

8.7 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzgdzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz.U.99/98),

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

»  Polskg Norma lub
» aprobatg techniczng , w przypadku wyrobdw , dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy , jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.

3. znajdujg sie w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatéw , dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda ich partia dostarczona do robét bedzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty , ktdre nie spetniajg tych
wymagan bedg odrzucone.

8.8 Dokumenty budowy

Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazana i wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45
ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg
dotyczy¢ przebiegu robot , stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy bedg czytelne,
dokonywane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezpos$rednio jedno po drugim, bez przerwy. Zatgczone do
dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem
Wykonawcy i Inspektora nadzoru. Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy ,
»  date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
» uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnia jakosci i harmonogramow robét,
»  terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robot,
»  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy im przyczyny przerw w robotach ,
» uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
»  daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
»  zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw
>
>
>
>
>

\4

robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczace jakosci materiatow , pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto
je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje , uwagi i wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inspektorowi nadzoru do
ustosunkowania sie .Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
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przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie .
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary

wykonywanych robot przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w ST.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne , deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw , orzeczenia o jakosci materiatow , recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zatgcznik do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w tym punkcie, nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f)  operaty geodezyjne,
g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie
dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

9. OBMIAR ROBOT

9.1 0Ogodlne zasady obmiaru roboét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki
obmiaréw .Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

9.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw
Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-ach oraz KNNR-ach Jednostki
obmiaru powinny zgodnie z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;.

9.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t beda zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

9.4 Wagi i zasady wdrazania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom ST. Bedzie utrzymywacé to

wyposazenie, zapewniajgc w sposob ciggty zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.
10. ODBIOR ROBOT

10.1 Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu (koricowemu),
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

10.2 Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot oraz ilosci tych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru tego
dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos$¢ i ilos¢
robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

10.3 Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robét dokonuje sie dla
zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor nadzoru.

10.4 Odbiér ostateczny (koncowy)
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Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.
Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy. Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjg projektowg i ST. W toku odbioru ostatecznego roboét, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajgcych i robdét poprawkowych W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt
uzupetniajgcych w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem
toleranciji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (korncowe)
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robdt, sporzgdzonych wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce dokumenty:
dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i programem zapewnienia
jakosci (PZJ),

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw, certyfikaty na znak bezpieczenstwa

zgodne z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzgdzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkie

zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

10.5 Odbiér pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnig sie w okresie
gwarancyjnym i rekojmi. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbidr ostateczny robot”.

11. PODSTAWY PLATNOSCI

11.1  Ustalenia ogdlne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji
kosztorysu przyjetg przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych. Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci
jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub
wynagrodzenie ryczattowe robo6t beda obejmowac:
»  robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
»  warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
»  wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
»  koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
»  podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wytgczeniem podatku VAT

12. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2000r. Nr 106 poz. 1126, Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz.
1268 z 2001r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz.
1800 oraz z 2002r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003r. Nr 80 poz. 718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. W sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. z 2002r. Nr 108 poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000r. Nr 71 poz. 838 z pdzniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. z 2003r. Nr 48 poz. 401).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

CZESC ELEKTRYCZNA

Kody CPV robét objetych specyfikacijg :

SST 01 Roboty przygotowawcze , rozbiérkowe kod CPV 45110000 - 1
i demontazowe
SST 02 Roboty instalacyjne elektryczne kod CPV 45311000-3
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SST 01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE , ROZBIORKOWE
| DEMONTAZOWE
kod CPV 45110000 — 1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét w zakresie prowadzenia prac
przygotowawczych, rozbiérkowych i demontazowych w istniejacym obiekcie budowlanym.
1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych, nalezy odczytywac i rozumie¢ w
odniesieniu do wykonania robét opisanych w punkcie 1.1, ktére zostang zrealizowane w ramach bedacego przedmiotem
niniejszego opracowania ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét przygotowawczych,
rozbiérkowych, demontazowych i wyburzeniowych.
1.3.  Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu robét przygotowawczych, rozbiérkowych i
demontazowych zwigzanych z remontem instalacji elektrycznych w istniejacym obiekcie.
Zakres robét obejmuje catos¢ robét przygotowawczych, rozbidrkowych, demontazowych i wyburzeniowych:

- demontaz elementéw wyposazenia typu: lampy, kabli, itp.

- demontaz opraw oswietleniowych, tacznikéw i gniazd wtykowych,

- demontaz natynkowych listew instalacji elektrycznej i peszli,

- demontaz wnekowej rozdzielnicy podtynkowej zlokalizowanej w sali konferencyjnej oraz natynkowej w czesci zaplecza
kuchennego
Uwaga:
1. Przed przystgpieniem do prac wyburzeniowych nalezy odtgczyé wszystkie obwody elektryczne obstugujace pomieszczenia
objete przebudowag, wykona¢ stosowne zabezpieczenie w postaci kurtyn odgradzajgcych pomieszczenia remontowane od
pozostatej czesci budynku.
2. Nie nalezy uzywac¢ sprzetu udarowego. Nalezy nacig¢ otwor i recznie odku¢ i rozebra¢ mur z cegty.
1.4. Okreslenia podstawowe

Rozbiérka demontazowa - prace polegajgce na oddzieleniu catych, dajgcych sie odrebnie utylizowa¢, elementéw
rozbieranego obiektu.

Rozbiérka wyburzeniowa - prace polegajgce na zburzeniu i rozdrobnieniu elementéw obiektu przeznaczonych do rozbidrki

bez wyodrebnienia jego sktadnikéw nadajacych sie do utylizacji.

Optata sktadowiskowa - ponoszona przez Wykonawce optata z tytutu zdeponowania urobku powstatego w wyniku

przeprowadzonych prac rozbiérkowych na sktadowisku odpadoéw.

Wywdz odpadéw - transport urobku na skladowisko i ich utylizacja. Pozostate okreslenia uzywane w niniejszej ST

$g zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz z okre$leniami podanymi w ST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczgce Robét podano w ST 01 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg i ST.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 02 ,Wymagania ogolne" pkt. 4.

2.1. Wymagania szczegotowe dla materiatow

Odzysk materiatéw jest mozliwy o ile Dokumentacja Projektowa go przewiduje i tylko przy rozbiérce recznej i uzyciu jedynie
lekkich narzedzi mechanicznych.

2.2, Skiadowanie materiatéw

Urobek z prac demontazowych nalezy sktadowa¢ w kontenerach na terenie dziatki Zamawiajacego w miejscu wyznaczonym
przez Zamawiajacego.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 02 ,Wymagania ogolne" pkt 5.

3.1. Sprzet do wykonania robét rozbiérkowych

Nie stawia sie szczegdlnych wymagan w zakresie sprzetu, wykraczajgcych poza wymagania podane w ST 02 ,Wymagania
ogolne" pkt 5. Roboty mozna wykonac¢ recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest zobowigzany
do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatéw i wykonywanych robét oraz
beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 02 ,Wymagania ogolne" pkt 6.

4.1. Transport materialéw i sprzetu

Transport materiatéw z demontazu powinien odbywac sie specjalistycznym taborem samochodowym umozliwiajgcym szybki
roztadunek. Przewozony urobek musi byé w sposob catkowicie pewny zabezpieczony przed przemieszczaniem sie,
wysypywaniem lub spadnigciem ze skrzyni tadunkowej. Jezeli diugos¢ przewozonych elementéw jest wieksza niz dtugosc
samochodu to wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m. Urobek nie moze w czasie transportu wydziela¢ pytu.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzega¢ przepiséw obowigzujgcych w
transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego. Materialy z demontazu nalezy usuwac¢ na biezaco.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w ST 02 ,Wymagania ogolne” pkt.7.

5.1. Szczegétowe zasady wykonania robét

Przed przystagpieniem do robdt nalezy przeprowadzi¢ badanie stanu technicznego poszczegélnych elementéw skfadowych,
rozeznac ich otoczenie, ustali¢ metode rozbidrki.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do prac demontazowych nalezy teren oznakowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi wymogami BHP oraz
zabezpieczy¢ przed dostepem oséb postronnych.

5.3. Przebieg robét rozbiérkowych

Podstawowe zasady BHP przy robotach rozbiérkowych

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz. U. 2003 nr 47 poz.401 z
pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych. Przez caty czas
trwania robot nalezy pilnowac, aby do pomieszczen, w ktérych nastepuja roboty nie wchodzity osoby postronne.

Przed przystgpieniem do rozbiérki - trzeba opracowa¢ program rozbiorki i zatoge zapozna¢ z nim oraz z bezpiecznymi
sposobami wykonywania tego typu robét.

Kierownik robot powinien wskazywaé miejsca gromadzenia zdemontowanych urzgdzen oraz sposoby ich zabezpieczania.
Zabronione jest m.in.:

zrzucanie na ziemie elementow z demontazu,

- elementy bedace w bliskim sasiedztwie demontazu nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem czy uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci rob6t podano w ST 02 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

1. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 02 ,Wymagania ogélne" pkt 9.
Jednostkg obmiaru jest:

m?,

m?,

mb,

kg,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 02 ,Wymagania ogélne" pkt 10.

Podstawg odbioru wykonania robot stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z Dokumentacjg Projektowg i ST.

8.1. Przedmiot odbioru.

Wykonanie robot okreslonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robét zanikajgcych wg zasad okreslonych w pkt 10.2. ST 02
+~WVymagania ogdine".

Przedmiotem odbioru powinny by¢ poszczegélne fazy robét. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej
ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Zamawiajacy (lub Inspektor Nadzoru, jezeli zostat
powotany).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 02 ,Wymagania ogélne" pkt 11.
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SST 02 ROBOTY INSTALACJE ELEKTRYCZNE
kod CPV 45311000 - 3

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z montazem instalacji
elektrycznych, gniazd i opraw o$wietleniowych.
1.2 Zakres stosowania SST
Niniejsza Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych, nalezy odczytywac i rozumie¢ w
odniesieniu do wykonania Robét opisanych w punkcie 1.1, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania objetego niniejszg
dokumentacjg. Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét polegajgcych na montazu instalaciji
elektrycznych.
1.3 Zakres robdt objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu wykonanie instalacji
elektrycznych w pomieszczeniach budynku.
Zakres robét obejmuje:

- tablice rozdzielczg obwodow elektrycznych TE,

- instalacje elektryczne oswietlenia,

- instalacje o$wietlenia awaryjnego

- Instalacje elektryczne gniazd wtykowych 230V ogdlnego przeznaczenia,

- instalacje elektryczne na potrzeby urzagdzen wentylacyjnych i klimatyzacyjnych

- instalacje ochrony przed porazeniem.
1.4 OkreSlenia podstawowe
Okreslenia uzywane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz z okresleniami podanymi w ST
00.01 pkt.1.
1.5  Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét podano w ST 02 ,Wymagania ogodlne” pkt 3.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg i ST.
Rodzaje aparatury, opraw oswietleniowych, tablic i osprzetu oraz materiatdbw pomocniczych zastosowanych do budowy
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie innych rodzajéw opraw, aparatury
i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej
zmian, ktére bedg uzgodnione w obowigzujgcym trybie z Projektantem i Zamawiajgcym, i ktdre nie pogorszg parametrow
technicznych przyjetych rozwigzan. Szczegdlnie dotyczy to ochrony przed porazeniem pradem i natezenia oswietlenia.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 02 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
2.1 Parametry techniczne
Materiaty i wyroby powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom
obowigzujgcych norm panstwowych (PN lub BN) oraz przepisom dotyczgcym budowy urzadzen elektrycznych. Materiaty,
wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie Swiadectw, jakosci, np.: aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane, itp., nalezy
dostarcza¢ ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, aprobatami technicznymi lub protokétami odbioru technicznego
(np. w przypadku urzadzen prefabrykowanych).
2.2 Odbiér materiatow na budowie:
- materiaty takie jak: tablice gtdwne i pomocnicze, oprawy o$wietleniowe, przewody nalezy dostarczyé na budowe wraz ze
Swiadectwami jakosci, wymaganymi atestami, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego,
- dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy,
- w przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robot,
materiaty nalezy przed ich wbudowaniem - podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny roboét
2.3 Skiadowanie materiatow na budowie:
Sktadowanie materiatéw na budowie powinno odbywaé¢ sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach zapobiegajgcych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub
fizykochemicznych, nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych witasciwosci materiatdw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3. SPRZET

Ogolne zasady sprzetu podano w ST 02 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach elektrycznych powinny odpowiadaé ogdlnie
przyjetym wymaganiom, co do ich, jakosci oraz wytrzymatosci. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie
powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane
zgodnie z ich przeznaczeniem. Urzgdzenia isprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualne dokumenty i certyfikaty uprawniajgce do ich eksploatac;ji.

4. TRANSPORT

Ogodlne zasady transportu podano w ST 02 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

Srodki i urzagdzenia transportowe powinny byé¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw, elementéw, konstrukcji
urzadzen itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przemieszczane w sposob zapobiegajgcy ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania
aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytworcow.

Zaleca sie dostarczenie urzgdzen i ich konstrukcji oraz aparatéw bezposrednio przed montazem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 02 ,Wymagania ogéine” pkt 7.

5.1 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami. Powinna by¢ przejrzysta,
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prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.
W przypadku wykonywania instalacji na istniejacych $cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i
Slepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji, jako szczelnej nalezy przewody i kable
uszczelnia¢ w osprzecie oraz aparatach za pomocg dtawikow.
Srednica glowicy i otworu uszczelniajgcego pierscienia powinna byé dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla.
Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymagaé bedzie:
- zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek do istniejgcego podtoza, utozenie korytek na konstrukcjach wsporczych,
utozenie przewodow w korytkach wraz z zatozeniem pokryw.
5.2 Whprowadzenie przewodow i kabli
Przed przystgpieniem do prac montazowych sprawdzi¢ prawidtowos¢ mocowania i ustawienia aparatéw oraz odbiornikow.
Wprowadzenie przewoddéw do urzadzen (aparaty, odbiorniki, tablice, oprawy) nalezy wykonaé¢ zgodnie ze wskazowkami
podanymi w instrukcji montazowej wytworcy i uwzgledniajgc nastepujgce warunki:
- w miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone muszg by¢ chronione,
- przewody odbiornikéw i aparatow nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewéd ochronny powinien mie¢ wiekszy nadmiar
dtugosci niz przewody robocze,
- zewnetrze warstwy ochronne przytagczonych przewodoéw wolno usuwac tylko z tych czesci przewodu, ktére po
podtgczeniu beda niedostepne,
- w przypadku, gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest zaopatrzony w dtawik,
nalezy uszczelni¢ przewodd zgodnie z warunkami wykonania instalacji szczelnych,
- wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez Sciany muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia
te nalezy wykonywac w przepustach rurowych.
5.3 Przytgczenie przewodéw i kabli
Miejsce potgczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢
wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i
korozja. Ponadto nalezy zachowa¢ nastepujgce wymagania:
- zyta przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na diugosci niezbednej dla prawidtowego potaczenia z zaciskiem,
- koniec zyly wielodrutowej nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig oddzielenia sie poszczegolnych drutéw lub skretek np.
przez koncéwke lub zaprasowana tulejke (dopuszcza sie zakonczenia z dobrze ocynowanym koncem w przypadku
przewodéw z zytami Cu),
- ditugosé zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiaé przytgczenie ich do dowolnego zacisku,
- konce zyt przewoddw wprowadzonych do odbiornika, a niewykorzystanych nalezy izolowa¢ i unieruchomic,
- na zyly nalezy zatozy¢ oznaczniki (z symbolami zgodnymi ze schematem) z materiatu izolacyjnego,
- kolory zyt w tym zyty ochronnej powinny by¢ oznaczone zgodnie z Polska Norma
5.3 Przytgczenia odbiornikéw
Miejsca potgczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢
wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku,
korozja itp. Potaczenia mogg by¢ wykonane, jako sztywne lub elastyczne w zalezno$ci od konstrukcji odbiornika i warunkow
technologicznych. Przytgczenia sztywne nalezy wykonywac¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio od odbiornikow
oraz przewodami kabelkowymi i kablami. Potgczenia elastyczne stosuje sie, gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej
amplitudzie lub przystosowane sg do przesuniecia lub przemieszczen. Potgczenia te nalezy wykonywac:
- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi,
- przewodami wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
54 Cechowanie odbiornikéw i aparatéw
Kazdy aparat i odbiornik nalezy oznakowa¢ symbolem zgodnym ze schematem.
5.5 Préby montazowe
Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary.
Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:
- pomiar rezystanciji izolacji instalacji,
- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,
- pomiary petli zwarciowych,
- pomiary rezystancji uziemien,
- préby funkcjonalne.

6. KONTROLA JAKOSCI ODBIORU ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 02 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
1. Sprawdzenie i odbidr robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami.
2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

- zgodno$¢ wykonania robét z dokumentacjg projektowa,

- wiasciwe podtgczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd zatgczanie punktow sSwietinych zgodnie z zatozonym
programem, wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, i pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w ST 02 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Obmiar robdt obejmuje catosé instalacji elektroenergetycznych. Jednostkg obmiarowa jest komplet robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 02 ,Wymagania ogdlne” pkt 10.

8.1 Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robot ulegajgcych zakryciu umozliwia ocene prawidtowosci montazu. Powinien by¢ przeprowadzony komisyjnie, w
obecnosci przedstawiciela Inwestora.

Z odbioru robét ulegajgcych zakryciu nalezy sporzadzi¢ protokét podajgc réwniez ocene jakosci robot.

Odbiorowi elementéw wykonanych robét przewidzianych do zakrycia podlegaja fragmenty instalacji, ktére bedg niewidoczne lub
bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu rob6t montazowych.

8.2 Odbiér korncowy

Odbidr koncowy przeprowadza sie na podstawie technicznych warunkéw odbioru robét przy przestrzeganiu ogdéinych zasad

str. 15



odbioru obiektow.
8.2.1 Przed przystgpieniem do odbioru koricowego wykonawca robot jest zobowigzany do:

- przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny robdt bedacych przedmiotem odbioru, aw
szczegOlnosci: umowy wraz z jej pdzniejszymi uzupetnieniami i uzgodnieniami, protokotéw izaswiadczen z
dokonanych préb montazowych, aktualng dokumentacje powykonawczg, instrukcje eksploatacji urzadzen

- umozliwienia komisji odbioru zapoznania sie z wyzej wymienionymi dokumentami i przedmiotem odbioru

8.2.2 Przy dokonywaniu odbioru koricowego nalezy:

- zgodnos$¢ wykonanych robét z umowg, dokumentacjg projektowo-kosztorysowg, warunkami technicznymi wykonania,

normami i przepisami,

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci materiatow i urzgdzen,

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robo6t odpowiednimi protokdtami prob montazowych, sprawdzajacych

przy tym réwniez wykonanie zlecen i ustalen zawartych w protokdle préb i odbioréw.
Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokot podpisany przez upowaznionych przedstawicieli Inwestora i oddajgcego
wykonane roboty i przez osoby biorgce udziat w czynnosciach odbioru.
Protokét powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione
terminy ich usuniecia.
Odbiorowi koricowe podlegajg:
- instalacje elektryczne w pomieszczeniach.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST 02 ,Wymagania ogdlne” pkt 11.
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