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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-00.00
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST-00.00
Specyfikacje Techniczne ST-00.00 zawieraja informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot, ktére zostang zrealizowane w ramach umowy dotyczacej inwesty-
cji pn. ,,Cze$ciowa rozbidrka, przebudowa, rozbudowa, nadbudowa i termomodernizacja bu-
dynku OSP w Preczowie wraz z zagospodarowaniem terenu 1 infrastrukturg techniczng”.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych
Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu 1 wykonaniu Robot opisa-
nych w pkt. 1.1 jako cze¢$¢ Dokumentacji Przetargowej 1 Umowne;j.
1.3. Zakres Robdt objetych Specyfikacjami Technicznymi
1.3.1. Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi: ST-01.01 Instalacja C.O. i wentylacji.
1.3.2. W roznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sg odnosniki do stosowanych
norm 1 standardow. Przywotane normy i standardy winny by¢ traktowane jako integralna
czes¢ Specyfikacji Technicznych. Zaktada sig, iz Wykonawca doglebnie zaznajomi si¢ z ich
zawarto$cig 1 wymaganiami. Zastosowanie bedg miaty ostatnie wydania norm 1 standardow
wedhug stanu na 30 dni przed datg zamknigcia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono ina-
czej.
Roboty nalezy wykonywa¢ w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z obowigzujacymi regula-
cjami, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjach Technicznych.
Gdziekolwiek wystepuja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest stosowanie odpo-
wiednich norm krajow Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepuja-
co:
1.4.1. Dokumentacja projektowa - stuzaca do opisu przedmiotu zamdwienia na wykonanie
robot budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwolenie na budowe - sktada si¢ z: projektu
budowlano-wykonawczego, przedmiaru robot i informacji dot. bezpieczenstwa i ochrony

zdrowia.



1.4.2. Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada si¢ z dokumentacji budowy z nanie-
sionymi zmianami w projekcie budowlano-wykonawczym, dokonanymi w trakcie wykony-
wania robot, a takze z geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innych dokumentow.
1.4.3. Przedmiar robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegélowym opisem lub wskazaniem pod-
staw ustalajacych szczegdtowy opis oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych
wykonania i1 odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek
przedmiarowych robot podstawowych.

1.4.4. Grupy, klasy, kategorie robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okre-
$lone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dn. 5 listopada 2002r. w sprawie Wspolnego Stowni-
ka Zamowien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002r. z pozn. zm.).

1.4.5. Wspélny Slownik Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot bu-
dowlanych, stworzonych na potrzeby zamdéwien publicznych.

1.4.6. Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne i1 praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktdrej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie 1 wykonuje biezaca kontrole jakosci 1 ilosci
wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikaja-
cych, badaniu i odbiorze rurociggéw oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze
gotowego obiektu.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowa-
nia robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna b¢daca autorem dokumentacji pro-
jektowe;.

1.4.9. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez in-
spektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.10. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stano-
wigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zacho-
dzacych w toku wykonywania robot.

1.4.11. Obmiar robét - pomiar wykonanych robot budowlanych dokonywany w celu weryfi-
kacji ich ilosci w przypadku zmiany parametréw przyjetych w przedmiarze robot albo obli-

czenia warto$ci robot dodatkowych, nie objetych przedmiarem.



1.4.12. Rejestr obmiardow - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowany-
mi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w for-
mie wyliczen, szkicow i1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podle-
gaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Za-
mawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena ja-
ko$ci materialéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie surowce, produkty niezbedne do wykonania robot, zgodne z do-
kumentacjg projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nad-
zoru w porozumieniu z Zamawiajgcym.

1.4.15. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ru-
chu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i za-
bezpieczeniem ruchu.

1.4.16. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci prze-
marzania.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z doku-
mentacja projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren bu-
dowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, loka-
lizacj¢ 1 wspoOtrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz jeden eg-
zemplarz dokumentacji projektowej i komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzial-
nos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego ro-
bot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i1 utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wyka-

zem podanym w szczegdélowych warunkach umowy.



Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce:

1. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi organizacj¢ projektu.
Koszty tego projektu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych robot.

2. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacji montazu. Koszty
tego projektu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

3. Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje inwentaryzacji
powykonawczej Koszt tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robét.
4. Wykonawca opracuje i dostarczy instrukcje obstugi i dokumentacje¢ technicznoruchowa dla
dostarczanych przez niego urzadzen technologicznych. Koszt tej dokumentacji nalezy
uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w usta-
leniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w
,Ogolnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub brakéw w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wy-
miaro6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane Roboty i1 dostar-
czone Materialy powinny by¢ zgodne z planem sytuacyjnym, profilem podtuznym, przekroja-
mi poprzecznymi, projektami obiektéw inspektorskich i wymaganiami materiatowymi, okre-
slonymi w Dokumentacji Przetargowej oraz w Specyfikacjach Technicznych. Dane okreslone
w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopusz-
czalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i ele-
mentéw budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypad-
ku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowag lub ST i
wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione

innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty
odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednost-
ke, jednoznacznie okre$lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na §rodowi-
sko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zama-
wiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organéw admini-
stracji panstwowe;j. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia, a ich uzy-
cie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wyko-
nawca. Utylizacja materiatdéw szkodliwych z demontazu nalezy do wykonawcy i nie podlega
dodatkowej optacie.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczen-
stwa 1 higieny pracy. Wymagane jest stosowanie si¢ do planu BIOZ. W szczegdlnosci Wyko-
nawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecz-
nych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1

zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inspektora nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu od-
bioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzyma-

niu tego polecenia.



1.5.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miej-
scowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sag w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw 1 wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wy-
pelienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposdb ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich, przedstawiajac
kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materia-
tow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace pro-
ponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowied-
nie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzo-
ru. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowa-
dzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w
sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie post¢pu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wtadz na pozyska-
nie materiatlow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydo-
bycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spet-
nienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialéw z jakiegokolwiek zrodta. Wykonaw-
ca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot. Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wy-
kopow, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy 1 wykorzystane
przy zasypce i rekultywacji terenu po

ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budo-
wy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru. Z
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wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru, Wykonawca nie bedzie pro-
wadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnio-
ne w dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regu-
lacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materia-
tow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy
Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace
warunki:

a) Inspektor nadzoru bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz produ-
centa materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor nadzoru bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor nad-
zoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zo-
staly zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie przewartoSciowany przez Inspektora nad-
zoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasci-
wos¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru Miejsca czasowego skta-
dowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnio-
nych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania ro-
dzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru

0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym,
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jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany 1 za-

akceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskaza-
niom zawartym w ST, PZJ Program Zapewnienia Jako$ci lub projekcie organizacji robot, za-
akceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba 1 wydajno$¢ sprze-
tu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumen-
tacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wilasno$cia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru ko-
pie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wa-
riantowego uzycia sprzg¢tu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Ja-
kikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materia-
tow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymaga-
nia dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopusz-
czalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéow drog na koszt Wykonawcy. Wyko-
nawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji harmonogram robot uwzglednia-
jacy wszystkie warunki, w jakich roboty beda wykonywane. Wykonawca jest odpowiedzialny
za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdéw 1 wykony-
wanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢
za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami 1 rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial-
nos$ci za ich doktadnos$¢. Decyzje Inspektora nadzoru w porozumieniu z Zamawiajacym doty-
czace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementdw robot bgda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w nor-
mach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan
materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materia-
tow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w
czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosSci
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
nadzoru programu zapewnienia jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykony-
wania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora nadzoru. Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
a) czg$¢ 0golna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp.,

13



- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6lnych elemen-
tow robot,

- system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w proce-
sie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inspekto-
rowi nadzoru;

b) czes¢ szczegdtowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo kontrolne,

- rodzaje 1 ilo$¢ $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materia-
tow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
* sposob 1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czegstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mie-
szanek 1 wykonywania poszczegolnych elementow robot,

* sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osig-
gna¢ zatozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jako$ci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajgc personel, laborato-
rium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan ma-
terialdow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazadac
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywa-
nia jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz
robot z czestotliwos$cia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaga-
niami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST Minimalne wymagania co do zakresu ba-
dan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zo-

staly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby za-

14



pewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru
swiadectwa, ze wszystkie stosowane

urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowa-
ne i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inspektor nadzoru be-
dzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. In-
spektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedo-
ciggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wply-
na¢ uyjemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot bada-
nych materiatow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laborato-
rium Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materia-
tow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania pro-
bek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednako-
wym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ zapew-
niong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do ja-
kosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy-
padku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodza-
ju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug do-

starczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywa-
nia kontroli, pobierania probek 1 badania materialéw u zrdédta ich wytwarzania 1 zapewniona
mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy producenta materialow.
Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki
materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wyko-
nawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i
robot z dokumentacja projektowa 1 ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan i1 pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami tech-
nicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisOw 1 dokumentéw technicznych,

b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej

cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumenta-
cja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie, jednak rozliczenie bedzie w for-
mie ryczattu. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.
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Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilo$ciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym cza-
sie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce 1 Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robdt i materialow

Dhugosci i1 odlegto$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j. Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore
majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaga-
niami ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakcepto-
wane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca be-
dzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow ro-
bot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikaja-
cych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli-
czenia b¢da wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych po-
wierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego
zalagcznika do rejestru obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot za-
nikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru robot do-
konuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej cz¢sci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpi-
sem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr be-
dzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos¢
11lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawie-
rajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czgsci robot. Odbioru cze-
sciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecz-
nego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbidr ostateczny robot nastapi
w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
nadzoru zakonczenia robot i przyj¢cia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbio-
ru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci In-
spektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan i1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robot z dokumentacjg projektowa i1 ST. W toku odbioru ostatecznego
robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajg-
cych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1 robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisjg, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbie-
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ga od wymaganej dokumentacjg projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigk-
szego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona po-
tracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przy-
jetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1) dokumentacje projektowa podstawowga z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zo-
stata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegbdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i1 ew. uzupetnia-
jace lub zamienne),

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew.
PZJ,

6) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
iew. PZJ,

7) opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ,

8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii tele-
fonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych
robot wlascicielom urzadzen,

9) geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10) kopig¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
11) Instrukcje konserwacji 1 obstugi dla dostarczonych urzadzen technologicznych.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy po-
nowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty po-
prawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér po-
gwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

1) Podstawa platnosci jest obmierzona ilos¢ Robot wykonanych przez Wykonawce zgodnie
z Umowag. Do obmierzonych ilosci zastosowanie b¢dg mialy ceny jednostkowe podane w Wy-
cenionym Zestawieniu Rzeczowym.

2) Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej pozycji w pkt. 9 Specytfikacji Technicznych
1 w Dokumentacji Projektowe;.

3) Cena jednostkowa obejmuje:

- robocizne bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych Materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, sktadowania i transportu,

- warto$¢ pracy Sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie Sprz¢tu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)

- koszt opracowania dokumentacji opisanej w punkcie 1.5.2. niniejszej Specyfikacji Technicz-
nej,

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,,

- zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytulu Umowy w ca-
tym okresie jego realizacji, tacznie z Okresem Pogwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

- koszt wymaganych ubezpieczen 1 gwarancji.

4) Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkoOw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje

wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi

zmianami).
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2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budo-
wy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszy-

mi zmianami).

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.01

INSTALACJA C.O.

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru robdt technologicznych, ktére zostang zrealizowane w ramach umowy dotyczacej inwe-
stycji pn. ,,Termomodernizacja budynku gminnego wraz z zagospodarowaniem terenu przy
ulicy Szopena w Gorze Siewierskiej”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy kontraktowy przy ro-
botach wymienionych nize;j.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjq.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot obejmuje roboty technologiczne zwigzane
z wykonaniem:

Roboty montazowe

- instalacji C.O.

- kolektorow stonecznych,

- wymiany kotla gazowego

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace wykonania instalacji C.O., montazu kolektorow sto-
necznych i wymiany kotla gazowego.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Wszystkie za-
kupione przez Wykonawce materialy, dla ktorych normy PN i BN przewiduja posiadanie za-
$wiadczenia o jakos$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki doku-
ment. Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora.

Materialy do wykonania robot nalezy stosowac¢ zgodnie z Projektem. Wszystkie zakupione

21



przez Wykonawce materiaty musza by¢ dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania.
Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty
techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze w tym atest PZH . Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacj¢ Inspektora Nadzoru. Instalacje C.O., montaz
kolektorow stonecznych oraz wymiang kotta gazowego wykona¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa uzgodniong i zatwierdzong przez Zamawiajacego. Zamawiajacy dopuszcza zasto-
sowanie urzadzen rownowaznych, zastrzegajac sobie prawo do oceny réwnowaznosci. Dla
oceny propozycji rownowaznych Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do korzystania z opinii
autora projektu 1 niezaleznych ekspertoéw. Wszelkie odstepstwa od dokumentacji projektowe;
(W tym zastosowanie innych niz wymienione w dokumentacji technicznej rurociagi, urzadze-
nia, armatura) w wykonawstwie instalacji muszg by¢ udokumentowane obliczeniami i szcze-
gélowymi rysunkami technicznymi. Wymaga si¢ aby dokumentacja zamienna uwzgledniaja-
ca proponowane zmiany dotgczona byta do oferty. Udowodnienie rownowaznosci propozycji
zamiennych spoczywa na Oferencie. Powyzsze wymogi umozliwig obiektywng ocen¢ rowno-
waznosci rozwigzan zamiennych. Wszystkie informacje techniczne dotyczace wymaganych
urzadzen znajduja si¢ dokumentacji technicznej - do wgladu w siedzibie zamawiajacego.
Materialy stosowane do instalacji C.O., montazu kolektoréw stonecznych oraz wymiany kotla
gazowego powinny miec :

» Oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowa-
ng normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobatg technicz-
ng lub krajowga specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Euro-
pejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna z wymaga-
niami podstawowymi, lub

* Deklaracje zgodnosci z uznanymi regulami sztuki budowlanej wydanymi przez producenta
jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majacych niewielkie znacze-
nie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonego przez Komisje Europejska, lub

» Oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza, ze sg to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnos$ci z Polskg Norma

lub aprobata techniczna

2.2. Rodzaje zastosowanych urzadzen i materialow
2.2.1. INSTALACJA CIEPLEJ WODY UZYTKOWEJ
Zrédlem ciepta na potrzeby przygotowania C.W.U. bedzie projektowany kociot

kondensacyjny gazowy (wykorzystanie kotta 50%) oraz kolektory stoneczne (wykorzystanie
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50% ciepta stonecznego). Czynnik grzewczy - glikol. Projektuje si¢ 3 kolektory stoneczne
wykonane z aluminium i miedzi (Al-Cu) w technologii spawania laserowego. Kazdy z
kolektorow charakteryzuje si¢ parametrami nie gorszymi niz:

-powierzchnia brutto (jednego kolektora): 2,09 m?,
-powierzchnia czynna (jednej sztuki): 1,82 m?,
-sprawnos$¢ optyczna (jednej sztuki): 80,80 %,
-pojemnos$¢ cieczowa (jednej sztuki): 0,85 1.

Kolektory stoneczne beda wspotpracowaly z zasobnikiem solarnym cieptej wody uzytkowej o
objetosci 300 dm’.

Odbidr ciepta z kolektoréw stonecznych do przygotowania cieptej wody uzytkowej w
podgrzewaczu. Wspoélpraca instalacji z kotlem gazowym w zakresie dogrzewania C.W.U. do
wymaganej temperatury, bedzie odbywaé si¢ automatycznie i1 zgodnie z algorytmem
zaprojektowanym dla sterownika instalacji, ktory stanowi integralna cze$¢ zespotu pompowo

sterowniczego instalacji.

2.2.2. INSTALACJA C.O.
2.2.2.1. Rurociagi C.O.

Instalacje C.O. projektuje si¢ jako instalacje¢ dwururowa. Poziomy oraz piony instalacji
wewnetrznej nalezy wykona¢ z rur wielowarstwowych PE-RT/AI/PE-HD zumieszczong
posrodku przekroju przewodu, rurg z aluminium, maksymalna temperatura pracy 95°C,
maksymalne cisnienie pracy 10 bar. Do taczenia stosowal ksztaltki systemowe,
zaprasowywane wg. zalecen producenta systemu rur.

Rury rozprowadzajace prowadzi¢ ze spadkiem 5 %o w kierunku do pieca.

W przypadku mocowania przewodoéw do $cian nalezy zastosowaé nastepujace rozstawy
uchwytéw przesuwnych:

przy $rednicy nominalnej do 16 mm - 1,25 m,

przy $rednicy nominalnej 20 mm - 1,5 m,

Calo$¢ instalacji rurowej zabezpieczy¢ izolacja z pianki poliuretanowej o wspotczynniku
przenikania ciepta A 0,035 [W/mK] przy temp 40 °C.

2.2.2.2 Armatura

Potaczenia z armaturg gwintowane (poprzez ztaczki z gwintami GZ 1 GW), uszczelniane przy
pomocy pasty i konopi. Armatura odcinajaca i regulacyjna powinny by¢ zlokalizowane
w miejscach tatwo dostgpnych. Projektuje si¢ zastosowanie nast¢pujacych typdw armatury
1 osprzetu. Do regulacji ilo$ci czynnika grzejnego doptywajacego do grzejnikow zastosowac
zawory z nastawg wstepng z glowicami termostatycznymi, wyposazone w zabezpieczenie
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antykradziezowe. Przy kazdym grzejniku dolnozasilanym zastosowac zestaw przylaczeniowy
prosty lub katowy dla mozliwos$ci odcigcia i zdemontowania pojedynczego grzejnika. Przy
kazdym grzejniku zamontowaé odpowietrznik, jest on elementem wyposazenia grzejnika
dolnozasilanego.

2.2.2.3. Elementy grzejne

Projektuje si¢ grzejniki stalowe ptytowe z podiaczeniem dolnym V, z wbudowana wkiadka
termostatyczng z regulacja wstepna. Dopuszcza si¢ dopasowanie wielkosci grzejnikéw do
aranzacji 1 zagospodarowania poszczegélnych pomieszczen pod warunkiem spelnienia
wymogu mocy grzewczej grzejnikow wykazanych na rozwinigciu instalacji. Podczas montazu
nalezy zachowa¢ maksymalng ostrozno$¢, aby nie uszkodzi¢ mechanicznie powloki
lakierniczej grzejnika. Montaz grzejnikow powinien odbywaé si¢ bez wczesniejszego
zdejmowania opakowania fabrycznego. Zaleca si¢ zdejmowanie opakowania fabrycznego
dopiero po zakonczeniu prac wykonczeniowych, co w znacznej cz¢sci uchroni grzejnik od
uszkodzen mechanicznych powtoki lakiernicze;.

2.2.2.4. ZRODLO CIEPLA — Gazowy kociol kondensacyjny z zasobnikiem

Zrédlem ciepta dla budynku bedzie kociol kondensacyjny jednofunkcyjny z zasobnikiem
biwalentnym. Opalany gazem ziemnym.

Specyfikacja techniczna kotta gazowego

Moc maks. (ogrzewanie): 60,0 [kW]
Moc min. (ogrzewanie): 12,0 [kW]
Pojemno$¢ wodna kotta: 82,0 [L]
Wymiary - Szeroko$¢: 660 [mm]
Wymiary - Wysokos¢: 1562 [mm)]
Zasilanie z kotta 1 powrot: 2 40 mm
Podlaczenie gazu: 2 20mm
Waga : 160 Kg

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt. 3. Wykonawca
jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wiasciwo$ci wykonanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom za-

wartym w ST, projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera. Stan techniczny,
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1los$¢ 1 wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot w terminie przewidzianym
kontraktem.

3.2. Sprzet do robét przygotowawczych i wykonczeniowych

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni sprzegt do wykonania robot.

3.3. Sprzet do robot montazowych

W zaleznosci od potrzeb i przyjetej technologii robot, Wykonawca zapewni sprzet montazo-
wy. Sprzet montazowy i §rodki transportu musza by¢ w peini sprawne i dostosowane do tech-
nologii i warunkéw wykonywanych robot oraz wymogéw wynikajacych z racjonalnego ich
wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt. 4.

4.2. Transport rur przewodowych

Rury mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu wylacznie w potozeniu poziomym
lub w kregach dla rur w zwoju. Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na calej powierzchni
1 zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ przez podklinowanie lub inny sposob. Rury w czasie
transportu nie powinny stykac si¢ z ostrymi przedmiotami, mogacymi spowodowac uszkodze-
nia mechaniczne. W przypadku przewozenia rur transportem kolejowym, nalezy przestrzegac
przepisy o tadowaniu i wytadowywaniu wagondéw towarowych w komunikacji wewng¢trznej
(zatacznik nr 10 DKP) oraz tadowac do granic wykorzystania wagonu. Podczas prac przeta-
dunkowych rur nie nalezy rzucaé, a szczegdlng ostroznos¢ nalezy zachowacé przy przetadunku
rur z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko 0°C i nizszej. Przy wielowarstwowym ukta-
daniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian §rodka transportu o wigcej niz 1/3 $red-
nicy zewnetrznej wyrobu.

4.3. Transport armatury i osprzetu

Transport armatury powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu, zgodnie z obowigzu-
jacymi przepisami transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna by¢ zabezpie-
czona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.

4.4 Transport gazowego kotla kondensacyjnego.

Transport kotta powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu, zgodnie z obowiazujacy-
mi przepisami transportowymi oraz zaleceniami producenta. Transport powinien by¢ zabez-
pieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji harmonogram robot uwzglednia-
jacy wszystkie warunki, w jakich roboty beda wykonywane.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.

5.2. Montaz przewodow i armatury

Przewody z tworzyw sztucznych nalezy montowa¢ w temperaturze otoczenia od 5° C do
30°C. Jednak ze wzgledu na zmniejszong elastycznos$¢ tego materialu w niskich temperatu-
rach, zaleca si¢ wykonywac potaczenia w temperaturze nie nizszej od +5° C. Wszystkie pota-
czenia powinny by¢ tak wykonane, aby byla zapewniona ich szczelnos¢. Szczegoélowe warun-
ki montazu roznych rodzajow ztacz sg podane przez producentéw tych wyrobow.

5.2.1. Laczenie poprzez ksztaltki systemowe

Rurociagi ze stali weglowej taczy¢ przy pomocy ksztaltek systemowych, zaprasowywanych
zgodnie z zaleceniami producenta rur 1 ksztaltek.

5.2.2 Montaz gazowego kotla kondensacyjnego

Montaz kotta wykona¢ zgodnie z zaleceniami i DTR producenta zastosowanych urzadzen.
5.3. Plukanie i dezynfekcja.

Do plukania nalezy uzy¢ czystej wody wodociggowej lub pobranej z ujecia. Predkos$¢ prze-
ptywy wody w przewodzie powinna umozliwi¢ usunigcie wszystkich zanieczyszczen mecha-
nicznych wystepujacych w przewodzie.

5.4. Robét ogolnobudowlane i wykonczeniowe

Catos¢ robodt zgodnie z b. budowlana.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w za-
kresie i z czgstotliwos$cig zaakceptowang przez Inspektora w oparciu o aktualne normy

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie jakos$ci materiatow

- badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

- badanie w zakresie zgodnos$ci z dokumentacjg techniczng 1 warunkami okreslonymi w odpo-
wiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni materialow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

- badanie zastosowanych ztaczy i ich uszczelnienie,

- badanie zabezpieczenia przed korozja

- badanie szczelnosci catego przewodu,

- badanie szczelno$ci instalacji
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- badanie szczelnos$ci zamykania zaworow

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest: metr — dla wykonanego i odebranego przewodu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” . Roboty uznaje si¢ za wy-
konane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior koncowy

Odbiorowi koncowemu wg PN-B-10725:1997 podlega:

- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace
na sprawdzeniu protokotow badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czgscio-
wych),

‘- badanie szczelno$ci calej instalacji

- badanie dziatania zawory bezpieczenstwa

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu,
szczegblowo omdéwione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzor techniczny
oraz cztonkéw komisji przeprowadzajacej badania. Wyniki badan przeprowadzonych podczas
odbioru koncowego nalezy uzna¢ za doktadne, jezeli wszystkie wymagania (badanie doku-
mentacji, szczelno$ci catego uktadu i przewodow, dziatanie zaworu bezpieczenstwa) zostaty
spelnione. Jezeli ktores z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato spet-
nione, nalezy oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnos$ci dziatania i w zalezno$ci od tego okre-
$li¢ konieczne dalsze postgpowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- PN-83/H-02651 — Armatura i rurociagi. Srednice nominalne

- PN- 89/H-02650 — Armatura i rurociagi. Cisnienia i temperatury

- PN-83/H-02651 - Armatura i rurociagi. Srednice nominalne

- PN-92/M-74001 — Armatura przemyslowa. Ogdlne wymagania i badania
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10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 16.03.1998 r. ,,W sprawie wymagan kwalifika-
cji dla 0s6b zajmujacych si¢ eksploatacjg urzadzen, instalacji 1 sieci .” Dz. U nr 59 poz. 377 z
1998 1.

2. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystlu Materiatdw Budowlanych z dnia
28.03.1972 r. ,,W sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budow-
lano-montazowych i rozbiérkowych” Dz. U nr 134 poz. 93 z 1972 .
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