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WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclanej (OST) $ wymagania ogdine dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ob@wjaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technicat@gowanej jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji rob6t na drogach krajowych.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogacfewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspoélne dla rob6tetpih ogdinymi specyfikacjami
technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdirgsortymentdw robét drogowych i mostowych. W pemjiu braku ogdélnych
specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dlaebo asortymentu robét, ustalenia dojycavniez dla SST sporgdzanych
indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagbujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-iytkows (droga) albo jego gz¢
stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,qzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugos¢ mostu - odlegiet miedzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsyaés - odlegtaé w
Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdndnee).

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudeb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraszelkimi uradzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

145 Drogatymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdormachu pojazdéw obstugugych zadanie budowlane
na czas jego wykonania, przewidziana do ugtiaipo jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronamatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z obaujacymi
przepisami, stanowaty urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty do notowania zdarae okolicznaci zachodzcych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiorobdt, przekazywania poleceinnej korespondencji technicznej paaizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw¢ projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawgepo, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zdzeaowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubaiikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziehcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcivnaiz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - ¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tecazustrdj niogcy
dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktéra jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeilu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnbnami, stizacy do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliézeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksjzce obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez ktyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaudgego, niezkdne do przeprowadzenia
wszelkich badé&i préb zwhzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektovy i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzymniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaebdm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu na podi@ gruntowe i

zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&egaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyypam

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga se¢ migdzy warstvg $cieralry a podbudow, zapewniajca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni
i przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sjga do wyréwnania nierowsoi podbudowy lub profilu istnigrej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stizaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie. Podbudowa me sktada sic z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérng$zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skfadasi¢ z jednej lub
dwodch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaiziam
wody, mrozu i przenikaniem ggtek podiéa. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownymezéeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cwtek drobnych gruntu do warstwy nawierzchriatej
powyzej.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu meegego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.



1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowarpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchiligznego na okres
budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodié- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesh przedziat tolerancji nie zostat
okreslony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidzamych z nj urzadzen
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy feadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chrongcych ludzi i
srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazaidw, umieszczenia wdzeh organizacii i bezpiechstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, &fua jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podtae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paaitezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu unbwienia
przejcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przezzimiera/Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotyczce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqzainia drogowego lub catkowita modernizacja/przebad(zmiana
parametrow geometrycznych trasy w planie i przekpmjdhznym) istniejcego padczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szigkinowek zwierat dziko
zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanegoprzyktad dolina,
bagno, rzeka, szlakgaroéwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegqmagkiad droga, kolej, rurogi,
kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowaegsézdokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyki wymiary
obiektu lzdacego przedmiotem robdét.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegazévsktada sic z petnejsciany, stupdw lub innych form konstrukcyjnych, np.
skrzyf, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegié miedzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegftamiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii
prostopadtej do osi podinej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokéc¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmgdzajéw ruchu oraz szeragko
chodnikéw mierzona éwietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietzgj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictiéio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsganignione w kontrakcie
jako tworzice cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbhiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dweegja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inm drog dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpiwechu
pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢ przeds¢wzi¢cia budowlanego, stanogga odebmg catas¢ konstrukeyijma lub technologiczag, zdolrg do
samodzielnego petnienia funkcji technicznigdliowych. Zadanie me polegé na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycece robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonanych roboét, bezpieazswo wszelkich czynni na terenie budowy, metodyyie
przy budowie oraz za ich zgodidaz dokumentagjprojektows, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymylokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dzienmiédwy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i Bamplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbiostatecznego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdvawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w szczeg6towych
warunkach umowy, uwzgtiniagcym podziat na dokumentagprojektovy:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektovg oraz projektow dokumentag wykonawcz
(techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kadWWykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3.Zgodna¢ robdt z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdaleumenty przekazane Wykonawcy przezyera/Kierownika projektu
stanowi czg$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nichgobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obawe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
+Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,0g6lnych wakath umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wiminatychmiast
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyn wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fihie § wazniejsze od wymiaréw okénych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTdy uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w
ramach okréonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli mugzwykazywa zgodnd¢ z okrellonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagrojektovg lub SST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykua@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pntchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymésiniejcych obiektdw (jezdniesciezki rowerowe,
ciaggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrésvania realizacji kontraktuzalo
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,gadniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zag@zapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eob6t w okresie trwania budowy. W
zaleznoici od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powinienchya bieaco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjiayevymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewguay ten sposéb bezpiedmtwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dziei i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jeshieodzowne ze wzgtiow
bezpieczastwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kyda akceptowane przezdyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegew miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbadj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cern kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenaalizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegtlzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecéria innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdiazdéw i maszyn pracigych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w spos6b uzgodniony zynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbadj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cern kontraktovg.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochronyrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsio przepiséw i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie i
wokét terenu budowy orazbzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wyni#aych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych pzgycpowstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopérogdalojazdowych,

2) érodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowepyaprzt przeciwpaarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesakeh, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne xlg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgsem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamigrem wywotanym jako rezultat realizacji robét afiraez
personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie czséniu wickszym od dopuszczalnego, omego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyte do rob6t bda miaty aprobag technicza wydar przez uprawniomjednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, apkaiczeniu robét ich szkodlivés zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.zéé wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyndazgod: na wycie tych materiatdbw od wéaiwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek
zagrareniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtonstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladzdacych wigcicielami tych uradzeh potwierdzenie informacji dostarczonych mu przem@wiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnisehae oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyhninstalacji i urgdzea w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maje
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadénizyniera/Kierownika projektu i wiadze
lokalne o zamiarze rozpogda robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadraz tzdzie z nimi wspotpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyciprzez Zamawiagego.



5
Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b powodigy
minimalne niedogodrigi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy mieszkaniowej wgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych palry Wykonawg a
wiascicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z witasiai i drog wewntrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachnkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaaaciskow osi na drogach publicznych przy transparateriatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelidetzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnychkaadym takim przewoziedalzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghe
nadmierne obgizenie osiowe niedra dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadvie
odpowiadat za napraywszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgozpieleceniami Iayniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eagecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetnigyych odpowiednich wymagdasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddlzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie is
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robét od daty rozpacia do daty
wydania potwierdzenia zakozenia rob6t przez #yniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamwemmo by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowatgim stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrieato na polecenie igniera/Kierownika projektu powinien rozpagz
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zarmzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe imme przepisy, regulaminy
i wytyczne, ktére sw jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami étizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkieymaga prawnych
odndasnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgii, materiatéw lub urmlzer uzytych lub zwizanych z
wykonywaniem robét i w sposobagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeuistawiajc kopie zezwolg
i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obeaizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wiiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez tgniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotap&onkretne normy i przepisy, ktére spethimaj materiaty, spra i inne
towary oraz wykonane i zbadane robotygddobowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiovegiania powotanych norm i
przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammeiinaczej. W przypadku gdy powotane normy i pizem paistwowe lub odnoszsie
do konkretnego kraju lub regionu, mpgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jyowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasgizenia i pisemnego zatwierdzenia przegmiera/Kierownika projektu. Radnice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawqrzedia@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowgaduwazane za wiasnig Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, lrynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokd kwoty, o ktén nalezy zwigkszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego ¢ ile warunki kontraktu przewidajealizacg)

Wykonawca zobowjzany jest zabezpieczy amawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz inne wdzenia
towarzyszce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.Baplecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materialtéw przeznaczdngo rob6t, Wykonawca
przedstawi laynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotygee proponowanegaddta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak ré@irodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonggulta w sposob
ciagly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvad wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatéwzzédet miejscowych
wihaczapc w tozrédta wskazane przez Zamawgizggo i jest zobowgzany dostarczylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty
przed rozpoocziem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi sgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacj zawierajca raporty z badaterenowych
i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploataciji, organéw
administracji pastwowej i samorgzdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakéciowych materiatéw pochodeych zezrédet
miejscowych.



Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymateriatow, dzieawy i inne jakie okzg si¢ potrzebne w zvazku z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopoéw i miejsc pozyskanizemiatdw miejscowych ¢rg formowane w hatdy
i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji teremuykaiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanyatokumentach umowy
be¢da wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhsgne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to piserpizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgajacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w miejscu wskazanym
przez Ireyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych rob6tzrte
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych matéw zostanie odpowiednio przewaitmwany (skorygowany) przezpniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigajozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyk@nych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nailen 3 tygodnie przedayciem tego materiatu, albo
w okresie dtaszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mstedo czasu gdydula one uyte do robét, bylty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swigkos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez lryniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@astzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwgav miejscach zorganizowanych przez Wykonawzaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgagi
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probkiemiatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §diavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanow€ podstaw do akceptacji okidonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.
W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekajvytworni, musa by¢ spetnione nagpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspoélprag¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdbw w siEza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych ¢zi wytworni, gdzie odbywa i produkcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji robét,
c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika projektu zezwolenie
dla przeprowadzenia inspekcji i bada tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu riojgd
wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien lyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgtdem typéw i ilGci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie oggji rob6t, zaakceptowanym przezyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalé w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistiagmi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotoym do pracy.
Powinien by zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie spta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo ¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouozyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmdzenia i nargdzia nie gwarantgie zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jakc
wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéhigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glare/mi w dokumentacji projektowej, SST
i wskazaniach liyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdsiabspetni@ wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw néidnnych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraizestanu pierwotnegazytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikagzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych materiatéw i
wykonywanych robot, za ich zgodiioz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji raipfacowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami kiyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@&enplanie i wyznaczenie wysoko wszystkich elementéw robét zgodnie z
wymiarami i rzdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymaipémie przez layniera/Kierownika projektu.



Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamsungte przez Wykonawgena wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okae st skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §raipiprzez layniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgstkprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawog o
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdiwot kxda oparte na
wymaganiach ok&onych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Ieynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystijace przy produkciji i przy
badaniach materiatéw, émiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na rozwzan kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawev czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfuiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liayniera/ Kierownika projektu program zapewnieniaofak
W programie zapewnienia jas@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposob wykonywania robét, afiweosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji robét gwaransigy wykonanie rob6t zgodnie z dokumenéggjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawieré&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizag} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaeobdt,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespoltéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robét,

— system (sposob i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jalod wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zleci prowadzenie bad,

- sposob oraz forsmmgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrséerugcych, a take
wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesphrologicznym, proponowany sposob i ferprzekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umtlzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokroraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedsutia whasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzaniegdze, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzangszanek i wykonywania poszczegoélnych elemenahot;

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t &mizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni syskemitroli,
wiaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwosciag zapewniajca stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuraejnprojektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ s3 okreSlone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gay
zostaly one tam okémne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirfest konieczny, aby zapewmnivykonanie robét zgodnie z
umowg.

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie miet nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotycgcych
urzadzen laboratoryjnych, sprtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelutetod badawczych. deli niedociagniccia te lezda tak
powazne,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem badateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki lzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania pratyedatych na zasadziee wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mphy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonaydo bada wykonywanych przez lryniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezAgniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie liayniera/Kierownika projektu Wykonawcatizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére laudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenséenek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywanZaiapcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeate przez liayniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi tyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscuiirtgnie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajafNlykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptaciji liyniera/ Kierownika
projektu.



6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak najszybciej, nie piej
jednak nz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtdostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez l#yniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviedv miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatéw powinien udzielimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz \Wykonawe, poprzez midzy innymi
swoje badania,dalzie ocenié zgodndé¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstamiaikow wiasnych badakontrolnych jak i
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to trynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnbmateriatow i rob6t z dokumentagprojektows i SST. Maze réwnie zlecic, sam lub poprzez Wykonagic
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych batiazalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kpgmowtdrnych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okéeonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wdavych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polskg Normg lub
— aprobaj techniczn, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeéeli nie $ objte certyfikacy
okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST,4da partia dostarczona do robétlbie posiadate
dokumenty, okrédajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezgby poparte wynikami batla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badieda dostarczone przez Wykonaginzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetaiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjanowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do &oca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i bedag dotyczy przebiegu robot, stanu bezpieggiva ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiskazlowego. Zapisy d1la czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku chronologicznym, bezpednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zahkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdrtla oznaczone kolejnym numeremaanika i opatrzone dat
podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolni:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #iyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaojak i harmonograméw robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robét zaniajch i ulegaicych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw rgbo

- wyijasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wgzkwi
z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycace jakdci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z pude, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowstaprzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu
do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwst Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pigjlub
zajciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $irojektant nie jest jednak
stroryg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy rob6t.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiagzka obmiar6w stanowi dokument pozwatj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadzeg si sposéb cigly w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodné&i materiatéw, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty robocze
i kontrolne wyniki bada Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia jakéci. Dokumenty te stanowi
zahczniki do odbioru robét. Winny iyudosgpnione na kadezyczenie Iryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy



Do dokumentéw budowy zaliczacsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rstiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustaie
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢1la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpanigedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduf@mj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.

Wszelkie dokumenty budowytls zawsze dogpne dla layniera/Kierownika projektu i przedstawiane do welyl nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanyahot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmiaem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvieln
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robot. 8ine dane zostarpoprawione wg instrukciji tryniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych rob6tdalzie przeprowadzony z g¢ztascia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okrdonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwénzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dhugasci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robdét nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni
przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8i.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiiglraakceptowane przezzymiera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonaydezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych
to Wykonawca bdzie posiadawazne §wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adizenia wagowe odpowiadag odnédnym wymaganiom SST@lzie utrzymywa to
wyposéaenie zapewniaf w spos6b agly zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przezzmiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdtalee w przypadku wyspowania
diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadza;girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtie lzdg wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehisci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaie ksazki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mbgé¢ dolaczone w formie oddzielnego aanika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi cz$ciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikarych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdviajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego ppstrobot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowdai¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiéretzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcieyniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwviggajgcych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji z dokumentagcprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agiciowego robot dokonujesivg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t aaje Inzynier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichidlio jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem néngie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzrmeeprzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafia pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodée wykonania rob6t z dokumentagprojektovy i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapsina realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanilajych i
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzéipetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robé6t @akowych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czysoid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez kongjsje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentaehnacznie odbiega od
wymaganej dokumentacprojektowy i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wiszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astiaégo robot jest protokét odbioru ostatecznegétreporadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamavgieggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nasgpujace dokumenty:
dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnigge lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych doltascicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego njdggotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob6t

Wszystkie zarazone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.

NogakwhE

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtidt zwikzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyddlzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6ine

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednost& obmiarow ustalon dla danej pozyciji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej kdzie uwzgédniac wszystkie czynnéi, wymagania i badania
sktadajce s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
— robocizre bezpgredna wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartos¢ zwytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazymisyaewentualnych ubytkdw i transportu na terendogd
- wartoi¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagstlo wymaga warunkéw umowy i wymagaogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszisstk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vekogsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektuzyinierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i uzgodnie
wynikajgcych z postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieitsteva ruchu,

(c) opfaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakow®si drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barieéwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
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(a) usuntcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2z01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifpz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi zmianami).

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclanigj (OST) s wymagania dotyece wykonania i odbioru robét zyzianych z
odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktow wységiowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technict88T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@mgy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zsanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poteenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysg@iowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wisiiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposoétwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzeniznaczenia osi obiektu i punktow wységiowych, zastabilizowanie ich
w sposob trwaly, ochrerich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob idafy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzrdez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyniby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okigenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycece robét
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfrkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o ditugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearoboét ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny ¢réieednic; od 0,15
do 0,20 m i dtug& od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianégrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaty.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokowvych naley stosowé nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejigaw wysokdciowych powinien gwarantowiauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac} i wspétrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy
(lub) reperéw roboczych. Bily te powinny by usungte na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rz:dne terenu ok&one w dokumentacji projektowed ggodne z rzeczywistymi ¢dnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #aia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadondi o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie mvmno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej
decyzji przez layniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyni@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostapmwykonane na koszt Zamawdaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae
roboty dodatkowe w takim przypadku ofyei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Irkyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungiyjrednie osi trasy mugbyc zaopatrzone w oznaczenia citeggce w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznacpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania rob6t. Jdi znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgepo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdiaidtowej realizacji rob6t nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne iy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a ta& dowizane do punktéw pomocniczych, pmaych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegéqpomicdzy
punktami gldbwnymi na odcinkach prostych niezaprzekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irzynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiddd0 metréw,
natomiast w terenie falistym i gorskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tayamcych. Jako
repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatdudw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykajcy
osiadanie, zaakceptowany przezyiniera.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujc niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i
jego rzdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej oo 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonefrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenoy¢ wigksze nk 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pi@tpch drog. Radne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do kdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materialtdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovgczaly Wykonawca robot zagt je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonych poza graniobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (clarie
granicy robét), zgodnie z dokumentapjojektows oraz w miejscach wymagaiych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeiiétriov
miejscach zaakceptowanych przezyimiera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naty stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nglestosowd w
przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr. Odlegtéc miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy olnagj. Odlegté¢ ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnydokumentagj
projektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
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b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétn@rzyczotkow i filarébw mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prigeka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do
wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysg@iowych naley prowadzé wedtug ogolnych
zasad okrédonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-0Q0@QWymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestida obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru rob6t

Odbiér robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréwdgyjnych lub
protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonaweaqaktada laynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tramnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochroeh przed zniszczeniem i oznakowanie utatygej odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
Ptatna¢ robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegauy koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pojdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

D - 02.00.01

oguhwnpE

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

c) Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckzniej (OST) $ wymagania dotycxe wykonania i odbioru liniowych rob6t
ziemnych.

1.2. Zakres stosowania OST

d) Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpujica podstaw opracowania szczeg6towej specyfikacji technici%$T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@mgy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy Zaleca si wykorzystanie OST
przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich, poswaich i gminnych.

e) Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania dotrablamentowych i zwzanych z wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

f) Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budodymodernizaciji drog i
obejmuj:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

c) budowe nasyp6w drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

g) 1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu naturalnego lub z gruntu antropogenicznegeiniggaca warunki
statecznéci i odwodnienia.
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h) 1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.

i) 1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypuaykopu.
i) 1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

k) 1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysodojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

I) 1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

m) 1.4.7.Wykop plytki - wykop, ktérego ghokas¢ jest mniejsza @il m.

n) 1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktérego gbokasi¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

0) 1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wod malej néncsci, charakteryzuicy si znacznym i diugotrwalym osiadaniem pod
obcigzeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

p) 1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki nie wykazugmian obgtosci
ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; mapytrzymalg¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow
wybuchowych albo nagzlzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

q) 1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania néeypotazone w obgbie pasa robo6t drogowych.
rn 1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péey potone poza pasem robét drogowych.
s) 1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania epdw, a
nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz inny@ctmwizanych z trasdrogov.
t) 1.4.16. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielléo charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélna wg wzoru:
U) IS = &
pds
v) gdzie:
w) Ld - gestaé¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], Ry
X) Pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiyca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

y) 1.4.17Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, oksiena wg wzoru:

z) U= dﬂ
le
aa) gdzie:
bb) dep - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
cc) dyp - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

dd) 1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélwna wg wzoru:

ee) I, = E

1
ff) gdzie:
g9)E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspfatizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
hh) E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmpogzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].
ii)

ji) 1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiggdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych viedksyntetycznych, w
tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, potipylenowych i poliestrowych, charakteryzy sie miedzy innymi dua wytrzymaldccia
oraz wodoprzepuszczakiwa, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]

kk) Geosyntetyki obejmuaj geotkaniny, geowtokniny, geodzianiny, georusggpsiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie xezytymi
IBDIiM [13].

I) 1.4.20.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowrujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqppdanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

mm) Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogokt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

nn) Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
2.

2.2. Podziat gruntow

00) Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
pp) Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéi do budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

qa) Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinng lprzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy
nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow aniogé wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdynetvh nadmiar ohjtosci
robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

) Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kzdac nadmiarem obkjosci robét ziemnych, zostalty za zgpd
Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyen midowa nasypéw lub wykonanie prac etpgh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnoimej obgtosci gruntéw przydatnych zérédet wiasnych, zaakceptowanych
przez Irkyniera.
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ss) Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasyp@reslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny dwywiezione przez
Wykonawe na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad zyal#p obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie.
Inzynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoryzhsowa nieprzydatdé wynika jedynie z powodu zamarznia lub
nadmiernej wilgotngci.

tt) 2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilgaggdowiska agresywnego chemicznie i biologicznieora
temperatury. Powinien Byto materiat bez rozdé&rdziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécia do gruntu. Whéciwosci stosowanych
geosyntetykdw powinny liyzgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentagjojektows. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna
wydary przez uprawnionjednostk.
uu)

vv) Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

ww)L | xx) Wyszczegolnid yy) Jed-| zz) Grupy gruntow
p. nie
aaa) | bbb)witaciwosci cce)nost | ddd)niewysadzinowe | eesjtpliwe fff) wysadzinowe
ki
g99)1| hhh)Rodzaj gruntu| iii) - rumosz - piasek pylasty jli) mato
niegliniasty - zwietrzelina wysadzinowe
- Zwir gliniasta - glina piasz-
- pospéika - rumosz gliniasty czysta  zwgzta,
- piasek gruby - Zwir gliniasty glina zwigzta,
- piaseksredni - pospotka gliniastal ~ glina pylastg
- piasek drobny Zwigzta
- suzel - i, it piaszczys-ty,
i it pylas
nierozpadowy kkk)bgzjzoty
wysadzinowe
- piasek gliniasty
- pyl, pyt Dpiasz
czysty
- glina piasz-
czysta, glina, glind
pylasta
- it warwowy
) 2| Zawarté¢ czstek
< 0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarng¢ bierna
Hyo m <1,C >1,C >1,C
4 Wskenik
piaskowy WP > 3E od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” gkt
3.2. Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&a# mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedlizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki, wiertarki mechaniczne
itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grutgpwcharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamocigi itp.),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).
mmm)
3.3. Sprzt do przenoszenia i uktadania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonapeainien tywa¢ odpowiedniego spetu zalecanego przez producenta.
Wykonawca nie powinien stosowaprztu mogicego spowodowauszkodzenie uktadanego materiatu.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
nnn) Ogolne wymagania dotygz transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

000) Wyborsrodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jeggetokei,
sposobu odspajania i zatadunku oraz do odéegtvansportu. Wydajrig srodkéw transportowych powinna &yponadto dostosowana do
wydajnaici sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuefrizdu).

ppp) Zwickszenie odleglxi transportu ponad walca zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotycacych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkéizone odlegkei nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez layniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie ézaieczanie geosyntetykéw byty wykonywane w
sposaéb nie powodaty mechanicznych lub chemicznych ich uszka@d£&eosyntetyki wradiwe naswiatto stoneczne powinny pozostaiva
zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowani
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qqa)

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

rer) Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadndé¢ wykonania wykopéw i nasypow

SSS) Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie powinny dwigksze ni + 10 cm. Rénica w
stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3 cm.

ttt) Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie a@r&nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a krawdzie korony
drogi nie powinny mié wyraznych zatama w planie.

uuu) Pochylenie skarp nie powinnazn@ si¢ od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalne

nieréwndci na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm przy pomiarze &aB-metrovs, albo powinny by spetnione inne wymagania
dotyczce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

VW) W gruntach skalistych wymagania, dotyoe réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i révcioskarp, powinny by
okreslone w dokumentaciji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

WWW) Niezalenie od budowy urmzei, stanowicych elementy systeméw odwadn@jch, ugtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajtego warunki terenowe, wykofiaurzzdzenia, ktére zapewniodprowadzenie wdd gruntowych i
opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby pibezn¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykwna ma obowgzek
takiego wykonywania wykopéw i nasyp6w, aby powi@riom gruntu nadawaw catym okresie trwania robdt spadki, zapewgtiaj
prawidtowe odwodnienie.

XXX) Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegmwodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravateprzydatné, Wykonawca
ma obowizek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt feachkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rownie za dowieziony grunt.

yvy) Odprowadzenie wéd do istnaeych zbiornikéw naturalnych i usdzer odwadniggcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

777) Technologia wykonania wykopu musi u#liwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w caltym okresie trveanmbb6t ziemnych.
Wykonanie wykop6éw powinno pagtowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

aaaa) W czasie robét ziemnych rgleachowé odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom poprzecznym spadki, utiwiajace

szybki odptyw waéd z wykopu. O ile w dokumentacjoj@ktowej nie zawarto innego wymagania, spadek zemany nie powinien ymniejszy
niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 8% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wplyw
kolejndéci i sposobu odspajania gruntdw oraz termindw wykeania innych rob6t na spetnienie wymagedotyczcych prawidiowego
odwodnienia wykopu w czasie pgsti robdt ziemnych.

bbbb) Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, nalg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadzt poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

ccee) Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny bagykonane zgodnie z dokumentagpjrojektows i SST. Szerok& dna i gebokas¢ rowu
nie mog, rézni¢ sic od wymiaréw projektowanych o wgej nz + 5 cm. Dokladné& wykonania skarp rowéw powinna bygodna z okrdona
dla skarp wykop6éw w OST D-02.01.01.

dddd)5.6. Uktadanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumenggmjojektovy i SST. Jeeli dokumentacja projektowa i SST nie
podaj inaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykdwzpalktada z zakladem (i kotwieniem) zgodnie z instrukcj
producenta lub decyzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, aale uzgodnieniu z liynierem, przykry to uszkodzenie pasami geosyntetyku na
dlugdici i szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje stozenie geosyntetyku powinna byowna i bez ostrych wyghdw, mogcych spowodowa
uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania lubypietoda uktadania powinna zapewpizyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktérej
jest uktadana, na calej jej powierzchni. Geosyhi®gtynie naléy nacikga lub powodowa ich zawieszenia na wzgérkach (garbach) lub nad
dotami. Nie dopuszczagsiuchu maszyn budowlanych bezpernio na uteonych geosyntetykach. Naileje przykn¢ gruntem nasypowym
niezwtocznie po ulzeniu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t
eeee) Ogélne zasady kontroli jakbrob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

ffff) 6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

9g999) Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnegaypat@ kontroli zgodriai z wymaganiami specyfikacji oklenymi w pkcie 5 oraz z
dokumentagj projektov.

hhhh) Szczeg6lnuwag nalery zwrdck na:

iiii) - whasciwe ugcie i odprowadzenie wéd opadowych,

jiii) - whasciwe ugcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

kkkk)6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robot

iry Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jdgkdwykonania rob6t okiono w pkcie 6 OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
mmmm.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
nnnn) Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidalf?.

oooo)Tablica 2. Ggtotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych
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pppp) qqgg)Badana cecha rriviinimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

p.

ssss)1tttt) Pomiar  szerokiei  korpusu| uuuu)Pomiar tama, szablonem, fato diugdci 3 m i poziomig lub
ziemneg niwelatorem, w odgpach co 200 m t

vww)] wwww)Pomiar  szerok&i  dna| xxxx)prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 entnkach o R
rowow 2100 m co 50 m nakach o R< 100 rr

yyyy)J zzzz)Pomiar rgdnych powierzchnj aaaaa)oraz w miejscach, ktére bwdatpliwosci
korpusu ziemnecg

bbbbk| cccccPomiar pochylenia ska ddddd

eeeedq)fffff)Pomiar réwndci powierzchnil ggggg)
korpust

hhhhH iiiii) Pomiar éwnasci skary jlii)

kkkkk]| ll) Pomiar spadku  podimego[ mmmmm)Pomiar niwelatorem ganych w odsipach co 200 nf
powierzchni korpusu lub di rowu | oraz w punktach wipliwych

nnnnr| ooooo)Badanie zggzczenia gruntu  ppppp)Wskak zagszczenia okrdac dla kadej ulazonej
warstwy lecz nie rzadziej niw trzech punktach na 10002
warstwy

qqqqa)

rrrrr)6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

SSSSS) Szeroké korpusu ziemnego nie e r&zni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
ttttt)6.3.3.Szeroké¢ dna rowéw

uuuuu)  Szerok&@ dna rowdw nie mze r&zni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

VWW)6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

wwwww) Rzedne korony korpusu ziemnego nie magznic¢ sig od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1 cm.
xxxxx)6.3.5.Pochylenie skarp

yyyyy)  Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oeegj niz 10% wartdci pochylenia wyrazonego tangensem
kata.

z7777§.3.6.R6WNaG¢ korony korpusu

aaaaaa) Nierowroi powierzchni korpusu ziemnego mierzone ¢metrow, nie mo@ przekracza 3 cm.
bbbbbb}.3.7.Réwnai¢ skarp

ccccec)  Nierédwnéci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
ddddddp.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

eeeeee) Spadek podiy powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spimy przez pomiar niwelatoremednych wysokéciowych,
nie maze dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wikszych nk -3 cm lub +1 cm.

ffffff) 6.3.9.Zagzszczenie gruntu

009g99g9) Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendggodny z zalbonym dla odpowiedniej kategorii
ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych niezina okréli¢ wskanika zagszczenia nale okresli¢ wskaznik odksztatceniag) zgodnie z norm
PN-S-02205:1998 [4].

hhhhhh)

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemnyykonawca powinien przedstawnzynierowi swiadectwa
stwierdzajgce, i zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napnobaty technicznej i zachowa swoje éetevosci w kontakcie z
materiatami, ktére dgzie oddzielé lub wzmacnié przez okres czasu nie krétszy od podanego w doktatieprojektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

kkkkkk) Wszystkie materialy nie spetrage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitamsodrzucone. 3 materiaty
nie spelniajce wymaga zostamn wbudowane lub zastosowane, to na polecerignirra Wykonawca wymieni je na witdwe, na whasny koszt.
1y Wszystkie roboty, ktére wykazugjwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny dponownie
wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

mmmmmm) Na pisemne wyglienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedk@otrcen za obnkong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

nnnnnn) Og6lne zasady obmiaru robét podano w OS4-03.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

000000) Jednostka obmiargyest n? (metr szécienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

pppppp) Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OSW-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
gqqqqq) Roboty ziemne uznaje ga wykonane zgodnie z dokumengagjojektovs, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datyikiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
rrreerr) Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
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ssssss)  Zakres czyniwoobijetych cen jednostkow podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02Dk 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
tttttt uuuuuu)PN-B-02480:1986 vvvvwv)Grunty budowlane. &lania. Symbole. Podziat i opis gruntéw

wwv XxXxxxx)PN-B-04481:1988 yyyyyy)Grunty budowlane. Baik prébek gruntow

zz7: aaaaaaa)PN-B-04493:19606bbbbbb)Grunty budowlane. Oznaczanie kapilgrnbiernej

cccc ddddddd)PN-S- eeeeeee)Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymaghadania
02205:199

ffffff ggggggg)PN- hhhhhhh)Geotekstylia — Terminologia
1ISO10318:199

iiiiiii) PN-EN-963:1999 jiillij)Geotekstylia i wyroby pokrewe

kkkk 11IBN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczemiskanika piaskowego

mmi nnnnnnn)BN-64/8931-02  0000000)Drogi samochodowaa@zenie modutu odksztatcenia nawierzchni
. podatnych i podtza przez obaizenie plyt
ppp/ qqgqqqq)BN-77/8931-12  rrrrrrr)Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bad&podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¥awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogbinej specyfikacji teclanej (OST) $ wymagania dotycege wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach
nieskalistych

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obawica podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technict88T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktgay zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaciewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budolwvyriodernizaciji drog i
obejmup wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycece robét

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p&jsmych [12] powinien charakteryzowaic grup naénoici G,. Gdy podtae nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy fmosci, nalezy podiaze doprowaddi do grupy nénasci G, zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okééono w OST D-02.00.01 gkt
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w OST DOO2L pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoiska stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa wzo
wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcgcia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty azniym stopniu przydatrigi do budowy nasypéw byty
odspajane oddzielnie, w sposob uniéhivaajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyrirera.

QOdspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwinay by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad
ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,ygle odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.
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5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldraiemnych powinno spetniavymagania, dotyege minimalnej
wartasci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migsh

Minimalna wartg¢ | dla:
Strefe autodrac innych dré
korpusu i drog kategoria ruchu KRBkategoria ruchu
ekspresowych KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00 1,00
powierzchni rob6t ziemnych ' ' '

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydh spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni naty je dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okridone w tablicy 1 nie magby¢ osihgnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntéw
rodzimych, to naley podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika
zagszczenia. Mgliwe do zastosowanigodki, o ile nie § okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dm®ptacii Irzynierowi.

Dodatkowo ména sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych negpawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Fzgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbearstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych robét
ziemnych jest mniejszan0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn wykonaych t
czynna¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphyjpuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni rob6t ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych pawywarunkéw obeiza Wykonawe
robo6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykop6w

Kontrola wykonania wykop6w polega na sprawdzegiodndci z wymaganiami okigonymi w dokumentacji projektowej i SST. W
czasie kontroli szczeg@ruwag; nalezy zwrocic na:
a) sposob odspajania gruntdw nie pogargaajch whaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robot igimzakaczeniu,
d) dokladng¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \ageh okreilonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-0210pk® 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-02100kd 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp dditad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przéewie i
wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEMI ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikaciji teclzniej (OST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zsaanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczeg6towej specyfikacji technicZ88T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@ay zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadsjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aaanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do
utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfrkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta
z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionyrst@padle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamwgskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spet nie maze spowodowéniekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyegce transportu materialow podano w OST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio przed rozpogeiem
robét zwhzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wtiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania
podiaza,jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwrany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowariaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naleéy ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéakzzptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmaeazliwiaé nachgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie
wigkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolriai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgereboty i do trudnéci jego
odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktaebszerzeniach lub w
przypadku robdt o matym zakresie. Sposéb wykonamisi byt zaakceptowany przezAyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poamby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumenta@jgktowej i SST,
tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad vejsie wskazane przezzimiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze
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Po oczyszczeniu powierzchni pozionaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzinych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepdwyzsze nk projektowane
rzedne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podial przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchrdéi podiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetiagdy wymagania obowrujace dla
gornej strefy korpusu, w ikgi koniecznej do uzyskania wymaganychdmych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
spos@b zaakceptowany przezyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiaa naley kontynuowé do
oshgnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kalividk zag:szczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12
[5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Minimalna wartg¢ | dla:
Strefe Autostrad i dré Innych drog
korpusu ekspresowych Rucledii Ruch mniejszy
i bardzo iezki od ciezkiegc
Gorna warstwa o ubaci 20 cn 1,08 1,0C 1,0C
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni pocoza 1,00 1,0C 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag;szczenia naley oprzeé na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozdowedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego moeadksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna yréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad
przez roziagenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiae ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&nlajnej warstwy ména przysipi¢
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeariezigdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie rob6t
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia koryta i wyprofilowanego podéo
podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pm
Lp. WyszczegOlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw badan i pomiarév
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Roéwna¢ podiuizna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
5 Rzdne wysokéciowe ekspresowych, co 1(m dla pozostatycdréc
Uksztaltowanie osi w plani¢ | co 25 m w osi jezdni i na jej krgaiziach dla autostrad i drog
6 ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Cd. tablicy 2
7 Zagszczenie, wilgotn&@ gruntu| w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecazaeziej ni raz na
podtaza 600 nt

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.R6wnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podtuwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrow fata zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].
Nieréwndci poprzeczne nalg mierzy¢ 4-metrowy tata.
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Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektovy z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rz¢cdne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge byt przesunjta w stosunku do osi projektowanej azeéj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub
wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy od podanego
w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wart&i modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztatcenia, cfomych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrsé gruntu poditéga powinna by rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdfilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w punkcie 6.2 powinny By
naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtd®ST i wymaganiami kryniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dafgili pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplegamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-0448! Grunty budowlane. Baania probek grun

2. PN-/B-0671+17 Kruszywa minealne. Badania. Oznaczanie wilgotoi

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uoollksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtaza przez obgizenie piyty

4. BN-68/893:-04 Drogi samochodowe. Ponr réwndsci nawierzchni planografem i &

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia grun

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikaciji teclzniej (OST) $ wymagania og6ine dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliznych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczeg6towej specyfikacji technicZ88T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@mgy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadjskich i gminnych.
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1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t asanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [2bpeéjmup OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabititnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgitowej,
jako podbudow pomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostal®kreslenia podstawowegszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi w OST D-

M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w OSTydagcych poszczegolnych rodzajéw podbudéw z kruszywilstawanych
mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabititnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét
Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfrkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puder OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbudow z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w OST dajyyeh poszczegolnych
rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabititnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibin@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& migdzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezma/ch na podbudowy
wykonywane metedstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudawzasadnicz (gorm warstw) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudawpomocnica (dolmng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mde przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérkejywej
granicznej uziarnienia nasiednich sitach. Wymiar najgliszego ziarna kruszywa nie aoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2.Wihasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.
| [ wymaganii
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P Kruszywa Kruszywa ..

Lp. | Wyszczegolnienie naturaln tamani Zuzel Badani:

wiasciwosci Podbudow wedtuc
zasad-| pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad- | pomoc-
nicze | nicze nicze | nicze nicze | nicze

1 Zawart@¢ ziarn mniejszych |od2 |od 2 od2 |od2 od 2 od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/n do 1( | do 17 do1( |do1: |dol( [dolZ -15 [3]

2 Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 Zawart@¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wéce] niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Zawart@¢ zanieczyszcae
organicznych, %(m/m), nie |1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

5 Wskanik piaskowy po gicio-
krotnym zagszczeniu metagl od 30 | od 30 0d 30 (0d30 |. R BN-64/8931

6 Scieralngé w bgbnie Los
Angeles
a) $cieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralna¢ czgsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wiecej niz 30 4C 30 35 30 3E

7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 25 |4 3 5 6 8 -18 [6]

8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia |5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad kr_zemlanowyzelq— -37[10]
zawy _hc_;nle, % (m/m), nie |- - - - 1 3 PN-B-06714
wigce) nz -39 [11

10 Zawartd¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SQ%(m/m), | 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28 9]

11 Wskanik nesnosci W mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud= 1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczenills>1,02 [120 |- 120 |- 120 |- [21]

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajca

Na warstw odcinajca stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowloknire 0 masie powierzchniowej powssj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materiaty do ulepszania wieiwosci kruszyw

Do ulepszania wiziwosci kruszyw stosuje i
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniengrzdnych efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptawan
przez Irzyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wodg wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycrce spratu
Ogélne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangeéchanicznie powinien wykazaic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgych w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie jednorodnej
mieszanki o wilgotng&ci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtznych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny by stosowane
zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem,
Zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagzm i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyiasie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraprofilowaniem i
zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna bytozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania najg sprawdzt wzorem:

D
— <5 o)
dgs
w ktérym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@®blziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzsapcej, w milimetrach,
dgs- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@gb&iarn gruntu podia, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mge by spetniony, nalgy na podiau utazy¢ warstve odcinajcg lub odpowiednio dobrangeowtoknire.
Ochronne wiéciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu, wyznaczagsz warunku:

d
=0 1 @)
Ogo
w ktorym:
dso- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@z¥/&ziarn gruntu podia, w milimetrach,

Ogo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiade wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga s¢ na geowtdkninie w iléci 90% (m/m);
wartas¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtokniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny hiwczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢glach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposébkceptowany przez
Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno wiwia¢ nacikgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w agistch nie
wi¢gkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cicisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w mieszarkach gwarantigych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzlyl na konieczni zapewnienia jednorodéad nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze. Midszgmo wyprodukowaniu powinna byd razu transportowana na miejsce wbudowania w
taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wyaga.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna grdldqo zagszczeniu
byta réwna grubgci projektowanej. Grubi pojedynczo uktadanej warstwy nie seoprzekracz&20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w spos6b zapewniay osihgnigccie wymaganych spadkdw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadagsk
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna lywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Rozpoogie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiateilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda I1). &tatt nadmiernie nawilgocony, powinien zdstesuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna bywilzona okrélong iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétnmieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy
0osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidpawiada przyjctemu poziomowi wskanika ngnosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej naidutzed rozpocgzeiem rob6t, Wykonawca
powinien wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy sp¢zbudowlany do mieszania, rozkladania i gagzania kruszywa jest wtawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniedoym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbwarstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniefyd takich materiatow oraz spit do mieszania, rozktadania i zagczania, jakie dula
stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien lByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpréénego przez hiyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem naspnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie. zé§ Wykonawca
bedzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawd wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraviktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéradania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropigedstawd
wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania ¢evjny obejmowé wszystkie whciwosci okreslone w pkt 2.3
niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwoi¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwoi¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padajca na jedng
badanie (1?)

Minimalna liczba
Lp. | Wyszczegdlnienie bada bada na dziennej
dzialce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag;szczenie warstwy 10 probek na 10000%m

dla kazdej partii kruszywa i przy

4 Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblkeyapobierad w spos6b losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane tynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlailgotnasci optymalnej, okréddonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [
(metoda Il), z tolerangj+10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagsszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osagniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nalesprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praepadzenie badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralg:szczenia nalg oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02
[27] i nie rzadziej ni raz na 5000 fylub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezpalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modttao
pierwotnego modutu odksztalceritajest nie wikszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E2
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bad@apetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyg/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badd pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwncié podizna \r/]vaskp;(sj?/bm%gggi Slijrlc;grafem albo co 20 maat
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10razy na 1 km

5 Rz¢dne wysokéciowe co 100 m
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6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej n raz na 400 f

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 i

8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

- ugiccie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$atahnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2.Szerokaé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&nic¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kragmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokeoi warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm
lub o warté¢ wskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.R6wnai¢ podbudowy

Nieréwndci podiwne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukankinmy by zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerangj + 0,5 %.
6.4.5.Rz¢edne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzaito

Os$ podbudowy w planie nie nae byt przesunjta w stosunku do osi projektowanej gzegj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podé

Grubgi¢ podbudowy nie mee st rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnaos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBit zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudo
Podbudowa
z kruszywa o | Wskanik . . Minimalny modut odksztat-cenia
wskazniku wh | zagsszczeniad | Maksymalne ugicie spezyste pod | mierzony plyg o srednicy 30 cm,
nie mniejszym | nie kotem, mm MPa

mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego

obcigzenia E; obcizenia E,

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaanjcksze odchylenia od olkdlenych w punkcie 6.4 powinny Bynaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie deldkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerééiqrojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvejy
lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepndbudow przez spulchnienie warstwy na pefirubai¢ do potowy szerokii
pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertim grubéci, Wykonawca wykona napravpodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstaypdpowiedni gigbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym
materiatem o odpowiednich wigiwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkdu tych robét nagbi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug
wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy



Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodtpdowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci podbudowy wynikto z
niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonasmodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarowy jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytyev

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogédlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynndci objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicpddano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabititnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-0448: Grunty budowlane. Badania probek grt

2. PN-B-0671412 Kruszywa minralne. Badania. Oznaczanie zawéct@anieczyszczeobcyct
3. PN-B-0671415 Kruszywa mineralr. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnow

4. PN-B-0671416 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttr

5. PN-B-0671417 Kruszywa mileralne. Baania. Oznaczanie wilgotici

6. PN-B-0671418 Kruszywa minerale. Badania. Oznaczanie ngdiw osci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.@@zanie mrozoodporici metod

bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarkoi zanieczyszcze
organicznyc
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartei siarki metod

bromowg

10. PN-B-0671437 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkianoweg

11 PN-B-0671439 Kruszywa nineralne. fadania. Oznaczanie rozpatklazaweg

12. PN-B-0671442 Kruszywamineralne. Badania. Oznacza#cieralngci w bebnie Los Angele

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania
techniczn

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowycAwir i
mieszaka

15. PN-B-1111: Kruszywa miteralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogo\

16. PN-B-1111: Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiamzdnogowych. Piase

17. PN-B-1970: Cemett. Cement powszechnegeytku. Sktad, wymagania i ocena zgodci

18. PN-B-2300¢ Kruszywo do betnu lekkiegt

19. PN-B-3002( Wapnc

20. PN-B-3225( Materiaty budowlane. Woda do betonu i zag

21. PN-S-0610: Drogi samochodowe. Podtowy z krusyw stabilizowanych mechaniczr

22. PN-S-9602: Konstrukcje drogowe. Podbuda i nawierzchnia z tlucznia kaenneg

23. PN-S-9603¢ Popioty lotne

24. BN-88/673:-08 Cement. Transport i przechowywa

25. BN-84/677+02 Kruszywo mineralne. Kruswo kamienn tamane dmawierzchni drogowyc

26. BN-64/893:-01 Drogi samochodowe. Oznzanie wskanika piaskoweg

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutiooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie plyt

28. BN-68/893:-04 Drogi sanochodowe. omiar rowndci nawierzchni planografem i &

29. BN-70/893:-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem belkowyi

30. BN-77/893:-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia grun

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

D-04.04.01 - PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjyymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru robét zyzianych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnegoiktalvanego mechanicznie.

28
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1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obaujica podstaw opracowania szczeg6towej specyfikacii technicZ88T) stosowanej
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecarrealizacji robét na drogach krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadiewddzkich, powiatowych i gminnych”.
1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagawgiélwe” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharécznie - jedna lub wéej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwe hosng nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostatekreilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiginji podanymi w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6ine 1pk.
1.5. Ogélne wymagania dotycece robét

Ogolne wymagania dotyseze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogéine” pkt 1.5.

2. materiaty

2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotyseze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pades OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczejuskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznigirpa by mieszanka
piasku, mieszanki i/lubwiru, spelniagca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczepskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznigrp@by mieszanka
piasku, mieszanki i/lubwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spelyfgajwymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo s mae
pochodzé z przekruszenia ziarwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztagbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.0@Ralowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagolne” pkt 2.3.2.
3. sprzet

Wymagania dotyegce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafgania ogolne” pkt 3.

4. transport

Wymagania dotyegce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaigzyw. Wymagania ogdélne” pkt 4.

5. wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-0a04Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. WyHardg
ogdlne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04R6dbudowa z kruszyw. Wymagania
ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP 0d@80% lub powyej
70%, szczegOtowe warunki i wymagania dla takiejlpatbwy okréli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podivadokruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 5.4.
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkawya odcinki probne, zgodnie z zasadami élaeymi w OST D-04.04.00
+Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyarsg
ogdlne” pkt 5.6.

6. kontrola jakosci robét

6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z krasaVymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdraadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-08@4Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w @$04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovedpno w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. obmiar robét

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-040#0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04®4@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywn\dgania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentuglnapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecep,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania
- rozi@enie mieszanki,
- zagszczenie rozkonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. przepisy zwjzane
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt 10.

D-04.04.02 - PODBUDOWA Z MIESZANEK KRUSZYWA NIEZ WIAZANEGO

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznychykdhania i Odbioru Rob6t Budowlanych dla robo6t gzsinych z wykonaniem
podbudowy z mieszanek kruszywa niezzeinych

1.2. Zakres stosowania
Warunki Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych stwane jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1

1.3. Okrdlenia podstawowe

Mieszanka niezwizana— ziarnisty materiat, zazwyczaj o okienym sktadzie ziarnowym (od=0 doD), ktéry jest stosowany do wykonania
ulepszonego podka gruntowego oraz warstw konstrukcyjnych nawierzdnag.

Podbudowa pomocnicza- warstwa zapewnigga przenoszenie olg¢en z warstwy podbudowy zasadniczej na waespodiaza.

Podbudowa zasadnicza- warstwa zapewnigja przenoszenie olgen z warstw wyej lezacych na warstw podbudowy pomocniczej lub
podiaze.

Pozostale oké&enia podstawowe podane w niniejszej STWIORB zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi normami i z definicjami
zamieszczonymi w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagargalae".

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdine".
Wszystkie materiaty yte do budowy powinny pochodzylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przezyiniera.

2.1. Materiaty do wykonania podbudowy

2.1.1. Kruszywa

Kruszywa przeznaczone do wytwarzania mieszanekmndeanych do warstwy podbudowy zasadniczej lub ponuzefiipowinny spenia
wymagania WT-4 2010 Mieszanki Niezzane Tablica 1 w zataosci od przeznaczenia.

2.1.2. Woda

Do zraszania kruszywa najestosowd wode nie zawierajca sktadnikow wplywajcych szkodliwie na mieszaakruszywa, ale umdiwiajaca
zagszczenie mieszanki niezyzianej. Woda powinna odpowiadaymaganiom PN-EN 1008.
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2.2. Wymagania wobec mieszanki niezzéinej do wykonania podbudowy zasadniczej lub poiaej
2.2.1. Postanowienia og6ine
Do warstwy podbudowy zasadniczej i pomocniczejwideje sk zastosowanie mieszanek kruszyw o uziarnieniu 5/8tn.
W przypadku braku midiwosci pozyskania mieszanki o0 wymaganym uziarnieniuudapza si uzycie kruszywa o innym uziarnieniu, zgodnie z
WT-4, po uprzednim uzgodnieniu z Inwestorem. Doprazs¢ WP>35.

2.2.2. Wymagania dla mieszanki kruszyw

Mieszanka kruszyw powinna byak produkowana i sktadowana, aby wykazywata zaeinge jednakowych wigiwosci i spetniata wymagania
podane w WT-4 Mieszanki Niezgdane 2010 pkt. 2.3 dla podbudowy pomocniczej lub2pk dla podbudowy zasadniczej oraz Tablicy 6 dla
podbudowy zasadniczej lub podbudowy pomocniczej Katalogu Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podathyc Potsztywnych 2014 w
zaleznosci od konstrukciji nawierzchni.

Dostarczona mieszanka kruszywa musi igentyfikowalna przez nagiujace informacje:

powotanie na WT-4 2010

zrodito i producenta — §# materiat zostat przemieszczony, powinnd Ippdane zaréwngrédio jak i lokalizacja sktadowiska
wymiar gérnego kruszywa (D)

rodzaje kruszywa zawarte w mieszance

gestas¢ szkieletu mieszanki i wilgotrsé optymalna.

Dokument dostawy powinien zawiéreo najmniej nagpujace dane
oznaczenie wg asortymentu

dat wysyiki i pochodzenie

wielkos¢ dostawy

kolejny numer dokumentu dostawy.

Producent mieszanek musi prowadzaktadowy kontrok produkcji (ZKP), aby zapewéize wyréb spetnia wymagania niniejszej STWIORB.
Przy produkcji mieszanek niezygianych przeznaczonych do wykonania warstw konsjirnkevierzchni naley stosowa system 4.

3. SPRET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogbtlne

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z mieszanek kruszyw nigzanych powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankiZyws wyposaone w uradzenia dozujce woa. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéc optymalnej.

Wymagania to jest zioine w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantigistawy jednorodnej mieszanki o wymaganym uziamién
odpowiedniej wilgotnéci.

rowniarki lub uktadarki do rozlenia mieszanki. Za zgadnzyniera do rozktadania mieszanki na drogach o rudniejszym od eizkiego

mozna dopyci¢ spycharki.

walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne,

ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zagczania w miejscach trudnodgstych

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wyarég ogdine".

Transport kruszywa nie odbywé sic samochodami samowytadowczymi w spos6b zabezpigyzpg przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem lub zg@geniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB DEMD0.00. "Wymagania ogoélne" pkt.5

5.1. Przygotowanie podia

Podtaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w D-02.03.01 ,Wykonanie nasypéw” D-02.01.01ykdnanie wykopow”.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oicisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach stacjonarnych gwarasygh
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze weztyl na konieczni@ zapewnienia jednorodic materiatu nie dopuszczaesivytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na droddeskhnka po wyprodukowaniu powinnatmd razu transportowana na miejsce wbudowania
w sposob przeciwdziakgly segregaciji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Warstwa podbudowy powinna byoztozona w spos6b zapewniay osigniccie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa sktada iz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moprzekracza 20cm po zagszczeniu.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztazona w sposéb zapewniay oshgnigcie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa najeprzed zagszczeniem wymielikruszywo na materiat o odpowiednich gdavosciach.

Zawartg¢ wody w mieszance kruszywa w czasie wbudowaniay¢szarzania powinna odpowiatlaymaganej zawartgi wody okrélonej w
tablicy 6 WT-4 2010.

5.5. Zagszczenie mieszanki

Podbudow nalery zagszcza walcami ogumionymi i wibracyjnymi gladkimi. W ostéej fazie zagszczania nalg sprawdzt profil
szablonem. Zagszczenie podbudowy nalewykonywa warstwami przy zachowaniu wilgotém optymalne;j.

Zag;szczenie i nnos¢ podbudowy powinny hyuzyskiwane rownomiernie na calej szeréo

Zagzszczenie i nénos¢ kontroluje st plyta VSS grednicy 30 cm) przez sprawdzenie modutdw odksatédcektore powinny odpowiada
warunkom podanym w pkt. 6.2.3.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy powinna kyutrzymywana w dobrym stanie.zéé Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikl/olewtaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagamggine".

6.1. Badania przed rozpagziem robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

przedstawd Inzynierowi do akceptacjirodta poboru mieszanki oraz wszystkich dodatkowywdteriatéw, dajczapc wszystkie dokumenty
potwierdzagce jakd¢ materiatow sktadowych

uzysk& wymagane dokumenty, dopuszera wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w(np. stwierdzenie o oznakowaniu
materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,ydiat zgodndci, deklarac wiasciwosci uzytkowych, aprobattechniczi, ew. badania
materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

opracowa recept laboratoryjr dla mieszanki kruszywa oraz przedsiaimizynierowi wraz z wynikami badedo zatwierdzenia;

wykona® wiasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania roboteidne przez layniera. Badania te powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci kruszywa okréone w pkt. 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaapnierowi do akceptacii.

6.2. Badania w czasie robot
Tablica 1. Czstotliwoi¢ oraz zakres badgrzy wykonywaniu podbudowy z mieszanki kruszywezmigzanej

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba| Maksymalna powierzchnip
bada na dzienne| podbudowy przypadaga na jednd
dzialce roboczej badanie (r§?

1 U2|arn|er,1|e mleszan.kl 1 3000

2 Zawartg¢ wody w mieszance

3 Zag;szczenie i ngnos¢ podbudowy 2 1000

4 Badanie wigciwosci mieszanki kruszyw przy zatwierdzeniu materiatu oraz przyz#aj istotnej zmianie jegp
whasciwosci, zmianie ziga, zmianie producenta lub w przypadkach
watpliwych.

6.2.1. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia rozimnego kruszywa powinna byrzeprowadzana minimum 1 raz nade@j dziennej dzialce roboczej za pomanalizy
sitowej. Prébki naliy pobierd losowo z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Uziarnienie mieszanki powinno §uié sie pomidzy
krzywymi granicznymi wg WT-4 2010 dla zaprojektowego uziarnienia mieszanki kruszyw dla podbudowy @amctzej lub dla podbudowy
zasadniczej.

6.2.2. Zawart& wody w mieszance
Zawartag¢ wody w mieszance kruszyw w czasie wbudowania ¢gagzania badana wedtug PN-EN 13286-2 powinna odptavivymaganej w
granicach okrdonych w WT-4 Mieszanki niezwzane 2010 Tablica 6.

6.2.3. Zagszczenie podbudowy i KB0s¢ podbudowy
Pomiar wtérnego modutu odksztatceniadtaz wskanika odksztatceniaInalezy wykona zgodnie z Instrukej Bada Podiaza Gruntowego
Budowli Drogowych i Mostowych GDDP:1998@# 2 pkt. 2.4.4. Modut odksztatcenia alezry wyznaczy dla obcizenia od 0,25 — 0,35 MPa,
a nacisk kacowy doprowad#i do 0,45 MPa.

3AP,

Eli E2:__

4 AS

AP — r@nica nacisku w MPa
AS — przyrost osiadeodpowiadajcy tej r&znicy naciskow w milimetrach
D —sérednica ptyty w milimetrach

Zag;szczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidlowe, gdy wskaik odksztalcenialtj. stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatcefigjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

_E2
= .
Minimalna warté¢ modutu odksztatceniB, -zgodnie z wymaganiami Katalogéw Typowych KonstjuR014.

< 22

lo

6.2.4. Widciwosci kruszywa
Wiasciwosci mieszanki kruszywa obejmygje ocen wszystkich whaciwosci okreslonych w tablicy 1 naley badé dla kazdej dostawy. Prébki do
bada petnych powinny b§ pobierane losowo w obecim Inzyniera.

6.3. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy
Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

| Lp. | WyszczegO6lnienie bada pomiaréw | Minimalna ogstotliwos¢ pomiarow
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1 Szeroké¢ podbudowy Minimum 3 razy na 1 kmdej jezdni

2 Rowna¢ podiuzna w sposob ggly planografem albo co 20 m data kadym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rz:dne wysokéciowe**) co 25 m dla drogi ekspresowej i co 50 na glozostalych drég; w osi jezdni i na jej
krawedziach kadej jezdni

6 Uksztattowanie osi w planie* usytuowanie osi wg dokumentacji projektowej

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy: w 2 punktach nal&pdziatce roboczej
Przed odbiorem: nie rzadziejzniaz na 6000 flub zgodnie z poleceniem dyniera w
przypadku drég o matej powierzchni podbudowy

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
**) Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca przedstawidyinierowi do akceptaciji propozycpniejsc pomiarowych.

6.3.1. Dopuszczalne tolerancje od wigléiovymaganych cech geometrycznych
Tablica 4. Dopuszczalne tolerancje dla wymagantih geometrycznych podbudowy

Lp Cecha mierzona Tolerancja

1 Szeroké¢ warstwy +10cm /- 5cm

2 Nieréwndci podtuzne lub poprzeczne mierzone 4-metgolata zgodnie | 10mm — podbudowa zasadnicza

z BN-68/8931-04 20mm podbudowa pomocnicza

3 Spadki poprzeczne +0,5%

4 Rzdne wysokéciowe -2 cm/ +1 cm — podbudowa pomocnicza
-1 cm/ +0 cm — podbudowa zasadnicza

5 Uksztattowanie osi w planie +3cm dla drogi ekspresowej
+5cm dla pozostatych drog

6 Gruba¢ warstwy +10% - podbudowa zasadnicza
+15% - podbudowa pomocnicza

6.4. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych i innych wym&EWiIORB okrélonych w pkt. 6, powinny
by¢ naprawione przez Wykonawaoa jego koszt, zaproponowgaprzez niego metadzaakceptowanprzez Irkyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Kontrakt ryczattowy — jednostkobmiaru jest wykonana i odebrana protokotem Odbkmncowego jednostka okilena w STWIORB.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWiIORB D-MOMO. "Wymagania ogoélne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs i STWIORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toleji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Wynagrodzenie ryczaftowe: zasady ptatrigpodano w umowie pomilzy Zamawiggcym a Wykonawg.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacf@gpania prébek, badanie i ocena przydatnwody zarobowej do betonu, w
tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych $gfavosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metadagiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych elavosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za papveskaznika ptaskéci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych selavosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren — Wighit ksztattu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych $glavosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawanitaiaren o powierzchniach powstatych
w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw — Czs¢ 1. Oznaczanie odporém nascieranie (mikro-Deval).
PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw — Metody oznaczania odpo$oiona rozdrabianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznychset@osci kruszyw — Czs¢ 6: Oznaczanieggptasci ziaren i nasikliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wdeiwosci cieplnych i odporn&i kruszyw na dziatanie czynnikbw atmosferycznyciCzs¢ 1: Oznaczanie
mrozoodpornéci

PN-EN 1367-3 Badania wdeiwosci cieplnych i odporn&i kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznychCz$¢ 3: Badanie
bazaltowej zgorzeli stonecznej mejagbtowania

PN-EN 13242 Kruszywa do niezyzanych i hydraulicznie zwrkanych materialtdbw stosowanych w obiektach budowdany
budownictwie drogowym.

PN-EN 13285 Mieszanki niezgziane — Wymagania.

PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezeane i zwijzane spoiwem hydraulicznym. &% 2: Metody badéa dla ustalonej laboratoryjnie
gestasei | wilgotnosci — Zag:szczenie aparatem Proctora.

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilzowanych mechanicznie.

BN-68/8931-04 Pomiar réwioi nawierzchni planografem i at
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
JInstrukcja Bada Podiaza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych —¢&&2. Zakcznik” GDDP, Warszawa 1998r.
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KATALOG TYPOWYCH KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI PODATNYCHi POLSZTYWNYCH. Politechnika Gdmka - Katedra
Inzynierii Drogowej 2014. Opracowany na zlecenie GDBKi
KATALOG TYPOWYCH KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI SZTYWNYCH.Politechnika Wroctawska - Katedrazimierii Ladowej 2014.
Opracowany na zlecenie GDDKIA.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdzia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicknyakim powinny
odpowiadd drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 48zp430,wraz z pdiejszymi zmianami.

WT-4 2010. Mieszanki niezezane do drdg krajowych. Wymagania techniczneacZalik Nr 3 do Zargdzenia nr 102 Generalnego Dyrektora
Drég Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010

D —05.03.23a

NAWIERZCHNIA Z PLYT A ZUROWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni
z betonowych ptyt azurowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
pkt.

1.1

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni:

- z ptyt azurowych 90x60x10cm na podsypce piaskowej gr. 5 cm

- wypetnienie otwordw kruszywem 0-31,5 mm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Plyty azurowe- prefabrykowane ptyty betonowe przeznaczone do budowy nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z definicjami podanymi
w SST

D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Plyty azurowe

2.2.1. Wymagania

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej, zgodne z wymaganiami. Krawedzie ptyt
powinny

byé réwne i proste. Ptyty betonowe azurowe powinny charakteryzowac sie:

- obcigzenie niszczace nie nizsze niz 9.5 kN,

- nasigkliwos$¢ nie wieksza niz 5%,

- mrozoodpornos¢ nie nizsza niz F 150.

Producent prefabrykatéw w swiadectwie zgodnosci zapewni 3-letnig gwarancje na dostarczane materiaty.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1 2.
2.3.4.2. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypetnienia spoin miedzy ptytami powinien byé cementem portlandzkim - klasy 32,5N i
odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN-197-1.Przechowywanie cementu wg PN-EN-197-1.

2.3.4.4. Woda

Woda stosowana do zaprawy cementowo—piaskowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008. Bez badar laboratoryjnych mozna
stosowac

wode pitna.

2.5. Materiaty na podsypke i do wypetnienia otworéw

Na podsypke i do wypetniania szczelin mozna stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom D 04-02-01 i PN-EN 13242. Do wypetnienia
otworéow

stosowac kruszywo wg D 04-04-02

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu sprzetu pomocniczego:

- do przygotowania podsypki piaskowe;j.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport ptyt

Ptyty azurowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci
projektowanej. Ptyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna ich warstwa nie
powinna

wystawac poza $ciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej ptyty.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw, stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych betonowych, podano w SST D-08.01.01
,Krawezniki

betonowe” pkt 4.3.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robdét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Koryto pod nawierzchnie
Koryto wykonane w podtozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi
i
poprzecznymi nawierzchni oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”.
Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
5.3. Podsypka
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac sie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i
wyprofilowana.
5.4. Uktadanie nawierzchni z ptyt azurowych
Ptyty przy kraweznikach nalezy uktada¢ w taki sposéb, aby ich gérna krawedz znajdowata sie powyzej gornej krawedzi kraweznika. Przy
urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio dociete nalezy uktada¢ w jednym poziomie, regulujac wysokosé urzadzen
naziemnych dopoziomu nawierzchni. Ptyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowej.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [10] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw przeznaczonych do budowy nawierzchni i przedstawic
wyniki
tych badan Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji.
6.2.1. Badania ptyt azurowych
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych
na
powierzchniach i krawedziach elementu. Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.
6.2.2. Badania pozostatych materiatow
Badania pozostatych materiatéw stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci,
okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatéw wg pkt 2.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podtoza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowg i odpowiednimi SST. Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
- gtebokosci koryta:
- oszerokoscido3m:+1cm,
- o0 szerokosci powyzej 3 m: 2 cm,
- szerokosci koryta: £ 5 cm.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z
dokumentacja
projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej SST. Dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie moga przekraczaé¢ + 1 cm.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowa . Sprawdzenie
konstrukcji nawierzchni przeprowadzac¢ nalezy w nastepujacy sposéb: na kazde 50 m2 nawierzchni z ptyt azurowych nalezy zdjac¢ 2 ptyty w
dowolnym
miejscu i zmierzy¢ grubos¢ podsypki oraz sprawdzi¢ uktad ptyt nawierzchni.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rownosci nawierzchni
Sprawdzenie rownosci przeprowadzad nalezy tatg co najmniej raz na kazde 50 do 100 m2 utozonej nawierzchni i w miejscach watpliwych,
jednak nie
rzadziej niz co 50 m nawierzchni. Dopuszczalny przeswit pod tatg nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego
Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzac nalezy za pomocg niwelacji, biorgc pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej
niz co
100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zatamania niwelety nie moga przekraczaé + 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego
Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywadé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 50 do 100 m2 nawierzchni i w miejscach
watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynoszg + 0,3%.
6.4.4. Sprawdzenie réwnolegtosci spoin
Sprawdzenie réwnolegtosci spoin nalezy przeprowadzaé za pomoca dwdch sznuréw napietych wzdtuz spoin i przymiaru z podziatka
milimetrowa.
Dopuszczalne odchylenie wynosi + 1 cm.
6.4.5. Sprawdzenie szerokosci i wypetnienia spoin
Sprawdzenie szerokosci spoin nalezy przeprowadzaé przez usuniecie spoin na dtugosci okoto 10 cm w trzech dowolnych miejscach na kazde 200
m2
nawierzchni i zmierzenie ich szerokosci oraz wypetnienia.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z azurowych ptyt betonowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem
tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.



8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podtoza i wykonanie koryta

— wykonanie podbudowy,

— wykonanie podsypki pod nawierzchnie

Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” oraz niniejszej SST
9. PODSTAWA PATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2nawierzchni z kostki betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— przygotowanie podtoza i wykonanie koryta

— dostarczenie materiatéw i sprzetu

— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie ptyt,

— wypetnienie otwordéw kruszywem,

— pielegnacja nawierzchni

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

— Odwiezienie sprzetu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

2. PN-EN-197-1 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
3. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu.

4. PN-EN 206-1 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé.

5. PN-EN 1339 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan.

6. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

7. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

8. PN-EN-1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
10. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow.

Szczegotowe specyfikacje techniczne

D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie
D-08.03.01-02. Krawezniki/Obrzeza
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