1

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych ST-01 — Wytyczenie obiektow

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST-01
Wytyczenie obiektéw

(wytyczenie obiektéw, tras i punktéw wysokosciowych)

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gidwnego Wspdlnego Stownika Zamowien
(CPV)
Dziat rob6t — 45000000-7 — Prace budowlane

Grupy robét — 45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe
Klasy robét — 45110000-1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

Nazwa zamoéwienia: Przebudowa i rozbudowa oczyszczalni $ciekéw w Henrykowie
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w zakresie wytyczenia obiektow, tras i punktéw wysokosciowych,
przewidzianych do wykonania w ramach Kontraktu ,,Przebudowa i rozbudowa oczyszczalni $ciekow w
Henrykowie”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych ST-01, jako cze$¢ Dokumentow
Przetargowych i Umownych, nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do robét objetych Umowg
wskazanym w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg wymagania szczegoétowe dla robot polegajgcych na
geodezyjnym wytyczeniu obiektéw, tras i punktéw wysokosciowych ujetych w punkcie1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robot polegajgcych na geodezyjnym
wytyczeniu obiektow, tras i punktdéw wysokosciowych, ktére bedg wykonywane dla obiektéw ujetych w
Dokumentacji Projektowej w ramach Umowy

Zestawienie Dokumentaciji Projektowej zamieszczono w ST-00.

Wykaz obiektéw objetych specyfikacja:

Komora zasuw z krata reczng - obiekt nr KZ-1

Komora pomiarowa - obiekt nr KP-1

Stanowisko przyjmowania i ptukania piasku — obiekt nr 6

Stanowisko separatora ptuczki piasku - obiekt nr 6.1

Pompownia wéd nadmiarowych - obiekt nr 7

Przewozna stacja dozowania zewnetrznego zrédta wegla organicznego - obiekt nr 8
Komora zasuw KZ3;

Studnie odwadniajgce S01 i S02 u podndza skarp ostaniajgcych reaktor biologiczny;
Waga samochodowa - obiekt nr 9;

sieci zewnetrzne: technologiczne, kanalizacyjne, elektryczne, oswietlenia, kable AKPIA (kanalizacja
kablowa).

VVVVVYVYYVYVYVYY

W zakres rob6t mapowych wchodza:

» Przygotowanie na podstawie materiatéw uzyskanych z PODGIK inwentaryzacji osnowy geodezyjnej
na terenie objetym inwestycjg przed jej rozpoczeciem. Inwentaryzacja powinna by¢ wykonana przez
geodete uprawnionego (uprawnienia klasy 4) i powinna zawieraé:

a) Kopie mapy zasadniczej z naniesionymi punktami osnowy geodezyjnej, ktére znajdujg sie na
przedmiotowym terenie (nie zostaly zniszczone) oraz lokalizacje punktdéw, ktére zostaty
zniszczone przed rozpoczeciem inwestycji (naniesione na podstawie opiséw topograficznych).

b) Protokdt majgcy na celu odbiér stanu osnowy przed rozpoczeciem inwestycji. Protokot ten ma byé
uzgodniony i podpisany przez geodete uprawnionego i geodete powiatowego. Czescig tego
protokotu bedg dokumenty opisane w punkcie powyzej.

» Przygotowanie na podstawie materiatéw uzyskanych z PODGIK inwentaryzacji osnowy geodezyjnej
na terenie objetym powyzszg inwestycjg po jej zakonczeniu.

» Kopie mapy zasadniczej z naniesionymi punktami osnowy geodezyjnej, ktére znajdujg sie na
przedmiotowym terenie (nie zostaty zniszczone) oraz lokalizacje punktéw, ktére zostaty zniszczone
przed rozpoczeciem inwestycji (naniesione na podstawie opiséw topograficznych) oraz punkty osnowy
geodezyjnej zniszczone przez Wykonawce.

» Protokét majgcy na celu odbiér stanu osnowy po zakohczeniu inwestycji. Protokét ten ma byc
uzgodniony i podpisany przez geodete uprawnionego i geodete powiatowego.

W zakres robot wytyczeniowych wchodza:

» wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi
obiektow i tras,

uzupefnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

YV V VY
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» zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST-00.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w ST-00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych i poleceniami
Inzyniera. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inzyniera.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5m. Pale drewniane umieszczone poza
granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20m
i dlugos¢ od 1,5do 1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05m do 0,08m i
dtugosci okoto 0,3m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5mm i dtugosci od
0,04 do 0,05m. ,Swiadki" powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,5m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jakosé i Srodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami Specyfikacji Technicznych
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, programem zapewnienia jakosci i ktory uzyskat akceptacje
Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowacé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$é robét i wrasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z
ustaleniami Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, programem
zapewnienia jako$ci i ktére uzyskaty akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniaé wymagania przepiséw ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami oraz wytycznymi GUGIK
(od G-1 do G-7).

VVVVYVY

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce uprawnienia geodezyjne w zakresie 4 -
»,Geodezyjna obstuga inwestycji’.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig
sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie Roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w
Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Zamawiajgcego oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne obiektow lub trasy i punkty posrednie osi muszg byé zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw.
Forma i wzér tych oznaczeh powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do obowigzkéw
Wykonawcy.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
utyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robét ziemnych.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy obiektu liniowego w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500m, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna by¢é odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy wodociggu lub
kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejgacych budowlach wzdiuz trasy. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4mm/km, stosujgc niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery
robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzedne;j.

Tyczenie osi nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowej lub przez Inzyniera.

Os obiektu lub trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 5cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczyé z doktadnoscig do 1cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentac;ji Projektowe;j.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

Dla obiektow nieliniowych nalezy wyznaczy¢ ich potozenie w terenie poprzez:

e wytyczenie 0si,

o wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodine zasady kontroli jakosci robét podano w ST — 00.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w niniejszej specyfikacji.

Odbiér robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST-00.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-00.

Odbiér robdt zwigzanych z wytyczeniem w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktéore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, warunkami technicznymi oraz obowigzujgcymi
normami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady i wymagania ogélne dotyczgce ptatnosci podano w ST-00.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zbior wytycznych obowigzujgcy w Polsce, na podstawie:

>

Rozporzgdzenia Rady Ministrow z dnia 15 pazdziernika 2012 r. w sprawie panstwowego systemu
odniesien przestrzennych (Dz. U. 2012 nr 0 poz. 1247),

Rozporzadzenia Ministra Administracji | Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012r. w sprawie osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz. U. 2012 nr 0 poz. 352),

Rozporzgdzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie
standardéw technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz
opracowywania i przekazywania wynikéw tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego (Dz. U. 2011 nr 263 poz. 1572),

Rozporzgdzenia Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 16 lipca 2001 r. w sprawie
zgtaszania prac geodezyjnych i kartograficznych, ewidencjonowania systemow i przechowywania kopii
zabezpieczajgcych bazy danych, a takze ogdlnych warunkéw umow o udostepnianie tych baz (Dz. U.
2001 nr 78 poz. 837),

Ustawa z dnia 17 maja 1989r. ,Prawo geodezyjne i kartograficzne” (Dz. U. 2017 poz. 2101 z
pozniejszymi zmianami).
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