Zalacznik nr 6 do SWZ

Opis przedmiotu zamowienia

Przedmiotem zamoéwienia jest dostawa aparatury badawczej w ramach zamdwienia o nr

postepowania: ZP_12 2022 WMT _ITW prowadzonego przez Wydzial Mechaniczny Technologiczny
Politechniki Warszawskiej o parametrach okre$lonych ponizej, do siedziby Zamawiajgcego na koszt i
ryzyko Wykonawcy.

Parametry stanowiska:

1.

Ogodlna charakterystyka: Przedmiotem zakupu jest kompletne stanowisko 6-osiowego
przemystowego robota wspétpracujgcego o kinematyce antropomorficznej. Stanowisko sktada
sie z robota zintegrowanego ze stotem roboczym oraz uktadem sterowania.

Mobilnos¢: Stanowisko musi posiadaé mozliwos¢ przenoszenia lub przewozenia pomiedzy
pomieszczeniami w ramach jednej kondygnaciji (system jezdny lub uchwyty transportowe).
Wymiary maksymalne: Stanowisko musi miesci¢ si¢ w Swietle drzwi 80 cm (maksymalna
szerokos¢ 75 cm). Dopuszcza sie zastosowanie elementéw demontowalnych, o ile ich
demontaz nie trwa dtuzej, niz 1 minute i nie wymaga uzycia specjalistycznych narzedzi, a masa
demontowanych elementdéw nie przekracza 15 kg.

Przylgcze zasilajgce: Wtyczka elektryczna jednofazowa typu E lub F. Zabezpieczenie max 16A.
Wejscia/Wyjscia: Co najmniej dwa wejscia cyfrowe potaczone z przyciskami oraz 2 wyjscia
cyfrowe potagczone z lamkami sygnalizacyjnymi.

Zintegrowany przycisk zatrzymania awaryjnego

Oferty nie muszg uwzgledniaé efektora koricowego robota.

Parametry robota:

1.
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Ogodlna charakterystyka: Wspotpracujgcy szescioosiowy robot przemystowy o kinematyce
antropomorficzne;.

Typ robota: Wspétpracujgcy robot przemystowy

llos¢ osi: 6

Struktura kinematyczna: Antropomorficzna

Udzwig: co najmniej 3 kg przy potozeniu $rodka ciezkosci masy w punkcie centralnym Kisci
robota.

Zasieg: ponad 750 mm

Powtarzalno$é: maksymalnie 0,1 mm wg ISO 9283

Parametry uktadu sterowania:

1.

2.

Ogodlna charakterystyka: Dedykowany do robota uktad sterowania zasilany z sieci jednofazowej
Komunikacja: Wbudowana komunikacja z uzyciem protokotu EtherCAT
Wejscia/Wyjscia cyfrowe: co najmniej 16 wejsé i 16 wyjs¢ cyfrowych 24V DC.

Oprogramowanie symulacyjne:

1.

Dozywotnia licencja edukacyjna dedykowanego oprogramowania symulujgcego prace robota
na co najmniej 13 stanowisk.
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