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1. Wstep.
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot, ktére obejmujg nastepujace obiekty:
 montaz fundamentu prefabrykowanego Ilub zespotu kotwigcego do
stupéw sygnalizacyjnych 4xM30 — wylewany betonem, certyfikowany.
* montaz stupa wraz z wysiegnikiem — ramieniem.

* montaz kompletnego zestawu solarnego znaku aktywnego D6 (pylon).

1.2Cel opracowania specyfikacji techniczne;j.
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym bedgcym
podstawg zlecenia i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg techniczna.
Wymagania techniczne zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robdét zwigzanych z
budowg obiektu wymienionego w pkt. 1.1. wraz z podpunktami.

* wykonanie wykopu pod fundament do stupa,

* montaz fundamentu prefabrykowanego w ziemi,

» ustawienie stupa wraz z wysiegnikiem — ramieniem ,

* montaz kompletnego zestawu solarnego — znak aktywny D6 (pylon).

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Za jakos¢ wykonania robdt, zgodnos¢ z dokumentacjg techniczna, specyfikacjg
techniczng i obowigzujgcymi przepisami prawa oraz normami odpowiedzialny jest
wykonawca robot. Szczegdétowe wymagania dotyczgce robdt okreslone sg w pkt. 5
specyfikacji.

2 Materiaty i urzadzenia.

2.1 0godlne wymania dotyczace materiatow.

Wszystkie materiaty i urzadzenia uzywane do realizacji obiektu zadania bedacych
przedmiotem rob6t powinny by¢ dopuszczone do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie oraz muszg spetnia¢ wymagania norm,

posiadac¢ odpowiednie certyfikaty i aprobaty techniczne.



2.2 Solarny znak aktywny D6 (pylon)

Przewiduje sie solarny znak aktywny D6 (pylon) mocowany na stupie stalowym,
stozkowym o wysokosci min. h=6,5m i dtugo$ci zastosowanego ramienia 1=6,5m.

Stup oswietleniowy charakteryzowac powinien sie nastepujgcymi cechami, parametrami:
- cynkowany ogniowo wg PN-EN ISO 1461,

- wielko$¢ wneki rewizyjnej min 100 x 400 mm,

- drzwiczki licujgce sie z powierzchnig stupa,

- drzwiczki rewizyjne zamykane jednym zamkiem umiejscowionym w gérnej czesci
drzwiczek,

- stup stozkowy — zgodnie z EN 40-5:2002 oraz EN 40-2 uderzenie pojazdu: klasa ,0”
zgodnie z EN 12767, $wiadectwa statecznosdci zgodnie z EN 40-3-1, klasa
bezpieczenstwa ,B”, klasa odksztatcalnosci ,2”, kategoria terenowa ,|1”.

Solarny znak aktywny D6 (pylon) sktada¢ powinien sie z wysiegnika - ramie, paneli
fotowoltaicznych o mocy P=2x380W, oprawy LED o mocy 50W, max 5500im. Oprawa
umieszczona powinna by¢ pod znakiem aktywnym D6, zamontowana w ten sposéb aby
zrodto Swiatta byto mocno ukierunkowane w strone paséw bezpieczenstwa. Solarny
znak aktywny powinien by¢ wzbogacony o systemy: ALS (innowacyjny czujnik Swiatta,
ktory wptywa na wydtuzenie swiecenia lampy w pochmurne dni lub w okresie zimowym),
TCS (system kontroli temperatury stworzony aby chroni¢ tadowanie i roztadowanie
akumulatora w wysokich temperaturach). System Dogrzewania Akumulatorow -
dogrzewanie akumulatorow przy spadku temperatury ponizej 0 stopni C (zwiekszona
wydajnosé, szybsze tadowanie oraz dtuzsza zywotnosci akumulatorow).

Do gromadzenia energii wytworzonej przez panel fotowoltaiczny zastosowac nalezy
akumulator zelowy o napieciu 12V, przystosowany do gtebokiego roztadowania.

Akumulator zabudowaé¢ w obudowie o stopniu ochrony IP65.

Solarny znak aktywny D6 (pylon) powinien by¢é wyposazony w:

- dwustronny pylon D6 900x900 podswietlany od srodka LED,
- dwustronny pulsator LED o $srednicy 300mm nad pylonem,

- czujniki ruchu,

- oprawe oswietleniowg LED 50W, max 5500Im,

- panel fotowoltaiczny P=2x380W,

- kontroler stoneczny,

- akumulator zelowy 2x120A, 12V,



- skrzynke stalowg ocynkowang umieszczong na stupie do montazu baterii (jako opcja
dodatkowa wykonana z PCV  hermetyczna, montowana pod ziemia,
przeciwkradziezowa).

UWAGA: czas pracy dziatania znaku bez dostepu promieni stonecznych do 250h.

Projektowany stup stalowy, stozkowy o wysokosci min. h=6,5m nalezy ustawi¢ w
miejscu pokazanym na projekcie zagospodarowania terenu. Stup nalezy umocowac na
fundamencie prefabrykowanym (gotowy fundament — certyfikowany) lub za pomoca
zespotu kotwigcego do stupdw sygnalizacyjnych 4xM30 — wylewany betonem,

certyfikowany.

3 Sprzet.
3.10gdlne wymagania dotyczace sprzetu.
Do wykonania zadania — budowa oswietlenia przejscia dla pieszych — wykonawca
powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
» samochoddéw dostawczych,
» samochoddw samowytadowczych,
» Kkoparki przedsiebiorczej,
» sprzetu do zageszczania gruntu,
* podnosnika samochodowego,

» dzwigu samochodowego,

4. Transport.

4.1 0golne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca powinien posiadac lub korzysta¢ ze srodkéw transportowych, kiére muszg
spetnia¢ wymagania wynikajgce z obowigzujgcych w Polsce przepisdw oraz zapewnic
bezpieczenstwo uzytkownikéw drég i pracownikdéw na terenie budowy. Muszg réwniez
zapewnia¢ wymagane warunki transportu materiatbw oraz innych elementéw

wyposazenia.

4.2 Transport drobnych elementow.

Transport drobnych elementéw jak wysiegniki, lampy, drobne konstrukcje, winien
odbywaé sie samochodami skrzyniowymi, a towar na nich sie znajdujgcy winien by¢
odpowiednio opakowany i zabezpieczony chronigc go przed ewentualnym

uszkodzeniem.



5 Wykonywanie robét.

5.1 0gdlne wymagania.

Wszelkie prace i czynnosci nalezy wykonywac¢ zgodnie z zaleceniami Przepiséw
Budowy Urzgdzen Elektroenergetycznych oraz w przypadku prac przy urzadzeniach
czynnych. Pracowac¢ nalezy zgodnie z przepisami Bezpiecznej Pracy przy Urzgdzeniach
Elektroenergetycznych. Pracownicy wykonujacy wszelkie prace winni posiada¢ wazne
badania lekarskie oraz wazne zaswiadczenia kwalifikacyjne do prac przy urzadzeniach
elektrycznych.

5.2 Roboty przygotowawcze.

Wykonawca posiadajgcy odpowiednie uprawnienia budowlane przed przystgpieniem do
robo6t zobowigzany jest wytyczyé przez uprawnionego geodete oraz oznaczy¢ w terenie
w sposbéb trwaty i widoczny miejsca posadowienia stupdw. Kierownik budowy o
odpowiednich uprawnieniach budowlanych przed rozpoczeciem robét zobowigzany jest

opracowac plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

5.3 Roboty ziemne.

Wykopy nalezy wykonywac¢ recznie w miejscach i w poblizu innych urzadzen
podziemnych oraz na terenach otwartych mechanicznie przy pomocy koparki. Na dno
wykopu utozy¢ bednarke ocynkowang ogniowo. Dno wykopu wysypa¢ zwirem o
grubosci 10cm. Po zakonczeniu prac ziemnych przywrdci¢ pierwotny stan nawierzchni
do stanu rozpoczecia prac ziemnych i uporzadkowac teren.

Catos¢ prac wykona¢ wg normy N SEP - E — 004.

6 Kontrola jakosci robot.

6.1 0golne zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia statej i systematycznej kontroli, ktérej celem
jest sprawdzenie zgodnosci wykonywanych czynnosci z dokumentacjg projektowsg i
obowigzujgcymi aktami prawnymi.

6.2 Kontrola, pomiary i badania.
Przed przystgpieniem do robdét wykonawca powinien sprawdzi¢, czy dostarczone
materiaty posiadajg wymagang jakos¢, atesty lub aprobaty techniczne.



Wykonawca zobowigzany jest do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w
zakresie opracowanej dokumentacji technicznej. W szczegdlnosci nalezy sprawdzic:

. gtebokosci wykopu,

. zabezpieczenie wykopdéw przed pieszymi i ruchem kotowym,

. badanie wartosci rezystancji uziemien,

7. Obmiar robét.

Obmiar robét nalezy dokona¢é w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualne
dodatkowe ustalenia wyniklte podczas wykonywania robét budowlanych, akceptowane
przez Inwestora lub jego przedstawiciela.

Dla montazu jednostkg obmiaru roboét jest:

- metr dla danego rodzaju linii kablowej,

- metr dla instalacji uziemiajgcej,

- sztuka dla stupow oswietleniowych,

- sztuka dla opraw os$wietleniowych,

Dla demontazu jednostkg obmiaru robot jest:

- komplet [kpl] dla stupdéw oswietleniowych.

8. Odbior robét.

8.1 Ogdlne zasady odbioru robot.

Po wykonaniu poszczegélnych etapdédw prac oraz na zakonczenie nalezy dokonaé
komisyjnych odbiorow odpowiednio czgstkowych i koricowych. W sktad komisji powinni
wchodzi¢ przedstawiciele wykonawcy, inwestora i uzytkownika. Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

- projektowg dokumentacje powykonawcza,

- atesty, certyfikaty oraz deklaracje zgodnosci dopuszczajace wyroby do stosowania w
budownictwie,

- protokoty z wykonanych wymaganych pomiaréw / sprawdzen,

- instrukcje eksploatacji i wspotpracy, jezeli sg wymagane,

- geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

- protokét  technicznego odbioru rob6t (technicznego odbioru robét dokonuje
zamawiajgcy oraz witasciciel sieci elektroenergetycznej do ktérej nastepuje przytaczenie
obiektu budowlanego).



8.2 Odbidr roboét zanikajacych i ulegajace zakryciu.
Roboty zanikajgce i ulegajgce zakryciu nalezy podda¢ badaniu przy odbiorze
technicznym czesciowym.
Badania polegaja na:
» sporzadzeniu wyrysu geodezyjnego.
* badaniu uziemienia stupéw.
» sprawdzeniu / badaniu ciggtosci zyt kabli i przewodow.

* badaniu rezystanciji izolacji kabli i przewodow.



