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Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowa¢ konsekwencjami prawnymi

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.

OSWIADCZENIE

Oswiadczamy, ze zalaczona dokumentacja AKPiA dla
U. Ekonomiczny w Poznaniu
al. Niepodlegtos$ci 10

61-875 Poznan

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w budynku A UEP

jest kompletna z punktu widzenia celu, jakiemu ma siuzyc.
Wykonawca oswiadcza, ze projekt zostal wykonany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami oraz istniejacymi w RP w tym zakresie normami.

Deklarujemy z peilng odpowiedzialnoscia, ze wyrdb - szafa
zasilajaco-sterownicza AKPiA o oznaczeniu projektowym: =SWL1

jest zgodny z dyrektywami :
- 2014/35/UE - DYREKTYWA NISKONAPIECIOWA LVD
- 2014/30/UE - DYREKTYWA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ EMC

Opracowait mgr inz M. Mareczko
ALTIOMAT YIA
Mareczko
6. 62020 Zalasewo
NIP: 765-1 /7, REGON: 366432470
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Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowa¢ konsekwencjami prawnym

Oznaczenia w projekcie

- oznaczenie miejsca
+ - oznaczenie urzadzenia
- - oznaczenie aparatu

X - numer rysunku w projekcie

Y - oznaczenia aparatu

Z - numer aparatu na rysunku
Przykiady

=Szafa SAl

+Pole 01

-3K1

=0Obiekt-101A4
=Szafa SO-4F1

Oznaczenia kabli

W - kabel sterowniczy 230 V

WE - kabel zasilajacy 230/400 V
WS - kabel sterowniczy niskonap.
WM - kabel pomiarowy niskonap.
WK - kabel komunikacyjny

WEF - kabel swiatlowodowy

Wykaz kolordéw przewoddw zast. w rozdz.

Oznaczenia urzadzen

A - podzespotly, sterowniki, elementy sterujace,
B - Przetworniki wielkos$ci nieelektrycznych na elektryczne
C - kondensatory, pamiedé

CKF / CZF - czujniki kontroli faz

A

@

NKXSJ<CcHnOLnXWUIZZEHRRIOQOHED

- elementy dwustanowe,
- przetwornice czestotliwos$ci, przeksztattniki, przetworniki
- urzadzednia zabezpieczajace
zrbdta pradotwdrcze, gniazda serwisowe
(sygnalizatory optyczne i akustyczne,
(styczniki pomocniczne,

- generatory,
- urzadzenia sygnatowe
- przekazniki i styczniki
- przekazniki pradowe

- indukcyjnosci
- silniki (silniki, napedy urzadzen wykonawczych)
- wzmacniacze,
- mierniki wskazujace,
(oprniki nastawcze,
- *aczniki, przetaczniki
- ochronniki przepieciowe
- wytaczniki gidwne
transformatory
- rezerwa

- pbéiprzewodniki
- tory przesyiowe
- zaciski, gniazda, wtyczki,
- urzadzenia mechaniczne uruchamiane elektrycznie
- zasilacze, UPSy

- oporniki

(drawiki)

regulatory

(kable,

(tac

pamieci operacyjne

(czuj

(wytaczniki nadmiarowo-pradowe,

zegary, drukarki
potencjometry rezystory hamujace, grzatki), diody
taczniki krancowe)

zniki sterownicze,

przewody, szyny)

listwy zaciskowe

Identyfikacja zy1 wediug DIN 47100

przyciski,

(hamulce,

panele operatorskie

niki)

bezpieczeniki)

lampki sygnalizacyjne)
przekazniki,

przekazniki czasowe)

zawory, sprzegia)

NAPIECIE 230 / 400 V AC: Zyta - Kolor izolacii Zyta - Kolor izolacji Zyta - Kolor izolacji
czarny - faza L1,L2, L3
czarny - faza sterownicze Ls 1 - biaty 21 - biato-niebieski 41 - szaro-czarny
niebieski - neutralny (zero) 2 - brazowy 22 - brgzowo-niebieski 42 - rézowo-czarny
zbtto-zielony - PE (ochronny) 3 - zielony 23 - biato-czerwony 43 - niebiesko-czarny
4 - 261ty 24 - brazowo-czerwony 44 - czerwono-czarny
NAPIECIE 24 V AC: 5 - szary 25 - biato-czarny 45 - biato-brazowo-czarny
z6tty - G, Gl, GS (faza) 6 - rézowy 26 - brazowo-czarny 46 - zielono-zdito-czarny
biaty - GO (masa) 7 - niebieski 27 - zielono-szary 47 - rézowo-szaro-czarny
8 - czerwony 28 - zbtto-szary 48 - niebiesko-czerwono-czarny
. NAPIECIE 24 V DC: 9 - czarny 29 - zielono-rézowy 49 - bialo-zielono-czarny
E czerwony - P, P1l, PS (plus) 10 - fioletowy 30 - z6tto-rbézowy 50 - brazowo-zielono-czarny
g biaty - M (minus) 11 - szaro-rdzowy 31 - zielono-niebieski 51 - biato-zbétto-czarny
5 12 - niebiesko-czerwony 32 - zbtto-niebieski 52 - brazowo-zdtto-czarny
@ . . X R
& SPS I/O: 13 - biato-zielony 33 - zielono-czerwony 53 - biato-szaro-czarny
% czarny - wej/wyj cyfrowe 230 V AC 14 - brazowo-zielony 34 - zbrto-czerwony 54 - brazowo-szaro-czarny
A zbtty - wej/wyj cyfrowe 24 V AC 15 - biato-z6tty 35 - zielono-czarny 55 - biato-rdézowo-czarny
E czerwony - wej/wyj cyfrowe 24 V DC 16 - brazowo-zdéity 36 - zbkrto-czarny 56 - brazowo-rbézowo-czarny
o biaty - masa / GND 17 - biato-szary 37 - szaro-niebieski 57 - biato-niebiesko-czarny
2 szary - wej/wyj analogowe 18 - bazowo-szary 38 - rézowo-niebieski 58 - brazowo-niebiesko-czarny
=
© 19 - biato-rézowy 39 - szaro-czerwony 59 - biato-czerwono-czarny
% NAPIECIE OBCE: 20 - brazowo-rézowy 40 - rézowo-czerwony 60 - brazowo-czerwono-czarny
~ pomaranczowy (400/230/24 V AC/DC)
8
o
c
o
8
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g
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5 WYTYCZNE MONTAZU OKABLOWANIA WYTYCZNE PODPIECIA EKRANOW DLA FALOWNIKOW
a.
% Kable nalezy ukltada¢ w korytach kablowych wykonanych z metalu (peinych lub azurowych) . Nalezy unikaé¢ prowadzenia kabli wychodzacych
g‘ Dopuszcza sie prowadzenie kabli w rurkach PCV. z falownikdéw z innymi kablami,
¢ System korytek kablowych powinien byé¢ kompletny i sktadaé¢ sie z typowych elementdéw takich jak w szczegdlnosci kabli sterowniczych
I
0 odcinki proste korytek, ztacza, *uki, trdéjniki, wsporniki Scienne i sufitowe. i/lub niskiego napiecia.
§ Kable pomiarowe i1 sterownicze do 60V oraz kable zasilajace 230V powinny byé¢ prowadzone
1 w niezaleznych korytkach kablowych lub w przypadku prowadzenia kabli we wspdélnym korytku
g . P . . . . P .
K powinny byé¢ one od siebie oddzielone jak pokazano ponizej.
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: Spis zawartosci Projekt automatyki maszynowni wody lodowe] w budynku A UEP Strona 1
g
£
L.p. Rodaj pliku Strona pliku Komentarz Data
[
E‘ 1 Strona tytulowa 0001 Strona tytulowa 29.03.24
i 2 Strona tytulowa 0002 Strona tytulowa 29.03.24
E’ 3 Strona tytulowa 0003 Strona tytulowa 11.03.24
% 4 Strona tytultowa 0004 Strona tytulowa 29.03.24
E 5 Strona tytulowa 0005 Strona tytulowa 29.03.24
é 6 Strona tytulowa 0006 Strona tytulowa 29.03.24
% 7 Strona tytuiowa 0007 Strona tytulowa 11.03.24
E 8 Spis zawartosci 0001 Spis zawartosci 08.04.24
% 9 Spis zawartosci 0002 Spis zawartosci 08.04.24
; 10 Spis zawartosci 0003 Spis zawartosci 08.04.24
% 11 Schemat 0001 Szafa automatyki - zasilanie 08.04.24
; 12 Schemat 0002 Szafa automatyki - gniazdo serwisowe O$Swietlenie 08.04.24
E 13 Schemat 0003 Zasilacz 24V DC Transformator 24V AC 08.04.24
g 14 Schemat 0004 Szafa automatyki Sygnalizacja do sterownika 08.04.24
f 15 Schemat 0007 Switch Ethernetowy Ethernet 08.04.24
E’ 16 Schemat 0010 Sterownik PLC, konfiguracja 08.04.24
? 17 Schemat 0011 Sterownik CPU 08.04.24
; 18 Schemat 0012 Moduty wejsé/wyjsé 08.04.24
;E’ 19 Schemat 0013 Moduty wejsé 08.04.24
é 20 Schemat 0014 Modutly wejsé/wyjsc 08.04.24
% 21 Schemat 0015 Moduty wejsc¢ 08.04.24
% 22 Schemat 0016 Magistrala ModBUS 08.04.24
; 23 Schemat 0017 Magistrala ModBUS 08.04.24
; 24 Schemat 0018 Magistrala ModBUS 08.04.24
é 25 Schemat 0019 Magistrala M-BUS 08.04.24
% 26 Schemat 0020 Zasilanie i sterowanie pompy PO.01 08.04.24
% 27 Schemat 0021 Zasilanie i sterowanie pompy PO.02 08.04.24
i 28 Schemat 0022 Zasilanie i sterowanie pompy PO.WL1-01 08.04.24
; 29 Schemat 0023 Zasilanie i sterowanie pompy PO.WL1-02 08.04.24
% 30 Schemat 0024 Zasilanie i1 sterowanie pompy PO.WL2-01 08.04.24
z 31 Schemat 0025 Zasilanie i1 sterowanie pompy PO.WL2-02 08.04.24
E 32 Schemat 0030 Sitowniki zawordw - zasilanie 08.04.24
? 33 Schemat 0031 Sitowniki zawordw - sterowanie 08.04.24
E 34 Schemat 0032 Sitowniki zawordw - zasilanie / sterowanie 08.04.24

35 Schemat 0035 Pomiary cisnienia 08.04.24
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L.p. Rodaj pliku Strona pliku Komentarz Data
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E‘ 36 Schemat 0036 Pomiary temperatury 08.04.24
i 37 Schemat 0037 Pomiary temperatury 08.04.24
é 38 Schemat 0038 Pomiary temperatury 08.04.24
% 39 Schemat 0039 Pomiary temperatury 08.04.24
E 40 Schemat 0040 Komunikacja twardodrutowa Rozdzielnica elektryczna TR2 08.04.24
é 41 Schemat 0041 Komunikacja twardodrutowa Stacja uzdatniania wody 08.04.24
% 42 Schemat 0042 Komunikacja twardodrutowa Drycooler WL1 08.04.24
E 43 Schemat 0043 Komunikacja twardodrutowa Drycooler WL2 08.04.24
% 44 Schemat 0044 Komunikacja twardodrutowa Agregat chitodniczy WL1 08.04.24
; 45 Schemat 0045 Komunikacja twardodrutowa Agregat chiodniczy WL2 08.04.24
% 46 Cabinet 0001 Szafka AKPiA - elewacja 29.03.24
; 47 Cabinet 0002 Szafka AKPiA - rozmieszczenia aparatdéw 08.04.24
E 48 Plan sterownikéw 0001 Plan sterownikéw: =SWL1-11AS1 08.04.24
g 49 Plan sterownikow 0002 Plan sterownikdéw: =SWL1-12Al 08.04.24
f 50 Plan sterownikéw 0003 Plan sterownikdéw: =SWL1-12A2 08.04.24
E 51 Plan sterownikéw 0004 Plan sterownikéw: =SWL1-12A3 08.04.24
? 52 Plan sterownikéw 0005 Plan sterownikéw: =SWL1-13Al 08.04.24
; 53 Plan sterownikow 0006 Plan sterownikdéw: =SWL1-13A2 08.04.24
;E’ 54 Plan sterownikow 0007 Plan sterownikéw: =SWL1-13A3 08.04.24
é 55 Plan sterownikow 0008 Plan sterownikédw: =SWL1-14A1 08.04.24
% 56 Plan sterownikéw 0009 Plan sterownikéw: =SWL1-15A1 08.04.24
% 57 Lista zaciskow 0001 Lista zaciskéw: =SWL1-XL 08.04.24
; 58 Lista zaciskow 0002 Lista zaciskéw: =SWL1-XM1 08.04.24
; 59 Lista zaciskow 0003 Lista zaciskdédw: =SWL1-XM2 08.04.24
é 60 Lista zaciskow 0004 Lista zaciskéw: =SWL1-X1 08.04.24
% 61 Lista zaciskow 0005 Lista zaciskdéw: =SWL1-X2 08.04.24
% 62 Lista zaciskow 0006 Lista zaciskéw: =SWL1-X2 08.04.24
i 63 Lista zaciskow 0007 Lista zaciskoéw: =SWL1-X2 08.04.24
; 64 Lista zaciskow 0008 Lista zaciskéw: =SWL1-X3 08.04.24
% 65 Lista zaciskow 0009 Lista zaciskéow: =SWL1-X4 08.04.24
z 66 Lista zaciskow 0010 Lista zaciskéw: =SWL1-X4 08.04.24
B 67 Lista zaciskoéw 0011 Lista zaciskéw: =SWL1-X4 08.04.24
% 68 Lista zaciskow 0012 Lista zaciskéw: =SWL1-X4 08.04.24
E 69 Lista zaciskow 0013 Lista zaciskéow: =SWL1-X4 08.04.24

70 Lista zaciskow 0014 Lista zaciskéw: =SWL1-X4P 08.04.24

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w U. Ekonomiczny w Poznaniu BCD Automatyka Numer projektu =SWL1
Obiekt |budynku A UEP
al. Niepodlegtosci 10 Spis zawartosci 2024/02/CAS +
AUTOMATYKA ul.Serdeczna 21B/6 R
oprac. |mgr inz M. Mareczko Jé—/ Data 29.03.24 61-875 Poznan 62-020 Zalesewo Faza projektu Rysunek 2 z Rys .
Branza |AKPiA Inwestor Wykonawca Nazwa rysunku Dok. wykonawcza << 1 >>
1 2 ‘ 3 4 ‘ 5 6 8 ‘ 9




Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowa¢ konsekwencjami prawnym

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.
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Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowa¢ konsekwencjami prawnym

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.
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Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowa¢ konsekwencjami prawnym

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.
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Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowa¢ konsekwencjami prawnym

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.
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Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowa¢ konsekwencjami prawnym

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.
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8 10.0 Ochronnik C =SWL1/4.6
§
i I0.1 Pompa PO.0l1 - Praca =SWL1/20.5
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£
2 I10.2 Pompa PO.0l1 - Awaria =SWL1/20.4
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o
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skutkowaé konsekwencjami prawnym

Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.

We/wy sterownika

=SWL1-12A1

Adres

Tekst symbolu

Komentarz

Ark./Pole

Iwo

Sit*ownik CVM-WL1-01 - Pomiar

=SWL1/32.3

w2

Sitownik CVM-WL2-01 - Pomiar

=SWL1/32.6

Iwa

Czuj. Temp. Zew.

TX-ZEW-01

=SWL1/38.8

Iwe

—-—-Rezerwa--

QWO

-—-Rezerwa--

Qw2

--Rezerwa--—

Obiekt

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w

budynku A UEP

Oprac.

mgr inz M. Mareczko

dé;//iData

29.03.24

U. Ekonomiczny w Poznaniu
al. Niepodlegitosci 10
61-875 Poznan

BCD Automatyka

Plan sterownikéw: =SWL1-12A1
AUTOMATYKA ul.Serdeczna 21B/6

62-020 Zalesewo

Numer projektu =SWL1

2024/02/CAS +

Faza projektu

Branza

AKPiA

Inwestor

Wykonawca Nazwa rysunku

Rysunek 2 z

Rys.

wykonawcza << 1
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skutkowaé konsekwencjami prawnym

Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.

We/wy sterownika

=SWL1-12A2

Adres

Tekst symbolu

Komentarz

Ark./Pole

AOO

Pompa PO.01 -

Wysterowanie

=SWL1/20.3

ACl

Pompa PO.02 -

Wysterowanie

=SWL1/21.3

AQ2

Pompa PO.WL1-01

Wysterowanie

=SWL1/22.3

AO3

Pompa PO.WL1-02

Wysterowanie

=SWL1/23.3

Obiekt

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w U.

budynku A UEP

Oprac.

mgr inz M. Mareczko

dé;//iData 29.03.24

al.

Niepodlegiosci 10

61-875 Poznan

Ekonomiczny w Poznaniu

BCD Automatyka

AUTOMATYKA ul.Serdeczna 21B/6
62-020 Zalesewo

Plan sterownikow:

Numer projektu =SWL1

2024/02/CAS +

Faza projektu

Branza |AKPiA

Inwestor

Wykonawca

Rysunek 3 z

9

Rys.

wykonawcza << 2
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skutkowaé konsekwencjami prawnym

Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.

We/wy sterownika

=SWL1-12A3

Adres

Tekst symbolu

Komentarz

Ark./Pole

AOO

Pompa PO.WL2-01

- Wysterowanie

=SWL1/24.3

ACl

Pompa PO.WL2-02

- Wysterowanie

=SWL1/25.3

AQ2

Sitownik CVM-WL1-01 - Wysterowanie

=SWL1/32.2

AO3

Sitownik CVM-WL2-01 - Wysterowanie

=SWL1/32.5

Obiekt

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w U.

budynku A UEP

Oprac.

mgr inz M. Mareczko

al.

Ekonomiczny w Poznaniu

Niepodlegiosci 10

dé;//iData

29.03.24

61-875 Poznan

BCD Automatyka

AUTOMATYKA ul.Serdeczna 21B/6

62-020 Zalesewo

Plan sterownikow:

Numer projektu =SWL1

2024/02/CAS +

Branza

AKPiA

Inwestor

Wykonawca

Faza projektu

Dok. wykonawcza

Rysunek

4 z 9

Rys.
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skutkowaé konsekwencjami prawnym

Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.

We/wy sterownika

=SWL1-13A1

Adres

Tekst symbolu

Komentarz

Ark./Pole

Iwo

Czuj. cisnienia

PX-01

=SWL1/35.2

w2

Czuj. cisnienia

PX-02

=SWL1/35.

Iwa

Czuj. cisnienia

PX-WL1-01

=SWL1/35.

Iwe

Czuj. cisnienia

PX-WL1-02

Iws

Czuj. cisnienia

PX-WL2-01

3
5
=SWL1/35.6
7

=SWL1/35.

Iwio

Czuj. cisnienia

PX-WL2-02

=SWL1/35.8

Iwiz

Czuj.

Temp. TX-

01

=SWL1/36.2

Iwl4

Czuj.

Temp . TX-

02

=SWL1/36.3

Obiekt

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w

budynku A UEP

Oprac.

mgr inz M. Mareczko

dé;//iData

29.03.24

U. Ekonomiczny w Poznaniu
al. Niepodlegitosci 10
61-875 Poznan

BCD Automatyka

Plan sterownikéw: =SWL1-13Al
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5 z 9
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skutkowaé konsekwencjami prawnym

Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.

We/wy sterownika

=SWL1-13A2

Adres

Tekst symbolu

Komentarz

Ark./Pole

Iwo

Czuj. Temp. TX-03

=SWL1/36.5

w2

Czuj. Temp. TX-04

=SWL1/36.6

Iwa

Czuj. Temp. TX-05

=SWL1/36.7

Iwe

Czuj. Temp. TX-06

=SWL1/36.8

Iws

Czuj. Temp.

TX-WL1-01

=SWL1/37.2

Iwio

Czuj. Temp.

TX-WL1-02

=SWL1/37.3

Iwiz

Czuj. Temp.

TX-WL1-03

=SWL1/37.5

Iwl4

Czuj. Temp.

TX-WL1-04

=SWL1/37.6

Obiekt

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w U.

budynku A UEP

Oprac.

mgr inz M. Mareczko

dé;//iData 29.03.24

al.

Ekonomiczny w Poznaniu

Niepodlegiosci 10

61-875 Poznan

BCD Automatyka

Plan sterownikéw: =SWL1-13A2
AUTOMATYKA ul.Serdeczna 21B/6

62-020 Zalesewo

Numer projektu

2024/02/CAS +

=SWL1

Faza projektu
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9
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skutkowaé konsekwencjami prawnym

Nieuprawnione powielanie i ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.

We/wy sterownika

=SWL1-13A3

Adres

Tekst symbolu

Komentarz

Ark./Pole

Iwo

Czuj. Temp.

TX-WL1-05

=SWL1/37.7

w2

Czuj. Temp.

TX-WL1-06

=SWL1/37.

Iwa

Czuj. Temp.

TX-WL2-01

=SWL1/38.

Iwe

Czuj. Temp.

TX-WL2-02

=SWL1/38.

Iws

Czuj. Temp.

TX-WL2-03

=SWL1/38.

Iwio

Czuj. Temp.

TX-WL2-04

=SWL1/38.

Iwiz

Czuj. Temp.

TX-WL2-05

=SWL1/38.

Iwl4

Czuj. Temp.

TX-FC1-01

=SWL1/39.

NS S I S, B OVI I S o)

Obiekt

Projekt automatyki maszynowni wody lodowej w

budynku A UEP

Oprac.

mgr inz M. Mareczko

dé;//iData

29.03.24

U. Ekonomiczny w Poznaniu
al. Niepodlegitosci 10
61-875 Poznan

BCD Automatyka

Plan sterownikéw: =SWL1-13A3
AUTOMATYKA ul.Serdeczna 21B/6

62-020 Zalesewo

Numer projektu

2024/02/CAS

=SWL1

+

Branza

AKPiA

Inwestor

Wykonawca Nazwa rysunku

Faza projektu

Dok. wykonawcza

Rysunek

7 z 9
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£ We/wy sterownika =SWL1-14A1
=
©
g
£
©
5 Adres Tekst symbolu Komentarz Ark./Pole
g
I
8 10.0 Sit*ownik CVM-WL1-02 Zamkniety =SWL1/31.2
S
i I0.1 Sitownik CVM-WL1-03 Zamkniety =SWL1/31.3
©
=
F] I0.2 Sitownik CVM-WL1-04 Zamkniety =SWL1/31.5
< 10.3 Sitownik CVM-WL1-05 Zamkniety =SWL1/31.6
o
B 10.4 SUW - Awaria =SWL1/41.2
é I0.5 --Rezerwa--—
S
E 10.6 --Rezerwa--
& I10.7 --Rezerwa--
o
© I1.0 Pompa PO.0l1 - Awaria zasilania =SWL1/40.2
©
2
° I1.1 Pompa PO.02 - Awaria zasilania =SWL1/40.3
E I1.2 Pompa PO.WL1-01 - Awaria zasilania =SWL1/40.4
E I1.3 Pompa PO.WL1-02 - Awaria zasilania =SWL1/40.5
@
B I1.4 Pompa PO.WL2-01 - Awaria zasilania =SWL1/40.6
£
% I1.5 Pompa PO.WL2-02 - Awaria zasilania =SWL1/40.8
2 Il.6 --Rezerwa--—
% I1.7 --Rezerwa--—
H
o Q0.0 Sitownik CVM-WL1-02 - Zamknij =SWL1/31.2
K Q0.1 Sitownik CVM-WL1-03 - Zamknij =SWL1/31.3
K Q0.2 Sitownik CVM-WL1-04 - Zamknij =SWL1/31.5
[
i Q0.3 Sitownik CVM-WL1-05 - Zamknij =SWL1/31.6
é Q0.4 Drycooler WL1 - Start =SWL1/42.7
% Q0.5 Drycooler WL2 - Start =SWL1/43.7
o
H Q0.6 Agregat WL1 - Start =SWL1/44.7
: Q0.7 Agregat WL2 - Start =SWL1/45.7
? Q1.0 —--Rezerwa—--—
3
% Q1.1 --Rezerwa--—
£
% Q1.2 --Rezerwa--—
i Q1.3 --Rezerwa—--—
g Q1.4 -—-Rezerwa--
S
B Q1.5 --Rezerwa--—
Z; Q1.6 --Rezerwa--—
E Q1.7 -—-Rezerwa—--—
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£ We/wy sterownika =SWL1-15A1
£
:
E
0 Adres Tekst symbolu Komentarz Ark./Pole
8 10.0 Drycooler WLl - Praca =SWL1/42.2
§
i I0.1 Drycooler WLl - Awaria =SWL1/42.3
£
2 I10.2 Drycooler WLl - Wyl. Serwisowy =SWL1/42.4
- I0.3 Drycooler WL2 - Praca =SWL1/43.2
o
B 10.4 Drycooler WL2 - Awaria =SWL1/43.3
é I0.5 Drycooler WL2 - Wyi. Serwisowy =SWL1/43.4
]
H 10.6 --Rezerwa--
& I10.7 --Rezerwa--
o
s I1.0 Agregat WLl - Praca =SWL1/44.2
i
° I1.1 Agregat WL1 - Awaria =SWL1/44.3
E I1.2 Agregat WL1 - Wyl. Serwisowy =SWL1/44.4
E I1.3 Agregat WL2 - Praca =SWL1/45.2
o
B I1.4 Agregat WL2 - Awaria =SWL1/45.3
£
% I1.5 Agregat WL2 - Wyl. Serwisowy =SWL1/45.4
: Il.6 --Rezerwa--—
% I1.7 --Rezerwa--—
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ujawniania osobom trzecim bedzie karane finansowo i moze skutkowaé konsekwencjami prawnymi

Nieuprawnione powielanie i

Ten rysunek jest chroniony prawem autorskim.
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1 2 3 4 5 6 8 9
. Lista kabli Strona 1
5
£ . . Ilos¢ . .
H Nr Urzadzenie zewn. Oznaczenie kabla Typ kabla syt Opis urzadzenia zewn.
)
% 1 =SWL1-7A1 =SWL1-7WKP1 Patchcord FTP cat. 6a 1 Switch 5 PORT
é 2 =SWL1-7A1 =SWL1-7WKP2 Patchcord FTP cat. 6a 1 Switch 5 PORT
é 3 =SWL1-39WM1 BIT500 (St) FR 2x1 2
iS 4 =SWL1+Obiekt-Szafa TR2 - obw. reze =SWL1+Obiekt-1WEL BIT500 FR 3G2,5 3
; 5 =SWL1+Obiekt-AG_WL1_01 =SWL1+Obiekt-17WK1 BiTsensor PE(St)CH 2x2x0,22 B2ca 4 Sterownik Agregatu AG-WL1-01
%) 6 =SWL1+Obiekt-DC_WL1_ 01 =SWL1+Obiekt-17WK2 BiTsensor PE(St)CH 2x2x0,22 B2ca 4 Drycooler DC-WL1-01
g 7 =SWL1+Obiekt-AG_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-18WK1 BiTsensor PE(St)CH 2x2x0,22 B2ca 4 Sterownik Agregatu AG-WL2-01
§ =SWL1+Obiekt-DC_WL2 01 =SWL1+Obiekt-18WK2 BiTsensor PE(St)CH 2x2x0,22 B2ca 4 Drycooler DC-WL2-01
t—% 9 =SWL1+Obiekt-LEE_TR2_01 =SWL1+Obiekt-19WK1 E-BUS-H 2x2x0,8 4 Licznik energii el. Rozdz. TR2 LEE-TR2-01
_'E 10 =SWL1+Obiekt-LC_WL1_ 01 =SWL1+Obiekt-19WK2 E-BUS-H 2x2x0,8 4 Licznik Chiodu LC-WL1-01
% 11 =SWL1+Obiekt-LC_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-19WK3 E-BUS-H 2x2x0,8 4 Licznik Chiodu LC-WL2-01
E 12 =SWL1+Obiekt-20M1 =SWL1+Obiekt-20WS1 BIT500(St) FR 7x1 7 Pompa PO.01
% 13 =SWL1+Obiekt-21M1 =SWL1+Obiekt-21WS1 BIT500(St) FR 7x1 7 Pompa PO.02
g 14 =SWL1+Obiekt-22M1 =SWL1+Obiekt-22WS1 BIT500(St) FR 7x1 7 Pompa PO.WL1-01
é 15 =SWL1+Obiekt-23M1 =SWL1+Obiekt-23WS1 BIT500(st) FR 7x1 7 Pompa PO.WL1-02
% 16 =SWL1+Obiekt-24M1 =SWL1+Obiekt-24WS1 BIT500(St) FR 7x1 7 Pompa PO.WL2-01
% 17 =SWL1+Obiekt-25M1 =SWL1+Obiekt-25WS1 BIT500(St) FR 7x1 7 Pompa PO.WL2-02
? 18 =SWL1+Obiekt-30Y1 =SWL1+0Obiekt-30WS1 BIT500 FR 3G1,5 3 Sitownik zaworu
z 19 =SWL1+Obiekt-30Y2 =SWL1+Obiekt-30WS2 BIT500 FR 3G1,5 3 Sitownik zaworu
é 20 =SWL1+Obiekt-30Y3 =SWL1+Obiekt-30WS3 BIT500 FR 3G1,5 3 Sitownik zaworu
i')“ 21 =SWL1+Obiekt-30Y4 =SWL1+Obiekt-30WS4 BIT500 FR 3G1,5 3 Sitownik zaworu
§ 22 =SWL1+Obiekt-32Y1 =SWL1+Obiekt-32WS1 BIT500 (St) FR 4x1 4 Sitownik zaworu CVM-WL1-01
g 23 =SWL1+Obiekt-32Y2 =SWL1+Obiekt-32WS2 BIT500(st) FR 4x1 4 Sitownik zaworu CVM-WL2-01
3 24 =SWL1+Obiekt-35B1 =SWL1+Obiekt-35WM1 BIT500(St) FR 2x1 2 PX-01
E 25 =SWL1+Obiekt-35B2 =SWL1+Obiekt-35WM2 BIT500(St) FR 2x1 2 PX-02
g 26 =SWL1+Obiekt-35B3 =SWL1+Obiekt-35WM3 BIT500(St) FR 2x1 2 PX-WL1-01
; 27 =SWL1+Obiekt-35B4 =SWL1+Obiekt-35WM4 BIT500(St) FR 2x1 2 PX-WL1-02
§ 28 =SWL1+Obiekt-35B5 =SWL1+Obiekt-35WM5 BIT500(St) FR 2x1 2 PX-WL2-01
§ 29 =SWL1+Obiekt-35B6 =SWL1+Obiekt-35WM6 BIT500(St) FR 2x1 2 PX-WL2-02
E’ 30 =SWL1+Obiekt-36B1 =SWL1+Obiekt-36WM1 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-01
; 31 =SWL1+Obiekt-36B2 =SWL1+Obiekt-36WM2 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-02
E‘ 32 =SWL1+Obiekt-36B3 =SWL1+Obiekt-36WM3 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-03
é 33 =SWL1+Obiekt-36B4 =SWL1+Obiekt-36WM4 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-04
; 34 =SWL1+Obiekt-36B5 =SWL1+Obiekt-36WM5 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-05
) 35 =SWL1+Obiekt-36B6 =SWL1+Obiekt-36WM6 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-06

36 =SWL1+Obiekt-37B1 =SWL1+Obiekt-37WMI1 BIT500 (St) FR 2x1 2 TX-WL1-01
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Lista kabli Strona 2
. . Ilos¢ . .
Nr Urzadzenie zewn. Oznaczenie kabla Typ kabla syt Opis urzadzenia zewn.
37 =SWL1+Obiekt-37B2 =SWL1+Obiekt-37WM2 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL1-02
38 =SWL1+Obiekt-37B3 =SWL1+Obiekt-37WM3 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL1-03
39 =SWL1+Obiekt-37B4 =SWL1+Obiekt-37WM4 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL1-04
40 =SWL1+Obiekt-37B5 =SWL1+Obiekt-37WM5 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL1-05
41 =SWL1+Obiekt-37B6 =SWL1+Obiekt-37WM6 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL1-06
42 =SWL1+Obiekt-38B1 =SWL1+Obiekt-38WM1 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL2-01
43 =SWL1+Obiekt-38B2 =SWL1+Obiekt-38WM2 BIT500(st) FR 2x1 2 TX-WL2-02
44 =SWL1+Obiekt-38B3 =SWL1+Obiekt-38WM3 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL2-03
45 =SWL1+Obiekt-38B4 =SWL1+Obiekt-38WM4 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL2-04
46 =SWL1+Obiekt-38B5 =SWL1+Obiekt-38WM5 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-WL2-05
47 =SWL1+Obiekt-38B6 =SWL1+Obiekt-38WM6 BIT500(st) Black FR 2x1 2 TX-ZEW-01
48 =SWL1+Obiekt-39B1 =SWL1+Obiekt-39WM1 BIT500(St) FR 2x1 2 TX-FC1-01
49 =SWL1+Obiekt-TR2 =SWL1+Obiekt-40WM1l BIT500 FR 8x1 8 Rozdz elektr. TR2
50 =SWL1+Obiekt-SUW_WL1 =SWL1+Obiekt-41WM1 BIT500 FR 2x1 2 Stacja Uzdatniania Wody
51 =SWL1+Obiekt-DC_WL1_ 01 =SWL1+Obiekt-42WM1 BIT500 Black FR 3x1 3 Drycooler DC-WL1-01
52 =SWL1+Obiekt-DC_WL1 01 =SWL1+Obiekt-42WM2 BIT500 Black FR 2x1 2 Drycooler DC-WL1-01
53 =SWL1+Obiekt-DC_WL1_ 01 =SWL1+Obiekt-42WM3 BIT500 Black FR 2x1 2 Drycooler DC-WL1-01
54 =SWL1+0Obiekt-DC_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-43WM1 BIT500 Black FR 3x1 3 Drycooler DC-WL2-01
55 =SWL1+Obiekt-DC_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-43WM2 BIT500 Black FR 2x1 2 Drycooler DC-WL2-01
56 =SWL1+Obiekt-DC_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-43WM3 BIT500 Black FR 2x1 2 Drycooler DC-WL2-01
57 =SWL1+Obiekt-AG_WL1_ 01 =SWL1+Obiekt-44WM1 BIT500 FR 3x1 3 Agregat chodniczy AG-WL1-01
58 =SWL1+Obiekt-AG_WL1_ 01 =SWL1+Obiekt-44WM2 BIT500 FR 2x1 2 Agregat chodniczy AG-WL1-01
59 =SWL1+Obiekt-AG_WL1_ 01 =SWL1+Obiekt-44WM3 BIT500 FR 2x1 2 Agregat chodniczy AG-WL1-01
60 =SWL1+Obiekt-AG_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-45WM1 BIT500 FR 3x1 3 Agregat chodniczy AG-WL2-01
61 =SWL1+Obiekt-AG_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-45WM2 BIT500 FR 2x1 2 Agregat chodniczy AG-WL2-01
62 =SWL1+Obiekt-AG_WL2_ 01 =SWL1+Obiekt-45WM3 BIT500 FR 2x1 2 Agregat chodniczy AG-WL2-01
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